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2.4.1. Aspectos teóricos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54
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5.1. Sistema W-CDMA CM3: modelado de interferencias . . . . 179

5.1.1. Modelo de sistema . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 179
5.1.2. Modelo tradicional de correlación entre códigos . . . 184
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