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Presentacion

La presente obra contiene la parte de geometria que los autores han redactado
para la asignatura Algebra matricial y geometria, del Grado en Tecnologias Interac-
tivas, que se imparte en la Escuela Politécnica Superior de Gandia. El texto centra
su estudio en el plano y el espacio ordinarios (euclideos).

El libro, como es usual en textos mateméaticos, expone los resultados con una
continuada argumentacién, pero en este caso sin apenas demostraciones. No obstante,
en letra pequena se presentan pruebas abreviadas o extensiones de la teoria que el
lector puede obviar en una primera lectura.

La obra se ha estructurado en capitulos que contienen varias secciones, y en
cada uno de ellos los resultados se ilustran con ejemplos apropiados. Al final de
cada capitulo aparece una lista de ejercicios resueltos que podran poner a prueba la
comprensién y adquisiciéon de conocimientos por parte del lector. Estos ejercicios, en
ocasiones, complementan la teoria.

Los capitulos que conforman la obra son, en este orden: Espacios vectoriales

euclideos, El plano euclideo, El espacio euclideo, Semejanza en R?, Semejanza en R3
y Sistemas de coordenadas en el plano y en el espacio.

Para la comprension del texto se requieren conocimientos de algebra elemental.
Los autores agradeceran cualquier sugerencia tendente a mejorar el presente texto en
ediciones posteriores (enviar a vdestruc@mat.upv.es).

Los autores



NOTACION

En este texto se ha evitado un lenguaje excesivamente simbdlico.

No obstante, el lector debe conocer la siguiente terminologia béasica que se usa
en matemadticas y ciencias tecnoldgicas:

Z

QRO N

ZOCNMma

Cuantificador universal. Se lee “para todo” o “para cada”
Cuantificador existencial. Se lee “existe”

Equivalencia proposicional. Se lee “si y sélo si”
Abreviatura de “si y sélo si”

Implicaciéon proposicional. La proposicion de la izquierda
implica la de la derecha. Se lee “implica”

Se lee “tal (tales) que”

Se lee “tal (tales) que”

En latin id est y se lee “es decir”

Simbolo de pertenencia

Simbolo de inclusién

Simbolo de unién

Simbolo de interseccion

Conjunto de los nimeros naturales (incluye al cero)

El conjunto N sin el cero

El anillo de los nimeros enteros

El cuerpo de los ntimeros racionales

El cuerpo de los niimeros reales

El cuerpo de los ntimeros complejos
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Capitulo 1

ESPACIOS VECTORIALES
EUCLIDEOS

1.1 EL ESPACIO VECTORIAL EUCLIDEO R”

1.1.1 El producto escalar en R"

Sean x = (x1,22,...,Zn), Y = (Y1,Y2,-..,Yn) dos vectores de R™. Se
define el producto escalar (euclideo u ordinario) de los vectores & e y como
T-Y=2x1-Y1+T2 Y2+ Tp-Yn, y la norma euclidea (asociada) del vector

x como |z|| = +vx - .
Si denotamos x? a x -  es obvio que ||z||? = ?> = 22 + --- + 22.

Se verifican las siguientes propiedades bésicas (de un producto escalar y
norma) para €,y € R" y A € R:

A)T-y=y-x bz -(y+z)=z-y+x-z

c)x-x>0 dJxz-x=0x=0
) (M) y=A(z-y)
)

g) llzll =0

( (
( (
( () [[Az[| = [A] [|]
( (

h) |z =0 x=0

También se verifica:
|z - y| < [|z|| ||ly]|, Desigualdad de Cauchy-Schwarz
|z + vyl < |lz| + ||ly]|, Desigualdad de Minkowski (triangular)

Al espacio vectorial R™ provisto del producto escalar se le denomina
espacio vectorial euclideo R".



Para seguir leyendo haga click aqui


http://www.lalibreria.upv.es/portalEd/UpvGEStore/products/p_793-1-1



