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1 - Estudio y factores a considerar
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1 - Estudio y factores a considerar

FACTORES OPERATIVOS
FACTORES DE CALIDAD
FACTORES ECONOMICOS
FACTORES PROFESIONALES
FACTORES DIMENSIONALES




1 - Estudio y factores a considerar
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2- Planteamiento de soluciones alternativas y
solucion adoptada

IBERICA

Oferta 120903 del 27/04/2018 2/3
Numero de Designacion Cantidad Precio unitario

Pos. ident. Descripcion Unidad EUR
10 7053905 Dispositivo recogedor de piezas | pza 56.220,43

completo
Descuento 10.00
Numero de esquema:  740--68.88/005

Importe de la EUR 50.598,39
posicién



2- Planteamiento de soluciones alternativas y
solucion adoptada



2- Planteamiento de soluciones alternativas y
solucion adoptada

4.6 Working space GILDEMEISTER
4 Description of the machine and technical data

Drehmaschinen GmbH

4.6.4 Working space pick-off unit, NC controlled
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M @ Machine zero point

R @ Reference point



3- Descripcion de la solucion adoptada
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3- Descripcion de la solucion adoptada

0.Brazo
automatizado

2.1 Coniunto .1 Conjunto
11E . 1.°“1.“I' hidraulico, 4.1 Conjunto
- structura electrico cilindro Ref, Pinza
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1.2.1 Soporte 13.1 Tubo 1-"‘3&?{_‘;“
basculante
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1.2.5 Eje 1.3.3. Placa 1.3.4 Placa
rotacion regulader regulador
superior inferior
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1.2.6 Eje para Placasoporte 1.3.6 Cartela
cilindro pinza




4- Presupuestos

ELEMENTO/CONJUNTO PRECIO

121 124 B0 £

1232 198,01 £

123 52, 70£€

124 64, 70E

125 3534¢€

126 712 €

131 1815 €

132 2834 £

133 3452€

134 21092 €

135 21092 €

136 1255€

421 2507 €

Montaje Estructura 164,00 £
Montaje Sis. Eléctrico 2.8036BE

Montaje Sis. Hidraulico 13500 €
Montaje Sis. Neumatico 1.238,20€

Montaje en TWIN 65 55,00€
TOTAL 5.294 22 £

COSTES INDIRECTOS

Coste total
COSTES
Ref Descripcion Porcentaje | Auxiliar
c.l Total 529422 €
c.2 Beneficio sobre CD 12% 635,31€
c3 Gastos Gen. Sobre CDy c.1 15% BE943 €
c4 IVA 21% 186,78 €
TOTAL 7005 74€




5- Puesta en marcha
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