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Resum

Introduccid

La lesio medul-lar és una alteracio de la medul-la espinal que pot ocasionar paralisi en
diferents punts i graus d’extensio, perdua de la sensibilitat i importants conseqiiéncies tant
psicologiques com socioeconomiques. Totes les persones son poblacioé de risc en qualsevol
moment de la seua vida, ja siga per 1’us quotidia dels diferents mitjans de transport, activitats
laborals o esports. Per consequent, és necessari desenvolupar una cadira de rodes que millore
la qualitat de vida dels pacients.

Objectiu

Simular el procés de disseny dut a terme per a poder implantar en el mercat un nou prototip
de cadira de rodes apta per a pacients amb una lesio medul-lar, en concret, per a paraplégics.
Aquest proceés de disseny abasta des del concepte o idea inicial fins a la mateixa posada en
marxa en el mercat. Per a aixo, es fara Us d'una empresa multinacional que empra SAP ERP
per a la gestio de la informacio.

Metodologia

En primer lloc, es realitza un estudi preliminar de la malaltia en si mateixa. Acte seguit,
s'utilitza la metodologia QFD, Quality Function Deployment. Aquest és un metode de gestio
de la qualitat que contrasta les diferents demandes de ’usuari directe, els pacients, amb el
proposit d'obtenir una millor qualitat de disseny amb les especificacions técniques del
producte.

Finalment, s’implementa aquest prototip en I’ERP, fent Gs d'una empresa multinacional,
constituint aixi I'eina clau pel que fa a la gestié empresarial, tant de la informacié técnica
com de I'economica.

Conclusions

La metodologia QFD juntament amb SAP ERP constitueixen una eina clau a I’hora de
dissenyar un nou prototip de cadira de rodes, aixi com per a una eficient gestio de la
informacio6 1 dels processos necessaris per a la produccié d’aquesta.

Paraules clau: paraplegia, cadira de rodes, lesié medul-lar, paraplejia, silla de ruedas,
lesion medular, spinal, cord, spinal cord injury, wheelchair, SAP, ERP.
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Resumen

Introduccion

La lesién medular es una alteracion de la médula espinal que puede ocasionar parélisis en
diferentes puntos i grados de extension, pérdida de la sensibilidad e importantes
consecuencias tanto psicolégicas como socioecondmicas. Todas las personas son poblacion
de riesgo en cualquier momento de su vida, ya sea por el uso cotidiano de los distintos medios
de transporte, actividades laborales o deportes. Como consecuencia, es necesario desarrollar
una silla de ruedas que mejore la calidad de vida de los pacientes.

Objetivo

Simular el proceso de disefio para poder implantar en el mercado un nuevo prototipo de silla
de ruedas apta para pacientes con lesién medular, concretamente, para parapléjicos. Este
proceso de disefio abarca tanto el concepto o idea inicial hasta la puesta en marcha en el
mercado. Para ello, se hace uso de una empresa multinacional que utiliza SAP ERP para la
gestién de la informacion.

Metodologia

En primer lugar, se realiza un estudio preliminar de la enfermedad. Acto seguido, se hace
uso de la metodologia QFD, Quality Function Deployment. Un método de gestion de la
calidad que contrasta las distintas demandas del usuario directo, los pacientes, con el objetivo
de obtener una mayor calidad de disefio con las especificaciones técnicas del producto.

Finalmente, se implementa el prototipo en SAP ERP, haciendo uso de una empresa
multinacional, constituyendo la herramienta clave de la gestion empresarial, tanto de la
informacion técnica como de la econémica.

Conclusiones

La metodologia QFD junto con SAP ERP constituyen una pieza clave en el
disefio de un nuevo prototipo de silla de ruedas y para una buena gestion de la
informacion y de todos los procesos necesarios para la produccion de esta.

Palabras clave: paraplegia, cadira de rodes, lesio medul-lar, paraplejia, silla de ruedas,
lesion medular, spinal, cord, spinal cord injury, wheelchair, SAP, ERP.
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Abstract

Introduction

Spinal cord injury results from damage to the spinal cord and it can cause paralysis at
different points and degrees of extension, loss of sensitivity and serious psychological and
socioeconomic consequences. Everyone is part of the risk population at any time of their life
due to the daily use of different means of transport, work performance and sports practices.
Consequently, it is necessary to develop a wheelchair that improves patients’ quality of life.

Objectives

Simulate the design process to put on the market a new wheelchair prototype suitable for
patients with spinal cord injury, specifically the paraplegic ones. This design process covers
both the initial concept or idea and the launch on the market. For this purpose, it is required
a multinational company that uses SAP ERP for information and processes management.

Methodology

Firstly, a preliminary study of the disease is carried out. Then, the QFD methodology,
Quality Function Deployment, must be applied. QFD is a quality management method that
compares the requests made by the user of the software and the patients. By using QFD, it
is intended to obtain the highest quality product, that is the one which best meets the needs
of patients. Finally, the prototype is implemented in SAP ERP, making use of a multinational
company as a key tool of business management, not only for technical but also for economic
information.

Conclusions

The QFD and SAP ERP provide a key piece in the design of a new wheelchair for the
management of the information and processes involved in the production of the product.

Keywords: paraplegia, cadira de rodes, lesié medul-lar, paraplejia, silla de ruedas, lesion
medular, spinal, cord, spinal cord injury, wheelchair, SAP, ERP.

Hernandez Quilis, A.



Hernandez Quilis, A.



Documents continguts en el TFG

Part I. MEMORIA

INDEX DE LA MEMORIA

Capitol 1. INTRODUCCIO ..ottt 3
1.1, Justificacio ACAHEMICA .....ceeveruiieieiierieiet sttt 4
1.2, MOLIVACIO | INTEIESSOS .....veveveienieieitesieiet ettt sb e en 4

Capitol 2. CAS D ESTUDI ...ttt ettt sttt 7
2 S @ 13- Uo [ od 1] oSS 8

2.1.1.  Tipus de lesions atenent al nivell de 1a 1€Si0 .........ccooeireieiniiiice 8
2.1.2. Tipus de lesions atenent a la SeUa eXtENSIO .........ccovereeerereienienie e 9
A = ([0 (oo - USROS OSSP 9

Capitol 3. OBJIECTIUS ...t 11
3.1.  Global Bike INCOrporated...........ccccvveiieiiieiieeie e sre e se e 11
3.2, ODJECHIU GENEIAL.....cciiieceee e 11
3.3, ODJECtiUS ESPECITICS ..veovviiiieii e 11
K 0] 1010151 (=] (o1 1SS SUPSTRSP 12

Capitol 4. METODOLOGIA APLICADA ...ttt 13

Capitol 5. DISSENT DEL PROTOTIP ....c.coiiiiiiiee e 15
5.1, INfOrmacio del MErCal.........ccoocvieiiiiiieieee e 15

5.1.1. Concepte de cadira de FOUES ......cc.ecveieeriiiieie ettt 15
5.1.2.  Caracteristiques d’una cadira de 10des ..........ccecvrviiiiiiiiciic s 15
5.1.3.  COMPONENTS....c.uiiiiiieitieii ettt aneene e 16
5.1.4.  Analisi Normativa i PAtENTS ......cceiveiiirieieeieeee e 18
5.2.  PlanificaCio eStrat@giCa .........ceoueeririeiiiiiieiee e 23
5.2.1.  EIS USUAIIS...icueeiieeiieiiesieesieeie st e et sta et e et e e see e saeestesnaesneeneennaenneens 23
5.2.2.  COMPELENCIA ACLUAL........oiviiiiiiiiiiciieee e 26
5.3.  Disseny per ala qUalitat. ..o 34
5.3.1.  EsStudi de PUSUAIT ..cccviieiiii et e e e e e 35
5.3.2.  EStUdi del MEICAL ......ccoiiiiiiisieiicee s 40
5.3.3.  Calcul dels parametres tECNICS. .......coveiririrerieriesesieeee e 44
5.4, DISSENY TECNIC ...vtveiieiieiieieste sttt sttt bbbttt e bbbttt et e e e 50

Hernandez Quilis, A.



Capitol 6. IMPLEMENTACIO EN SAP ERP .....c.coeueieieeeieieee et 53

6.1.  INtroducCio @ SAP ERP......cciiiiiiiciceee e 53
6.2.  Creacio de MaterialS........cccoveveiiiieieeieiee e 54
5.4.1. Dades BASIQUES L.......occiiiiiiiiiiiieieesieiees st 56

D 4.2, VBNEES ..o 57
I T T 00 111 o (=L PP PRSPPI 57
5.4.4.  Planificacio de NECESSITALS ........ccceiiririeiiie e 57
5.4.5.  ComMPLabilitat .......ccoiiiiieiece e 58

6.3.  GEeStIO el PrOJECIE ...ocvveciiee e e 58
6.3.1. Elements PEP i OPEraCiONS.........ccccueiveiiiiieeie e se et 59
6.3.2.  Relacions entre 18S OPEraCioNS...........cuccveiveieerieieeseesee e s sre e ene s 61
6.3.3.  ASSIGNACIO 0 TILS.....ciuiiiicieceee e 61

6.4. Planificacid i programacio del Projecte .........coovevveveiieie e 62
6.4.1. Diagrama PERT .......ccccoi oottt s 63
6.4.2.  Diagrama de Gantl...........cccceiiiiiiiic i 66

6.5.  ASSIgNACiO de MALErialS .........ccooiiiiiiiiiie e 67
Capitol 7. PLANIFICACIO DE COSTOS .......oouieeieeeeieeceeeteeeie st sessenesisseses s senenes 69
7.1, COSLOS PAICIAIS .....eevieiieiieee e 69
7.1.1.  Quadre de preus de Mma d’Obra........cceoveiveriiiiiiieseeee e 69
7.1.2.  Quadre de preus de Material ...........ocooeieiiniiiiereeee s 71

A O o 11 (0 L3 (0] 7- 1 RS 72
7.2.1.  Cost A’INVESTIZACIO .....cuvveieiieieieeiee e 72
7.2.2.  COStOS MATGUELING ...vvvieeieieeie ettt ene s 73
2 TR O 0 151 (013 (0] - 1 SR 75
Capitol 8. CONCLUSIONS ...ttt 77
Capitol 9. BIBLIOGRAFIA .......oooeoi ettt 79

INDEX DE TAULES

Taula 1. Llegenda distintiva per als diferents models de cadires de rodes..............cccceenue. 27
Taula 2. Matriu funcions-competéncia dels distints models de cadires de rodes................ 28
Taula 3. Especificacions tecniques dels complements electronics Smoov ONE i SmartDrive
IVIX 2, ettt ettt R et bR Re b et re et et te et reare s 29
Taula 4. Agrupacio i ponderacio de les demandes d'USUAT..........ccceevveivieiieieiieseesie e, 36

Hernandez Quilis, A.



Taula 5. Preguntes encreuades per a la classificacié de les demanes segons el model Kano.

............................................................................................................................................. 39
Taula 6. Classificacio de les demandes d'acord al model Kano. ...........ccoooviviiiicicinnnnn. 39
Taula 7. Valoracié de la competencia en funcié de les demandes de l'usuari. .................... 41
Taula 8. Objectius de disseny i importancia composta de les demandes d’usuari. ............. 43
Taula 9. Representacio de les interaccions entre demandes. .........ccocceveverevieseseereesienienns 44
Taula 10. Prioritzacié resultant dels parametres de la matriu d'interaccio. ............ccocvevnne. 45
Taula 11. Matriu de relacid entre Parametres. ........c.cooeiiereire e e 46
Taula 12. Especificacions tecniques dels parametres relacionats amb les dimensions del
prototip pera una ProduCCiO BN MASSA. .......ccverveirieririaierieieesie st ste sttt see e e s st e e 48
Taula 13. Especificacions tecniques del prototip. .........ccocererireieieinenesese e 49
Taula 14. Especificacions técniques de les dimensions del prototip. ........c.ccccovevvveveinennn, 50
Taula 15. Llistat de components del Prototip. .......ccccvcveiieiiiicieece e 54
Taula 16. Llistat d'elements PEP, operacions i les seus caracteristiques. ..........c.ccccceevennen. 59
Taula 17. Tarifes de cost associades a cada treballador. ............ccoovvvieneneieniniseeee, 69
Taula 18. Quadre de preus (1). Ma d'0bra. .......c.coveveiieiieie e 70
Taula 19. Quadre de preus (2). Material...........c.ccooveviiieiieiicc e 71
Taula 20. Quadre de preus (3). Costos d'INVEStIgaCIO. .........cceieeveeieiie e 72
Taula 21. Quadre de preus (4). Costos de MArqUEtiNG. .......ccccveveereeie i 73
Taula 22. Quadre de preus (5). Cost total del projecte. .........cccovvevveieiiiiiccccsee e, 75

INDEX DE GRAFICS

Grafica 1. Representacio grafica del temps transcorregut des de I'inici de la lesié............. 24
Grafica 2. Representacio grafica de 1’edat dels participants en ’enquesta ...........c.c.ccoeeene 25

Grafica 3. Representacié del preu de les cadires de rodes en funcié del nombre de
possibilitats d'acabat diSPONIDIES..........c.oooiiiiiii 31

Grafica 4. Representaci6 grafica dels preus de les cadires de rodes en funcid del tipus de
DG L] 1TSS PP PURROTN 32

Grafica 5. Representacio del preu de la cadira de rodes en funcid del seu pes (sense rodes)

Grafica 6. A D’esquerra: representacio del preu de la cadira de rodes d'alumini en funci6 del
seu pes (sense rodes). A la dreta: Representacid del preu de la cadira de rodes de fibra de
carboni en funcid del SeU Pes (SENSE FOUES)........civeeiueiieeieeii et 33

Grafica 8. Analisi paramétrica del pes en funcio del material emprat per a fabricar la cadira
08 TOUES ...t ettt h et s b bt e bbbt et b et be bt nae s 33

Hernandez Quilis, A.



INDEX DE FIGURES

Figura 1. Organitzacio basica d'un nervi espinal............ccccooreiiiniiiiieee e 8
Figura 2. Components d’una cadira de 10deS ...........coeiiiiiiieiiiiiinieeee e 16
Figura 3. Esquema de I'amplaria de I'empunyadura...........ccccooeveieiiiieiniineneieseseeeees 20
Figura 4. Esquema de les dimensions maximes d'una cadira de rodes ............ccceeerererene. 21
Figura 5. Esquema representatiu de la patent ES-2443992_T3. Mecanisme d'impulsié d'una
(072 Vo [T = Wo [N €00 XTSRS PPRUSTRRR 22
Figura 6. Esquema representatiu del punt ideal per a la planificacio estrategica................ 23
Figura 7. Sequiencia de matrius de QFD ........ccccvoiiiiiiieiiie e 34
Figura 8. Tipus de demandes d'acord amb el model Kano...........cccccoveviieiineniniiicee, 38
Figura 9. Pantalla d’inici de SAP ERP ......c.cooviiiiiiiic e 55
Figura 10. Finestra inicial de creacid d'un material..............ccocveviiiiiicvc e 55
Figura 11. Menu de nivells d'organitZacio ...........cccccvevveieiiesecie e 56
Figura 12. Finestra de Basic data 1 de la creacidé d’un material..........c.cccoeviiiiciciiicnnns 56
Figura 13. Finestra Additional Data de Basic Data L...........ccccceevviieiievesiese e 56
Figura 14. FIiNestra PUIChaSING .......ccooviiiioii s 57
Figura 15. FINEStra MRP L .....oiiiicc ettt 57
Figura 16. FIinestra ACCOUNTING L ......ccovoiiiiiiiieieeie ettt ene 58
Figura 17. Definicié del projecte en el modul 'Project System' .........cccocevvvevveieiic e 58
Figura 18. Llistat de les activitats i les seues operacions. S'indica la icona 'Relationship
OVBIVIBW ...ttt bbbttt et st b e s bt b e e bt e bt e st et e b et e s besbeebeeneaneeneene e 61
Figura 19. Creaci6 de la fita ‘Finalitzacid: Petita producci®’.........ccoccvvvviiiiiiiiiiiciiicn, 62

Figura 20. Modificaci6 de les caracteristiques de la fita 'Finalitzacio: Petita produccid'.... 62

Figura 21. Diagrama PERT del Projecte ........ccooveieiieiieie e 64
Figura 22. Elements del node 'Definicio del problema’ del Diagrama PERT del projecte . 65
Figura 23. Diagrama Gantt del ProjECte .........c.ccvveieiieiieie et 66
Figura 24. Assignacio dels MaterialS..........ccocoviiiiiiiiiii e, 67

Hernandez Quilis, A.



Part Il. ANNEXOS

INDEX D’ANNEXOS

Annex 1. Patent: Coixi adaptatiu inflable............ccoooviiriiiiii e 3
Annex 2. Patent: Dispositiu d’acoblament entre una bicicleta manual i una cadira de rodes
............................................................................................................................................. 17
Annex 3. Patent: Cadira de rodes per a camins difiCilS...........ccccceovveviiieiiiiiiiic e, 37
Annex 4. Patent: Mecanisme d’impulsio d’una cadira de rodes .........ccccovvveiiiieiiieciiiiennne, 47
Annex 5. Resultats de I’enquesta.........ccveiiiiiiiiiiiiiiiiie e 65
Annex 6. Cataleg Quickie Xenon 2 hibrida (Sunrise Medical).............cccoovevviieiiieiiiiennnn, 75
Annex 7. Cataleg Quickie Helium Pro (Sunrise Medical) .........c.ccccevviiiiiiiiiciciicce e, 85
Annex 8. Cataleg Quickie Krypton F (Sunrise Medical) .........ccccccvveviiiieiiieie i, 99
Annex 9. Cataleg Quickie Krypton R (Sunrise Medical)..........ccoceovriniiniiniiniicic 111
Annex 10. Cataleg Oracing SKky (Sunrise Medical) ..........ccoooirirniinienninieeee e 123
Annex 11. Cataleg Oracing Trip Standard (Sunrise Medical)...........ccocevvriiinniiicicinnenn 129
Annex 12. Cataleg Oracing Halls Tribute (Sunrise Medical) .........c.cooeviininniiciine 135
Annex 13. Cataleg Klschall The KSL (INVACAIE) .......ccccerurirerieieerenieesie e 141
Annex 14. Cataleg Kischall Champion 2.0 (INVACAre) ..........ccoereereneieneneneeese e 147
Annex 15. Cataleg Panthera X (ACtIf).......ccocooiiiiiiiiiie e 155
Annex 16. Comparacio de 1a COMPEENCIA .......ccerveiriiiieiee e 157
Annex 17. Matrit d INEETACCIO . .ueiiurrreeeiiiiee e it e ettt e e s e e e e s e e e et e e e e enan e e e e snreeeeeennes 161
Annex 18. Analisi de les dimensions de les cadires de rodes..........cccevvverviviesieerieriennn, 170
Annex 19. Valoraci6 dels productes de la COmMPetencia..........ocoovevreneeneneieiesc e 172
INDEX DE TAULES

Taula 1. Caracteristiques de les cadires de rodes a analitzar. .............ccccocevvvvivsneieiennn, 157
Taula 2. Representaci6 de les interaccions entre demandes. .........cccoovevevienieeresinseeneennns 161
Taula 3. Matriu d'INTEIACCIO. .....ccuveieiieieeie ettt sae e enes 162
Taula 4. Comparativa dels parametres de les diferents cadires de rodes. ...........cccecveneenne. 170
Taula 5. Valoracid dels parametres técnics de la competencia. ........ccccoeevvieneninneiennn, 172

Hernandez Quilis, A.



INDEX DE GRAFICS

Grafica 1. Temps transcorregut des de I’inici de la lesio fins I’actualitat ............ccccceeeneene 65
Grafica 2. Sexe dels BNQUESTALS .........ccoiiiiiiieree e 73
Grafica 3. Edat delS eNQUESTALS.........ccciiiiriiiiieese e 74
Grafica 4. Nacionalitat delS eNQUESEALS .........c.cooiiiiriiiiieee e 74

Hernandez Quilis, A.


file:///D:/AMPARO/GIB/5%20TFG/06%20FORMAT%20FINAL/200830_TFG.docx%23_Toc49803585
file:///D:/AMPARO/GIB/5%20TFG/06%20FORMAT%20FINAL/200830_TFG.docx%23_Toc49803586
file:///D:/AMPARO/GIB/5%20TFG/06%20FORMAT%20FINAL/200830_TFG.docx%23_Toc49803587




Part 1
Memoria

Hernandez Quilis, A. Pagina 1



PART I. MEMORIA

Hernandez Quilis, A. Pagina 2



Capitol 1
INTRODUCCIO

La lesio medul-lar és la pérdua o alteracié de la funcié neurologica de qualsevol etiologia
(traumatica i no traumatica) que afecta a la medul-la espinal. Depenent de la localitzacio de
la lesié pot produir distintes alteracions (motores, sensitives i/0 vegetatives) en la part que
queda per davall de la lesid. Aixi mateix, la complexitat del déficit neurologic i, per tant, del
quadre clinic resultant dependra del nivell i la complexitat de la lesio, la extensio transversal
o longitudinal del teixit lesionat i, la afectacid de la substancia blanca o gris (Huete i Diaz,
2012; Arroyo, 2015).

Al no haver registres estatals sobre aquest tipus de lesions en la majoria de paisos és dificil
obtenir dades epidemiologiques fiables a nivell mundial. Malgrat tot, Cripps et al. (2011)
estima una prevalen¢a mundial d’entre 236 a 1.009 casos per milig, sent estes dades similars
als estimats per altres autors en revisions prévies (Wyndaele i Wyndaele, 2006). En el cas
de lesions per causa traumatica, en una revisio des de 1950 a 2012 s’estima una prevalenga
i incidéncia a nivell mundial d’entre 236 a 1.298 persones per milié d’habitants i de 8 a 246
casos per milié d’habitants, respectivament (Furlan et al., 2013).

Tanmateix, Segons una revisio d’estudis realitzada des de 1959 a 2011, estima una
prevalencga a nivell mundial entre 236 a 4.187 persones per milio d’habitants (Lee et al.,
2014), el que difereix respecte als resultats obtinguts per Furlan et al. (2013). S’ observa que
les dades varien depenent de les zones geografiques que s’estudien pero, d’aquests estudis
es pot extraure una tendéncia a I’augment de la prevalenca d’aquestes lesions a causa de la
millora en les noves tecnologies i la qualitat de vida de les persones.

Pel que fa a Europa, sols es poden extraure dades fiables d’Europa occidental, obtenint una
prevalenca i incidéncia de 316 persones per mili6 d’habitants i de 16 casos per milio
d’habitants, respectivament (Lee et al., 2014). Altres estudis (Singh et al., 2014) corroboren
aquests resultats 1 la tendencia a 1’estabilitzaci6 de casos deguts a accidents de trafic 1 un
major nombre de casos per caigudes associades a una poblacié envellida.

Segons un estudi realitzat pel Ministeri de Sanitat, Politica Social i lgualtat i per la Societat
Espanyola d’Epidemiologia (SEE), entre els anys 2000 i 2008 es van registrar 9.352 altes
hospitalaries corresponents a ingressos urgents per lesi6 medul-lar (dels quals un 73’8 %
eren homes), excloent-se els reingressos i les persones que van faltar en el moment de sofrir
la lesié o abans de ser atesos en un centre hospitalari. EI que suposa una taxa d’incidencia
de 24 casos per milié d’habitants (35’6 ¢/milié en homes i 12°4 ¢/milié en dones) (Pérez et
al., 2011).

El 54 % de les lesions medul-lars traumatiques afecten a joves d’entre 16 1 30 anys, on el
50 % dels casos és causat per un accident de trafic, entre un 20 % i un 30 % per una caiguda
i la resta per altres motius. Entre els lesionats per altres motius predominen persones de meés
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edat (el 42°6 % entre 35 1 64 anys, i el 27°9 % persones majors de 64 anys), especialment
dones (45’1 % majors de 64 anys).

Segons J.M. Mufioz (2007) la LM afecta majoritariament a homes amb una relacio de 4:1
respecte a les dones. Malgrat tot, es considera que tota persona en un moment de la seua vida
és poblacié de risc. A més, aquesta patologia porta associada problemes genitourinaris,
malalties de la pell, respiratories, digestives, circulatories i muscul-esqueletiques, entre
altres.

L’esperanga de vida des del naixement se situa entorn als 72, 78 1 83 anys a nivell mundial,
europeu i nacional, respectivament. A més, s’hi destaca un augment progressiu d’aquesta
seguit d’un augment de 1’edat mitjana de la poblaci6. Segons I’ Institut Nacional d’Estadistica
I’edat mitjana de la poblacio espanyola és de 43’3 anys. Tanmateix, els avancos en les noves
tecnologies han suposat una millora en quant a I’atenci6 de persones amb lesio medul-lar

suposant un augment significatiu en I’esperanca de vida d’aquests pacients (Huete et al.,
2012).

Considerant I’anomenat anteriorment, 1’alta incidéncia de pacients amb lesié medul-lar junt
amb 1’augment de ’esperanga de vida fa necessari dissenyar un nou prototip de cadira de
rodes que supose una millora en la qualitat de vida dels usuaris. Factor pel qual, Global Bike
Incorporated, una empresa multinacional especialitzada en la fabricacid, venta i distribucio
de bicicletes, pretén incorporar el seu primer model de cadira de rodes capag de competir
amb les cadires de rodes ja existents.

1.1. Justificacié academica

Durant els ultims anys, el nombre d’empreses que fan s de sistemes informatics per a
gestionar la seua informacié i recursos, és a dir, sistemes ERP (Enterprise Resource
Planning) ha anat en augment. Permetent aixi una automatitzacioé dels processos de la
empresa i integracio de les distintes bases de dades de la companyia en una tnica plataforma,
provocant un estalvi de temps i costos i, consegiientment, un augment de la productivitat de
la empresa.

Per tant, aquest és un treball purament académic amb 1’objectiu de realitzar una feina
d’investigacio 1 adquirir coneixements no vistos al grau, com ara el procés de disseny d’un
prototip, I’aplicacié de la metodologia de la casa de la qualitat i coneixement de sistemes
ERP, més concretament, SAP ERP i els seus diferents moduls, amb els quals es pot obtenir
una visio global de la situaci6 de I’empresa per a poder planificar i/0 desenvolupar un
projecte nou o ja existent.

1.2. Motivacio i interessos

Aquest treball és d’especial interés per a I’autora per a poder aprendre a utilitzar I’eina SAP
ERP i els distints moduls que ofereix, ja que és una gran oportunitat per a iniciar-se en el
mon empresarial.

A mes, combina els coneixements teorics i practics del departament de projectes amb la
constant necessitat de dissenyar una cadira de rodes comoda, segura i practica per a pacients
amb paraplegia. Aquest es tracta d’un mercat caracteritzat per un oligopoli dominat per les
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grans empreses del sector que distribueixen els seus productes per mitja de les distintes
ortopedies. Per tant, és de gran interes poder incorporar la part d’analisi i estudi del mercat i
de la competéncia des del punt de vista del propi usuari, cosa que no s’ha pogut realitzar en
el transcurs del grau i €s un punt clau per a que el producte tinga exit. Aixi mateix, es realitza
un punt d’innovacio a fi de millorar la qualitat de vida dels usuaris de cadires de rodes.
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Capitol 2

CAS D’ESTUDI

Per a comprendre millor els diferents tipus de lesions medul-lars a fi de poder entendre les
caracteristiques i necessitats de cada pacient, és necessari fer unes puntualitzacions en quant
a I’anatomia del Sistema Nervios.

S’hi diferencien dues parts funcionals: la part somatica, que innerva les estructures com la
pell i muscul esqueléetic, i la part autdbnoma, vegetativa o visceral, que innerva els organs i
altres elements viscerals com ara el muascul llis i les glandules. La part somatica esta
implicada en la recepcio i la resposta de la informacié del medi extern mentre que
I’autonoma esta implicada en la deteccié i resposta de la informacié del medi intern.

Segons la seua estructura s’hi diferencia el Sistema Nervids Central (SNC) format per
I’encefal i la medul-la espinal i el Sistema Nervids Periféric (SNP) compost per les
estructures externes al SNC que connecten el SNC amb el cos.

La medul-la espinal és la principal via de comunicacid entre el cervell i la resta de
I’organisme, permetent el moviment voluntari i el reflex. Aquesta esta protegida pels 0ssos
de I’esquena (vertebres) que formen la columna vertebral que esta dividida en varies regions,
cada una de les quals s’identifica per mitja d’una lletra (Wayne, 2010; Porter, 2014):

e Regio cervical (C): coll.

e Regi6 dorsal o toracica (D o T): torax.

e Regio6 lumbar (L): part baixa de I’esquena.
e Regid sacra (S): pelvis.

En cada una de les regions de la columna, les vértebres es numeren comencant des de la part
superior. Al llarg de la medul-la espinal emergent 31 pars de nervis espinals a través dels
espais intervertebrals. Cada nervi espinal esta relacionat amb la medul-la espinal per arrels
anteriors i posteriors:

e L’arrel posterior conté els processos de les neurones sensitives que transporten
informacio al SNC.

e [L’arrel anterior conté fibres nervioses motores que porten senyals provinents del
SNC.
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Figura 1. Organitzaci6 basica d'un nervi espinal.
Font: Anatomia de Gray para estudiantes.
Les arees cutanies innervades per un mateix nervi s’anomenen dermatomes. El coneixement
exacte d’aquests dermatomes en relacid6 amb els segments medul-lars t¢é una gran
importancia clinica ja que els trastorns de sensibilitat que hi apareixen en un dermatoma
serveixen per a determinar el nivell de la lesié en la medul-la espinal.

2.1. Quadre clinic

El quadre clinic de cada pacient dependra del nivell de la lesi6 determinat per 1’ultima
metamera no afectada, per I’amplitud de la lesi6 en el pla transversal, per la seua extensio
en sentit longitudinal i per la velocitat a la que es desenvolupe la lesié (Guttmann, 1969).

2.1.1. Tipus de lesions atenent al nivell de la lesid
Les dos lesions més comuns son la tetraplegia i la paraplegia (Moore, Dalley i Agur, 2010).

En la tetraplegia la lesio es produeix en els segments cervicals de la medul-la espinal (C1-
C8). Si la lesio es produeix a nivell dels segments C1-C3 s’hi produeix una pérdua per davall
del nivell del cap, requerint-se ventilacié artificial per tal de mantindré la funcio respiratoria.
Si compromet els segments C4-C5 es produeix una absencia de funcié en els quatre
membres, conservant-se la respiracio. | si la lesié es produeix en els segments C6-C8 hi ha
una perdua funcional en els membres inferiors combinada amb una pérdua funcional en les
mans i un grau variable de pérdua en els membres superiors (tetrapareésia).

S’anomena paraplegia quan la lesié es produeix per davall dels segments cervicals. En
aquest cas, si la lesié es produeix a nivell dels segments T1-T9 hi ha una paralisi dels
membres inferiors i la quantia de control del tronc varia segons ’altura de la lesio. En els
segments T10-T11 el pacient conserva certa funcié dels membres inferiors permetent-li
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caminar amb protesis llargues de cames. I, finalment, si la lesié es produeix a nivell dels
segments L2-L.3 es conserva la major part de la funcié muscular de les cames, encara que es
pot requerir de protesis curtes que faciliten la marxa.

2.1.2. Tipus de lesions atenent a la seua extensio

En aquest cas s’hi diferencien dos casos: lesid6 completa, en la que s’interrompen totes les
connexions medul-lars per davall de la lesio, i lesié incompleta o parcial, on hi ha una
persistencia de la innervacid total o parcial motora, sensitiva i vegetativa.

2.2. Etiologia

S’hi diferencien dos grans grups: per causa traumatica i per causa no traumatica o medica.
Les lesions traumatiques sén immediates i es produeixen com a resultat d’un colp directe o
indirecte sobre la columna vertebral. Per contra, les lesions per causa medica son
d’instauracio progressiva (generalment, es va produint-se una compressié de la medul-la que
amb el pas del temps produeix simptomatologia de lesi6 medul-lar), encara que en alguns
casos, aquest procés es redueix a hores. Exemples d’aquesta poden ser tant d’origen infeccids
(viral, bacteriana), inflamatoria (esclerosis maultiple, mielitis transversa), neoplasiques o
trastorns degeneratius del SNC (esclerosis lateral amiotrofica, atrofia espinal muscular),
entre altres (Arroyo, 2015).

Les lesions medul-lars poden ser, per tant, per causes congenites o adquirides. Malgrat tot,
quan es parla de lesi6 medul-lar es fa referencia a la lesi6 medul-lar adquirida i no a la
congenita.

A més, les lesions medul-lars adquirides suposen un major repte a la societat ja que el pacient
passa de no tindre una deficiencia a aprendre a viure amb ella i les seues seqlieles. Aquestes
tenen consequéncies no sols a nivell fisic, sind que suposen un gran repte a nivell psicologic.
Motiu pel qual és de gran importancia que 1’usuari s’adapte correctament a 1’s de la cadira
de rodes.
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OBJECTIUS

3.1. Global Bike Incorporated

L’any 2001, com a resultat de la fusié de dos empreses anomenades Heidelberg Composites
i Frankistein Bike, naix I’empresa Global Bike Inc., destinada a la fabricacid, venta i
distribuci6 de bicicletes i accessoris. L’empresa nord-americana consta d’aproximadament
100 treballadors, dels quals dos tercos treballen en Estats Units i la resta a Alemanya.

Les oficines centrals de GBI estan en Dallas seguint els estandards de comptabilitat d’Estats
Units. Aquestes oficines s’encarreguen de la planificaci6 de materials, finances,
administracio, recursos humans i tecnologies de la informacid. A més, és on es fabriquen els
productes per als mercats d’exportacidé i d’Estats Units, 1 el seu magatzem gestiona la
distribucié de productes per al centre d’Estats Units i minoristes d’Internet. També té
magatzems en San Diego i Miami, que gestionen la distribucio de la costa oest i exportacions
a Asia i la distribucid de la costa est i exportacions a América Llatina, respectivament.

Aixi mateix, GBI opera en una empresa subsidiaria, GBI Europe, amb seu central en
Heidelberg (Alemanya) i respon a les normes internacionals de comptabilitat i les
regulacions fiscals alemanyes. En aquestes oficines es realitza la major part de la
investigacié i desenvolupament de tot GBI. A més, és la principal planta de fabricaci6 de
GBI en Europa. Consta de dos magatzems: un a Heidelberg, que és 1’encarregat de gestionar
les mercaderies per al sud d’Europa, 1 un a Hamburg, que és I’encarregat de gestionar les
mercaderies per al Regne Unit, Irlanda, Orient Mitja i Africa.

Vistes 1’alta incidéncia de pacients amb lesié medul-lar i ’augment de 1’esperanca de vida,
Global Bike Inc. decideix crear una nova unitat estrategica de negoci de cadires de rodes.
Per tant, abans de realitzar una gran inversio en produccié massiva, decideix realitzar el
disseny d’un prototip per a usuaris amb paraplegia.

3.2. Objectiu general

Simular el procés de disseny dut a terme per a poder implantar en el mercat un nou prototip
de cadira de rodes apte per a pacients amb una lesio medul-lar, més concretament,
paraplegia. Aquest procés de disseny abasta des del concepte o idea inicial fins a la fabricacid
de 10 cadires de rodes amb finalitat publicitaria. Per a aixo, es fa Us d'una empresa
multinacional que empra SAP ERP per a la gestio de la informacid i dels processos.

3.3. Obijectius especifics

1. Realitzar un estudi preliminar del mercat actual i les caracteristiques d’una cadira de
rodes.

2. Analitzar la normativa vigent i les patents relacionades amb les cadires de rodes.

3. Realitzar un estudi del perfil d’usuari del producte i les seues demandes.
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3.4.

10.
11.

12.
13.
14.

15.
16.

17.

18.

19.
20.

Realitzar un estudi de la competéncia mitjancant una matriu funcions-competencia i
un analisi parametric.

Aplicar i desenvolupar técniques com ara la metodologia QFD.

Aprendre a treballar amb un software ERP, en aquest cas, SAP ERP i els seus moduls.

Competencies

Capacitat per a comunicar-se amb els professionals de la salut i entendre les seues
necessitats en relacio a productes i serveis biomedics.

Capacitat per a innovar en productes i serveis biomedics.

Capacitat d’interpretar i aplicar la legislacio i normativa, tant nacional com
internacional, propies a les diferents arees d’aplicacio.

Capacitat de planificar, organitzar, dirigir 1 controlar sistemes i processos en 1’ambit
de I’enginyeria biomedica.

Capacitat d’utilitzar de forma eficient eines d’analisi, disseny, calcul i assaig en el
desenvolupament de productes i serveis biomedics.

Ser capac¢ d’analitzar i avaluar tecnologies sanitaries.

Ser capa¢ d’entendre les caracteristiques técniques i funcionals dels sistemes,
metodes i procediments que s’utilitzen en la prevencid, diagnostic, terapia i
rehabilitacio.

Capacitat d’integrar coneixements multidisciplinaris associats a |’enginyeria,
biologia i medicina.

Capacitat d’adaptar-se a noves situacions.

Motivacio per la qualitat i el rigor professional.

Capacitat d’organitzar, planificar i gestionar amb iniciativa, esperit emprenedor 1
lideratge.

Capacitat de comunicar-se utilitzant llenguatges grafics i simbolics.

Capacitat per a redactar i presentar informes tecnics i projectes.

Capacitat d’argumentar de forma oral i1 escrita a un public tant especialitzat com no
especialitzat.

Desenvolupar la creativitat i la imaginacio.

Capacitat per a comprendre canvis socials, tecnologics i economics que condiciones
I’exercici professional.

Capacitat per a elaborar informes i emetes judicis basats en un analisi critica de la
realitat.

Capacitat d’avaluar i confrontar criteris per a la presa de decisions i exercir la
direccio.

Capacitat per a adquirir, interpretar i gestionar informacio.

Capacitat d’analisi 1 sintesi.
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Per a la realitzacio d’aquest estudi es realitza, en primer lloc, un estudi preliminar de la
malaltia en si mateixa. Acte seguit, s’estudia el concepte de cadira de rodes actual i la
normativa i legislacié vigents relacionades amb aquesta.

Per a I’estudi de les demandes d’usuari, es realitza una enquesta de resposta oberta amb
I’objectiu d’obtenir la major informacio possible i es comparen les seues demandes amb els
productes actuals de les empreses competidores per mitja d’una matriu funcions-
competéncia i una analisi parametrica.

Posteriorment, s’utilitza la metodologia QFD, Quality Function Deployment, més
concretament, la casa de la qualitat. Aquest és un métode de gestio de la qualitat que combina
les diferents demandes de 1’usuari directe, els pacients, amb els productes de la competéncia
amb 1’objectiu d'obtenir una millor qualitat de disseny amb les especificacions técniques del
producte.

Una vegada s’ha analitzat tota la informaci6 obtinguda durant les etapes de disseny prévies,
i amb les especificacions tecniques del producte, es procedeix a definir el disseny tecnic del
prototip, és a dir, els components del prototip final.

Finalment, s’implementa aquest prototip en SAP ERP, constituint aixi I'eina clau pel que fa
a la gestié empresarial, tant de la informacio tecnica com de I'economica.
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DISSENY DEL PROTOTIP

5.1. Informacié del mercat

5.1.1. Concepte de cadira de rodes

La Real Académia Espanyola defineix el terme cadira de rodes com “una cadira que, amb
rodes laterals grans, permet el desplacament a una persona impossibilitada”.

També es pot definir com un dispositiu dotat de rodes per a la mobilitat de persones, que
disposa d’un sistema de suport corporal per a un ocupant amb discapacitat, i que es propulsa
manualment per 1’ocupant i/o un assistent mentre 1’ocupant esta assegut (Global Medical
Device Nomenclature, GMDN).

Els primers registres encontrats d’un mobiliari amb rodes daten del segle VI abans de Crist
i fan referencia a una especie de llitera infantil representada en un fris d’un atuell grec i una
inscripcio sobre una llosa de pissarra a la Xina. Segles després es troben registres dels
primers carretons amb rodes pero no fou fins el segle V després de Crist quan es comenca a
representar en 1’art xinés el transport de persones mitjancant una mena de cadira de rodes
(Koerth-Baker, 2009).

Malgrat tot, la primera cadira de rodes creada especificament per a aquest fi fou la del rei
Felip II d’Espanya en 1595 1 la primera patent sobre una cadira autopropulsada de tres rodes
fou I’any 1869. A partir d’aquests anys es comencen a dissenyar cadires de rodes per a aquest
proposit fins arribar al concepte de cadira de rodes que tenim actualment. Evolucié marcada
en gran mesura per la Guerra Civil americana i la Segona Guerra Mundial degut al gran
nombre de supervivents amb una lesiéo medul-lar i, per conseqiient, la necessitat d’avangos
en aquest ambit.

5.1.2. Caracteristiques d’una cadira de rodes

S’hi diferencien diversos tipus de cadires de rodes depenent del nivell de la lesio 1 la condicid
del pacient: de mobilitat dependent, manual independent i de mobilitat independent assistida.

Les cadires de mobilitat dependent sén aquelles amb espatller rigid i rodes xicotetes en les
que l’'usuari no ¢és capag d’autopropulsar-se de forma independent, ja siga per una
impossibilitat fisica, per tant, és una altra persona qui propulsa la cadira de rodes. En les
cadires amb mobilitat assistida és el propi usuari qui propulsa la cadira pero sense esforg
fisic, ja que consta d’un motor eléctric i un mecanisme electromagnétic per al control de la
direccid. Les cadires de mobilitat manual independent sén el focus del present estudi. Sén
aquelles en les que 1’usuari €és capa¢ d’autopropulsar la cadira utilitzant els membres
superiors. Es caracteritzen per tindre dos rodes fixes amb un suport impulsor sobre el que
’usuari aplica I’esforg per a autopropulsar-se i dos rodes mobils més xicotetes direccionals.
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Un punt clau és el pes d’aquesta, diferenciant entre gama baixa, mitjana i alta. D’una banda,
les cadires convencionals, les més economiques, tenen un disseny classic i robust i tenen un
pes considerable, ja que, normalment, estan fabricades en acer. Per tant, sén cadires utils per
a un Us esporadic, és a dir, persones amb una lesié temporal o per al transport de persones
per part d’un acompanyant on el factor pes no és determinant. D’altra banda, les cadires de
gama mitjana estan fabricades majoritariament en alumini i la forca necessaria per a
autopropulsar-se és menor que en els models de gama baixa. Finalment, s’hi diferencien les
de gama alta, també nomenades actives. Aquestes son les més lleugeres i estan fabricades
de materials com 1’alumini, el titani i la fibra de carboni amb rodes d’alt rendiment,
destinades per a un perfil jove i /o actiu. A més, son altament adaptables a les mesures del
pacient (amplaria i profunditat del seient, altures del seient i espatller, llargaria de la cama,
...) 1 al terreny.

5.1.3. Components

Després d’un breu analisi dels diferents tipus de cadires de rodes, es procedeix a detallar les
parts més comuns/elementals que componen una cadira de rodes manual de gama alta.

» Manilles de
Reposabragos / : =» propulsio6
Protectors laterals
Seient Cercle
impulsor
Banda Xassis
reposacames Eix roda
posterior
Frens
Rodes
posteriors
Reposapeus
Rodes davanteres Forquilla

Figura 2. Components d’una cadira de rodes.
Font: Ortopedia Plaza.

1. Xassis 0 armadura. Pot ser rigid o plegable, sent I’energia per a autopropulsar-se
menor en un xassis rigid que en un plegable ja que part de I’energia de I’impuls es
perd en el moviment de I’estructura pels punts d’articulacio. EI material i el pes
d’aquest dependran de la gama elegida.

2. Seient. La seua funcid és suportar el pes de 1’'usuari. Sol ser d’un material fresc i
resistent que permeta el plegat de la cadira. Es fixa al xassis mitjancant caragols i /o
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altres sistemes. En alguns models es pot regular la tensio de la tapisseria del seient a
fi d’adequar-la a les necessitats de 1’usuari. Aixi mateix, es pot col-locar un coixi
antiescares, d’espuma, de gel o de cel-les d’aire amb 1’objectiu de minimitzar les
pressions excessives. Es important que les mesures del seient s’ajusten a I’usuari ja
que una altura i amplaria incorrectes poden causar Ulceres per pressio, problemes
d’estabilitat i problemes posturals. A més, I’altura del seient ha de facilitar el control
dels cercles impulsors. Aixi mateix, el seient ha de tindre una lleugera pendent per a
afavorir I’estabilitat del cos.

3. Espatller. Sol tindre una fabricacio similar al seient amb una tela suficientment
resistent que es fixa al xassis de la cadira. Alguns models son regulables en tensio
mitjangant unes tires interiors que permeten tensar o destensar regions concretes a fi
d’adaptar 1’espatller a I’anatomia de 1’usuari; altres regulables en angle i altres en
altura.

4. Manilles de propulsio. No té ninguna funcio6 per a 1’usuari sin6 que requereix d’una
altra persona per a que transporte a aquest, ja siga ajudant-lo a pujar una considerable
pendent o perque el usuari vol ser transportat. Aixi mateix, les manilles poden ser
plegables o no, a més de regulables en altura, depenent del model.

5. Reposabragos. Destinades a la comoditat de 1’usuari malgrat que hi ha models que
no tenen reposabracgos i que disposen d’uns protectors laterals per a impedir que les
rodes embruten la roba. Poden ser tant fixos formant part del xassis de la cadira com
regulable en altura per a una adaptaci6 optima a 1’usuari.

6. Reposapeus. Al igual que els reposabracos poden ser tant fixos com desmuntables a
fi de facilitar el plegat de la cadira de rodes. La posicié anatomica ideal del
reposapeus és a 90°. Malgrat tot, en adults la posicid dels peus pot interferir amb el
gir de les forquilles per la qual cosa I’angle se sol reduir, sent els més frequents 80°,
70° i 60°. Poden ser una Unica plataforma o dos reposapeus fabricats, generalment,
de composit o alumini.

7. Banda reposacames. Es tracta d’una banda situada en la zona superior del panxell,
a I’altura dels bessons de forma que impedeix que al reclinar la cadira cap enrere les
cames es mantinguen fixes en la banda.

8. Cercles impulsors. Constitueix una de les peces més importants de la cadira de rodes
ja que és ’encarregada de transmetre 1’esforg fisic de 1’usuari a les rodes. Poden ser
de tot tipus de material tant alumini com acer inoxidable, titani o de fibra de carboni.
A banda poden estar recoberts d’un material antilliscant a fi de proporcionar una
millor agafada i tracci6 a ’usuari.

9. Rodes posteriors. Les més habituals son de 24 polzades encara que també son
comunes les de 22, 25 i 26 polzades. Rodes més xicotetes suposen una menor forca
de fregament i, per consequent, aplicar un menor esforg per a propulsar-la, pero al
mateix temps també necessita un major nombre d’impulsos per a una mateixa
distancia. Les rodes massisses son més pesades, ofereixen una forca de fregament
menor i no requereixen de manteniment perd tenen un esmorteiment menor i una
menor adherencia en superficies banyades. Les neumatiques constitueixen una
conduccio més comoda ja que esmorteixen més els obstacles de la via i ofereixen
una bona adherencia a la superficie, pero al ser d’un material més bla, requereixen
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10.

11.

12.

13.

5.1.4.

5.14.1.

d’una major forga per a autopropulsar-se i un major manteniment (unflar-les cada
cert temps i vigilar la pressid). Les cadires de rodes actives (de gama alta) posseeixen
neumatics més estrets amb una major pressid, el que facilita el desplagament. En els
ultims anys, s’han desenvolupat rodes neumatiques antipunxada amb molt bons
resultats.

En aquest punt convé destacar el camber. Aquest és I’angle que forma la roda
posterior respecte a la cadira. Un camber positiu menor protegeix les mans i
augmenta [’estabilitat de la cadira augmentat la base de suport, perod una inclinacid
excessiva pot dificultar el pas.

Eix rodes posteriors. Es la peca que uneix les rodes posteriors al xassis. La posici6
d’aquest influira en la forca aplicada per a autopropulsar-se i inclinar la cadira de
rodes. Normalment, es recomana que 1’eix posterior estiga com més davant possible
per a facilitar els moviments, sense provocar que la cadira no perda 1’estabilitat, de
manera que la cadira de rodes es puga bascular cap enrere sobre els eixos de les rodes
posteriors sense que les rodes es moguen.

Rodes davanteres. Aquestes rodes permeten a 1’usuari canviar la direccio. Hi ha de
diferents grandaries, aixi com inflables i massisses, depenent del seu Us i terreny
habitual. Les rodes per davall de 5 polzades solen ser massisses mentre que, per
damunt de 5 d’aquesta mida, poden ser tant massisses com neumatiques, amb una
major esmorteiment pero també amb un major manteniment i possibilitat de punxada.
De forma similar a les rodes posteriors, rodes més Xxicotetes suposaran un menor
fregament i una major facilitat de gir, ideals per a interiors, mentre que rodes més
grans seran millors per a exteriors i els possibles obstacles de la calcada. Per tant, és
necessari analitzar cada cas per a poder elegir la grandaria optima.

Forquilla. Aquesta és la peca encarregada de subjectar 1’eix de la boixa les rodes
davanteres. L’eix de gir de la forquilla deu ser sempre superior a 90° respecte al sol.
En cadires de gama baixa la forquilla no sol ser ajustable mentre que en cadires de
gama mitjana o alta si.

Frens. Els més frequents son els frens amb sabata que s’uneixen al xassis per davall
del seient i poden dur allargadors per a facilitar el seu Gs i s’activen empentant cap
avall o cap amunt, depenent del model. Malgrat tot, en les cadires actives se sol
utilitzar els frens de tisora que s6n més lleugers i queden amagats quan no estan
activats.

Analisi normativa i patents

Normativa i legislacio

A I’hora de dissenyar un producte cal tindre en compte diverses normatives de qualitat. Per
aquest motiu, es realitza un repas de les normes de qualitat vigents referents al tema en
questio.

L'article 8 de la Llei 21/1992, de 16 de juliol, d'Industria ([BOE] 176, de 23-7-1992.),
defineix com a norma "L’especificaci6 técnica d’aplicacié repetitiva o continuada
I’observanca de la qual no ¢és obligatoria, establerta amb participacidé de totes les parts
interessades, que aprova un organisme reconegut, a escala nacional o internacional, per la
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seva activitat normativa". Encara que les normes son de caracter voluntari, son garantia de
qualitat i permeten una estandarditzacio6 dels productes.

I.  Normes europees (regionals), elaborades principalment pel Comité Europeu de
Normalitzacio (CEN) i pel Comité Europeu de Normalitzacio Electrotécnica
(CENELEC).

e UNE-EN 12183:2014. Cadires de rodes de propulsi6 manual. Requisits i
métodes d’assaig. Es la quarta edicié d’aquesta norma europea i anul-la a UNE-
EN 12183:2009. Aquesta conté els requisits sobre el disseny ergonomic relatius
al funcionament segur de les cadires de rodes, mes concretament, especifica els
requisits 1 la metodologia d’assaig necessaris per a la fabricacié d’una cadira de
propulsio manual per a una persona amb un pes no superior a 250 kg. Aixi mateix,
també ¢s apta per a cadires de rodes manuals que disposen d’un equip auxiliar de
propulsio eléctrica, encara que no s’aplica en la seua totalitat a cadires de rodes
fabricades a mida. Els requisits aplicables al present treball son:

o

Les cadires de rodes amb una estabilitat estatica inferior a 10 °, han d’estar
previstos d’un dispositiu antigir en cas de caiguda.

Les cadires de rodes, en les quals la massa maxima de 1’ocupant siga
inferior a 150 kg, han de ser capaces de suportar repetides basculacions
sense sofrir danys.

Requisits de temperatura per a les superficies de la cadira de rodes que
poden entrar en contacte directe amb la pell de I’ocupant o assistent.

El reposapeus ha de permetre posicionar els peus de 1’ocupant a una
determinada altura de manera que els peus no llisquen cap enrere.

Si la cadira de rodes es pot desmuntar per al transport 0 emmagatzematge
i hi ha algun component amb una massa superior a 10 kg, ha de disposar
d’un adequat sistema de manipulacio.

Totes les rodes neumatiques han de tenir el mateix sistema de valvula
d’ompliment, les valvules han de ser facilment accessibles i1 han de dur
marcada la pressido maxima d’unflat expressada en kPa o en PSI (Iliura de
forca per polzada quadrada).

En quant al sistema de frens, ha de ser accessibles i accionable per
I’ocupant, per 1’assistent o per ambdos, depenent de 1’us previst pel
fabricant, 1 si la cadira disposa d’una o més palanques:

» Per a cadires de rodes amb una massa maxima d’ocupant no
superior a 150 kg, la forga aplicada en cada palanca per a
mantindre immobil la cadira en la maxima inclinacié indicada pel
fabricant no ha d’excedir els 60 N.

= Quan no s’aplica forca alguna, ’amplaria de les palanques de
frens, mesurada a 15 mm de I’extrem de la palanca, no ha de ser
major de 100 mm i no hauria de ser major de 80 mm (Figura 3).

* Ha de disposar d’un sistema de frens d’estacionament que
complisca els requisits d’eficacia especificats en la taula 1 de la
norma UNE-EN 12183:2014.
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Figura 3. Esquema de I'amplaria de I'empunyadura.
Font: Norma UNE-EN 12183:2014.

o La forca d’empenyiment requerida per a arrancar i mantindre el
moviment de la cadira de rodes amb carrega i amb una velocitat constant
sobre una superficie horitzontal, no ha de superar els seguents valors:

= 40 N per a una massa maxima de I’ocupant igual o major a 100
kg.

= 60 N per a una massa maxima de 1’ocupant entre 100 i 150 kg.

Normes nacionals, elaborades per 1’ Associacié Espanyola de Normalitzacié (UNE)

1 les normes internacionals equivalents, elaborades per I’Organitzacié Internacional
de Normalitzacio (ISO).

UNE 111914-11:1995. Cadires de rodes. Part 11: maniquins d’assaig. Equivalent
a la Norma Internacional 1SO 7176-11:1992. Aquesta part de la norma UNE
11914 s’especifica el disseny dels maniquins d’assaig de forma que els centres
de gravetat amb respecte de la cadira de rodes simule el maxim possible les
condicions d’una persona real.
UNE 111914-13:1995. Cadires de rodes. Part 13: determinacio del coeficient de
friccio de les superficies d’assaig. Equivalent a la Norma Internacional 1SO
7176-13:1989. Aquesta part estableix una metodologia d’assaig per a determinar
el coeficient de friccidé d’una superficie d’assaig.
UNE 111915:1991. Cadires de rodes. Dimensions totals maximes. Equivalent a
la Norma Internacional 1SO 7193:1985. Aquesta determina les dimensions totals
maximes que deuen tindre les cadires de rodes manual i eléctriques a fi de poder
generalitzar aquestes mesures a 1’hora de construir llocs adaptats i reduir les
barreres arquitectoniques dels usuaris. Sent:

o Longitud total, I: 1.200 mm;

o Amplariatotal, b: 700 mm;

o Altura total, h: 1.090 mm.
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Figura 4. Esquema de les dimensions maximes d'una cadira de rodes.
Font: Norma UNE 111915:1991.
Aquestes normes especifiquen els requisits de seguretat i les dimensions de les cadires de
rodes estandarditzades, facilitant 1’adaptacio dels productes i els processos de fabricaci6 i
possibilitant aixi 1’accés del producte a nous mercats i més amplis.

5.1.4.2. Patents

La cerca de patents és una important font d’informacié per conéixer com han resolt altres
empreses les necessitats dels usuaris i quines carencies queden per resoldre. Un alt
percentatge d’innovacid tecnologica sols es divulga per mitja de les patents, per tant,
renunciar al seu estudi restringiria significativament les possibles solucions a les demandes
de I'usuari a més de correr un potencial risc d’infringir la proteccié legal d’aquestes patents

(Garcia et al., 2009).

L’Oficina Espanyola de Patents i Marques (OEPM) es divideix en dos bases de dades:
Interpat amb les dades bibliografiques de patents i models d’utilitat espanyoles i Latipat amb
patents de divuit paisos Ilatinoamericans. Al consultar aquestes bases de dades hi apareixen
nombroses patents relacionades amb les cadires de rodes manuals. En la gran majoria son
dissenys de cadires de rodes irrellevants per a aquest treball, encara que es poden destacar
altres patents com ara:

I.  Coixi adaptatiu inflable.
NUmero de publicacid: 1 134 731 (02/12/2014).
Numero de sol-licitud: 201 431 552 (16/12/2014).

Aquest coixi posseeix una estructura que millora la distribuci6 de la pressio del seient
en comparacio a altres coixins del mercat, evitant aixi I’aparicié d’ulceres per pressio,
reduint aixi un dels principals problemes actuals dels usuaris. Es pot veure amb més
detall a I’Annex 1.

Il.  Dispositiu d’acoblament entre una bicicleta manual i una cadira de rodes.
Numero de publicacié: 1 218 980 (31/03/2017).
NUmero de sol-licitud: 201 831 126 (16/10/2018).

Aquest sistema permet la universalitzacid dels dispositius d’acoblament entre una
bicicleta manual 1 una cadira de rodes, permetent 1’acoblament d’una bicicleta
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manual a practicament qualsevol cadira de rodes independentment del fabricant
(Annex 2). A¢o ho fa mitjangant I’acoblament de la bicicleta manual a la parella de
barres davanteres de la cadira, sent, a més, accessible per a 1’usuari i atorgant-li un
major grau d’independéncia. Un punt molt interessant tenint en compte les
entrevistes realitzades als usuaris en 1’apartat 5.2.1. Els usuaris, on alguns d’ells
troben una necessitat insatisfeta a 1’hora de comprar una cadira de rodes addicional
per a poder practicar esports com el running sobre rodes.

Cadira de rodes per a camins dificils
NUmero de publicacio: 1 217 179 (11/07/2018).
Numero de sol-licitud: 201 831 089 (12/09/2018).

Aquesta invencid permet 1’s de la cadira de rodes en terrenys desiguals i de major
pendent que les cadires de rodes actuals, encara que esta dissenyada enfocada a
I’esport i no respecta les dimensions totals maximes establertes per la norma UNE
111915:1991, el que fa que siga poc practica per a 1’4s quotidia (Annex 3).

Mecanisme d’impulsio d’una cadira de rodes

Numero de publicacié: 2 443 992.

NUmero i data de la sol-licitud europea: E 03 786 652 (01/12/2003).

NUmero i data de publicacio6 de la concessié europea: EP 1 567 409 (30/10/2013).

Aquest mecanisme pot marcar un precedent a I’hora de reduir la for¢ca necessaria per
a autopropulsar la cadira de rodes mitjancant I’aplicacié d’una série d’engranatges
que ho fan possible (Annex 4). Malgrat tot, es considera un disseny poc instintiu i
incomode ja que fa Us d’una palanca amb un extrem d’empunyadura i un altre
d’impulsio en comptes d’implementar aquest sistema directament sobre 1’eix o el
cercle impulsor. Sent necessari un periode d’aprenentatge i d’adaptacio a la cadira
de rodes superior a I’habitual.

110—
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Figura 5. Esquema representatiu de la patent ES-2443992_T3. Mecanisme d'impulsi6 d'una cadira de rodes.

Font: Oficina Espanyola de Patents i Marques (OEPM).
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5.2. Planificaci6 estrategica

La globalitzacié juntament amb els avancos tecnologics i les opinions i necessitats canviants
de la societat provoquen una gran incertesa i risc a ’hora de crear una nova Unitat Estratégica
de Negoci (UEN). La planificacid estratégica és una de les activitats clau de tota empresa.
Es un procés que permet establir un pla d’accié mitjancant la presa de decisions i I’assignacio
dels recursos necessaris a fi de desenvolupar, mantindre o accentuar un avantatge competitiu.
El lloc ideal és el punt en el que I’empresa compleix amb les necessitats dels clients d’una
forma que les empreses de la competencia no poden, és a dir, marca una diferencia en el
mercat (Figura 6).

Oferta dels
COMPETIDORS

Oferta de Necessitats
I'EMPRESA dels CLIENTS

Figura 6. Esquema representatiu del punt ideal per a la planificacid estratégica.

Font: Elaboraci6 propia.
A fi d’aconseguir un avantatge competitiu Michael Porter diferencia tres tipus d’estratégies:
I’estratégia de lideratge en costos, de diferenciacié i del focus. Global Bike Inc. és una
empresa especialitzada en la fabricacid i distribucio de bicicletes que es planteja ampliar el
negoci amb una nova UEN de cadires de rodes. L’estratégia de lideratge en costos es descarta
al tractar-se d’un treball purament académic amb 1’objectiu de crear un prototip, amb uns
costos de fabricacio superiors als de la fabricacié massiva. Per tant, el present treball es basa,
principalment, en 1’estratégia de la segmentacio del mercat amb una diferenciacio de les
empreses competidores que s’explicara més endavant. Per aixo, es procedeix a realitzar un
analisi de I’usuari i les seues necessitats aixi com dels productes de les empreses
competidores.

5.2.1. Els usuaris
5.2.1.1.  Perfil d’usuari

En el Capitol 2. Cas d’estudi, s’ha realitzat un Xicotet estudi de 1’abast de les lesions
medul-lars per poder entendre les seues conseqiiencies i la situacio dels possibles usuaris.

Com que el disseny del prototip variara depenent de les necessitats de 1’usuari i,
conseqiientment, del tipus de lesio, es decideix realitzar una segmentacio del mercat. Es
tracta d’un producte especific per a un perfil d’usuari molt clar 1 definit, com ara xiquets,
joves i adults amb paralisi en la part inferior del cos (paraplegia), tot i que també poden ser
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possibles usuaris aquelles persones amb un grau variable de paralisi de la contractilitat de la
musculatura (paresia) o per perdua total o parcial dels membres inferiors.

Per tant, I’objecte d’estudi sera tota aquella persona amb mobilitat reduida en les extremitats
inferiors ja siga per pérdua de membres 0 amb un grau variable de paralisi a causa d’una
lesid, capa¢ d’autopropulsar una cadira de rodes manual. Destacar que la realitzacid
d’aquesta part és prévia a la seleccié del titol i al posterior desenvolupament del prototip.

Per poder estipular les caracteristiques del producte, es tenia previst realitzar enquestes
personals presencials en 1’Hospital Universitari Doctor Peset, perd a causa de 1’actual
situacio de proliferacié del virus SARS-CoV-2, s’han vist impossibilitades. Com que el
perfil d’usuari €s limitat i no es pot accedir a un gran nombre d’usuaris, es decideix realitzar
una enquesta qualitativa per a poder extraure informaci6 sobre 1’estat actual de les cadires
de rodes i els possibles camps de millora. Per a I’elaboracié de I’enquesta (Annex 5) s’ha
utilitzat 1’eina formularis de Google i s’ha enviat a usuaris de cadires de rodes per mitja de
la xarxa social Instagram. A fi d’encontrar aquests usuaris, s’han emprat les paraules clau:
#wheelchair, wheelchairlife, #paraplegia, #spinalcordinjury, #wheelchairfitness,
#silladeruedas i #paraplejia.

5.2.1.2.  Llistat de demandes

L’enquesta ha sigut realitzada per dotze usuaris de cadires de rodes: onze d’ells parapleégics
i un amb hemiparéesia, amb un diferent temps transcorregut des de I’inici de la lesid per a
cada individu. Hi ha un major participacié per part de dones, 8 enfront de 4, encara que
aquesta diferéncia no és representativa per a les preguntes en questio.

oSO B N W s~ o1 o

Menos de 5 afios 5-9 afios 10-19 afos Mas de 20 afos

Grafica 1. Representacio grafica del temps transcorregut des de I'inici de la lesio.
Font: Elaboraci6 propia.

Com s’observa en la grafica 2, aquests usuaris son d’un rang variat d’edat i de forma més o
menys uniforme, anant des dels 19 anys fins els 49.
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Grafica 2. Representacié grdfica de [’edat dels participants en I’enquesta.
Font: Elaboraci6 propia.
Aquest tipus d’usuaris tenen unes condicions de mobilitat molt particulars, fet pel qual viuen
en habitatges adaptats al seu nivell de vida i a les dimensions propies de la cadira de rodes.

En els dltims anys hi ha hagut una tendeéncia creixent a I’augment de ’accessibilitat del
transport pablic a les persones amb mobilitat reduida, pero malgrat tot, en les zones rurals
encara hi ha una caréncia d’adaptacio d’aquests mitjans de transport. Aixi mateix, el Llibre
Verd de I’Accessibilitat en Espanya analitza especificament els principals problemes de
I’accessibilitat en el transport public a nivell nacional, entre els que es destaquen 1’accés al
mitja de transport i la desorientacid al recérrer llargues distancies (Vega, 2006). Aquesta
informacid es veu contrastada amb les enquestes realitzades:

“La adaptabilidad de las via y el transporte publico los valoro deficiente ya que hay
mucho por hacer en este campo. Muchas veces el autobds o tren no esta adaptado y
no puedes subir, otras tienes que avisar al personal para que habiliten la rampay otras
ya ni hay espacio suficiente para que quepa la silla. Se podria mejorar facilmente con
sitios con uso exclusivo para personas de silla de ruedas o sitios mas espaciosos.”

Per tant, la majoria dels usuaris enquestats opten per utilitzar taxi adaptat o cotxe personal
en el que poder desplacar-se directament al lloc desitjat sense problemes. En aquest punt, es
destaca la importancia de que les rodes posteriors siguen desmuntables i la cadira de rodes
tinga un xassis de reduides dimensions o desmuntable, depenent de les necessitats de
I’usuari.

A més, els usuaris realitzen trajectes curts amb la cadira, generalment a establiments
estudiats de forma premeditada per a tindre la certesa de que son accessibles per a un usuari
de cadires de rodes i evitar trajectes amb voreres i calcades en mal estat:

“Suelo ir a sitios accesibles. Generalmente me aseguro antes de ir. Creo que se
deberia promover la accesibilidad en mas sitios. Ademas, muchas veces las aceras
tienen desniveles o encuentras arboles en mitad de la acera y tienes que bajar al nivel
de calle e ir con cuidado con los coches.”

Per aquest fet, és important respectar la norma UNE 111915:1991 (equivalent a la norma
internacional 1SO 7193:1985) que indica les dimensions totals maximes estandarditzades,
de forma que la cadira de rodes siga facilment accessible al major nombre de llocs possible.
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Per contra, els trajectes llargs solen provocar certes insatisfaccions en 1’usuari ja que 1’esforg
fisic realitzat és prolongat i requereixen de I’ajuda d’una altra persona per a que propulse la
cadira de rodes. El mateix passa amb pendents considerables on [’esfor¢ fisic per
autopropulsar la cadira és elevat. En aquests casos, els usuaris fan us d’una roda
complementaria amb motor electric que ajuda a la propulsio, es comentara més endavant en
I’apartat 5.2.2. Competéncia actual, el que suposa un cost addicional.

Finalment, destacar la importancia de I’esport en la vida d’aquests usuaris. Malgrat tot, son
persones actives que realitzen esports com el pilates, natacié o parapowerlifting sense
necessitat de I’Gs de la cadira de rodes 1 d’altres esport com basquet, running sobre rodes i
handcycling que requereixen 1’is d’una cadira amb unes determinades caracteristiques que
permeten una practica comoda i segura. En aquest punt es destaquen diferents opinions en
quant a la unificaci6 d’aquest tipus de cadires juntament amb les cadires convencionals. Per
una banda, hi ha usuaris que veuen la necessitat de dissenyar la cadira de rodes adaptable a
la practica esportiva:

“Hago running y utilizo una handbike. Seria muy guay que fuera adaptable a todos
los modelos ya que depende mucho de la marca. Ademas, que comprarte una silla
especial para hacer deporte supone un gasto adicional, y ya de por si las sillas de
ruedas son caras como para comprarte otra adrede para hacer deporte.”

D’altra banda, altres usuaris no veuen necessari aquesta qliestié degut a 1’existéncia en el
mercat de cadires de rodes especialitzades i amb un grau de satisfaccio alt:

“Practico parapowerlifting de manera competitiva. Levantamiento de peso con barra
en press de banca. Tengo varias sillas deportivas segun el deporte que practique. Una
handbike, una para deportes de raqueta y otra para crossfit, ademas de las de paseo
para diario que son casi como las deportivas. Las deportivas suelen tener las ruedas
traseras con mas angulo para la base de sustentacion y ruedas antivuelcos. Mi silla
de diario es muy deportiva y podria adaptarse fijando una rueda antivuelco, pero
habiendo y teniendo sillas para ello ya, nunca haria una silla adaptable a todos los
deportes.”

5.2.2. Competéncia actual

Un dels factor principals a I’hora d’analitzar el sector és els productes de les empreses
competidores amb 1’objectiu d’identificar caracteristiques comunes i necessitats no cobertes
i/0 oportunitats de millora. Es procedeix, per tant, a analitzar els productes de les marques
mes rellevants en el mercat.

5.2.2.1.  Matriu funcions-competéncia

En primer lloc, es procedeix a realitzar un estudi de les funcions que presenten els productes
de la competencia (Annex 16). Com que es tracta d’un producte especific, hi ha un menor
nombre d’empreses competidores que si d’un altre producte es tractara. Malgrat tot, €S
realitza una seleccio dels productes més representatius de distintes marques de les empreses
més rellevants en el mercat com ara Quickie, Oracing, Kischall i Panthera. Cal destacar que
tots els productes analitzats tenen els materials de fabrica, sense cap complement addicional.
Per tant, el seu preu pot ser superior amb peces d’una major qualitat.
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Acte seguit, es procedeix a realitzar una matriu funcions-competéncia d’aquests productes. Aquesta tecnica permet diferenciar les especificacions
tecniques indispensables, imposades pel mercat, de les opcionals, podent ser ninxols de mercat. Per a realitzar una visualitzacié més compacta, s’hi

diferencien els models de la segiient manera:
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Taula 1. Llegenda distintiva per als diferents models de cadires de rodes.

Etiqueta

Model

A

Xenon 2 hibrida

Helium Pro

Krypton F

Krypton R

Sky

Trip Standard

Halls Tribute

I O|lmMmM M OO @

The KSL

Champion 2.0

J

Panthera X

Font: elaboracio propia.
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Taula 2. Matriu funcions-competencia dels distints models de cadires de rodes.

S . Pan
Quickie Oracing Invacare thera

CARACTERISTIQUES A G ‘ H ‘ | ‘ J ‘ Historic | % del total
Xassis plegable X X X X 4 40,00%
Espatller ajustable en altura X X X X X 5 50,00%
Espatller ajustable en angle X X X X X X 6 60,00%
Espatller plegable X X 2 20,00%
Espatller ajustable en tensid X 1 10,00%
Protectors laterals amb fender X X X X X X 6 60,00%
Reposapeus abatibles X X X X X 5 50,00%
Reposapeus ajustable en angle X X X X X 5 50,00%
Rodes posteriors desmuntables X X X X X 5 50,00%
Diverses posicions del centre de gravetat X X X X X X X X X X 10 100,00%
Monofre X 1 10,00%
Estabilitat estatica > 10 ° X X X X 4 40,00%
Varietat de colors X X X X X X X 7 70,00%
Varietat mides rodes X X X X X X X X X X 10 100,00%
Diferents mides xassis X X X X X X X X X X 10 100,00%

Font: elaboraci6 propia.
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D’una banda, s’hi diferencien clarament les especificacions técniques imposades pel mercat,
com ara diverses posicions del centre de gravetat i varietat de mides de les rodes i del xassis.
El que suposa que si el prototip no disposa d’aquestes caracteristiques tindra dificultat a
I’hora de competir amb la resta de models.

D’altra banda, s’hi poden diferenciar caracteristiques distintives com per exemple els
reposapeus abatibles i ajustables en angle, les rodes posteriors desmuntables i el xassis
plegable, facilitant el transport i emmagatzematge de la cadira de rodes, o 1’espatller
ajustable en altura, angle o tensio, que afavoreix una millor adaptaci6 per part de 1’ocupant
i redueix la probabilitat de sofrir problemes posturals. Aquestes caracteristiques
constitueixen ninxols de mercat i poden suposar un avantatge competitiu respecte als altres
models del mercat.

5.2.2.2.  Accessoris actuals

Els avancos tecnologics marquen una tendéncia a la reduccié del pes de les cadires de rodes
junt a una distribucio de forces més eficient de forma que es reduisca la forca aplicada per a
autopropulsar la cadira. Malgrat tot, aquest fet encara seguix sent un problema per als
usuaris, provocant aixi possibles lesions en la musculatura superior. Actualment, aquest
inconvenient se supleix mitjangant complements electronics d’ajuda a la propulsié com ara
Smoov ONE de I’empresa alemanya Invacare, anteriorment nomenada, i SmartDrive MX2+
de I’empresa americana InterOrtho.

Taula 3. Especificacions tecniques dels complements electronics Smoov ONE i SmartDrive MX2+.

Smoov ONE SmartDrive MX2+
General:
Pes unitat motriu 7,2 kg 5,7 kg
Pes maxim usuari 140 kg 150 kg
Pendent maxima 16% 16 %

Dimensions:

Llarg total 385 mm 389 mm
Amplaria total 145 mm 141 mm
Altura total 340 mm 252 mm
Diametre roda omni-direccional 77 mm 193 mm
Amplaria roda omni-direccional 65 mm 71 mm

Unitat motriu:

Velocitat maxima

Poténcia del motor 250 W 250 W
Voltatge 36V 36V
0-6 km/h 0-6 km/h

(opcional fins 10 km/h)

(opcional fins 8 km/h)
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Smoov ONE SmartDrive MX2+ ‘

Bateries (unitat motriu):

Bateria de cel-les 36V; 6,2 Ah 36 V; 3,4 Ah

Bateria de liti Bateria de liti
Fins 19'8 km (depenent

Fins 20 km (depenent del

Autonomia . N del terreny, pes de
terreny, pes de l'usuari, Us) I L
usuari, Us)
Comandament a distancia Connexié Bluetooth Connexi6 Bluetooth
Aplicacié mobil Android 0 i0S No
Preu (sense IVA): 3.200 € 4.990 €

Font: elaboraci6 propia.

Aquests avancos tecnologics suposen un cost elevat addicional, motiu pel qual s6n productes
no accessibles a tot els clients. Per tant, es planteja innovar en la industria, creant un sistema
mecanic amplificador de forces adaptat, mitjangant un tren d’engranatges similar als canvis
de marxa d’una bicicleta, en les rodes posteriors a fi de reduir la forca necessaria per a
autopropulsar la cadira de rodes. Permetent aixi, realitzar trajectes més llargs i d’una major
pendent sense necessitat d’una altra persona, gaudint d’'una major independencia i, com a
conseqiéncia, una millor qualitat de vida.
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5.2.2.3.  Analisi paramétrica

Acte seguit, es procedeix a realitzar una analisi parametrica. Aquesta técnica consisteix en
creuar valors relatius a distints parametres amb ’objectiu d’esbrinar I’existéncia d’algun
tipus de correlacié entre ambdos parametres que mostre possibles ninxols de mercat. A mes,
es calcula la linia de tendéncia i el coeficient de correlacio, R?, per comprovar hipotesis i
determinar la fiabilitat dels models.

I.  Acabat-preu

En primer lloc, es procedeix a analitzar si un major nombre de colors o acabats pot afectar o
no en el preu final d’aquestes.

€7.000,00
€6.000,00 |®

€5.000,00 ... @ o

€4.000,00

€3.000,00 ° ®

y = -49,37x + 4.890,10
€2.000,00 R2=0,40

€1.000,00

€0,00
0 5 10 15 20 25 30 35

Grafica 3. Representacio del preu de les cadires de rodes en funcié del nombre de possibilitats d'acabat disponibles.
Font: elaboraci6 propia.
En la grafica 3 sembla que un major nombre de possibilitats i colors redueix el preu final del
producte. Pero, el coeficient R? és 0,40, el que implica un mal ajust del model, per tant, el
grau de personalitzaci6 no implica un augment o reduccié del preu. Tot i que aquests
parametres no tenen relacio, un major grau de personalitzaci6 sera més atractiu i satisfactori
per a I’usuari i, conseqiientment, suposara un major nombre de clients.
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Il.  Material del xassis-preu

€7.000,00
€6.000,00
€5.000,00 °
€4.000,00 ®
€3.000,00
€2.000,00
€1.000,00
€0,00
® Alumini (rigid) Alumini (plegable)
Fibra de carboni (rigid) Fibra de carboni (plegable)

Grafica 4. Representacio grafica dels preus de les cadires de rodes en funcié del tipus de xassis.
Font: elaboracio propia.

S’observa com les cadires de rodes amb el xassis de fibra de carboni, ja siga rigid o plegable,
tenen un preu major a les d’alumini.

1. Pes-preu

Es comprova com afecta el pes de les cadires de rodes en quant al seu preu final. S’agafa el
pes de les cadires sense rodes a fi d’evitar possibles errors causats per les diferents cobertes
i llantes emprades.

€7.000,00
€6.000,00
€5.00000 | e
€4.000,00 . . .........
€3.000,00
€2.000,00
€1.000,00

€0,00

y = -469,58x + 6.625,63
R = 0,65

1 2 3 4 5 6 7 8 9

® Alumini (rigid) Alumini (plegable)
Fibra de carboni (rigid) Fibra de carboni (plegable)

Grafica 5. Representacio del preu de la cadira de rodes en funci6 del seu pes (sense rodes).
Font: elaboraci6 propia.
S’observa que el preu és inversament proporcional al pes de la cadira de rodes. S’observa
una clara tendencia a I’augment del preu quant menor és el pes de la cadira de rodes, encara
que el coeficient R2 és 0,65. Aquest pot haver sigut menor degut a la diferéncia de materials
emprats en la fabricacié de les cadires. Per tant, es procedeix a realitzar un analisi per separat
d’ambdds materials.
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€4.000,00 Y €8.000,00
€3.000,00 | e €6.000,00
y =-214,24x + 4.723,03
€2.000,00 R2 = 094 €4.000,00
. y =-295,79x + 6.484,65

€1.000,00 €2.000,00 R?=0,62

€0,00 €0,00

3 5 7 9 1 3 5 7
@ Xassis rigid Xassis plegable Xassis rigid Xassis plegable

Grafica 6. A I’esquerra: representacio del preu de la cadira de rodes d'alumini en funcid del seu pes (sense rodes).
A la dreta: Representacio del preu de la cadira de rodes de fibra de carboni en funci6 del seu pes (sense rodes).
Font: elaboraci6 propia..
S’hi observa una notable milloria en el coeficient de correlacid del preu de les cadires de
rodes amb un xassis d’alumini hidroconformat respecte al seu pes, malgrat que ha disminuit
el seu valor en la grafica que fa referéncia a les cadires de rodes de fibra de carboni.

En aquest punt cal esmenar certes complicacions. Per una banda, aquestes grafiques no es
poden assumir com a verdaderes degut al reduit nombre de valors. D’altra banda, la
diferencia del material utilitzat no implica sols un canvi en el pes final de la cadira de rodes
sind que també canvien les propietats mecaniques d’aquesta: augment de la resisténcia a
fatiga, ductilitat, tenacitat i resiliéncia i duresa, entre altres, el que provoca un augment del
preu final. Finalment, independentment del material emprat, el tipus de disseny del xassis
(rigid o plegable) podria ser també un punt a tindre en compte a I’hora d’analitzar el preu.

El preu no és un parametre valid per a realitzar aquest tipus d’analisi. Malgrat tot, aquestes
grafiques poden ser emprades per a obtenir una idea general de I’estat de 1’art de la resta de
parametres.

IV. Pes-material

Finalment, es realitza un analisi paramétrica valid per esbrinar una relacio entre el material
emprat per a la fabricaci6 de la cadira i el pes final d’aquesta.

9
8
7
6
i "o
3
2
1
0
® Alumini (rigid) Alumini (plegable)

Fibra de carboni (rigid) Fibra de carboni (plegable)

Grafica 7. Analisi paramétrica del pes en funcid del material emprat per a fabricar la cadira de rodes.
Font: elaboracio propia.
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S’hi poden observar dos punts ben diferenciats:

— Les cadires de rodes de fibra de carboni tenen un pes menor que les d’alumini
hidroconformat.

— Les cadires de rodes amb un xassis rigid tenen un pes menor que les fabricades amb
el xassis plegable.

5.3. Disseny per a la qualitat

Aplegat a aquest punt, es posseeix un nivell suficient de comprensio de les demandes de
I’usuari, i es procedeix a aplicar el métode Quality Function Deployment (QFD), una eina
de gestio de qualitat utilitzada en el procés de disseny d’un nou producte o en el redisseny
d’un ja existent que té per objectiu traduir les necessitats dels usuaris en informacié técnica.
Aguesta €s un procés metodologic que situa la satisfaccio del client i la innovacio del
producte com a principal punt d’analisi (Govers, 1996). L’eina fonamental utilitzada és un
conjunt de matrius que interconnecten la informaci6 de 1'usuari amb diverses
especificacions, cobrint totes les fases del procés de disseny (des de la generacié del concepte
de producte fins la seua fabricacio i posada en el mercat).

Disseny Desplegament de Processos de Control de
roncentiial parts/assemblatae fahricacia aualitat

Figura 7. Sequéncia de matrius de QFD.
Font: Fundamentos del disefio en la ingenieria (Garcia et al., 2009).
Aquestes matrius son també anomenades “Casa de la Qualitat” per la seua estructura. Per a
aquesta part del disseny es fa Us de la primera (Disseny conceptual) que combina informacié
de 1'usuari i dels productes de la competencia des del punt de vista del propi usuari amb
informacid tecnica dels productes en forma de parametres tecnics. Els passos a seguir sén
els seguents:

1. ldentificar els usuaris, les seues necessitats i expectatives.

Determinacio de la importancia i tipologia de les demandes dels usuaris.
Valoraci6 de la competéncia i correlacio amb les demandes.

Definici6 del grau d’interaccio entre parametres técnics i demandes.
Prioritzacio dels parametres i establiment del grau de relacio entre ells.
Descripcio detallada del disseny técnic de la cadira de rodes.

© 0k wh
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5.3.1. Estudi de ’usuari
5.3.1.1.  Demandes de [ 'usuari

Primerament, es considera un estudi de [’usuari amb I’objectiu d’identificar les necessitats
dels potencials consumidors. A banda de les demandes nomenades en 1’apartat 5.2.1.2.
Demandes dels usuaris, s’afegeixen demandes implicites a les enquestes i als catalegs
analitzats.

Que siga lleugera.
Que siga facil de maniobrar.
Que tinga un amortiment adequat.
Que tinga estabilitat: diferents punts del centre de gravetat.
Que tinga les mesures correctes.
Que tinga una llarga vida dtil.
Que puga realitzar trajectes llargs.
Que puga pujar pendents.
Que el xassis siga resistent.
. Que frene amb seguretat
. Que les rodes es puguen bloquejar.
. Que les rodes siguen resistents.
. Que les rodes tinguen bona agarrada en terrenys uniformes.
. Que les rodes tinguen bona agarrada en terrenys no uniformes.
. Que les rodes posteriors siguen desmuntables.
. Que els cercles impulsors no Ilisquen.
. Que siga de reduides dimensions o plegable.
. Que tinga un bon aspecte.
. Que es puga elegir el color
. Que es puga personalitzar.
21. Que el seient siga ajustable.
22. Que I’espatller siga regulable en altura i pressio.
23. Que requerisca poc manteniment.
24. Que es neteje facilment.
25. De facil reparaci6. Que no siga necessari portar la cadira de rodes a 1’ortopédia o empresa
relacionada per a reparacions sense importancia o recanvis.

©ooNo Ok wdPE

NP RPRERRREBRRRREPR
O ©W 0O ~NO U~ WNEREO

5.3.1.2.  Estructuracid i prioritzacié de les demandes

El seglient pas és organitzar la informacio, és a dir, agrupar les diferents demandes en classes
comuns (com per exemple, les relatives a la seguretat formen part d’un grup i les que facen
referéncia a ’aparenga un altre). A més, es repartiran pesos segons la importancia que li
donen els usuaris a les demandes, sumant 100 cada agrupacié d’un mateix nivell
d’abstraccio.

Es mostra la matriu de ponderacions amb les agrupacions de les demandes en 3 blocs: alta
seguretat, bon funcionament i bona aparenca (estetica).
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Taula 4. Agrupaci6 i ponderacid de les demandes d'usuari.

GRUP DE
DEMANDES

GENERALS

Alta seguretat

40

DEMANDA
GENERAL

Que tinga
una bona
estructura

40

DEMANDA
ESPECIFICA

Que tinga una
llarga vida util

10

PART |I. MEMORIA

PES

PES

COMPOST RELATIU

0,016

1,60%

Que tinga un
amortiment
adequat

20

0,032

3,20%

Que tinga
estabilitat

40

0,064

Que el xassis
siga resistent

30

0,048

Que les
rodes siguen
segures

30

Que les rodes
es desgasten
poc

30

0,036

3,60%

Que tinga
bona agarrada
en terrenys
uniformes

30

0,036

3,60%

Que tinga
bona agarrada
en terrenys no

uniformes

20

0,024

2,40%

Que els
cercles
impulsors no
Ilisquen

20

0,024

2,40%

Que les
rodes
responguen a
la frenada

30

Que frene amb
seguretat

70

0,084

8,40%

Que les rodes
€s puguen
bloquejar

30

0,036

3,60%

Bon
funcionament

50

Que sigaa
mesura

50

Que tinga les
mesures
correctes

40

0,1

Que el seient
siga ajustable

30

0,075

Que l'espatller
siga regulable
en altura i/o
pressio

30

0,075

30

Que siga
lleugera

50

0,075
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GRUP DE
DEMANDES
GENERALS

DEMANDA
GENERAL

Capitol 5. DISSENY DEL PROTOTIP

DEMANDA

ESPECIFICA

PES

PES

COMPOST | RELATIU

Que les rodes
siguen 30 0,045
Que siga desmuntables
facil de Que siga de
transportar _ redm_des 20 0,03 3.00%
dimensions o
plegable
Que S|gf':1 facil 40 0,04
finaa de maniobrar
Quina g Que puga
., 20 realitzar 30 0,03 3,00%
conduccio .
trajectes llargs
agradable
Quepuga 14, | g0g 3,00%
pujar pendents
Que
requerisca poc | 30 0,024 2,40%
Que no done manteniment
probler_nes 80 Qu? (_as neteje 10 0,008 0.80%
de mantindre facilment
Defacil o 0048 4,80%
Bona aparenca | 10 reparacio
Quetingaun o | 5 1,009%
) bon aspecte
Que tinga un Ueles plga
disseny | 20 > ESPUG 3, | 5006 0,60%
. elegir el color
atractiu
Queespuga | ., | 440, 0,40%
personalitzar

Font: elaboraci6 propia

S’acoloreixen les demandes amb un major percentatge relatiu amb un color més intens,
disminuint la intensitat amb el percentatge. D’aquesta forma, es poden observar les
demandes més valorades pels usuaris a 1’hora d’elegir una cadira de rodes 0 una altra.
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5.3.1.3.

Classificaci6 de les demandes. Model Kano

Finalment, es procedeix a classificar les demandes segons a seua naturalesa segons el model
Kano, que distingeix tres grups ben diferenciats:

Demandes basiques (B). Sén molt importants, son aquelles que se pressuposa que
posseeix el producte. En la majoria dels casos no son expressades per 1’usuari, pero
han de ser identificades ja que no aporten satisfaccio al client, pero si el producte no
compleix aquestes demandes, I’usuari tindra un grau elevat d’insatisfaccio.
Demandes funcionals (F). Quan millor és la implementacio d’aquest tipus de
demandes, millor sera el grau de satisfacci6 de ’usuari. Aquestes si solen ser
expressades per part de ’usuari i son les que marquen una certa diferencia entre els
productes.

Demandes apassionants (A). Aquestes son les que I’usuari no esperava encontrar i
que produeixen un grau elevat de satisfaccid. Aixi mateix, la manca d’alguna
d’aquestes no produeix insatisfaccid, motiu pel qual els usuaris no solen verbalitzar
aquestes demandes ja que els semblen excessives. Per tot aco, la implementacio
d’aquestes marcara la diferéncia entre els productes.

Satisfaccio
A
Demandes funcionals
Demandes
apassionants
Necessitat no _ Necessitat
satisfeta satisfeta

mﬁsiques

v

Insatisfaccid

Figura 8. Tipus de demandes d'acord amb el model Kano.
Font: elaboracid propia a partir del model Kano.
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Per a poder realitzar una millor valoracio es fa Gis d’una técnica de preguntes emparellades
per a determinar en quina de les tres categories s’emmarca cada demanda.

Taula 5. Preguntes encreuades per a la classificacié de les demanes segons el model Kano.

< A B C
Qc_:;
E
o
c
L e
O «
> O
T C
o g =
o o
T 0| = =
5 £ 3 3
@ S © o
] < =) =)
< =2 3 3
\ . = @ 3 3
Que passa si el producte = 2 = e
satisfa la demanda? © T L w
1 M’agrada molt A A-F F
2 | M’agrada A-F | F-B B
3 Ho veig normal X B B
Font: Fundamentos del disefio en la ingenieria (Garcia et al., 2009).
Obtenint-se aixi els seglients resultats:
Taula 6. Classificaci6 de les demandes d'acord al model Kano.
DEMANDES D’USUARI KANO
Que tinga una llarga vida util B
Que tinga un amortiment adequat B
Que tinga estabilitat (diferents punts del B
centre de gravetat)
';: Que el xassis siga resistent B
|_
H:J Que les rodes es desgasten poc B
) -
8 Que tinga bona agarrada en terrenys B
o | uniformes
Que tinga bona agarrada en terrenys no A
uniformes
Que els cercles impulsors no llisquen B
Que frene amb seguretat B
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Que el seient siga ajustable F
— | Que I'espatller siga regulable en altura F
g Que siga lleugera F
:Z; Que les rodes siguen desmuntables F
g Que siga de reduides dimensions o plegable B
T Que puga realitzar trajectes llargs A
Que puga pujar pendents A
Que requerisca poc manteniment F
zt) De facil reparacio F
E Que tinga un bon aspecte B
% Que es puga elegir el color del xassis F
Que es puga personalitzar F

Font: elaboracio propia.

5.3.2. Estudi del mercat

5.3.2.1. Valoracid de la competéncia

Amb la informacio extreta en 1’apartat 5.2.2. Competéncia actual, es pretén obtenir una visio
global de les prestacions dels productes del mercat actual aixi com una oportunitat de cobrir
les demandes d’usuari no cobertes i que es poden afegir al prototip a fi de generar valor en

el producte.

Primerament, s’estableixen les segiients etiquetes als productes anteriorment analitzats en

’apartat 5.2.2. Competencia actual, juntament amb el prototip d’estudi:

Taula 1. Llegenda distintiva per als diferents models de cadires de rodes.

Etiqueta

Model

A

Xenon 2 hibrida

Helium Pro

Krypton F

Krypton R

Sky

Trip Standard

Halls Tribute

I QMmO O|®

The KSL

Champion 2.0
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Etiqueta Model
J Panthera X
K Prototip

Font: elaboraci6 propia.

Acte seguit, es procedeix a qualificar en una escala de 1’1 al 5 el grau de satisfaccio, sent 1
el grau de satisfaccié més baix i 5 el més elevat. Es descarten demandes com: que les rodes
es puguen bloquejar, que tinga les mesures correctes i que frene amb seguretat, ja que al
tractar-se de models d’alta gamma, tots posseeixen aquestes caracteristiques.

Taula 7. Valoraci6 de la competéncia en funcio de les demandes de I'usuari.

DEMANDES D’USUARI 1 2 3 4 5
. s ABEF
Que tinga una llarga vida dtil CDJK
GHI
Que tinga un amortiment adequat EFG ABHI CDJK
Que tinga estabilitat (diferents punts DH Cl AB EFGIK
del centre de gravetat)
. . ABEF
Que el xassis siga resistent CDJK
— GHI
=
. . ABCD
L2 | Que les rodes siguen resistents HIK
=) EFGI
o -
& | Que les rodes tinguen bona agarrada ABCD
. HIK
en terrenys uniformes EFGI
. ABCD
Que les rodes tinguen bona agarrada Y EFgI
en terrenys no uniformes
JK
. . ABCD
Que els cercles impulsors no llisquen EFGHI JK
ABCD
Que frene amb seguretat EFGH NI ¢
Que el seient siga ajustable BHI EFG AK CDJ
=
Z , .
= Que l'espatller siga regulable en EFG ABCD K
< | altura HI
zZ
Q
O | Que siga lleugera Al C BH D JK
zZ
)
LL
Que les rodes siguen desmuntables BDEG AF CHIJK

Hernandez Quilis, A.

Pagina 41



Capitol 5. DISSENY DEL PROTOTIP PART I. MEMORIA

DEMANDES D’USUARI 1 2 3 4 5
Que siga de reduides dimensions o BDEG ACF]
plegable HIK
Que puga realitzar trajectes llargs AIC BH DJ K
Que puga pujar pendents AIC BH DJ K
. . ABEF
Que requerisca poc manteniment GHI CDJK
" . ABCH
De facil reparacio EFG ¢
UK
<
O
E Que tinga un bon aspecte J EFG CDHI ABJK
&
w
Que es puga elegir el color del xassis J EFG CDI H ABK
Que es puga personalitzar JEFG CD ABK

Font: elaboraci6 propia.

Ara, es procedeix a identificar quines de les demandes formulades i prioritzades que son de
un major interes a I’hora de realitzar canvis, millores o innovacions.

5.3.2.2.  Obijectius de disseny i importancia composta de la demanda

En aquest apartat es pretén, en primer lloc, determinar quines de les demandes anteriorment
formulades 1 prioritzades per ’usuari son de major interés a I’hora de realitzar canvis,
millores i/0 innovacions. Per a aix0 es fa s d’una escala de 1’1 al 5, com I’anteriorment
utilitzada, per a decidir quina valoraci6 de 1’usuari es desitja tenir al final.

Finalment, es calcula la importancia composta de la demanda a partir del producte de la
importancia de cada demanda, obtinguda en 1’apartat 5.3.1.2. Estructuracio i prioritzacio6 de
les demandes, amb el ratio de millora. El ratio de millora es defineix com el quocient entre |
valor de la situaci6 objectiu i la situaci6 del producte inicial.
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Taula 8. Objectius de disseny i importancia composta de les demandes d 'usuari.
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(4] (4]
S 2 2
S o o
< < g g
@) T S ©) O g
< 8 = 8 8T
= S| E| &g ey
o = ) 3 S S 3
o 3 ) o S S £
S|\ 52|58 2| 25
2 | 5|5 |2 | E EZ
Que tinga una llarga vida dtil 1,6 3 4 0,75 1,2 2,14
Que tinga un amortiment adequat 3,2 4 5 0,8 2,56 4,56
Que tinga estabilitat 6,4 4 5 0,8 5,12 9,11
|_
ff Que el xassis siga resistent 4.8 4 5 0,8 3,84 6,83
L
5
8 Que les rodes es desgasten poc 3,6 2 3 0,67 2,4 4,27
(9]
Que les rodes tinguen b_ona 36 3 4 0.75 27 4,81
agarrada en terrenys uniformes
Que les rodes tinguen bona_l 24 ) ) 1 24 4.7
agarrada en terrenys no uniformes
Q.ue els cercles impulsors no 24 3 5 0.6 144 256
Ilisquen
Que el seient siga ajustable 7.5 3 4 0,75 | 5,625 10,01
Que e:\spatlle_zr, siga regulable en 75 3 5 0.6 45 8,01
altura i pressio
= .
E Que siga lleugera 7,5 4 5 0,8 6 10,68
2
% Que les rodes siguen desmuntables 45 4 5 0,8 3,6 6,41
O : T
% Que siga de reduides dimensions o 3 4 3 133 4 712
L | plegable
Que puga realitzar trajectes llargs 3 2 4 0,5 15 2,67
Que puga pujar pendents 3 2 4 0,5 15 2,67
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Que requerisca poc manteniment 2,4 2 3 0,67 1,6 2,85
De facil reparacio 4,8 3 3 1 4,8 8,54
S
E Que tinga un bon aspecte 1 4 5 0,8 0,8 1,42
g
Que es puga elegir el color 0,6 3 5 0,6 0,36 0,64
Que es puga personalitzar 0,4 3 5 0,6 0,24 0,43

Font: elaboraci6 propia.

5.3.3. Calcul dels parametres tecnics

Es defineixen com a parametres teécnics aquelles caracteristiques mesurables que
constitueixen al producte en el seu conjunt. Una adequada identificacidé dels parametres
técnics sera d’elevada importancia per al procés de disseny del producte.

5.3.3.1. La matriu d’interaccio

La matriu d’interaccid és 1’element central del métode QFD, més concretament, de la casa
de la qualitat, on s’estudia la relacié entre les distintes demandes d’usuari i els parametres
técnics amb 1’objectiu de determinar els parametres técnics més importants des del punt de
vista de 1’usuari.

Es construeix una matriu per a valorar si existeix o no relacio entre les demandes d’usuari i
els parametres técnics i, en cas afirmatiu, es valora el grau d’interaccidé mitjancant I’escala
segiient:

Taula 9. Representacié de les interaccions entre demandes.

Tipus de relacié | Puntuacié | Simbol

Forta 9 [
Mitjana 3 L 4
Debil 1 @)

Font: Fundamentos del disefio en la ingenieria (Garcia et al., 2009).

Per a cada parametre tecnic i demanda hi ha dos caselles: el simbol corresponent al grau de
relacié i, en la part inferior de la cel-la, el producte de la importancia composta de la demanda
de la fila corresponent amb el valor numeric del simbol. Acte seguit, se sumen els valors de
les puntuacions obtingudes per a cada parametre tecnic, per columnes. Aquests valors
constitueixen la importancia total de cada parametre. Finalment, es passen aquests valors a
percentatges amb 1’objectiu d’obtenir una estimacio de la importancia de cada parametre
tecnic per a poder avaluar en quina mesura contribueix cada parametre a la realitzacié d’un
disseny orientat a I’usuari.
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El resultat d’ordenar aquests percentatges (Annex 17) de major a menor importancia déna
lloc a la taula seguent:

Taula 10. Prioritzacié resultant dels parametres de la matriu d'interaccio.

PARAMETRE IMPORTANCIA

Geometria 11,88%
Tipus rodes posteriors 8,35%
Material xassis 7,56%
Massa total 6,82%
Tipus rodes davanteres 6,40%
Amplaria seient 5,48%
Profunditat seient 5,27%
Tipus seient 5,12%
Sistema amplificador de forces 5,03%
Tipus espatller 4,85%
Altura espatller 4,59%
Massa xassis 4,07%
Amplaria total 3,15%
Longitud total 3,15%
Altura del seient 2,90%
Llargaria de la cama 2,90%
Camber 2,66%
Tipus reposabracos 2,17%
Tipus cercle impulsor 2,01%
Centre de gravetat 1,40%
Tipus reposapeus 1,20%
Angle del xassis 1,03%
Angle de I'espatller 1,03%
Tipus de frens 0,97%

Font: elaboraci6 propia.
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5.3.3.2.  Relacions entre parametres

Aquest apartat se centra en identificar si existeix o no relacio entre els distints parametres
técnics i en quina mesura. El grau d’intensitat de la relacid és similar a ’apartat anterior i ve
indicat en la taula 9. D’aquesta manera, a I’hora de definir les especificacions del producte,
es pot saber si la modificacié d’un parametre suposa canvis en un altre, evitant aixi possibles
contradiccions en el disseny. S’eliminen els parametres tipus de reposapeus i de
reposabracos per no tindre relacio significativa amb la resta de parametres.

Taula 11. Matriu de relacid entre parametres.

(70}
[<5]
e
o
Y
[
-SB &§
o [38} o
3|3 Els| |= - |2
ol a TS| = 8| o c IS
w|e| € Clg|Llolc|legla . D | >
==|.E S8l 8 2L D o2 Q| s (%]
2 3l a Sls NIRRT EART) 2= [SEie) =
R I EREEIEIR I I E olol=|3S
@ | X O|@| = =T |=|2 —_ S| o| S| a | D T|&=
IS Sl S o|lclolo|lliosEl=2a I=iR=1ks
XIS =| BB S| S|S|oo|C|°|=T|8| 3|2 5|2|e=|8
SIS Elalel25 S ele 2 SZ2 S alv Sldlalal e
2122|3522 2o = E5| 222252282
338223 E|5|3 2SS GlEE|lSlalalslglalalda
S 2 |nFloj<|al3d|l<|<|o|<|<|a|F|F|<|O|F|F|=2]|F
o ® O|0|0 O|e|e O o Massa xassis
* O Y Material xassis
¢ € |O | Sistema amplificador de forces
O Tipus cercle impulsor
() Geometria
¢ Amplaria total
* Longitud total
O

Llargaria de la cama

Angle de I'espatller

Angle del xassis

Centre de gravetat

Altura del seient

Amplaria seient

Profunditat seient

Tipus seient

Tipus espatller

Altura espatller

Camber

Tipus rodes posteriors

Tipus rodes davanteres

Massa total

Tipus de frens

Font: elaboraci6 propia.
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5.3.3.3.  Establiment de les especificacions tecniques

El pas final Casa de la Qualitat és I’establiment de les especificacions técniques del producte,
on es combina tota la informacié que s’ha recollit de forma prévia amb I’objectiu de definir
quins son els valors de cada parametre del producte que cal mantindre fins el final del procés
de disseny. La informacio de major rellevancia sera:

a. Laimportancia del parametre.
b. Lasituaci6 del prototip analitzat enfront de la competéncia en aquest parametre.
c. Lacorrelaci6 de cada parametre amb la resta.

Es realitza una matriu relacional amb la resta de parametres i els productes de la
competencia. Es distingeixen les unitats de mesura de cada parametre, la valoracio dels
productes i la valoracio de la dificultat tecnica que suposa la modificacié de cada parametre
en fases posteriors del procés de disseny.

Cal destacar que hi ha parametres que sén magnituds fisiques amb unitats de mesura com
ara la massa total. Pero les variables discretes no, motiu pel qual s’identifiquen en la casella
corresponent amb un simbol numeral (#), com per exemple, el material del xassis.

l. Geometria del xassis. Aquest és el parametre més important, amb una
importancia d’un 12°3%. Es tracta d’una variable discreta, €s a dir, pren valors
dins d’un conjunt conegut de dades (xassis rigid o xassis plegable). Malgrat que
un xassis plegable suposa un gran avantatge a 1’hora de viatjar, transportar i
emmagatzemar la cadira, també suposa un pes major i una forca per a
autopropulsar major que una cadira rigida ja que part de I’energia de I’impuls es
perd pels punts d’articulaci6. Com que la cadira de rodes té reduides dimensions,
no suposa un gran inconvenient a I’hora de viatjar. A més, la massa també és de
gran importancia, motiu pel qual es decideix fabricar una cadira de rodes amb el
xassis rigid.

. Tipus de rodes posteriors. Hi pot haver dos tipus de rodes, tant massisses com
neumatiques. Com s’ha comentat anteriorment, les rodes massisses ofereixen una
forca de fregament menor i un menor manteniment, perd sén més pesades que
les neumatiques. Per contra, les neumatiques esmorteixen més els obstacles. Per
tant, es creu que les rodes neumatiques seran les més adequades, fet que es veu
reflectit en els productes de la competencia.

I"i. Material del xassis. EI material del xassis té una estreta relacio amb la massa del
Xassis i, consequientment, amb la massa total. La majoria dels fabricants utilitzen
I’alumini 1 la fibra de carboni. L’alumini presenta una bona capacitat per a
absorbir vibracions 1 una llarga vida util a més d’una baixa densitat. Malgrat tot,
la fibra de carboni presenta unes millors prestacions i predileccio per part dels
usuaris, motiu pel qual es decideix realitzar el xassis de fibra de carboni.

V. Massa total. Aquest parametre depén en gran mesura del valor que prenen la resta
de parametres, motiu pel qual es definira més endavant.

V. Tipus rodes davanteres. Com que aquestes rodes son d’una menor grandaria, el
pes no és un factor decisiu a I’hora d’elegir entre rodes massisses i neumatiques.
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VI.

VII.

VIIL.

XI.

XII.

XII.

XIV.
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Per tant, s’elegeixen rodes massisses ja que ofereixen una major llarga vida util i
un menor manteniment.

Sistema amplificador de forces. Aquest suposa un valor afegit al producte i un
gran avantatge competitiu, permetent realitzar trajectes mes llargs i pujar
pendents.

Tipus seient. Ha de ser d’un material fresc i capag de resistir el pes de 1’usuari.
S’elegeix el nylon i, posteriorment, s’elegira el model.

Tipus espatller. A I’igual que en el cas del seient, I’espatller ha de suportar part
del pes de I’usuari, motiu pel qual s’elegeix el mateix material que el seient, el
nylon.

Tipus cercle impulsor. La grandaria dels cercles impulsors esta condicionada per
la grandaria de les rodes posteriors. Com s’ha comentat anteriorment, se sol
utilitzar materials com 1’alumini i la fibra de carboni. Per tant, s’elegeix I’alumini
anoditzat que té una gran resisténcia i durabilitat als agents externs i un preu
menor a la fibra de carboni.

Tipus de frens. S’clegeix utilitzar frens del tipus tisora, caracteristics per ser
utilitzats en les cadires de rodes d’alta gamma, destaquen per oferir majors
prestacions i un pes menor que els frens tipus sabata.

Color. Encara que el color no estiga en la matriu d’interaccio, 1’estética és un
factor de gran importancia segons 1’opinié d’usuari. La fibra de carboni ofereix
un acabat modern i elegant al producte final, motiu pel qual no és necessari
realitzar un procés addicional de personalitzacio.

Tipus reposabragos. S’elegeixen uns protectors laterals ja que ofereixen una
major comoditat al tindre un menor pes i dimensions que els reposabracos
convencionals.

Tipus reposapeus. S’elegeix una plataforma ja que ofereix un disseny més
elegant i una major vida Gtil que els reposapeus amb dos plataformes.
Dimensions. Com que es tracta d’una cadira de rodes d’alta gamma, cada usuari
elegira les dimensions de la cadira per a les seues mesures. Per tant, es realitza
un estudi sobre les dimensions més utilitzades en els productes de la competéncia
(Annex 18). Aixi mateix, es respecta la norma UNE 111915:1991 (Cadires de
rodes. Dimensions totals maximes), comentada en 1’apartat 5.1.4.1. Normativa i
legislacio. Les mesures per a una produccio en massa seran les seguents, on les
dimensions finals dependran de cada usuari.

Taula 12. Especificacions técniques dels parametres relacionats amb les dimensions del prototip pera una producci6 en

massa.

&i

Angle del Amplaria —— | Profunditat Altura de
Xassis del seient \ | del seient \ | Pespatller
88°/92°/ 32-50cm 34-48cm 25475
100° cm
Increments Increments
de2cm de 2’5 cm Increments
de 1’5 cm
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Altura del Llargaria Centre de 1 Angle de
\ | seient \ de la cama \ | gravetat \ | Pespatller
Davantera: 22 -50cm De 2 cm fins -31°%al5°
43-55cm Increments aldcm (ajustable)
Posterior: delcm
37-50cm Increments
Increments d’1’5 cm
de 1cm
Amplaria b\ Longitud Camber b\ Pendent
Il | total A | total | [go/30 /g0y | £y | maxima
70 cm 100 cm 90 segura
10°
o Pes total Pes sense E[ Pes maxim
( )\ 4-6 kg A rodes [ usuari
aprox. 2-4 kg 100-120 kg
aprox.

Font: elaboracio propia.

En I’Annex 19 es troba la valoracié dels parametres técnics dels productes de la competéncia.
A tall de conclusid, es mostren les valoracions assignades al prototip de cadira de rodes:

Taula 13. Especificacions tecniques del prototip.

PARAMETRES

ESPECIFICACIONS

Material xassis

Fibra de carboni

Sistema amplificador de forces

Si

Tipus cercle impulsor

Alumini anoditzat

Geometria Rigida
Tipus seient Poliéster
Tipus espatller Nylon

Tipus rodes posteriors

Neumatiques

Tipus rodes davanteres

Massisses

Tipus de frens

Tisora

Tipus reposabragos

Protectors laterals

Tipus reposapeus

Plataforma

Color

Acabat carboni natural

Font: elaboraci6 propia.

Hernandez Quilis, A.

Pagina 49



Capitol 5. DISSENY DEL PROTOTIP PART I. MEMORIA

5.4. Disseny técnic

Una vegada acabades les especificacions técniques del prototip, es procedeix a realitzar el
disseny técnic d’aquest, és a dir, a la seleccié de components.

Com que no es tracta d’un prototip i no d’una produccié massiva, es decideix comprar els
components en lloc de fabricar-los ja que a¢o suposaria una inversio inicial molt més elevada
i, en cas de fracas, aquesta inversio no seria recuperada. Tanmateix, la fabricacio del sistema
reductor de forces i I’assemblatge del prototip si es realitza en Global Bike Inc. ja que el cost
de ma d’obra és menor en comparaci6 al cost que suposaria externalitzar aquesta tasca.

A continuacio, es descriuran mes detalladament cada una de les especificacions técniques i
els principis de solucid que es creuen més adequats tenint en compte els criteris dels usuaris,
de la competencia i del propi dissenyador, entre altres. Per a la cerca d’informacio per a crear
la taula de components i preus, es realitza una cerca per mitja de distintes pagines web a fi
d’encontrar distints preus per a un mateix component.

e Dimensions. Al tractar-se d’un prototip, s’utilitzen les mesures anatomiques del
dissenyador per a elegir les dimensions finals del producte.

Taula 14. Especificacions tecniques de les dimensions del prototip.

~ | Angle del = Amplaria —— | Profunditat Altura de
\ | xassis |H| del seient \ | del seient \ | Pespatller
920 42 cm 40 cm 27°5cm
Altura del Llargaria Centre de 1 Angle de
A | seient \ de la cama A | gravetat \ | Pespatller
Davantera: 40 cm De 8 cm 3°
48 cm
Posterior:
42 cm
Amplaria 6\ Longitud Camber b\ Pendent
Il | total A | total | 30 \_/#y | maxima
60 cm 100 ¢m segura
10°
o Pes total a Pes sense h Pes maxim
( )\ 4-6 kg \ rodes Fi ) usuari
aprox. 2-4 kg 100-120 kg
aprox.

Font: elaboracio propia.

e Massa xassis. La massa del xassis ve determinada per les dimensions de la cadira de
rodes i la densitat de la fibra de carboni.

e Tipus de rodes posteriors. S’elegeix un diametre de 25 polsades ja que sén les
dimensions que millor s’adapten a les mesures de 1’usuari en qiiestio. S’elegeixen les
[lantes Spinergy Spox Everyday, de 18 radis de 3 mm i un pes de 721 g per roda. Per
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a I’eleccié de les cobertes s’ha consultat la pagina oficial de Schwalbe, principal
proveidor de rodes per a les empreses de la competéncia analitzades. S’elegeixen
cobertes Marathon Plus ja que posseeixen la millor relacio terreny uniforme-terreny
no uniforme.

e Cercle impulsor. S’elegeixen uns cercles de la marca tetra anomenats Tetra Gripp
de 24 polsades, aptes per a rodes de 25 polsades. Aquests no llisquen i posseeixen
una excel-lent durabilitat.

e Frens. Es decideix implementar frens de tipus tisora d’alumini de facil accés per a
un bloqueig simple que s’adapta a 1’abragadora de 19 mm. Posseeix una agafada de
goma per a un Us comode i un acabat anoditzat negre.

e S’clegeixen el sistema de suspensié Frog Legs Il que combina una forquilla Frog
Legs Il d’alumini ultralleuger de resposta rapida amb un esmorteidor de cunya, el
que suposa una Optima zona d’absorcié i una suau conduccio. Aquest sistema inclou
les rodes davanteres Frog Legs 11 Soft-Roll de 4 polsades amb una massa de 224 g
cada una. Aquestes foren dissenyades especificament per al seu Us amb aquest
sistema de suspensid. SOn rodes massisses amb unes llantes de 3 radis d’alumini de
grau aeronautic per a un equilibri perfecte. Aixi mateix, posseeix una banda de
rodament d’ureta per a minimitzar la pérdua d’energia, absorbir les vibracions i que
ofereix girs sense esfor¢ i amb una major estabilitat. Per a oferir un acabat més
atractiu, s’elegeixen les llantes d’alumini anoditzat de color roig. Aixi mateix, aquest
sistema posseeix sistema de proteccio front a pols, pél i bruticia.

e Tipus seient i d’espatller. Com s’ha comentat anteriorment, els usuaris solen tindre
problemes medics degut a 1’us del seient i espatller incorrecte. D’una banda, és de
gran importancia que el seient siga ajustable en tensio, motiu pel qual s’elegeix una
tapisseria de cingles de la marca Oracing. A més, s’incorpora el coixi Stimulite
Contoured, un coixi antiescares amb una estructura flexible i estable de bresca
d’abelles derivat de la industria aeroespacial que es basa en la integritat estructural,
resistencia optima i de baix pes. Aixi mateix, aquest coixi incorpora una butxaca que
resulta de gran utilitat per a I’usuari.

D’altra banda, s’elegeix 1’espatller Jay3 Carboni. Aquest és un espatller ajustable a
les necessitats de cada usuari, és a dir, ajustable tant en angle com en profunditat i
amplaria per a garantir el major confort i una distribucié de pressions adequada.
regulable en altura.

e Sistema amplificador de forces. Després d’un projecte d’investigacio, Global Bike
Inc. ha desenvolupat un sistema amplificador de forces mecanic que s’adapta al
cercle impulsor.

e S’clegeix un protector lateral de fibra de carboni amb fender en la part superior que
ofereix una gran protecci6 enfront de les esquitxades d’aigua i de la bruticia de les
rodes.

e Per al reposapeus s’clegeix la plataforma Performance de I’empresa Sunrise
Medical. Aquesta és ajustable en angle i suposa la combinacio perfecta entre
Ileugeresa, suport i ajust.
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Capitol 6
IMPLEMENTACIO EN SAP ERP

6.1. Introducci6 a SAP ERP

La creixent necessitat de gestid6 empresarial ha propiciat la creacié de sistemes ERP,
Enterprise Resource Planning, amb I’objectiu de generar un valor agregat a I’empresa. Es a
dir, sistemes que assumeixen el control de les operacions internes en les distintes arees de
I’empresa.

Com a resultat de 1’aplicacié d’aquests sistemes, es pot obtenir una reduccié significativa de
costos, un augment de la productivitat mitjangant la planificacié i 1’automatitzacio de
processos i la integraciéo d’informacio. Actualment, hi ha una multitud de sistemes ERP,
entre els que destaca SAP ERP, el més utilitzat a nivell global i el que s’utilitzara en el
present treball.

SAP ERP ¢és un modul de planificacio de recursos empresarials de I’empresa SAP SE, una
multinacional alemanya que es dedica al disseny de productes informatics aplicats a la gestio
empresarial. Aixi mateix, SAP ERP se subdivideix en diversos moduls: finances (FI), gestio
de materials (MM), ventes i distribucid (SD), comptabilitat analitica (CO), produccio (PP) i
gestio de projectes (PS), entre altres.

Per a la introduccié de dades en SAP ERP es fa s d’una empresa ficticia anomenada Global
Bike Inc. Com s’ha descrit en el Capitol 3. Objectius, més concretament, en 1’apartat
3.1. Global Bike Incorporated, aquesta empresa decideix realitzar una inversio en una nova
Unitat Estrategica de Negoci de cadires de rodes. Per la qual cosa fa Us de SAP ERP per a
poder realitzar una planificacio dels recursos empresarials necessaris.

Com s’ha comentat anteriorment, aquesta empresa posseeix dos plantes de produccioé: una
en Heidelberg (Alemanya) i I’altra en Dallas (Estats Units), el que permet 1’accés tant al
mercat europeu com I’america. Aquestes dos plantes constitueixen dos societats financeres
independents amb plans comptables distints que son entregats anualment al pais
corresponent. En aquest projecte, al tractar-se de la fabricacié d’un prototip, es treballa en la
planta d’Alemanya.

Abans de res, destacar que el procediment d’implementacid que va a exposar-Se €S
extrapolable a la realitat d’'una empresa i €s dut a terme per distints departaments i
treballadors dins de I’empresa, com ara un agent de compres i ventes, treballador de
magatzem, de planta, gerent de planta supervisor de produccio, de comptabilitat, entre altres.

Acte seguit, es procedeix a mostrar els procediments pertinents per a realitzar aquest
projecte.
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6.2. Creaci6 de materials

En primer lloc, s’introdueixen els materials que componen el prototip mitjangant el modul
Material Management (MM) de SAP ERP. Aquest modul és 1’encarregat de gestionar la
logistica de materials, principalment la cadena de subministrament, és a dir, sol-licituds,
compres, ingrés de mercaderies i les variacions d’aquestes. Els materials introduits per a la

fabricaci6 d’una cadira de rodes son els segiients:

Taula 15. Llistat de components del prototip.

COMPONENT MARCA CODI Q UE?‘I’EXRI TI?'I'EAL\JL
Xassis KRX Sunrise Medical | XRFB-026 | 1 | 2.000,00 € | 2.000,00 €
Eix Quickrelease 1/2 polzada Oracing ERP-026 | 2 29,04 € 58,08 €
Seient Cingles Oracing SC0-026 | 1 180,00 € 180,00 €
Coixi Stimulite Contoured 40x42 cm Stimulite CSTC-026 | 1 720,50 € 720,50 €
Espatller Jay 3 carbono Sunrise Medical | EJ3C-026 | 1 792,38€ | 792,38 €
Cercle impulsor Tetra Gripp 24" (PAR) Tetra CITG-026 | 1 285,56 € 285,56 €
Rodes Spinergy SPOX 25" (PAR) Spinergy RPSS-026 | 1 590,00 € 590,00 €
Cobertes SCHWALBE Marathon Plus Schwalbe CSMP-026 | 2 33,00 € 66,00 €
Frens Tisora Alumini (PAR) Oracing FRPT-026 | 1 84,00 € 84,00 €
Sistema de suspensio Frog Legs Il Frog Legs Inc. | SSFL-026 | 2 506,28 € | 1.012,56 €
Inclou:

- Roda massissa Soft-Roll Wide Wheel 1

- Rodament roda davantera 2

- Eix forquilla davantera 2
Sistema amplificador de forces Global Bike Inc. | SAF-026 | 2 500,00 € | 1.000,00 €
Protector lateral de fibra de carboni Sunrise Medical | PLAF-026 | 2 27,00 € 54,00 €
Plataforma Performance ajustable angle Sunrise Medical | PPAA-026 | 1 143,00 € 143,00 €

Font: elaboraci6 propia.

Es procedeix a explicar el procediment d’introduccié d’un material, en aquest cas, el xassis
de la cadira. La resta de material es crea de forma analoga.

Per a introduir els materials es fa Gs del menu principal: Materials Management - Create

Material.
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= SAP/ Home
—

ment  Materials Management  Navigation  Production Planning and Execution  Project Management  Quality Management in Procure

Stock

Figura 9. Pantalla d’inici de SAP ERP.
Font: elaboracio propia.
Aquesta sequiencia produira la seglent finestra, en la qual s’ha d’introduir el nom del
material, el tipus d’activitat comercial i el tipus de material. En aquest cas, es tracta del xassis
de la cadira de rodes.

Material: XRFB-026
Industry Sector: | Retail ~

Material type: | Raw materials ~
Change Number

Copy from...

Material:

Figura 10. Finestra inicial de creacié d'un material.
Font: elaboracio propia.
Acte seguit, s’elegeixen els nivells d’organitzacio, és a dir, el centre, el magatzem i el sector
de venta, ja que un material pot estar en un magatzem i ser utilitzat per dos centres distints
0 un mateix centre tindre més d’un magatzem. Després d’aquest pas, s’elegeix les vistes
desitjades. Com anem a treballar en Europa, s’clegeix treballar en la planta de Heidelberg
(HDO0O0) i amb el seu corresponent magatzem de materia prima (RMO00), degut a que és un
material que es destina a les linies de produccié amb 1’objectiu de muntar la cadira de rodes.
A mes, per a crear el material s’elegeix mostrar:

— Basic Data 1 - MRP1

— Sales: sales org. 1 - MRP2

— Sales: sales org. 2 - MRP3

— Sales: General/Plant — General Plant Data/Storage 1
— Purchasing — Accounting 1
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Organizational Levels X

Organizational levels
Plant:| HDOO
Stor. Loc.:| RMOO
Sales Org.: DS00

Distr. Channel: | WH

Profiles

MRP profile:

Org. levelsiprofiles only on request

Figura 11. Mena de nivells d'organitzacio.
Font: elaboracié propia.

5.4.1. Dades Basiques 1

En aquesta vista s’introdueixen dades fonamentals com ara el nom del material, la unitat de
mesura, el tipus de material, categoria i dimensions, entre altres. Com a unitat de mesura
s’elegeix EA (each), és a dir, es mesura per unitats i en el tipus de material s’clegeix Bl
(bicycles) ja que fa referéncia al producte final.

Other Material Additional Data Org. Levels Check Screen Data Lock material More ~

&¥ Basicdatal Basic data 2 &¥ Sales: salesorg. 1 ¥ Sales: sales org. 2 &¥ Sales: General/Plant
Material: XRFC-026 [

Descr.:* | Rigid carbon fiber chassis 1

General Data

Base Unit of Measure:® | EA Material Group:* | RAW
Old material number: Ext. Matl Group!
Division: | BI Lab/Office

Product allocation:
X-Plant Matl Status: Valid from

Assign effect. vals: GenltemCatGroup!

Figura 12. Finestra de Basic data 1 de la creacié d’un material.
Font: elaboraci6 propia.
Aixi mateix, es pot afegir la descripcio del material en altres idiomes clicant en Additional
Data. Com que I’empresa es troba en Alemanya, és necessari afegir la descripcio en alemany
per a evitar possibles confusions. A tall d’exemple, s’afegeix la descripcio en més de dos
idiomes.

Material: | XRFC-026

*Language * Material description

DE Starre Kohlefaser-Chassis

EN Rigid carbon fiber chassis

ES Chasis rigido de fibra de carbono
CA Xassis rigid de fibra de carboni

Figura 13. Finestra Additional Data de Basic Data 1.
Font: elaboraci6 propia.
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5.4.2. Ventes

Es poden introduir dades relacionades amb la venta del material, com per exemple, impostos,
el tipus i duracid del transport i la distribucio, entre altres.

5.4.3. Compres

En aquest apartat s’clegeix el grup encarregat de realitzar les compres. Cada filial té un poder

adquisitiu i clients determinats. En aquest cas, s’clegeix 1’area de finances de la seccio
europea (E00) de Global Bike Inc.

¢ (¥ Purchasing Intl Trade: Import Purchase order text & MRP1 & MRP 2 ¥ MRP 3
Material: XRFC-026 &
Descr.:* | Rigid carbon fiber chassis |

Plant: HDOO Plant Heidelberg

General Data

Base Unit of Measure:* | EA each Order Unit: Var. OUn
Purchasing Group: | EO0 Material Group:* | RAW
Plant-sp.matl status: Valid from
Tax ind. f. material. Qual.f.FreeGoodsDis
Material freight grp Autom. PO

Batch management

Figura 14. Finestra Purchasing.
Font: elaboracio propia.

5.4.4. Planificaci6é de necessitats

La planificacio de necessitats és 1’encarregada de gestionar la programacio del material, és
a dir, termini de lliurament, com ha de ser emmagatzemat un material i la temperatura
ambient, en el cas que fora necessari, entre altres.

En aquest cas, la planificacid de necessitats no és necessaria ja que es tracta d’un prototip
que requerira posteriorment d’un estudi de viabilitat per part de I’empresa. Malgrat tot, a tall
d’exemple, es mostra una planificacio determinista introduint PD en MRP type i 000 en
MRP Controller, codi associat a la planta de Heidelberg (HDOQO). Per a indicar que la
grandaria del lot seran les unitats exactes necessaries per a I’elaboracid de tantes unitats de
producte, en lot size s’elegeix EX.

¢ {&F Purchasing Intl Trade: Import Purchase order text & MRP1 & MRP2 & MRP 3

MRP Procedure

Advanced Planning

MRP Type:* PD
Reorder Point: Planning time fence:
Planning cycle: MRP Controller: | 000

Lot size data

Lot Sizing Procedure: | EX

Minimum Lot Size: | 10 Maximum Lot Size
Fixed lot size Maximum Stock Level:
LS-Independent Costs: Storage Costs Code
Assembly scrap (%) Takt time
Rounding Profile Rounding value

Figura 15. Finestra MRP 1.
Font: elaboracio propia.
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Aixi mateix, en MRP 2 s’indica:

— Procurement type: F. Es a dir, que el proveiment del material es realitza de forma
externa.

— SchedMargin key: 001. Codi que identifica a la planta de Heidelberg.

— Planned Deliv. Time: 6. Un termini de Illiurament de 6 dies.

Finalment, en MRP 3 s’indica en la casella de verificacié de la disponibilitat del material
KP, ja que al produir un prototip no cal comprovar I’estoc periodicament.

5.4.5. Comptabilitat

S’introdueix el preu associat al material, que, posteriorment, sera utilitzat per la resta de
moduls de SAP ERP.

¢ @' Plantdata/stor. 1 Plant data / stor. 2 Warehouse Mgmt 1 Warehouse Mgmt 2 Quality management & Accounting 1

Prices and values
Currency: EUR
Company code currency
Standard Price 3,000.00
Per. unit price 3,000.00
Price Unit: 1
Prc. Ctrl:* | v

Inventory Value 0.00

Figura 16. Finestra Accounting 1.
Font: elaboracio propia.

6.3. Gestio del projecte

Una vegada s’han creat els materials necessaris per a la fabricacio del prototip de cadira de
rodes, és el moment d’utilitzar el modul PS (Project System) de SAP ERP. Aquest és un dels
moduls de major importancia ja que és 1’encarregat de gestionar un projecte nou o un ja
existent sincronitzant la resta de moduls.

En primer lloc, es plena el codi del projecte seguint el format P/###, on ### fa referencia al
ndmero de tres digits identificatiu de cada alumne, evitant aixi, cometre errors i/o
modificacions en projectes d’altres usuaris. En segon lloc, s’especifica la descripcié del
projecte per a facilitar la seua identificacié posteriorment. En aquest cas, “Projecte de
cadira de rodes”. Finalment, com que es produeix en el centre de Heidelberg, se selecciona
com a referéncia de costos els d’Europa.

Identification and view selection

Project def.: |P/026 Projecte de cadira de rades (4

Basic Data Control Administration Long Text

Project Profile:* | Cost projects (Europe) ~

Figura 17. Definici6 del projecte en el modul 'Project System'.
Font: elaboraci6 propia.

El projecte es pot estructurar utilitzant un Pla Estructurat del Projecte (PEP) o bé per
processos, utilitzant operacions individual (paquets de treball). Acte seguit, es procedeix a
definir les fases en les que es divideix el projecte (elements PEP).
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6.3.1. Elements PEP i operacions

Els elements PEP, també coneguts per les seues sigles en angles WBS, divideixen un
projecte en parts per a facilitar el control d’aquest mitjangant una estructura jerarquica.

P/206-1. Estudi preliminar. Aquesta fase abasta tota la recerca i obtencio
d’informacio relacionada amb el disseny conceptual del prototip. Com per exemple,
I’estudi del concepte de cadira de rodes, aproximacio a la lesio de les extremitats
inferiors, enquesta realitzada als usuaris i la implementacio de la metodologia QFD,
entre altres.

P/206-2. Enginyeria. Es el procés final del disseny conceptual on s’elegeixen els
components definitius.

P/206-3. Prototip. Una vegada realitzat el disseny, és el pas d’obtenir la matéria
prima necessaria per a la fabricacié del prototip. Aquest abasta des de la negociacid
amb els proveidors fins I’ensambladura final.

P/206-4. Control de qualitat. Abans de finalitzar qualsevol producte és de gran
importancia que complisca uns estandards de qualitat. Motiu pel qual, es realitzen
aquestes proves. Els assajos introduits en aquesta activitat corresponent amb la
normativa vigent anteriorment comentada: UNE-EN 12183:2014. Cadires de rodes
de propulsié manual. Requisits i métodes d’assaig, UNE 11914-13:1995. Cadires de
rodes: determinacié del coeficient de friccio de les superficies d’assaig i UNE
111915:1991. Cadires de rodes. Dimensions maximes.

P/206-5. Petita producci6. Finalment, es procedeix a produir una petita quantitat de
cadires de rodes amb fins de marqueting. Concretament, es produira un nombre de
10 cadires.

En la taula seguent es mostra el llistat dels elements PEP i les activitats en les que se
subdivideixen.

Taula 16. Llistat d'elements PEP, operacions i les seus caracteristiques.

Element Activitat | Descripcié Duracié | Treball
PEP P (dies) | (hores)
P/206 0010 Definicio del problema 1 6
0020 Plantejament general 2 10
0030 Estudi del mercat 1 7
0040 Analisi de normativa i patents 2 6
0050 Estudi del perfil d'usuari 6 24
P/206-1 - -
0060 Estudi dels productes de la competéncia 3 9
0070 Llistat dels parametres 1 2
0080 Desenvolupament de la metodologia QFD 7 49
0090 Analisi dels resultats 1 3
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0100 Establiment de les especificacions técniques 2 8
P/206-2 0110 Disseny técnic 2 16
0120 Seleccid de components 1 7
0130 Compra i negociacié amb els proveidors 4 16
0140 | Aprovisionament de components 6 12
0150 Produccio del sistema amplificador de forces 4 32
P/206-3 0160 Ensambladura estructura 1 4
0170 Ensambladura de les rodes posteriors 1 5
0180 | Ensambladura del sistema de frenat 1 3
0190 Ensambladura final 2 16
0200 Control de qualitat dels components 1 8
0210 Comprovaci6 dimensions 1 2
0220 | Assaig del coeficient de friccio 1 6
0230 | Assaig d'estabilitat estatica 1 6
0240 Assaig de_resi_sté‘ncig estatica_, resisténcia a 1 5
PI206-4 Xsn;zﬁctieelr:eessi!sstf‘aennccilaaaallaaf]:tilg: er
0250 bascu?acié P L 6
0260 | Assaig de reposapeus 1 6
0270 | Assaig de frenada 1 6
0280 | Assaig forca d'empenyiment 1 6
0290 Control de qualitat 1 4
P/206-5 0300 | Aprovisionament de components i fabricacio 1 3

Font: elaboraci6 propia.

Tanmateix, a I’hora d’introduir aquestes dades a SAP, també sera necessari identificar el lloc
de treball que s’assigna a cada operacid i el centre de produccié on s’imputaran els costos.
En aquest treball s’hi pot distingir quatre llocs de treball distints:

— DVLP1000: activitats relacionades amb I’enginyeria i/o disseny.
— PROC1000: activitats de compra.

— ASSY1000: activitats d’ensambladura.

— INSP1000: activitats de control de qualitat.
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6.3.2. Relacions entre les operacions

Una vegada definides les activitats i les seues duracions, es procedeix a relacionar-les entre
elles per a poder visualitzar graficament la dimensid del projecte i poder obtenir una
estimacio de la duracio total i data de finalitzacid. Les activitats estan relacionades
mitjancant relacions causals com ara:

— Inici-Inici. L’inici d’una activitat indica el comen¢ament d’una altra, es a dir, dos
activitats comencen simultaniament.

— Inici-Fi. L’inici d’una activitat indica el fi d’una altra.

— Fi-Inici. El final d’una activitat indica el comen¢ament d’una altra.

— Fi-Fi. El final d’una activitat d’una activitat indica el fi d’una altra, és a dir, dos
activitats que acaben alhora.

En aquest projecte, totes les activitats tenen una relacié Inici-Fi, el que significa que pot
haver activitats que no poden iniciar-se sense el fi d’una altra o poden comengar diverses
activitats alhora i, per tant, fins que ambdds no finalitzen, no pot comencar la seguent
activitat.

El procediment en SAP ¢és senzill, s’ha de seleccionar I’activitat desitjada clicar la icona
Relationship Overview. Tot seguit, s’obri una nova finestra on s’indica I’activitat o activitats
predecessores i/0 successores.

Q| iz|i] | @ &) | D) | W [~ ‘:\}l':‘a @ |58 | | El Catalog
Acti... Description Norma... No... Work Un... Work cen... Plant Std Text... Ca... Bus. Process Activit. o
0010 Definicio del problema 1 DAY 6.0 HR  DVLP1000 HDOO 1] LABOR
0020 Plantejament general 2 DAY 10.0 HR DVLP1000 HDOO 0 LABOR
0030 Estudi del mercat 1 DAY 7.0 HR DVLP1000 HDOO o LABOR
0040  Analisi de la normativa i patents 2 DAY 6.0 HR  DVLP1000 HDOO 0 LABOR
0050 Estudi del perfil d'usuari 6 DAY 24.0 HR  DVLP1000 HDOO 1] LABOR
0060 Estudi dels productes de la competéncia 3 DAY 9.0 HR  DVLP1000 HDOO a LABOR
0070  Llistat dels pardmetres 1 DAY 2.0 HR  DVLP1000 HDOO a LABOR
0080 Desenvolupament de la metodologia GFD 7 DAY 49.0 HR  DVLP1000 HDOO 0 LABOR

Figura 18. Llistat de les activitats i les seues operacions. S'indica la icona 'Relationship Overview'.
Font: elaboraci6 propia.

6.3.3. Assignacio6 de fites

Les fites s’associen a elements PEP o activitats especifiques dintre d’aquests, 1 el seu objectiu
¢s informar i/0 documentar algun fet, inici o finalitzacié d’alguna etapa rellevant en el
projecte. SOn atemporals, és a dir, no tenen un temps d’execucio6 associat. Es el dissenyador
qui decideix si s6n necessaris 0 no.

Per a aquest projecte s’ha creat les segiients fites:

— Finalitzacid: Prototip. S’associa a I’activitat Control de Qualitat (0290). Aquesta
fita informa si el prototip compleix amb els estandards de qualitat requerits o no.

— Finalitzacid: Petita producci6. Marca la fabricacié de les cadires de rodes restants,
associada amb I’activitat Aprovisionament de components i fabricacio (0300). En
aquest cas, també seria valid associar la fita a I’element PEP: P/206-5. Petita
produccid.
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Per a implementar les fites en SAP s’ha de seleccionar I’activitat o element associat a la fita
i clicar la icona Milestone Overview, que obri la seguent finestra, i completar la informacio.

Activity: | 4000027 0300  Aprovisionament de components i fabric. G| | [

Detail: | =

Overview(s): |'m| |53 g o| |38 |

= RS @ Std. milestone ® Milestone group ]
Milestones
Usage | Description AGrp Scheduled  Actl date POC Fet  Fix. date

00004 Finalitzacia: Petita produccié

Figura 19. Creacié de la fita ‘Finalitzacié: Petita produccid’.
Font: elaboracié propia.

El codi 0004 introduit és un codi intern de SAP associat a la fita estandard ‘fi del muntatge’.
Tot seguit, es configuren les seues caracteristiques seleccionant la fita des del diagrama
jerarquic. Es interessant observar que la fita ja s’encontra associada a I’activitat desitjada.

Se seleccionen les caselles Trend analysis, Progress analysis i Offset to fin. Les dos primeres
son per a estudiar el progrés i la tendéncia de 1’operacié Aprovisionament de components
i fabricacio, i I’altima és per a indicar que la fita marcara el final d’aquesta.

Project Structure: Description Milestone: | 18 Finalitzacio: Petita produccio G| | @

&= Comprovacio de
E= Assaig coeficient
Activity: | 0300 | Aprovisionament de components i fabric.

&= Assaig estabilitat
B Assaig resisténci
== Assaig resistencii  Usage Progress analysis
= Assaig del repos: Milestone functions ¥| Progress analysis Perc of compl. f
== Assaig de frenad
Release stop ind Sales document date
&= Assaig forca emp i
~ = Control de qualit ¥| Trend analysis Billing plan

@ Finalitzacio: P

~ J& Petita produccid

InvoicePercentg ]

~ B Aprovisionament .
@ Finalitzacié: P Dates Offset to activity

Fixed date 00:00:00 Latest dates

w Worklist Actual date 00:00:00 7| Offset to fin.
orklis

Figura 20. Modificacio de les caracteristiques de la fita 'Finalitzacio: Petita producci6'.
Font: elaboraci6 propia.

6.4. Planificacio i programacié del projecte

Tant el Diagrama PERT, Program Evaluation and Review Technique, com el Diagrama de
Gantt son de gran utilitat per a la planificacio i programacié d’un projecte. La diferéncia
entre ambdos radica en la finalitat de cada un.

Mentre que el Diagrama PERT representa les relacions mitjangant un ordre seqiiencial de
les activitats en el temps, el Diagrama de Gantt serveix per a programar les activitats, és a
dir, per a especificar les dades concretes.
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6.4.1. Diagrama PERT

Es procedeix a visualitzar el diagrama PERT. S’observen nodes acolorits de roig i altres de negre. Aquests primers representen el cami critic, és a
dir, la ruta a seguir per a realitzar el projecte en el menor temps possible, son les activitats que marquen la duraci6 del projecte.

[ 10 [ Pso1 [1DAY ) [ 20 [Pso1 [2DAY) [ 50 [Pso1 [6DaAY | [ 60 [ Pso1 [3DAY | [ 70 TPso1 [1Day | [ 80 [ Psot [7DAY | [ 90 [Psot [1Dav |

Definicié del problema _ Estudi del perfil Estudidels productes Liistat dels parametres D et g la Analisi dels resultats
08/25/2020 0813012020 0 108 0002120201 1 Jnsioar2020 0 0 o 03 03/12:2020] 0 Joor12/2020] 03 03 03:20/2020] 0 [09

Ensambladura de les
rodes posteriors

07/2020

0 [ 3 N0/07i2020
101012020] 31011012020

[ 100 [ PSot [ 2DAY | [ 110 [ pSot [ 2 DAY | [ 120 [ Psot [ 1DAY | [ 130 [ Psot [ 4DAY | [ 140 [ Psi [ 6DAY | [200 | Psot [ 1D0aY | 150 [ Pso1 [ 4DAY |
e prpi it -
especif. tecnigues po amb els proveidors components components ampl.de forces

60 | Pso1 | 1 DAY
Ensambladura de
I'estructura
00712020 3 T10i07:2020]
1010/2020]_3 _f10110/2020}

180 [ Psoi [ 1
Ensambladura del
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Assaigres
estat,, i

{210 [ ps;1_[1Day |

Comprovacio de les i i y Aprovisionament de
; Control de qualtat Componants yiatic
10/16/2020]_0_[10M16/2020

10/13/2020] 0 [10/13/2020
hor3rz020] 0 _hoi13/2020] 10/15/2020]_0_[10/15/2020 10/16/2020] 0 [10/16/2020

l.l 0 -.(4' 120
| 0 1011472020

Figura 21. Diagrama PERT del projecte.
Font: elaboraci6 propia.
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Cada node apareix representat d’una determinada manera. Per a explicar les dades que
apareixen en cada node, s’agafa com a exemple I’activitat: P/0206. Definicio del problema.

Codi Element PEP
identificatiu associat
Descripci6 P/0206

deractivitat\L 10 | PS01 | 1DAY

Definicio del problema

08/29/2020| 0 [08/29/2020
08/29/2020 0 [08/29/2020 ¥ Fi proxim i

llunya

Inici proxim =%

i llunya
Folganca lliure i tota

Figura 22. Elements del node 'Definicid del problema’ del Diagrama PERT del projecte.
Font: elaboracio propia.

Dades d’interés:

— Temps més proxim per a un esdeveniment és el temps, en el que ocorrera
I’esdeveniment, si les activitats que el precedeixen comencen el més prompte
possible.

— Temps més llunya d’un esdeveniment és 1’altim moment, en el que pot ocorrer
I’esdeveniment, sense retardar la finalitzacié del projectes més enlla del seu temps
més proxim.

— Lafolganca total expressa el maxim retras que pot sofrir un esdeveniment sense que
es retarde la finalitzacio del projecte.

— La folganca lliure indica la part de la folganca total que pot utilitzar-se sense
provocar que ninguna de les activitats successores tinga que iniciar-se més tard del
seu temps més proxim, és a dir, sense consumir part de la folganca de les activitats
successores.
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El Diagrama de Gantt mostra una representacid clara i visual dels temps emprats en les
operacions del projecte. Per a representar-lo en SAP, es fa clic sobre la icona XXX

Project: P/0026  Projecte de cadira de rodes

Description —:z:-:_:z-:z_:z;-:z:-:z:-:z:-mm

Hi |ID
] P/0026 |Projecte de cad
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| 0220 Assaig coeficient
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Figura 23. Diagrama Gantt del projecte.
Font: elaboracié propia.

Pagina 66



PART I. MEMORIA Capitol 6. IMPLEMENTACIO EN SAP ERP

6.5. Assignacio de materials

A continuacio, es procedeix a assignar els materials, és a dir, les peces que conformen el
prototip, a I’activitat o activitats pertinents. En aquest cas, s’assignaran tots els materials
anteriorment creats a ’activitat Aprovisionament dels components (0140).

Per tant, se selecciona aquesta activitat i es clica en la icona: S Component Overview.
S’obri una finestra en la que s’introdueix el codi dels materials, a quantitat necessaria de
cada material i el codi associat a la planta de Heidelberg (HDOO).

Activity: 4000027 0140  Aprovisionament dels components 24
Detail: | ==

Overview(s): | fm! @®| || |52 |0

Total Purch.

Qi |E@ & E8E(e|w|d| ad|e El catalog |2
Item no. Material Plant |Requirement gty Bas... P.. It... R... 5... B.. Description
0010 XRFB-026 HDOO 10 EA N 3 Rigid carbon fiber chassis
0020 ERP-026 HDOO 20 EA N 3 Quick release rear wheel axle
0030 SCo-026 HDOO 10 EA N 3 Weebing seat
0040 CSTC-026 HDOO 10 EA N 3 Stimulate Contoured cushion
0050 EJ13C-026 HDOO 10 EA N 3 Jay 3 carbon backrest
0060 CITG-026 HDOO 10 EA N 3 25" Tetra Gripp Ring
0070 RP55-026 HDOO 10 EA N 3 Pair of 25" Spinergy Spox rear wheels
0080 CsMP-026 HDOO 20 EA N 3 Schwalbe Marathon Plus wheel covers

Figura 24. Assignaci6 dels materials.
Font: elaboraci6 propia.
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Capitol 7
PLANIFICACIO DE COSTOS

Amb el projecte planificat, es procedeix a realitzar 1’tltim pas, la planificacié de costos per
a la produccio de 10 unitats del prototip.

El treball es basa en la simulaci6 d’un projecte de recerca, desenvolupament i innovacid
(R+D-+l), elaborat per un treballador de I’empresa Global Bike Inc. Es per aix0, que no es
parla de pressupost sind de costos planificats.

7.1. Costos parcials

Els costos es divideixen entre el cost del material necessari per a 1’elaboracio del prototip i
entre el treball imputat per tarifa dels treballadors (ma d’obra).

7.1.1. Quadre de preus de ma d’obra

Global Bike Inc. és un empresa ficticia i, per consequéncia, no es té cap referencia de la
imputacid de treball per tarifa. Motiu pel qual, els preu unitari de ma d’obra per a cada
treballador per hora treballada esta calculat a partir del XIX Conveni Col-lectiu Nacional
d’Empreses d’Enginyeria i Oficines d’estudis tecnics.

En aquest Conveni apareix el salari total anual, per tant, es calcula el salari de cada
treballador dividint el salari total anual entre el nimero d’hores treballades a I’any (un valor
estimat de 1800 hores). S’extrauen les segiients tarifes:

Taula 17. Tarifes de cost associades a cada treballador.

Treball Treballador Total anual | Preu unitari
Dlss_eny/_ Lllcgnmats i titulats 2n i 3rcicle i 2632357 € 14,62 €/h
Enginyeria analista

Aprovisionament Diplomat i titulat de 1r cicle 20.424,25 € 11,35 €/h

Ensambladura/

. Tecnic de primera 16.627,17 € 9,24 €/h
Qualitat

Font: elaboracio propia a partir del XIX Conveni Col-lectiu Nacional d’Empreses d’Enginyeria i Oficines d estudis tecnics.
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Acte seqguit, es calcula el preu de cada activitat en funcié de la tarifa aplicada al treballador
I les hores treballades.

Taula 18. Quadre de preus (1). Ma d'obra.

. . Quantitat Preu unitari PREU
Codi | Activitat h) €M) TOTAL
P/206. Desenvolupament de la cadira de rodes 6 14,62 87,72 €
0010 Definici6 del problema 6 14,62 87,72 €
P/206-1. Estudi preliminar 110 14,62 1.608,20 €
0020 | Plantejament general 10 14,62 146,20 €
0030 | Estudi del mercat 7 14,62 102,34 €
0040 | Analisi de normativa i patents 6 14,62 87,72 €
0050 Estudi del perfil d'usuari 24 14,62 350,88 €
0060 Estudi Qels_productes de la 9 14,62 131,58 €

competéncia
0070 | Llistat dels parametres 2 14,62 29,24 €
0080 Desenvolupament de la metodologia 49 14,62 71638 €
QFD
0090 | Analisi dels resultats 3 14,62 43,86 €
P/206-2. Enginyeria 31 14,62 453,22 €
0100 ;sta_bhment de les especificacions g 14,62 116,96 €
tecniques
0110 | Disseny tecnic 16 14,62 233,92 €
0120 | Selecci6 de components 7 14,62 102,34 €
P/206-3. Prototip 80 9,80 789,28 €
0130 Comp“ra i negociacié amb els 16 11.35 181,60 €
proveidors
0140 | Aprovisionament de components 12 11,35 136,20 €
0150 Produccio del sistema amplificador de 39 9.24 295,68 €
forces
0160 Ensambladura estructura 4 9,24 36,96 €
0170 Ensambladura de les rodes 5 9,24 46,20 €
0180 | Ensambladura del sistema de frenat 3 9,24 27,72 €
0190 | Ensambladura final 8 9,24 73,92 €
P/206-4. Control de qualitat 56 9,24 517,44 €
0200 | Control de qualitat dels components 8 9,24 73,92 €
0210 Comprovacio dimensions 2 9,24 18,48 €
0220 Determinacid del coeficient de friccio 6 9,24 55,44 €
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. . Quantitat Preu unitari PREU
Codi | Activitat h) €M) TOTAL
0230 | Assaig d'estabilitat estatica 6 9,24 55,44 €

Assaig de resisténcia estatica,
0240 | resisténcia a I'impacte i resisténcia a la 6 9,24 55,44 €
fatiga
0250 Assaig dg}reswtenua a la fatiga per 6 9.24 55.44 €
basculacio
0260 | Assaig de reposapeus 6 9,24 55,44 €
0270 | Assaig de frenada 6 9,24 55,44 €
0280 | Assaig forca d'empenyiment 6 9,24 55,44 €
0290 | Control de qualitat 4 9,24 36,96 €
9/206-5. Petita produccio 3 11,35 34,05 €
0300 Apr(_)ws!c,mament de components i 3 11.35 34,05 €
fabricacio
TOTAL 3.498,91 €

Font: elaboracio propia.

7.1.2. Quadre de preus de material

Es procedeix a realitzar el pla de costos de material i la quantitat necessaria de cada
component per a produir 10 cadires de rodes amb fins publicitaris.

Taula 19. Quadre de preus (2). Material.

Material Qua_ntitat Preu unitari PREU
(unitats) (€/u) TOTAL
Xassis rigid fibra de carboni 10 1.821,24 € 18.212,40 €
Eix Quickrelease 1/2 polzada 20 29,04 € 580,80 €
Seient Cingles 10 180,00 € 1.800,00 €
(nllc;;tirjstlmullte Contoured 41x41 cm (altres 10 720.50 € 7205.00 €
Espatller Jay 3 carbono 10 792,38 € 7.923,80 €
E;e;\cé; impulsor de tetra Tetra Gripp 25" 10 285.56 € 2.855.60 €
Rodes Spinergy SPOX 25" (PAR) 10 590,00 € 5.900,00 €
Cobertes SCHWALBE Marathon Plus 20 33,00 € 660,00 €
Frens Tisora Alumini (PAR) 20 42,00 € 840,00 €
Sistema de suspensié Frog Legs Il 20 506,28 € 10.125,60 €
Sistema amplificador de forces 20 500,00 € 10.000,00 €
fPerr(])(tje;(;tor lateral de fibra de carboni amb 20 27.00 € 540,00 €
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Material Quantitat | Preu unitari PREU
(unitats) (€/u) TOTAL
Plataforma Performance ajustable en angle 10 143,00 € 1.430,00 €
TOTAL 68.073,20 €

Font: elaboracié propia.

7.2. Costos totals

7.2.1. Cost d’investigacio

El cost d’investigaci6 abasta des de I’etapa de disseny fins el cost lligat a la produccio6 del

primer prototip.

Taula 20. Quadre de preus (3). Costos d'investigacio.

Codi | Activitat Ma d’obra Material
P/206. Desenvolupament de la cadira de rodes 87,72 € 0,00 €
0010 | Definicié del problema 87,72 €
P/206-1. Estudi preliminar 1.608,20 € 0,00 €
0020 | Plantejament general 146,20 €
0030 Estudi del mercat 102,34 €
0040 | Analisi de normativa i patents 87,72 €
0050 | Estudi del perfil d'usuari 350,88 €
0060 | Estudi dels productes de la competéncia 131,58 €
0070 | Llistat dels parametres 29,24 €
0080 | Desenvolupament de la metodologia QFD 716,38 €
0090 | Analisi dels resultats 43,86 €
P/206-2. Enginyeria 453,22 € 0,00 €
0100 | Establiment de les especificacions tecniques 116,96 €
0110 | Disseny técnic 23392 €
0120 | Seleccié de components 102,34 €
P/206-3. Prototip 798,28 € 6.807,32 €
0130 | Compra i negociacio amb els proveidors 181,60 €
0140 | Aprovisionament de components 13,62 € 6.807,32 €
0150 | Producci6 del sistema amplificador de forces 29,57 €
0160 Ensambladura estructura 3,70 €
0170 Ensambladura de les rodes 4,62 €
0180 Ensambladura del sistema de frenat 2,77 €

Hernandez Quilis, A.

Pagina 72




PART I. MEMORIA

Capitol 7. PLANIFICACIO DE COSTOS

Codi | Activitat Ma d’obra Material

0190 | Ensambladura final 7,39 €

P/206-4. Control de qualitat 51,74 € 0,00 €
0200 | Control de qualitat dels components 7,39 €
0210 | Comprovaci6 dimensions 1,85 €
0220 Determinacio del coeficient de friccid 5,54 €
0230 | Assaig d'estabilitat estatica 5,54 €
0240 ,‘ifssaig de_ resi.sté\ncig estatica', resisténcia a 554¢€

I'impacte i resistencia a la fatiga

0250 | Assaig de resisténcia a la fatiga per basculacio6 5,54 €
0260 | Assaig de reposapeus 5,54 €
0270 | Assaig de frenada 5,54 €
0280 | Assaig forca d'empenyiment 5,54 €
0290 Control de qualitat 3,70 €

P/206-5. Petita produccio 3,40 € 0,00 €
0300 | Aprovisionament i fabricacio 3,40 €

TOTAL PARCIAL 244755 € 6.807,32 €

TOTAL 0.254,87 €

Font: elaboracio propia.

7.2.2. Costos marqueting

Els costos de marqueting fan referéncia al cost que suposa fabricar les 9 cadires de rodes

restants.

Taula 21. Quadre de preus (4). Costos de marqueting.

Codi | Activitat Ma d’obra Material
P/206. Desenvolupament de la cadira de rodes 78,95 € 0,00 €
0010 | Definicié del problema 78,95 €
P/206-1. Estudi preliminar 1.447,38 € 0,00 €
0020 | Plantejament general 131,58 €
0030 Estudi del mercat 92,11 €
0040 | Analisi de normativa i patents 78,95 €
0050 | Estudi del perfil d'usuari 315,79 €
0060 | Estudi dels productes de la competencia 118,42 €
0070 | Llistat dels parametres 26,32 €
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Codi | Activitat Ma d’obra Material

0080 | Desenvolupament de la metodologia QFD 644,74 €
0090 | Analisi dels resultats 39,47€

P/206-2. Enginyeria 407,90 € 0,00 €
0100 | Establiment de les especificacions tecniques 105,26 €
0110 | Disseny tecnic 210,53 €
0120 | Seleccié de components 92,11 €

P/206-3. Prototip 718,45 € 0,00 €
0130 | Compra i negociacié amb els proveidors 163,44 €

0140 | Aprovisionament de components 122,58 € 61.265,88 €
0150 | Producci6 del sistema amplificador de forces 266,11 €
0160 | Ensambladura estructura 33,26 €
0170 Ensambladura de les rodes 41,58 €
0180 Ensambladura del sistema de frenat 24,95 €
0190 Ensambladura final 66,53 €

P/206-4. Control de qualitat 465,70 € 0,00 €
0200 | Control de qualitat dels components 66,53 €
0210 | Comprovaci6 dimensions 16,63 €
0220 | Determinacié del coeficient de friccid 49,90 €
0230 | Assaig d'estabilitat estatica 49,90 €
0240 éssaig de_ resi_sté\ncifel estética_, resisténcia a 49,90 €

I'impacte i resistencia a la fatiga

0250 | Assaig de resisténcia a la fatiga per basculacié 49,90 €
0260 | Assaig de reposapeus 49,90 €
0270 | Assaig de frenada 49,90 €
0280 | Assaig forca d'empenyiment 49,90 €
0290 Control de qualitat 33,26 €

P/206-5. Petita produccio 30,65 € 0,00 €
0300 | Aprovisionament de components i fabricacio 30,65 €

TOTAL PARCIAL 3.149,02 € 61.265,88 €

TOTAL 64.414,90 €

TOTAL UNITARI 7.157,21 €

Font: elaboraci6 propia.
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Capitol 7. PLANIFICACIO DE COSTOS

Es calcula el cost total del projecte. Com s’ha dit anteriorment, el cost del material esta
associat en I’activitat 0140. Aprovisionament dels components.

Taula 22. Quadre de preus (5). Cost total del projecte.

Codi Activitat Cos't de ma cost c_ie
d'obra material

P/206. Desenvolupament de la cadira de rodes 87,72 € 0,00 €
0010 | Definici6 del problema 87,72 €

P/206-1. Estudi preliminar 1.608,20 € 0,00 €
0020 | Plantejament general 146,20 €

0030 | Estudi del mercat 102,34 €

0040 | Analisi de normativa i patents 87,72 €

0050 | Estudi del perfil d'usuari 350,88 €

0060 | Estudi dels productes de la competéncia 131,58 €

0070 | Llistat dels parametres 29,24 €

0080 | Desenvolupament de la metodologia QFD 716,38 €

0090 | Analisi dels resultats 43,86 €

P/206-2. Enginyeria 453,22 € 0,00 €
0100 | Establiment de les especificacions tecniques 116,96 €

0110 | Disseny técnic 23392 €

0120 | Selecci6 de components 102,34 €

P/206-3. Prototip 798,28 € | 68.073,20 €
0130 | Compra i negociacié amb els proveidors 181,60 €

0140 | Aprovisionament de components 136,20 € | 68.073,20 €
0150 | Produccié del sistema amplificador de forces 295,68 €

0160 | Ensambladura estructura 36,96 €

0170 | Ensambladura de les rodes 46,20 €

0180 | Ensambladura del sistema de frenat 27,72 €

0190 | Ensambladura final 73,92 €

P/206-4. Control de qualitat 517,44 € 0,00 €
0200 | Control de qualitat dels components 73,92 €

0210 | Comprovacié dimensions 18,48 €

0220 | Determinacio del coeficient de friccid 55,44 €

0230 | Assaig d'estabilitat estatica 55,44 €
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Codi Activitat Costdema | Costde
d'obra material
0240 Assa}ig‘de _resisténci_a estatica, resisténcia a I'impacte 55.44 €
i resisténcia a la fatiga
0250 | Assaig de resisténcia a la fatiga per basculacio 55,44 €
0260 | Assaig de reposapeus 55,44 €
0270 | Assaig de frenada 55,44 €
0280 | Assaig forca d'empenyiment 55,44 €
0290 | Control de qualitat 36,96 €
P/206-5. Petita produccio 34,05 € 0,00 €
0300 | Aprovisionament de components i fabricacié 34,05 €
TOTAL PARCIAL 6.876,05€ | 68.073,20 €
TOTAL | 74.949,25 €

Font: elaboraci6 propia.
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Capitol 8

CONCLUSIONS

Després de 1’elaboracio d’aquest treball, s’han extret les segiients conclusions:

Com s’ha demostrat en el projecte, €s de summa importancia situar a 1’usuari com a
I’element principal del procés de disseny d’un producte a fi de satisfer el maxim
nombre de demandes del futur client, en aquest cas, una persona amb paraplegia.

La metodologia QFD, més concretament, la Casa de la Qualitat, ha sigut de gran
ajuda per traduir les necessitats dels usuaris en informacié técnica que,
posteriorment, ha sigut emprada per a realitzar el disseny tecnic del prototip.

El prototip fabricat compleix amb la normativa vigent, el que significa que ha passat
amb &xit els assajos de control de qualitat proposats i s’adequa amb les dimensions
maximes estandarditzades.

A més, aquest prototip incorpora un sistema amplificador de forces, un element
innovador i exclusiu d’aquest prototip enfront dels productes de la competencia.
Aquest és de gran ajuda per a la realitzacid de trajectes llargs i de major pendent,
proporcionant una major autonomia a 1’usuari i una millor qualitat de vida.

El model de cadira de rodes fabricat pot ser un producte molt competent amb els
productes de les empreses competidores ja que satisfa les demandes dels usuaris en
major mesura que la resta de models de les empreses competidores.

La cadira de rodes té un cost del projecte d’investigacio de 9.254°87 €. De forma
posterior a la realitzacio d’aquest projecte de disseny, és necessari realitzar un estudi
de viabilitat per part de I’empresa per a decidir quin rang de dimensions es vol oferir
al’usuari (apartat 5.3.3.3. Establiment de les especificacions tecniques), és a dir, quin
grau de personalitzacio, ja que cada persona té unes mesures anatomiques, i, si cal
augmentar la produccié o no. En cas afirmatiu, els costos d’investigacio serien
recuperats introduint-los com a costos indirectes de la posterior produccié en massa.
SAP ERP és un programari de planificacio de recursos empresarials present cada dia
en un major nombre d’empreses. Al utilitzar-lo en el projecte, I’alumne ha tingut la
oportunitat d’obtenir una visi6 global del funcionament d’aquest, dels sistemes ERP
i de la integracid entre moduls que aquest ofereix.

D’aquesta forma, s’han pogut combinar els coneixements teorics biologics i médics
amb coneixements técnics, fent s d’un pensament critic. A més, s’ha pogut
aprofundir en assignatures com ara, “Empresa i Economia” i “Projectes i Fabricacio”,
obtenint aixi un major coneixement de la materia oferida a classe. Assignatures amb
menys credits, pero d’igual importancia per al futur professional de I’alumne.
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Cojin adaptativo hinchable

DESCRIPCION

5 OBJETOQ DE LA INVENCION

La presente solicitud de Modelo de Utilidad tiene por objeto el registro de un cojin adaptativo
hinchable que incorpora notables innovaciones y ventajas.

10 Mas concretamente, la invencién propone el desarrollo de un cojin previsto para colocarse
sobre una zona de reposo o asiento, especialmente previsto para personas discapacitadas
por una lesion de medula o aquellas personas que deben permanecer durante un tiempo
largo prolongado sentados capaz de favorecer el riego sanguineo de la region de contacto
con la zona de reposo.

15

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Es bien sabido en el campo médico gque las dlceras por presion, también denominadas UPP,
son una complicacién grave secundaria a una lesion medular que afecta de forma notoria al
20 usuario en lo que respecta al estado fisico, psicologico y bienestar social, afectando asi a la
calidad de vida. Después de una lesion modular se producen cambios, destacando la falta
de movilidad voluntaria, la atrofia muscular en las extremidades paralizadas, cambios en las
fibras musculares, pasando por una menor resistencia a la fatiga, que contribuyen al
desarrollo de complicaciones, tales como las Ulceras de presion, tal como se ha mencionado
25 con anterioridad. La formacion de estas ulceras pueden ser provocadas debido a la presion,
es decir, las tensiones generadas sobre los tejidos por efecto de la compresion,
cizallamiento, rozaduras, etc., el tiempo en el que el usuario adopta la misma posicion y

factores ambientales, tales como la temperatura y humedad del ambiente.

30 Por consiguiente, la prevencion de este tipo de ulceras es un objetivo importante en la

rehabilitacion de las personas con lesiones medulares.

Los cojines gue se emplean habitualmente a sillas de ruedas pretenden inicialmente aliviar
esta presion para reducir el riesgo de Glceras por presion, sin embargo, en la practica se ha
35 observado que no resuelven satisfactoriamente este problema dado que no estan previstos

2
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para repartir una distinta presion en diferentes regiones del mismo cojin, de manera que el
paciente o usuario termina sufriendo la formacién de ulceras, especialmente, aquellas
personas que debido a una movilidad reducida de las extremidades inferiores debe
permanecer en una silla de ruedas.

Por otro lado, existen intentos de resolver el problema anteriormente planteado a partir de la
fabricacidn de cojines con una pluralidad de zonas de presion regulable. Sin embargo, los
cojines conocidos suelen estar hechos de un solo cuerpo, es decir, la base inferior y los
alveolos hinchables estan hechos de una sola pieza. Este aspecto presenta el principal
10  inconveniente de que en el caso de una rotura o pinchazo de uno de los alveolos, implica la
sustitucion completa del cojin o la reparacion del alveolo, en este Gltimo caso, el usuario

debe enviar al fabricante todo el cojin para arreglar el problema con el alveclo.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

15
La presente invencion se ha desarrollado con el fin de proporcionar un cojin adaptativo
hinchable que se configura como una novedad dentro del campo de aplicacion y resuelve
los inconvenientes anteriormente mencionados, aportando, ademas, otras ventajas
adicionales que seran evidentes a partir de la descripcion que se acompafia a continuacion.
20

Es por lo tanto un objeto de la presente invencién proporcionar un cojin adaptativo
hinchable, en particular previsto para ubicarse sobre una zona de descanso o asiento para
un usuario, del tipo que comprende una base inferior flexible y una pluralidad de alveolos
hinchables que sobresalen de la cara superior de la base inferior, medios de regulacion de
25 presion gestionados por una unidad de control programable vinculados con unos medios de
hinchado que acttan sobre los alveolos hinchables, en el que los alveolos hinchables estan
agrupados por regiones independientes que presentan igual o distinto valor de presion. En
particular, esta invencion se caracteriza por el hecho de que la base inferior y cada uno de
los alveolos consisten en piezas independientes acoplables entre si a través de medios de

30 acoplamiento extraibles.

Gracias a estas caracteristicas, en el caso de rotura de uno de los alveolos, puede
facilmente ser sustituido por otro completamente nuevo. Ademas, otra ventaja no menos
importante es el hecho de que permite personalizar la superficie superior del cojin segin las

35 necesidades de cada usuario, es decir, pueden colocarse alveolos con distintas alturas al
3
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ser facilmente extraibles por lo gue se mejora el comportamiento en lo que se refiere a la
funcion propia de este cojin.

En una realizacion particularmente preferida de la invencion, los medios de acoplamiento
5 consisten para cada uno de los alveolos una porcion saliente acoplable a la parte inferior del
alveolo hinchable, que sobresale de la cara superior de la base inferior flexible que presenta

-

una seccion transversal sensiblemente en forma de "T" y tiene un onficio pasante

transversal.

10 Preferentemente, los medios de acoplamiento incluyen una junta tornica flexible insertable en
la seccién de menores dimensiones de la porcion saliente.

Ventajosamente, la junta tdérica anteriormente mencionada esta hecha de material
elastémero, por lo que puede extraerse sin mucha dificultad de una forma manual.

15
En una realizacion preferente, los medios de hinchado comprenden una pluralidad de
canalizaciones embebidas en el interior de la base inferor flexible que conectan con cada
uno de los alveolos, estando cada una de las canalizaciones vinculadas a una agrupacion
de alveolos, una pluralidad de valvulas vinculadas a las canalizaciones y un compresor que

20 proporciona un flujo de aire en direccion a las canalizaciones.

De acuerdo con la invencion, los medios de hinchado estan gestionados por una unidad de

control programable que es alimentada por una bateria electrica.

25 De forma ventajosa, la unidad de control programable presenta medios de conexion
inalambrica que permiten el intercambio de datos entre la unidad de control y un medio
externo.

Segun otro aspecto de la invencion, la unidad de control, la pluralidad de valvulas y el

30 compresor esta dispuestos en una carcasa separada de la base inferior flexible.

Ofras caracteristicas y ventajas del cojin hinchable objeto de la presente invencion
resultaran evidentes a partir de la descripcion de una realizacion preferida, pero no
exclusiva, que se Ilustra a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos que se acompanan,

35 enlos cuales:
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Figura 1.- Es una vista esquematizada en perspectiva explosionada del cojin
hinchable de acuerdo con la presente invencion;

Figura 2 - Es una vista en alzado lateral del cojin de |a invencion;

Figura 3.- Es una vista de detalle en alzado de un alveolo que puede acoplarse a la
base inferior del cojin;

Figura 4.- Es una vista en planta de la base infernior que forma parte del cojin de la
invencion en la que se muestran las canalizaciones para el paso de aire;

Figura 5.- Es una vista en perspectiva de la carcasa en la que esta alojada la unidad
de control; y

Figura 6.- Es una vista en perspectiva de la pletina soporta que sujeta las valvulas.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE

A la vista de las mencionadas figuras y, de acuerdo con la numeracion adoptada, se puede
observar en ellas un gjemplo de realizacion preferente de la invencion, la cual comprende

las partes y elementos que se indican y describen en detalle a continuacion.

Asi, tal como se aprecia en las figuras, el cojin adaptativo hinchable, que previsto para
ubicarse sobre una zona de descanso o asiento para un usuario, preferentemente en una
silla de ruedas, que permite crear un efecto de “‘masaje” de forma continuada durante su

funcionamiento.

El cojin comprende esencialmente una base inferior flexible (1) de planta rectangular y una
pluralidad de alveolos hinchables (2) constituidos por un cuerpo alargado que finaliza
superiormente con una region curvada que sobresalen de la cara superior de la base inferior
(1). El cojin también presenta unos medios de regulacion de presion gestionados por una
unidad de control programable vinculados con unos medios de hinchado que actian sobre
los alveolos hinchables (2). Tales alveolos hinchables (2) se encuentran agrupados por
regiones independientes que presentan igual o distinto valor de presion. Tal como se aprecia
con clandad, la base inferior (1) y cada uno de los alveolos hinchables (2) consisten en

piezas independientes acoplables entre si a traves de medios de acoplamiento extraibles.

5
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Los alveolos hinchables (2), por ello estan constituidos por un cuerpo con un tramo superior
(20) previsto para contactar con el usuario y un tramo inferior (21) de menor seccion que el

tramo superior (20) previsto para acoplarse a la base inferior (1).

5 Estos medios de acoplamiento consisten para cada uno de los alveolos hinchables (2) en
una porcion saliente (10) en forma de seta acoplable a la parte inferior del alveclo hinchable
(2), que sobresale de la cara superior de la base inferior flexible (1) que presenta una
seccion transversal sensiblemente en forma de “T" y tiene un orificio pasante transversal
(11) por donde puede circular el aire durante el funcionamiento del cojin. Estas porciones
10 salientes estan separadas y equidistantes entre si en una configuracion de hileras dejando
un espacio inferior entre alveolos. Este espacio permite crear unos canales libres (3) a
través de los cuales permite el paso de aire. Los medios de acoplamiento incluyen ademas
una junta torica (4) flexible insertable en la seccion de menores dimensiones (es decir, el
trama inferior) de la porcion saliente (10).
15
Haciendo particular referencia a los medios de hinchado comprenden una pluralidad de
canalizaciones (5) embebidas en el interior de la base inferior flexible (1) que conectan con
cada uno de los alveolos hinchables (2), estando cada una de las canalizaciones (5)
vinculadas a una agrupacion de alveolos hinchables (2), una pluralidad de valvulas (6)
20 vinculadas a las canalizaciones (5) y un compresor (7) gue proporciona un flujo de aire en
direccion a las canalizaciones. Mediante la actuacion de las valvulas (6) es posible regular
de forma independiente cada una de las regiones vinculadas a miltiples alveolos hinchables
(2), por lo que cada una de las regiones puede presentar distintos valores de presion segun
los requisitos o necesidades del usuario. Tales valvulas actian por una sefial eléectrica
25 procedente de la unidad de control programable que es gestionada por un programa de

software presente en una placa base.

Adicionalmente, la unidad de control programable esta asociada con un interfaz con el
usuarno, por ejemplo, por medio de una serie de pulsadores (8) y presenta unos medios de
30 conexion inalambrica que permiten el intercambio de datos entre la unidad de control y un
medio externo, como por ejemplo, un teléfono moévil o un ordenador. Ademas, puede

presentar un puerto de entrada USB.
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La unidad de control, la pluralidad de valvulas, la bateria recargable (14) que alimenta
eléctricamente el sistema y el compresor estan dispuestos en una carcasa (9) en forma de

caja que esta separada de la base inferior flexible (1) del cojin.

Para que el usuario esté informado del estado de carga de la bateria recargable (14) se
proporcionan unos indicadores luminosos que pueden ser visibles por el usuario al estar por
la parte externa de la carcasa (9), si bien puede estar adicionalmente complementado por
indicadores o sefiales aclsticas.

Las valvulas estan montadas en una pletina de soporte (13) gque esta alojada en el intenior
de la carcasa (9), cuya pletina de soporte (13) presenta un onficio de entrada de aire (130)
en direccion a las valvulas (6) y una pluralidad de orificios de salida del aire (131) por donde
sale el aire procedente de las valvulas (6). Ademas, se proporcionan unos medios de fijacion
para fijar las valvulas en la pletina de soporte (13) gue consisten en una pluralidad de
taladros (132) presentes en la cara superior que permiten la disposicion de medios de
fijacion complementarios presentes en cada una de las valvulas (6). Adicionalmente, la cara
supenor de la pletina de soporte (13) presenta una pluralidad de orficios (133) previstos
para la disposicion de sensores de presion (no representados) gobernados por la unidad de
control anteriormente mencionada que actlan sobre cada una de las correspondientes

regiones, de tal modo que permite trabajar en un rango de valores maximo y minimo.

Mencionar que el nimero de orificios de salida es coincidente con el nimero de regiones
independientes de igual o distinto valor de presion, siendo preferentemente ocho regiones

en la presente realizacion, las cuales se reparten de forma previamente estudiada.

Durante la utilizacion del cojin, cabe la posibilidad de que la base inferior flexible (1)
Juntamente con los alveolos hinchables (2) estéen protegidos con una funda que ewita la

suciedad y el desgaste por uso cuotidiano.

Los detalles, las formas, las dimensiones y demas elementos accesorios, empleados en la
fabricacion del cojin de la invencion podran ser convenientemente sustituidos por otros que

no se aparten del ambito definido por las reivindicaciones que se incluyen a continuacion.
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REIVINDICACIONES

1. Cojin adaptativo hinchable, en particular previsto para ubicarse socbre una zona de
descanso o asiento para un usuario, comprendiendo una base inferior flexible y una
5 pluralidad de alveolos hinchables que sobresalen de la cara superior de la base inferior,
medios de regulacion de presion gestionados por una unidad de control programable
vinculados con unos medios de hinchado que actian sobre los alveolos hinchables, en el
que los alveolos hinchables estan agrupados por regiones independientes que presentan
igual o distinto valor de presion, caracterizado por el hecho de que la base inferior y cada
10  uno de los alveolos consisten en piezas independientes acoplables entre si a traves de

medios de acoplamiento extraibles.

2. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que
los medios de acoplamiento consisten para cada uno de los alveolos hinchables una porcion

15 saliente acoplable a la parte inferior del alveolo hinchable, gue sobresale de la cara superior
de la base inferior flexible que presenta una seccidn transversal sensiblemente en forma de
“T" y tiene un orificio pasante transversal.

3. Cojin adaptativo hinchable segin cualguiera de las reivindicaciones antenores,
20 caracterizado por el hecho de que los medios de acoplamiento incluyen una junta torica

flexible insertable en la seccion de menores dimensiones de la porcion saliente.

4. Cojin adaptativo hinchable segun |a reivindicacion 3, caracterizado por el hecho de que la
Jjunta torica esta hecha de material elastomero.
25
5. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que
los medios de hinchado comprenden una pluralidad de canalizaciones embebidas en el
interior de la base inferior flexible que conectan con cada uno de los alveolos, estando cada
una de las canalizaciones vinculadas a una agrupacion de alveolos, una pluralidad de
30 wvalvulas vinculadas a las canalizaciones y un compresor gue proporciona un flujo de aire en
direccion a las canalizaciones.

6. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 1, caracterizado por el hecho de que
los medios de hinchado estan gestionados por una unidad de control programable asociada

35 con un interfaz con el usuario.
8
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7. Cojin adaptativo hinchable segdn la reivindicacion 6, caracterizado por el hecho de que la
unidad de control programable presenta medios de conexion inalambrica para el intercambio
de datos entre la unidad de control y un medio externo.

8 Cojin adaptativo hinchable segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que la unidad de control, la pluralidad de valvulas y el

compresor estan dispuestos en una carcasa separada de la base infernior flexible.

10 9. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 6, caracterizado por el hecho de que la
unidad de control programable incluye una bateria eléectrica.

10. Cojin adaptativo hinchable segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que presenta valvulas de hinchado y valvulas de deshinchado.
15
11. Cojin adaptativo hinchable segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que las valvulas estan montadas en una pletina de soporte
alojada dentro de la carcasa, cuya pletina de soporte presenta al menos un orificio de
entrada de aire en direccion a las valvulas y una pluralidad de orficios de salida del aire
20  procedente de las valvulas, incluyendo medios de fijacion para fijar las valvulas en la pletina
de soporte.

12. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 11, caracterizado por el hecho de que
el nimero de orificios de salida es coincidente con el nimero de regiones independientes de

25 igual o distinto valor de presion.

13. Cojin adaptativo hinchable segin la reivindicacion 11, caracterizado por el hecho de que

los medios de fijacion presentes en la pletina consisten en una pluralidad de taladros.
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DESCRIPCION
Dispositivo de acoplamiento entre una bicicleta manual y una silla de ruedas
5 OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion pertenece en general al campo de los elementos auxiliares acoplables

a una silla de ruedas.

10  Elobjeto de la presente invencion es un novedoso dispositivo disefiado para acoplar cualquier
bicicleta manual a cualguier silla de ruedas de una manera sencilla, rapida, y sin que el usuario

necesite ninguna ayuda externa.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

15
Existen en la actualidad diversos dispositivos de acoplamiento disefiados para acoplar una
bicicleta manual a una silla de ruedas. Sin embargo, estos dispositivos de acoplamiento

conocidos presentan desventajas principalmente de dos tipos.

20  En primer lugar, algunas de ellas requieren llevar a cabo acciones gue no pueden realizarse
desde la propia silla de ruedas. Evidentemente, esto constituye un importante inconveniente
cuando el usuario de la silla presenta lesiones gque le impiden levantarse, ya que en ese caso
necesitaria la ayuda de una segunda persona para conectar y desconectar la bicicleta manual
a la silla de ruedas.

25
En segundo lugar, en la mayoria de ocasiones el dispositivo de union esta disefiado para su
fijacion a determinados modelos particulares de sillas de ruedas. En efecto, cada fabricante
de sillas de ruedas comercializa su propia bicicleta de mano, y por tanto cada bicicleta de
mano tiene un dispositivo de union especificamente disefiado para su acoplamiento a la silla

30  deruedas del mismo fabricante. Como consecuencia, si un usuario cambia de silla de ruedas
ya no podria utilizar una bicicleta manual que comproé especificamente para la silla anterior,
viéndose obligado a cambiar también de bicicleta manual.

A continuacion, se describen algunos ejemplos de documentos de patente que describen
35  dispositivos de acoplamiento entre una silla de ruedas y una bicicleta manual de este tipo.
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El documento US5501480 describe un sistema de acoplamiento entre un dispositivo de
pedaleo manual y una silla de ruedas que esta formado por un bastidor awaliar para la silla
de ruedas. Este bastidor auxiliar tiene una forma alargada y se acopla a la parte trasera del
bastidor de la silla de ruedas de forma pivotante. Sin embargo, un importante inconveniente
5 de este sistema de acoplamiento es que no seria posible gue el propio usuario realizase el
acoplamiento. En efecto, el montaje de este sistema requiere una gran amplitud de
movimiento (acceso a la parte trasera de la silla, por ejemplo) que no esta al alcance de todos

los usuarios de sillas de ruedas.

10  El documento USE669222 describe un monociclo plegable para su conexion a una silla de
ruedas. Este monociclo presenta un soporte de posicionamiento y fijacion adaptable a una
barra horizontal del bastidor de la silla de ruedas para formar un conjunto a modo de triciclo.
Sin embargo, este dispositivo tiene el inconveniente de que no es adaptable a la mayoria de
sillas de ruedas del mercado, ya que no todas cuentan con la barra honzontal del bastidor a

15 la que se fija el monociclo.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La presente solicitud resuelven los problemas anteriores gracias a un nuevo dispositivo de
20  acoplamiento que permite el acoplamiento entre una silla de ruedas y una bicicleta manual
independientemente de los modelos de ambos. Ademas, este dispositivo de acoplamiento se
ha disefiado para poder ser conectado y desconectado de ambos elementos por el propio
usuario de la silla de ruedas sin necesidad de levantarse, con lo que se evita la necesidad de
ayuda externa.
25
En efecto, los inventores de |la presente solicitud han descubierto que practicamente todos los
modelos actuales de silla de ruedas presentan una pareja de barras delanteras esencialmente
verticales, y que practicamente todos los modelos actuales de bicicletas manuales presentan
una pareja de barras traseras esencialmente verticales. Pues bien, teniendo esto en cuenta
30  los inventores de la presente solicitud han determinado que la zona superior de estas barras
es ideal para realizar la union entre la silla y la bicicleta y ademas es accesible para el usuario
de la silla de ruedas sin necesidad de ayuda de otra persona. En consecuencia, la presente
invencién describe un dispositivo de acoplamiento especialmente disefiado para la unién de
una barra delantera esencialmente vertical de la silla con una barra trasera esencialmente
35  wertical de la bicicleta de mano.
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Este nuevo dispositivo de acoplamiento permite conectar la silla a la bicicleta de tal modo que
se resuelven los problemas de los dispositivos de la técnica anterior. El montaje y desmontaje
es sencillo y esta al alcance de una persona sentada en la silla, permitiendo asi que lo realice
el propio usuario de la silla sin necesidad de levantarse o realizar grandes desplazamientos
5  del tronco. Ademas, puede montarse casi en cualquier bicicleta manual existente, por lo que
puede sustituir el sistema de acoplamiento que ésta tenga de sene. Adicionalmente, este
dispositivo de acoplamiento se ha disefiado con una estructura suficientemente solida como

para soportar un posible impacto durante su uso.

10 Notese que, en este documento, los términos “delantero” y “frasero” deben interpretarse
teniendo en cuenta la direccion natural de movimiento de la silla de ruedas y la bicicleta
manual. Es decir, la union entre |a silla de ruedas y la bicicleta manual se realiza entre el lado
delantero de la silla y el lado trasero de la bicicleta. Por otra parte, la direccion “fongitudinal®
hace referencia a la direccion horizontal de desplazamiento natural de la silla y la bicicleta, y

15 la direccién “lateral” hace referencia a una direccion horizontal perpendicular a la direccién

longitudinal.

La presente invencion esta dirigida a un dispositivo de acoplamiento manual entre una
bicicleta manual y una silla de ruedas, siempre que la silla de ruedas comprenda al menos

20  una barra delantera esencialmente vertical y la bicicleta manual comprenda al menos una
barra trasera esencialmente vertical. En este contexto, el término “esencialmente” hace
referencia a que son posibles pequefias desviaciones con relacion a la vertical tanto en el
caso de la barra trasera de la bicicleta de mano como en el de la barra delantera de la silla de
ruedas con respecto de su respectiva posicion natural de uso. Por ejemplo, son conocidas

25  estructuras de sillas de ruedas cuyo bastidor incluye un par de barras delanteras casi
verticales aunque algo inclinadas hacia atras segin un angulo de hasta unos 10°. Este tipo
de barras se consideran en este documento como “esencialmente verticales”.

El dispositivo de acoplamiento de la invencion comprende fundamentalmente tres elementos:

30  unamordaza inferior, una mordaza superior, y un cuerpo que interconecta la mordaza superior
y la mordaza inferior. A continuacion, se describe cada uno de estos elementos con mayor
detalle.

a) Mordaza inferior
35

La mordaza inferior estd configurada para su acoplamiento a la barra trasera
4
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esencialmente wvertical de la bicicleta manual. Ademas, la mordaza inferior
comprende un carril que, cuando dicha mordaza inferior esta acoplada a la barra
trasera de la bicicleta manual, tiene una direccion lateral. Este caml permite el
acoplamiento entre una silla de ruedas y una bicicleta manual que tengan anchos

diferentes en sus respectivas parejas de barras verticales.

En principio, la mordaza inferior podria disefiarse de diferentes modos siempre que
permitiese su acoplamiento a una barra esencialmente vertical. Sin embargo, en una
realizacion especialmente prefenda de la invencion la mordaza infenor esta formada
por una primera pieza de mordaza inferior donde se ubica el caml y una segunda
pieza de mordaza inferior acoplada a la pnmera pieza mediante un vastago de guia
y un medio de blogueo. De ese modo, la mordaza inferior incluye un alojamiento
esencialmente vertical destinado a recibir la barra frasera de la bicicleta, y
posteriormente la primera y segunda piezas de mordaza inferior se acercan una ala
otra a lo largo del vastago de guia y quedan fijadas mediante el medio de blogueo

para atrapar la barra trasera de la bicicleta entre ambas.

El medio de blogueo podria también disefiarse de diferentes modos, aungue en una
realizacion preferida de la invencion se trata de un vastago de blogueo dotado de
dientes acoplables de manera fija a un onficio de dicha segunda pieza. Es decir, se
trata de un sistema de blogueo similar al de una brida convencional donde, cuando
se aprieta la segunda pieza de mordaza inferior en direccion a la primera pieza de
mordaza infenor para provocar el atrapamiento entre ambas de la barra
esencialmente vertical, sucesivos dientes de blogueo van introduciéndose en el
orificio de la segunda pieza y quedando acoplados en el mismo de manera que no
permiten su posterior extraccion. Asi, una vez la mordaza inferior ha sido acoplada a
la barra trasera esencialmente vertical de la bicicleta manual, queda fija en esa
posicién. La bicicleta queda por tanto lista para su acoplamiento/desacoplamiento a
la silla de ruedas en cualquier momento.

En otra realizacion preferida de la invencion, el carril de la mordaza inferior tiene los
extremos abiertos para permitir la entrada y salida de la guia del cuerpo. En efecto,
como se describira mas adelante en este documento, el carril de la mordaza inferior
esta dispuesto para recibir una guia del cuerpo del dispositivo, el cual esta a su vez
fjado a la mordaza superior que se conecta a la silla de ruedas. Por tanto, para

permitir el desacoplamiento de la silla y la bicicleta manual, el carril de la mordaza
5
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inferior tiene extremos abiertos para permitir que la guia pueda bien salir para
desacoplar silla y bicicleta, o bien entrar para acoplar silla y bicicleta. Se trata de un
medio de acoplamiento/desacoplamiento muy sencillo y rapido, y al estar ubicado

cerca del asiento de la silla en su parte delantera, muy accesible para el usuario.
b) Mordaza superior

La mordaza superior esta configurada para su acoplamiento a la barra delantera
esencialmente vertical de la silla de ruedas.
10
De acuerdo con una realizacion particularmente preferida de la invencién, la mordaza
superior esta formada por una primera pieza de mordaza superior, una segunda
pieza de mordaza superior, ¥ un mecanismo de apertura-cierre fijado al cuerpo que
permite acercar o alejar la primera y segunda piezas de mordaza superior para su
15 fijacion a la barra delantera de |a silla de ruedas. Ademas, para facilitar el agarre con
la barra delantera de la silla de ruedas, preferentemente la primera y segunda piezas
de mordaza superior tienen superficies interiores de forma cilindrica vertical. Por
tanto, la mordaza superior comprende un alojamiento esencialmente vertical entre la
primera y segunda piezas de mordaza supenor configurado para recibir la barra
20 delantera de la silla de ruedas, y posteriormente el accionamiento del mecanismo de

apertura-cierre en el sentido comprime dichas piezas de mordaza superior una contra
la otra para atrapar firmemente dicha barra delantera.

En principio, el mecanismo de apertura-cierre puede configurarse de diferentes
25 modos. En una realizacion preferida de la invencion, se ha disefiado un mecanismo
que no requiere la aplicacion de mucha fuerza con el proposito de que pueda ser
manejado por los propios usuarios de la silla de ruedas con problemas de movilidad.
Concretamente, el mecanismo de apertura-cierre preferentemente comprende:
- Un primer brazo de palanca que tiene un primer extremo fijado de manera
30 rotativa al cuerpo y un segundo extremo dotado de un medio de agarre.
- Al menos un segundo brazo que tiene un primer extremo fijado de manera
rotativa a la segunda pieza de mordaza superior y un segundo extremo fijado
de manera rotativa al primer brazo de palanca.

35 Con esta configuracion, la rotacion del primer brazo de palanca cuando se acciona

el medio de agarre provoca el acercamiento o alejamiento de la segunda pieza de
6
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mordaza superior a la primera pieza de mordaza superior, lo que permite el
acoplamiento o desacoplamiento de dicha mordaza superior a la barra delantera de
la silla de ruedas. Es decir, el movimiento del primer brazo de palanca fijado al cuerpo
arrastra la sequnda pieza mordaza gracias al sequndo brazo que esta conectado
entre el primer brazo y la sequnda pieza de mordaza supenor. Puesto que la pnmera
pieza de mordaza superior es solidana con el cuerpo, este movimiento provoca que
la segunda pieza de mordaza superior se acerque o aleje a la misma, lo que permite

atrapar firmemente la barra delantera de |a silla de ruedas.

Ademas, este mecanismo de apertura-cierre puede estar situado en un lado de las
piezas de mordaza superior, de modo que éstas presentan un lado vertical abierto.
Gracias a ello, es posible introducir o extraer la barra delantera esencialmente vertical
de la silla de ruedas a través de un movimiento en direccion lateral. Notese que este
movimiento en direccion lateral permite también extraer la guia del carril de la
mordaza inferior que se descnbira con mayor detalle mas adelante. Por tanto, para
desacoplar la bicicleta manual de |a silla de ruedas, el usuario unicamente tiene que
accionar el mecanismo de apertura-cierre de la mordaza superior de manera que las
piezas de mordaza superior dejan de comprimir firmemente la barra delantera de la
silla, y a continuacion tirar lateralmente hacia fuera del dispositivo de acoplamiento.
El cuerpo y la mordaza superior se separan de la silla de ruedas, mientras que la

mordaza inferior queda fijada a la barra trasera esencialmente vertical de la bicicleta.

En otra realizacion preferida de la invencion, el mecanismo de apertura-cierre de la
mordaza superior ademas comprende un par de orificios alineados en unos salientes
del cuerpo para la introduccion de un pasador de bloqueo que impide la rotacion del
primer brazo de palanca.

c¢) Cuerpo

El cuerpo esta rigidamente fijado a la mordaza superior y comprende una guia inferior
deslizante acoplable al carril de la mordaza inferior, de tal modo que mediante el
deslizamiento de la guia a lo largo del carril puede ajustarse en direccion lateral la
posicion de la mordaza inferior con relacion a la mordaza superior. Es decir, gracias
a esta guia el dispositivo de la invencion puede acoplar sillas y bicicletas cuyas
respectivas barras esencialmente verticales estan dispuestas en posiciones

diferentes. En efecto, normalmente las sillas de ruedas comprenden dos barras
7
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delanteras esencialmente verticales respectivamente izquierda y derecha, y las
bicicletas manuales también comprenden dos bamras fraseras esencialmente
verticales respectivamente izquierda y derecha. Sin embargo, la distancia de
separacion entre estos respectivos pares de barras puede ser diferente. El caml
5 permite modificar la posicion relativa de la mordaza inferior, que se acoplara a la
barra trasera de la bicicleta, y la mordaza superior, que se acoplara a la barra
delantera de la silla, por lo que dota al dispositivo de la invencion de una gran

versatilidad.

10 Ademas, en una realizacion especialmente preferida de la invencion un extremo del
cuerpo que sobresale por encima de la mordaza superior comprende un teton
cilindrico horizontal-lateral para apoyarse en una porcion curvada de un extremo
superior de la barra delantera de la silla ruedas. En efecto, notese que normalmente
la barra delantera esencialmente vertical de una silla de ruedas se curva hacia atras

15 en su extremo superior hasta convertirse en una barra esencialmente horizontal que
soporta el asiento del usuario. El dispositivo de la presente invencion incorpora el
teton para dotar de un apoyo adicional al cuerpo en caso de que sea necesano hacer
bascular la silla de manera que la parte delantera quede elevada durante su conexion
con la bicicleta. Ademas, el posicionamiento del dispositivo cerca del extremo

20 superior de la barra delantera esencialmente vertical de la silla asegura que el
mecanismo de apertura-cierre de la mordaza superior estara accesible para el
usuario de la silla.

En otra realizacion prefenda de la invencion, la guia del cuerpo tiene una forma

25 esencialmente cilindrica complementana con una forma cilindrica del camml de la
mordaza inferior, de modo que la guia puede girar alrededor de un eje paralelo al
carril de la mordaza inferior. En efecto, como se ha mencionado con anterioridad, la
guia del cuerpo se introduce en el carril de la mordaza inferior que esta acoplado a
la barra de la bicicleta para permitir un ajuste en direccion lateral de la mordaza

30 inferior con respecto de la superior. Adicionalmente, debido a la posibilidad de que
sea necesario hacer bascular la silla por el motivo descrito anteriormente, la forma
de la guia y del carril se eligen de modo que se permita también un cierto giro en un
plano vertical.

35  El funcionamiento de este dispositivo seria fundamentalmente el siguiente. En primer lugar,

se fija la mordaza inferior a la barra trasera de la bicicleta manual. Para ello, introduce la barra
8
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en el alojamiento de la primera mordaza y, tras colocar la mordaza a la altura adecuada de
dicha barra, se empuja la segunda pieza de mordaza confra la primera pieza de mordaza
hasta que la barra queda firmemente atrapada entre ambas. El medio de blogueo funciona de
manera automatica, quedando el Gltimo diente del vastago de bloqueo acoplado al onficio de

5 la segunda pieza de mordaza de manera que la mordaza inferior en conjunto gqueda
rigidamente fijada a la barra trasera de la bicicleta. Esta accion se realiza dnicamente la
primera vez que se va a acoplar la bicicleta a la silla, quedando la mordaza inferior acoplada

a la barra frasera de la bicicleta de manera normalmente permanente, aunque es posible
realizar su desmontaje si fuera necesario desmontaje. El resto del procedimiento de conexion

10  lo puede realizar el propio usuario de la silla de ruedas sin levantarse de la silla. Para ello,
agarra con una mano el conjunto cuerpo-mordaza superior y lo conecta lateralmente al mismo
tiempo a la barra delantera de |a silla y a la mordaza inferior. Es decir, en el mismo movimiento

se introduce lateralmente la guia del extremo inferior del cuerpo en el carmil lateral horizontal

de la mordaza inferior y se introduce la barra delantera esencialmente vertical de |a silla en el

15  espacio vertical de separacion entre la pnmera pieza y la segunda pieza de mordaza supenor.
Si el dispositivo incluye un teton de apoyo, se tira verticalmente hacia amba del conjunto
cuerpo-mordaza para apoyar el teton en la porcion curvada del extremo supenor de la barra

de la silla. Una vez colocada en su posicion final, el usuano acciona el mecanismo de apertura-

cierre de la mordaza superior a través de la palanca. Las piezas de mordaza superior se

20 acercan una a la ofra, atrapando firmemente la barra de la silla entre ellas. Por dltimo, se
puede colocar un pasador de bloqueo para evitar que el mecanismo de apertura-cierre pueda
abrirse accidentalmente durante el uso. Una vez terminado el ejercicio, el usuario solo tiene

que volver a accionar el mecanismo de aperturacierre en sentido opuesto para separar las
piezas de mordaza superior y liberar asi la barra, y a continuacion extraer lateralmente de

25  manera simultanea la barra y la guia.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La Fig. 1 muestra una vista en perspectiva de un dispositivo de acuerdo con la presente
30 invencién.

La Fig. 2 muestra otra vista en perspectiva de un dispositivo de acuerdo con la presente
invencion.

35  LaFig 3 muestra una vista en perspectiva de una silla de ruedas a la que estan acopladas

sendas partes del dispositivo de la invencion formadas por conjuntos cuerpo-mordaza
9
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superior.

La Fig. 4 muestra una vista en perspectiva de una bicicleta manual a la que estan acopladas
sendas partes del dispositivo de la invencion formadas por la mordaza inferior.

La Fig. 5 muestra una wvista de detalle en perspectiva de un dispositivo de la invencion

conectando una bicicleta manual a una silla de ruedas.

La Fig. 6 muestra una vista en perspectiva de una bicicleta manual acoplada a una silla de

10  ruedas por medio de un dispositivo de acuerdo con la presente invencion.

La Fig. 7 muestra otra vista en perspectiva de una bicicleta manual acoplada a una silla de
ruedas por medio de un dispositivo de acuerdo con la presente invencion.

15  REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

Las Figs. 1y 2 muestran sendas vistas en perspectiva del dispositivo (1) de la invencion. El
dispositivo (1) esta formado fundamentalmente por tres partes: mordaza inferior (2), mordaza
superior (3), y un cuerpo (4) configurado para interconectar la mordaza superior (3) a la

20  mordaza inferior (4).

La mordaza (2) inferior esta formada por una primera pieza (22) de mordaza inferior, una
segunda pieza (23) de mordaza inferior, un vastago (24) de guia, y un vastago (25) de
bloqueo. Las mordazas inferior y superior (22, 23) tienen sendos pares de orificios alineados
25 en los que estan introducidos los extremos del vastago (24) de guia y el vastago (25) de
bloqueo. El vastago (24) de guia es preferiblemente liso, y sirve para guiar el movimiento de
la primera y segunda piezas (22, 23) de mordaza inferior cuando éstas se acercan o se alejan
una de la otra. Entre las piezas (22, 23) de mordaza inferior hay un alojamiento esencialmente
vertical disefiado para recibir una barra (210) vertical a la que la mordaza (2) inferior se acopla
30 de manera fija mediante el vastago (25) de blogueo.

El vastago (25) de blogueo presenta una pluralidad de dientes que tienen un lado inclinado y
otro perpendicular a la direccion del propio vastago (25). El funcionamiento del vastago (25)
de blogueo es similar al de una brida convencional. Cuando la segunda pieza (23) de mordaza
35  inferior se acerca a la primera pieza (22) de mordaza inferior, los dientes del vastago (25) de

blogqueo van pasando a través del orificio de dicha pieza (23) de mordaza inferior gracias a
10
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que deslizan a lo largo de su lado inclinado. Sin embargo, el lado opuesto perpendicular a la
direccidn del propio vastago (25) impide que la segunda pieza (23) de mordaza inferior pueda
separarse de la primera pieza (22) de mordaza inferior en el sentido opuesto. Gracias a ello,
es posible fijar de manera permanente la mordaza inferior (2) a la barra trasera de una bicicleta

5 (200) manual. La Fig. 4 muestra una vista en perspectiva de una bicicleta (200) manual que
comprende dos barras (210) traseras esencialmente verticales a la que estan fijadas sendas
mordazas inferiores (2).

La mordaza (2) inferior comprende ademas un carril (21) que forma parte de la primera pieza
10  (22)de mordaza. Este carril (21) esta dispuesto de manera que, cuando la mordaza (2) inferior
esta acoplada a una barra (210) esencialmente vertical como se muestra en la Fig. 4, esta
onentado segun una direccion honzontal lateral, es decir, perpendicular a la direccion natural
de movimiento de la bicicleta (200). Como se describira con detalle mas adelante, este carril
(21) esta configurado para recibir en su interior una guia (41) deslizante del cuerpo (4) al que
15  estafijada la mordaza (3) supenor, de modo que permite la modificacion de la posicion relativa

de dicha mordaza (3) superior con relacion a la mordaza (2) inferior.

La mordaza (3) superior esta formada por una primera pieza (31) de mordaza supenor, una
segunda pieza (32) de mordaza superior, y un mecanismo (33) de apertura y cierre. La primera

20  pieza (31) de mordaza superior esta rigidamente unida al cuerpo (4), pudiendo incluso formar
parte integral del mismo. La segunda pieza (32) de mordaza supenor esta conectada al
mecanismo (33) de apertura-cierre de manera que éste puede provocar su acercamiento o
alejamiento de la primera pieza (31) de mordaza superior para atrapar entre las mismas la
barra delantera (110) esencialmente vertical de una silla (100) de ruedas.

25
El mecanismo (33) de apertura-cierre esta formado por un primer brazo (331) de palanca
dotado en su extremo libre de un medio (331a) de agarre, en este caso una bola. El extremo
opuesto estd conectado de manera rotativa a una superficie del cuerpo (4) opuesta a la
posicion de las pnmera y segunda (31, 32) piezas de mordaza superior. El mecanismo (33)

30  de apertura-cierre tiene ademas un par de segundos brazos (332) de palanca que tienen un
extremo conectado de manera rotativa al primer brazo (331) de palanca y un extremo opuesto
conectado también de manera rotativa a la segunda pieza (32) de mordaza superior.

Gracias a esta configuracion, cuando el usuario desplaza el primer brazo (331) de palanca
35  mediante el accionamiento de la bola (331a), el desplazamiento de dicho primer brazo (331)

de palanca es transmitido a la segunda pieza (32) de mordaza a través del par de segundos
11
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brazos (332) de palanca, y en consecuencia la segunda pieza (32) de mordaza se abre o
cierra. Ademas, el mecanismo (33) de apertura-cierre presenta un par de salientes de la
superficie (4) del cuerpo a la que esta fijado el extremo del pnmer brazo (331) de palanca que
estan dotados de unos orificios (333) para la introduccion de un pasador (334) o similar. Los
5 onficios (333) estan dispuestos en una posicion tal que el pasador (333) queda en paosicion
perpendicular al primer brazo (331) de palanca y adyacente al mismo cuando esta en la

posicion de cierre.

La introduccion de este pasador (333) por tanto bloquea el mecanismo (3) de apertura-cierre

10  en la posicion cerrada en la gue las primera y segunda piezas (31, 32) de mordaza estan
rigidamente fijadas a la barra (110) vertical de la silla de ruedas. La Fig. 3 muestra una vista
en perspectiva de una silla (100) de ruedas que comprende dos barras (110) delanteras
esencialmente verticales a las que estan filadas sendas mordazas (3) supenores y sus
respectivos cuerpos (4).

15
El cuerpo (4) es la pieza que interconecta la mordaza (2) inferior y la mordaza (3) superior
cuando el dispositivo (1) esta en una posicion de acoplamiento de la bicicleta (200) a la silla
(100) de ruedas. En este ejemplo, el cuerpo (4) tiene una forma esencialmente plana que tiene
una porcién central a la que esta fijada, por un lado, la mordaza (3) superior (concretamente,

20  a la que esta rigidamente fijada la primera pieza (31) de la mordaza superior), y por el ofro
lado el mecanismo (33) de apertura-cierre de dicha mordaza (3) superior. La porcién superior
del cuerpo (4) comprende un tetdon (42) que sobresale perpendicularmente de su superficie
de manera que, cuando la mordaza (3) superior esta fijada a una silla (100), presenta una
direccion lateral. Este teton (42) se apoyara en la zona supenor curvada de la barra (110), que

25 como se aprecia en la Fig. 3 sufre una transicion paulatina a través de una seccion curvada
de vertical a horizontal. La porcion inferior del cuerpo (4) comprende una guia (41) gue tiene
una forma esencialmente cilindrica. Esta guia (41) esta dispuesta para su acoplamiento
deslizante al carnl (21) de la mordaza inferior cuando se acopla la bicicleta (200) a la silla
(100).

30
La Fig. 5 muestra una vista en perspectiva lateral de detalle del dispositivo (1) de la invencién
en un estado en el que acopla una bicicleta (200) manual a una silla (100) de ruedas. Como
se puede apreciar, la mordaza (3) superior se ha fijado rigidamente a la barra (110) de la silla
(100) de ruedas a través del mecanismo (33) de apertura-cierre. El pasador (334) esta

35  introducido en los orificios (333) para evitar que el primer brazo (331) de palanca pueda

desplazarse inadvertidamente y liberar la barra (110) de manera indeseada. La mordaza (2)
12
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inferior esta a su vez fijada rigidamente a la barra (210) esencialmente vertical de la bicicleta
(200) manual. El cuerpo (4) esta acoplado de manera deslizante a la mordaza (2) inferior a
través de la guia (41, no visible en la Fig. 5) introducida en el camil (21). Las Figs. 6y 7
muestran sendas vistas en perspectiva de una bicicleta (200) y una silla (100) de ruedas

5  unidas por medio de este dispositivo (1).

Por tanto, el uso de este dispositivo (1) es fundamentalmente como sigue. En pnmer lugar, es
necesario fijar la mordaza (2) inferior a la barra (210) trasera esencialmente vertical de la
bicicleta (200) manual. Para ello, se introduce dicha barra (210) vertical en el alojamiento que
10 existe entre las pnmera y segunda piezas (22, 23) de mordaza inferior y se sitGa dicha
mordaza (2) infenor a la altura deseada. A continuacion, se empuja la segunda pieza (23) de
mordaza superior en direccion a la primera pieza (22) de mordaza superior, atrapando asi
firmemente |la barra (210) entre ambas. El vastago (25) de blogueo evita que la segunda pieza
(23) de mordaza pueda refroceder, con lo que la mordaza (2) infenor queda fijada rigidamente
15  alabarra (210) de la bicicleta (200). La bicicleta (200) queda asi lista para ser conectada a la
silla (100) de ruedas por el propio usuario de la silla (100) de ruedas de una manera rapida y

sencilla.

Para realizar este acoplamiento, el usuario de la silla (100) de ruedas, sin levantarse de la silla

20 (100), sujeta el conjunto formado por el cuerpo (4) y la mordaza (3) supenior y la desplaza en
direccion lateral para conseguir la introduccion de la guia (41) en el camnl (21) de la mordaza
(2) inferior y simultaneamente la introduccion de la barra (110) de la silla (100) en el espacio
verfical que separa la primera y la segunda piezas (31, 32) de mordaza supenor. El teton (41)
debe quedar apoyado en la porcion curvada del extremo superior de la barra (110) que tiene

25 una direccion casi horizontal. Una vez el conjunto de cuerpo (4) y mordaza (3) supenior estan
colocados en esta posicion, el usuano acciona el pnmer brazo (331) de palanca a traves de
la bola (331a) en el sentido de cerrar la mordaza (3) superior. La segunda pieza (32) de
mordaza superior se desplaza acercandose a la primera pieza (31) de mordaza superior y de
manera que la barra (110) queda firmemente atrapada entre ambas. Una vez el primer brazo

30 (331) de palanca esta en la posicion de cierre, el usuario introduce el pasador (334) en los
orificios (333) para evitar que dicho primer brazo (331) pueda moverse. El dispositivo (1)
queda asi blogueado en su posicion de cierre. El usuario repite la operacion en el dispositivo
(1) del lado opuesto de la silla (100), quedando asi ésta fijada de manera completamente
segura a la bicicleta (200).

13
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (1) de acoplamiento manual entre una silla (100) de ruedas y una bicicleta
(200) manual y, donde la silla (100) de ruedas comprende al menos una barra (110)

5  delantera esencialmente vertical y la bicicleta (200) manual comprende al menos una barra
(210) trasera esencialmente vertical, caracterizado por que comprende:

- una mordaza (2) inferior para su acoplamiento a la barra (210) trasera
esencialmente vertical de la bicicleta (200) manual, donde la mordaza (2) inferior comprende
un caml (21) que, cuando dicha mordaza (2) inferior esta acoplada a la barra (210) trasera

10  de la bicicleta (200) manual, tiene una direccion lateral; y

- una mordaza (3) superior para su acoplamiento a la barra (110) delantera
esencialmente vertical de la silla (100) de ruedas, que comprende una primera pieza (31) de
dicha mordaza (3) superior que forma parte integral de un cuerpo (4), donde dicho cuerpo
(4) comprende una guia (41) infenor deslizante acoplable al caml (21) de la mordaza (2)

15 inferior, de tal modo que mediante el deslizamiento de la guia (41) a lo largo del camil (21)
puede ajustarse en direccion lateral la posicion de la mordaza (2) inferior con relacién a la

mordaza (3) superior.

2. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion 1, donde la mordaza (2) inferior esta
20 formada por una primera pieza (22) de mordaza inferior donde se ubica el carril (21) y una
segunda pieza (23) de mordaza inferior acoplada a la primera pieza (22) mediante un
vastago (24) de guia y un medio (25) de bloqueo, de modo que la primera y segunda piezas
(22, 23) de mordaza inferior pueden acercarse una a la otra a lo largo del vastago (24) de
guia y quedar fijadas mediante el medio (25) de bloqueo.
25
3. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, donde el medio (25) de bloqueo es un
vastago de blogueo dotado de dientes acoplables de manera fija a un orificio de dicha
segunda pieza (23).

30 4. Dispositivo (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde un
extremo del cuerpo (4) que sobresale por encima de la mordaza (3) superior comprende un
teton (42) cilindrico honizontal-lateral para apoyarse en una porcion curvada de un extremo
superior de la barra delantera (110) de la silla (100) ruedas.

35 5. Dispositivo (1) de acuerdo con cualguiera de las reivindicaciones anteriores, donde la

guia (41) del cuerpo (4) tiene una forma esencialmente cilindrica complementaria con una
14
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forma cilindrica del carril (21) de la mordaza (2) inferior, de modo que la guia (21) puede

girar alrededor de un eje paralelo al caml (21) de la mordaza (2) inferior.

6. Dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el camil
5 (21) de la mordaza (2) inferior tiene los extremos abiertos para permitir la entrada y salida de

la guia (41) del cuerpo (4).

7. Dispositiva (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones antenores, donde la
mordaza (3) superior esta formada por la pnmera pieza (31) de mordaza supenor fijada al

10 cuerpo (2), una segunda pieza (32) de mordaza superior, y un mecanismo (33) de apertura-
cierre fijado al cuerpo (4) que permite acercar o alejar la segunda pieza (32) de mordaza
supernior a la primera pieza (31) de mordaza superor para su fijacion a la barra (110)
delantera de la silla (100) de ruedas.

15 8 Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion 5, donde la pnmera pieza (31) y la
segunda pieza (32) de mordaza superior tienen superficies interiores de forma cilindnca
vertical.

9. Dispositivo (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 7-8 donde el
20  mecanismo (33) de apertura-cierre de la mordaza (3) superior esta formado por
- un primer brazo (331) de palanca que tiene un primer extremo fijado de manera
rotativa al cuerpo (4) y un segundo extremo dotado de un medio (331a) de agarre;
- al menos un segundo brazo (332) que tiene un primer extremo fijado de manera
rotativa a la segunda pieza (32) de mordaza superior y un segundo extremo fijado de
25  manera rotativa al primer brazo (331) de palanca,
de manera que la rotacion del primer brazo (331) de palanca cuando se acciona el
medio (331a) de agarre provoca el acercamiento o alejamiento de la segunda pieza (32) de
mordaza superior a la primera pieza (31) de mordaza superior para el acoplamiento o
desacoplamiento de dicha mordaza (3) superior a la barra (110) delantera de la silla (100) de
30 ruedas.

10.  Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion 9, donde el mecanismo (33) de
apertura-cierre esta situado a un lado de las piezas (31, 32) de mordaza superior, de modo
que éstas presentan un lado vertical abierto.

35

11.  Dispositivo (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 9-10, donde el
15
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mecanismo (31) de apertura-cierre de la mordaza (3) superior ademas comprende un par de
orificios (333) alineados en unos salientes del cuerpo (4) para la introduccion de un pasador
(334) de bloqueo que impide la rotacion del primer brazo (331) de palanca.

16
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FIG. 4
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DESCRIPCION
Silla de ruedas para caminos dificiles
5 SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se refiere a una silla de ruedas para recomdo en caminos poco
practicables, por ejemplo, en montanismo. Por lo tanto es utilizable por personas con
movilidad reducida en el tren inferior, ya sea aguejados de paralisis de las extremidades

10 inferiores, pérdida de miembros o lesiones de cualquier tipo.

Es de aplicacién en el campo del deporte adaptado, para caminos en los que no puede
circular una silla de ruedas tradicional u otro tipo de vehiculo adaptado. Para facilitar la
movilidad y la practica deportiva o el disfrute del actividades de ocio en la naturaleza.

15
ESTADO DE LA TECNICA

Las personas con algan tipo de lesion en el tren inferior, especialmente si su gravedad
les obliga a ir en silla de ruedas, estan limitadas en su movimiento a los lugares por
20 donde pueda pasar la silla. Sin embargo, el desarrollo de diversos tipos de deporte
adaptados para personas con discapacidad ha aumentado exponencialmente sus
posibilidades. Se encuentran ya en el mercado sillas de grandes prestaciones para
carreras corfas o largas, para grandes recorridos, etc. En terrenos llanos y asfaltados.
Sin embargo, en entornos naturales, laderas, montafnas, selva o nieve con elevadas
25  pendientes y terrenos rocosos o empedrados no hay una silla que facilite la mowvilidad y
las que exiten se siguen encontrando limitadas por la necesidad de un camino con las
condiciones de anchura, de firmeza del suelo y de pendiente que les permita el

As3Censo.

30  Si el deportista desea realizar algun tipo de ascenso o de recorrido que no cumple las
condiciones, necesita una silla de ruedas que pueda ser utilizada en caminos poco
practicables y que posea elementos de ayuda para permitir el desplazamiento por sus
propios medios, o si acaso con el minimo de asistencia en la preparacion del camino.

35 El solicitante no conoce ninguna silla de ruedas similar a la invencion, que permita
circular por casi cualquier camino (incluido roca y pendiente) adaptado a personas con
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problemas de movilidad. Es decir, que se independiza de la pendiente y de las

condiciones del firme.
BREVE EXPLICACION DE LA INVENCION

La invencion consiste en una silla de ruedas utilizable en caminos poco practicables,
como en montanismo, segun las reivindicaciones. Permite el avance en situacion de
pendiente y esta principalmente destinada a personas con movilidad reducida en el tren
inferior.

10
La silla esta prevista para utilizarse en caminos muy estrechos, con mucha pendiente
(hasta 60%) o con muchas piedras. Este tipo de caminos no es accesible o practicable
para ofro tipo de sillas de ruedas o para “handbykes”. Por lo tanto, la silla de la
invencion aumenta la autonomia a las personas con movilidad reducida.

15
La silla posee un asiento portado por una sere de ruedas, como es habitual, pero estas
ruedas estan dispuestas de forma diferente. Dispone de dos ruedas posteriores
inclinadas, dispuestas por detras del asiento, y que convergen en su parte supernor
trasera. Es decir, no son paralelas y su punto mas préximo esta en la zona posterior y

20 superior de las ruedas. De forma que pueda adentrarse en caminos muy estrechos y
como punto de apoyo en el ascenso entre rocas y piedras. Ademas, delante del asiento
se dispone una extension longitudinal frontal que soporta una rueda frontal, con giro
loco. De esta forma se forma un apoyo en tres puntos, que es muy estable. Dado que la
rueda frontal gira loca, su tamafio sera preferiblemente reducido para que no deforme

25 demasiado la zona de apoyo del conjunto.

La extension también dispone de un manillar fijo en una posicion enfrentada al asiento.
Que puede ser utilizado para incluir complementos opcionales, como focos, sensores de
inclinacion (longitudinal y/o transversal), botellas de agua, pulsadores de frenos para la

30 rueda frontal, etc.

En una realizacion preferida, la silla también posee una rueda de empuje a cada lado

del asiento, generalmente paralelas, para autopropulsarse y preferiblemente

desmontables. Mas preferiblemente, su parte inferior estard en un plano inferior a las
35  ruedas posteriores.
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Preferiblemente, la extension soporta unos estribos de fijacion de los pies del usuario.

En una realizacidn mas preferida, la extension soporta un acople para un cable, cuerda
o similar, que permite que el usuario avance en terrenos dificiles con técnicas similares
a la escalada sin necesidad de las ruedas de empuje tradicionales. El cable puede ser

recogido en un tambor o aspirador.

Otras vanantes seran comentadas en otros puntos de la memona.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Se presenta una serie de figuras para facilitar la comprension de la invencion:

Figura 1: vista lateral esquematica de un ejemplo de realizacion.

Figura 2: vista superior del esguema de un segundo ejemplo de realizacion.

MODOS DE REALIZACION DE LA INVENCION

A continuacion se pasa a describir de manera breve un modo de realizacion de la

invencion, como ejemplo ilustrativo y no limitativo de ésta.

La silla de la realizacion mostrada en las figuras comprende un asiento (1),
preferiblemente estrecho y con un ameés o cinturdn de seguridad, portado por una serie
de ruedas (2,3,4) que se clasifican en varios tipos:

- Dos ruedas de empuje (2) generalmente paralelas y aproximadamente
verticales, dispuestas a ambos lados del asiento (1). Corresponden a las ruedas
de sillas de ruedas tradicionales para autopropulsion. ldealmente seran
desmontables para poder reducir el ancho efectivo de la silla.

- Una rueda frontal (3), dispuesta por delante del asiento (1), en una extension (5)
frontal. Esta rueda frontal (3) girara preferiblemente loca sobre un eje vertical
para poder orientarse en cualquier direccion. Se podra incluir un limitador de
angulo de orientacién que bloguee la rueda frontal (5) en posicién o que limite
las orientaciones posibles a un angulo preciso.

- Dos ruedas posteriores (4) inclinadas, dispuestas por detras del asiento (1). Las
ruedas posteriores (4) poseen una doble inclinacion para converger a su parte

4
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superior trasera. Es decir, por un lado, convergen en su parte superior (la zona
superior de ambas ruedas posteriores (4) esta mas préxima al eje longitudinal de
la silla que la zona inferior), y por ofro lado, convergen en su parte posterior (el
extremo posterior del diametro horizontal de las ruedas posteriores (4) esta mas

5 proxamo al eje longitudinal de |a silla que el extremo antenior).

Las ruedas posteriores (4) estaran mas elevadas que las ruedas de empuje (2), para
que solo toguen el suelo si la silla esta inclinada hacia atras o si se han desmontado las
ruedas de empuje (2). Asi, en la segunda situacion, bajaran el centro de gravedad del
10  conjunto para aumentar la estabilidad. Si se desea, las ruedas posteriores (4), o
cualguier otra rueda (2,34) o eje, contaran con un equipo de suspension o

amortiguacion.

La extension (5) de esta realizacion se aprecia especialmente en |a figura 1. Consiste en
15 un perfil horizontal unido a la parte inferior del asiento (1) y rematado en la rueda frontal
(3). Del perfil surge un manillar (6) fijo que estara dispuesto en un punto facil de
alcanzar para el usuario de la silla. Sirve para que la persona de mowilidad reducida

apoye los brazos y tenga una postura comoda.

20  En ese manillar (6) se puede situar un sensor de inclinacion (giroscopio, acelerometro,
nivel de burbuja, ...) que permita al usuario saber la inclinacion de la silla en los gjes
longitudinal y transversal y por lo tanto el riesgo de vuelco. También se podra colocar un
freno, con cable Bowden, para la rueda frontal (3) o para las ruedas de empuje (2). La
silla puede llevar incorporada una camara 360° para grabar y estudiar el terreno, un

25 GPS y brijula pivotante, asi como sombrillas, motores electricos de apoyo (en las

ruedas de empuje (2) preferiblemente), baterias y un panel solar de recarga de éstas.

La silla lleva, por ejlemplo en el manillar (6) o delante de éste, un acople (7) para un
cable (8) o similar que permite anclar la silla a un punto fijo. De esta forma se puede

30 instalar una via de seguridad o linea de vida, similar a las utilizadas en escalada. Mas
aun, este cable (8) permite al usuario de la silla subir a pulso, tirando o recogiéndolo. La
recogida puede ser en un tambor con sendas manivelas para giro manual, motorizado, a
pulso, o mediante la técnica de escalada de “cuerda y pufio”. Si el cable (8) no queda
recogido en ese punto, se puede realizar un sistema de recogida por detras del asiento,

35 0 asu altura. Ese sistema de recogida puede ser un tambor con un resorte de poca
potencia, que recoja el cable (8) destensado o un aspirador.
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Una solucion mas complicada de realizar es definir un garfio en un extremo del cable (8)

que permita anclar la silla, o incluso un sistema de lanzamiento de ese cable (8).

5 Se aprecia en las figuras que la extension (5) comprende unos estribos (9) de fijacion de
los pies del usuario, e igualmente puede tener una fijacion para las rodillas. De esta
forma se asegura que no hay movimientos descontrolados del tren inferior.

La silla de las figuras comprende un asidero (10) en la parte posterior que permite que
10 un acompanante del usuario le asista en momentos puntuales. Por un lado permite
ayudar a colocar la silla en la posicion de inicio y por otro lado permitira compensar o
frenar el volcado de la silla. Esta funcion tambien es satisfecha por el manillar (6), en el
extremo opuesto de la silla. Un asa (11) en la parte anterior, ayuda a mover y orientar la
silla hasta la posicion inicial.
15
Es conveniente reducir al maximo el peso de la silla, por lo que las piezas se reduciran

al maximo y se escogeran materiales ligeros.
La silla podra ser montable por el usuario o sus compafieros, pudiendo suministrarse

20  como un kit de construccion tipo mecano, con las piezas en una maleta, y con piezas de

recambio y sustitucion.
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REIVINDICACIONES

1- Silla de ruedas para caminos dificiles, como montafiismo y practica de alpinismo o
escalada, que posee un asiento (1) portado por una serie de ruedas (2,3,4),
5 caracterizado por que posee:
dos ruedas posteriores (4) inclinadas, dispuestas por detras del asiento (1), y que
convergen en su parte superior trasera;
una extension (5) longitudinal frontal que soporta:
un manillar (6) fijo en una posicién enfrentada al asiento (1)

10 una rueda frontal (3) dispuesta por delante del asiento y con giro loco.

2- Silla de ruedas, segln la reivindicacion 1, que posee una rueda de empuje (2) a cada
lado del asiento (1) para autopropulsion.

15 3- Silla de ruedas, segin la reivindicacion 2, cuyas ruedas de empuje (2) son
desmontables.

4- Silla de ruedas, segun la reivindicacion 2, cuyas ruedas de empuje (2) estan en un
plano inferior a las ruedas posteriores (4).

20
5- Silla de ruedas, segun la reivindicacion 1, cuya extension (5) soporta unos estribos
(9) de fijacion de los pies del usuario.

6- Silla de ruedas, segun la reivindicacion 1, cuyo manillar (6) posee un sensor de
25  inclinacion longitudinal y transversal.

7- Silla de ruedas, segun la reivindicacion 1, cuya rueda frontal (3) posee un limitador de
angulo de orientacion.

30 8- Silla de ruedas, segun la reivindicacion 1, cuyo manillar (6) comprende un freno de la
rueda frontal (3).

9- Silla de ruedas, segln la reivindicacion 1, cuya extension (5) soporta un acople (7)
para un cable (8) o similar.
35
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10- Silla de ruedas, segln la reivindicacion 9, que comprende un tambor o aspirador de

recogida del cable (8) o similar.

11- Sillar de ruedas, segln la reivindicacién 1, que comprende un asidero (10) detras

5 del asiento (1).
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DESCRIPCION
Mecanismo de impulsién de una silla de ruedas
Campo técnico

La presente invencién se refiere de manera general a instrumentos para impulsar vehiculos terrestres. De manera
5  mds concreta, la presente invencion trata sobre una silla de ruedas impulsada por el ocupante.

Técnica anterior

Las sillas de ruedas impulsadas por los ocupantes normalmente requieren que el ocupants de la silla agame una
Zona de un aro adyacente a una rueda de esta e impulse la silla de ruedas mediante €l movimiento de su mano a lo
largo del arco de una circunferencia inmediatamente adyacente a la rueda de la silla.

10 Algunos ocupantes de sillas de ruedas, sin embargo, no pueden realizar este movimienio de manera sencilla debido
a limitaciones en su propio margen de movimiento y normalmente deben recurrir, por lo tanto, a una silla de ruedas
propulsada mediante otros medios tales como mediante bateria.

Ciertas patentes anteriores que son propiedad del titular de la presente patente, las cuales han reconocido esta
deficiencia, ilustran mecanismos alternatives para permitir al ocupante de una silla de ruedas autopropulsar la silla

15 de ruedas ufilizando un margen de movimiento diferente. Las siguientes patentes reflejan las actividades anteriores
del titular de la patente: US-A-5263729 y US-A-6007082.

El documento US-A-4735431 describe un mecanismo de impulsion de una silla de ruedas que tiene una leva y un
embrague de rodillos el cual proporciona impulsion hacia delante. Ademas se proporciona un freno de banda.

El documento US6234504 B1 describe una silla de ruedas propulsada mediante palancas, remitase al predmbulo de
20 Ia reivindicacion 1 de la presente invencion.

Exposicion de la invencion

En consecuencia con un primer aspecto de |a invencién, se proporciona un mecanismo de impulsion de una silla de
ruedas como se propone en la reivindicacion 1.

En consecuencia con un segundo aspecto de la invencion, se proporciona una silla de ruedas como se propone en
25 la reivindicacion 9.

La presente invencion registra los esfuerzos continuos del titular de la patente para proporcionar un mecanismo de
funcionamiento mejorado que permita al ocupante de una silla de ruedas disfrutar de un fraslado en silla de ruedas
mejorado.

La presente invencion se refiere en particular a la fuerza sobre los engranajes de la transmision, la cual hasta ahora
30 impedia un cambio simple en ciertas circunstancias, en particular cuando la silla de ruedas se encontraba adyacente
a un tope o se situaba en reposo sobre una pendiente.

La presente invencion presenta un sistema que practicamente no se vé afectado por la fuerza sobre el engranaje

que normalmente se ejerce en tales casos, de forma que el orden de introducir las marchas tanto hacia delante

como hacia atrds se puede aplicar practicamente sin trabas independientemente del terreno sobre el gue se
35 encuentre la silla de ruedas.

Se proporciona un instrumento el cual estd interconectado para operar con los conjuntos de marcha adelante y
marcha atrds para provocar el cambio entre estos gracias a una pluralidad de rodillos cilindricos, cada uno de los
cuales proporciona el vinculo de impulsion entre trenes de engranajes. La pluralidad de rodillos se derivan en
cualquiera de las dos direcciones en respuesta a la presion ejercida por una pieza elasfica, la cual dicta la direccion

40 de impulsion. Esta pluralidad de rodillos de manera conjunta distribuyen la carga sobre arcos relativamente
paquefios de la superficie del rodillo. Como consecuencia, se requiere muy poco trabajo para desplazar la pluralidad
de rodillos desde una primera orientacion a una segunda orientacion, simplemente en respuesta a la presion de la
pieza eldstica la cual de ese modo invierte la direccion. Es posible una tercera orientacion intermedia de los rodillos
la cual define una posicion neutral.

45 Aplicabilidad industrial

La aplicabilidad industrial de esta invencidn se demostrarad a través de la exposicion de los siguientes objetos de la
invencion.

En consecuencia, un objeto de la presente invencién es proporcionar un nuevo e innovador sistema de impulsion

2
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para un vehiculo terrestre tal como una silla de ruedas.

Un objeto adicional de la presente invencion es proporcionar una silla de ruedas como la descrita anteriormente,
CUY0 USO Sea seguro, que sea facil de manejar y cuya estructura se preste a técnicas de produccion en masa.

Un objeto adicional de la presente invencion es proporcionar un dispositivo como el descrito anteriormente, el cual
5 minimice la fuerza sobre el tren de engranajes cuando 1a silla de ruedas esté sobre una pendiente o contra un tope.

Un objeto adicional de la presente invencion es proporcionar un dispositivo como el descrito anteriormente, el cual
se pueda incorporar faciimente en las sillas de ruedas existentes o que se pueda utilizar en la fabricacion de las
nuevas.

Un objeto adicional de la presente invencion es proporcionar un dispositivo como el descrito anteriormente, el cual
10 tenga una estructura extremadamente duradera y un uso fiable.

Desde un primer punto de vista, un objeto de la presente invencion es proporcionar un mecanismo de impulsion de

una silla de ruedas que en conjunto comprende: un brazo de palanca que tiene un extremo con empufiadura y un

extremo de impulsion, una rueda, una transmision interpuesta entre el brazo de palanca y la rueda gue incluye

medios que derivan la fransmision ya sea en una direccion hacia delante o en una direccion hacia afrds, los medios
15 de derivacion se sitian en el extremo de la empufiadura del brazo de la palanca.

Estos v otros objetos se haran evidentes cuando se considere la siguiente memoria descriptiva detallada y se tenga
en cuenta junto con las figuras de los dibujos adjuntos.

Descripcion breve de los dibujos

La Figura 1 es una perspectiva del despiece de las partes del tren de impulsion de acuerdo con la presente
20 invencion.

Las Figuras 24 - 2C son detalles del mecanismo de rodillos el cual permite que el cambio ocurra de manera sencilla.
La Figura 3 es una perspectiva de un resorte asociado con el dibujo de la Figura 2.
La Figura 4 es una perspectiva del conjunto que se ha de incorporar dentro de la rueda.
La Figura 5 muestra una perspectiva ampliada de una zona de la Figura 4.
25 La Figura & es una perspectiva de una silla de ruedas con el dispositivo integrado en esfa.
La Figura 7 es una perspectiva del plato del cambio.
La Figura 8a es una perspectiva frontal de un poste en el plato del cambio.
La Figura 8b es una perspectiva frontal del plato del cambio.
La Figura 9 es una perspectiva trasera de la silla de ruedas.
30 La Figura 9a es una perspectiva extraida de la Figura 9.
Las Figuras 10A — 10C son una alternativa a la Figura 2.
La Figura 11 es una perspectiva mas detallada de la invencion.
La Figura 12 es una perspectiva superior de 1a Figura 11.
La Figura 13 elabora una variacion de las Figuras 10A = 10C.

35 Mejor{es) forma(s) de llevar a cabo la invencion

En referencia a los dibujos, donde los mismos nimeros de referencia se refieren a las mismas partes, el nimero de
referencia 100 se refiere al mecanismo de transmision de la silla de ruedas de acuerdo con la presente invencion.

En su esencia, se acopla de manera operativa un brazo de palanca 33 a cada rueda 110 de la silla de ruedas 150
(Fig. 6) a través de un mecanismo de transmision 100 de forma que un movimiento en arco del brazo de palanca 33
40 a lo largo de la flecha "A" provoque el correspondiente movimiento de la rueda 110 de la silla de ruedas para
propulsar la silla de ruedas 150. Ademas, un mando del cambio 41 (Fig. 1) se acopla de manera operativa a un
conjunto de ruedas dentadas 4, 10, 11 y 23 a través del plato del cambio 2 que tiene una pluralidad de rodillos 3
apoyados en este por medio de una pluralidad de resortes 5 para ejercer presion en los rodillos y causar un engrane

3
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hacia delante o hacia atrds.

De manera mas particular, el brazo de palanca 33 incluye un extremo superior, un extremo inferior ¥ una zona

intermedia. El extremo inferior tiene esencialmente forma de disco y se conecta a una base de la palanca 32 por

medio de una pluralidad de tornillos 36. La parie intermedia del brazo de palanca 33 se conforma como una pieza de

5 tubo alargada v en cierto modo cilindrica que tiene espesor suficiente para evitar la flexion, mientras que el extremo

superior es una abrazadera 35 conformada en dos mitades, una mitad 35a integrada con la parie intermedia vy ofra

mitad 35b adaptada para gue se sujete a la mitad integrada por medio de un par de tomnillos 36. La abrazadera 35

del mango soporta una empuiiadura 47 mediantes |a esfera 46 inferior del mango gue s& mantiens por friccion en la

parte superior del brazo de palanca 33 mediante la abrazadera 35 del mango. La esfera 46 del mango pemmite

10 miltiples orientaciones de la empufiadura 47, mediante la ariculacion de la esfera 46 dentro de un hueco

conformado de manera complementaria situado entre las dos mitades de la abrazadera 35 del mango y que se
mantiene en el sitic mediante los tomillos 36.

Un retén del cambio 38 se proyecta hacia arriba desde la empufiadura 47 y tiene una parte que es un eje &l cual
recibe, en el orden mostrado, un calzo 40 que se dispone entre una tapa de retencion 39 y un resorte del cambio 42
15 el cual es la base del mando del cambio 41. Luego sigue un separador de cieme 44, luego un retén del mando del
cambio 45 y se concluye con una tapa del cambio 48. Un cable 49 del cambio se localiza de manera centrada en el
interior del retén del cambio 38, y tiene un extremo libre que se proyecta hacia arriba acoplado de manara operativa
al mando del cambio 41 y que se estudiard mas adelante. El resto del cable 49 se extiende a través de la
empufiadura 47, esfera 46 y brazo 33, terminando en la transmision 100, conectado a la rueda dentada conica 17.

20 La base de la palanca 32 aparece como una banda de material normalmente cilindrica en su exterior. Tieng una
pared exirema cerrada 32a adyacente al extremo inferior del brazo de palanca 33 con forma de disco, que permite la
unién del extremo inferior del brazo de palanca 33 a esta e incluye un interior hueco. Ademas, la base de la palanca
32 soporia en su interior hueco a aproximadamente las 2 en punto y las 10 en punto de esta, un par de pasiillas de
freno 34 cuyo funcionamiento se tratard mas adelante. Interpuesta entre las pastillas de freno y situada a las 12 en

25 punto, hay una primera ranura 32b. En |a parte mas baja de la base de |a palanca 32, (es decir, a las & en punto) hay
una segunda ranura 32c. En conjunto estas dos ranuras soportan un balancin de impulsion 1 y, como se muestra en
los dibujos, el balancin de impulsion 1 tiene un taladro 1c el cual sujeta, mediante un pasador de horguilla 37, la
extremidad mas baja de este a la ranura 32c a las 6 en punto a través de las aberturas 32d mostradas en el dibujo.
El balancin de impulsion 1 se soporta en su centro en un eje &. Interpuesto entre el balancin de impulsion 1 v la base

30 de la palanca 32 hay un tope de palanca 9 el cual esta constrefiido sobre el eje 8. De manera mas concreta, un
extremo libre del eje 8 tiene una pluralidad de roscas sobre este y una parie cenftral del tope de palanca 9 fiene una
abertura 9a, la cual pasa sobre estas. Una tuerca de seguridad 15 fija de forma segura el fope de palanca 9
adyacente al extremo roscado del eje 8. El eje & permite el movimiento del fope de palanca @ como se describe. Un
par de rodamientos 7 aparecen en el eje 8 a ambos lados del balancin de impulsion 1. Con el mecanismo asi

35 descrito, el balancin de impulsion se mueve libremente en conjuncion con el brazo de palanca 33 gracias a que sus
extremos libres estan dispuestos dentro de las ranuras 32b, ¢ descritas en la base de la palanca 32. El grado hasta
el cual el balancin de impulsion 1 se puede mover, se puede determinar mediante la relacion del tope de palanca 9
con el balancin de impulsion 1 en el eje 8. Por ejemplo, cuando el balancin de impulsion 1 actia junto con el tope de
palanca 9, puede parar el movimiento en forma de arco del brazo de palanca 33. La Figura 5 muesira que el

40 balancin de impulsion 1 tiene un brazo terminal central 1a provisto de un saliente elevado 1b seguido de una
muesca 1c adyacente al balancin de impulsién superior 1d. El tope de palanca 9 incluye un fiador 19 que tiene una
esfera de retencion 19b sujeta mediante un resorte v un tomillo de presion 19a. La esfera 19b descansa en la
muesca 1c para proporcionar un tope al balancin de impulsion 1. El propdsito del tope de palanca 9 y el fiador 19 es
permitir el uso manual de la rueda 110 sin que el brazo de palanca 33 inferfiera con el agarre de la rueda 110. Esto

45 ocurre cuando la transmision esta en posicion neutral.

El brazo terminal central 1a del balancin de impulsion 1 también sirve como drea de soporte para recibir sobre este
un retén de engranaje 18. El retén de engranaje 18 soporta una rueda dentada conica 17 de tal forma gue una parte
de la rueda dentada conica queda expuesta. Esta rueda dentada conica 17 se dimensiona para engranar con un
plato del cambio 2 con forma de disco, en el cual una parte periférica del plato del cambio también se proporciona
a0 con dientes 2a que engranan con la rueda dentada conica 17. Un extremo del cable 49 alejado de la empufiadura 47
termina en un extremo de la rueda dentada conica 17 por lo cual la rotacion del cable 49 provoca la comespondiente
rotacién de la rueda dentada cénica 17. En virtud de la relacion de engrane entre |a rueda dentada conica 17 y los
dientes 2a de engranaje en el plato del cambio 2, el plato del cambio 2 se puede mover en un arco de circunferencia.
Cabe destacar que el plato del cambio 2 tiene un hueco central. Cabe destacar también que los dientes 2a
55 preferiblemente no circunscriben la parte completa en forma de disco 2b del plato del cambio 2.

El plato del cambio 2 (Figs. 2, 3, 5, 7 y 8) también incluye una pluralidad de postes de soporte de resortes 2c que
sobresalen de un lado del disco 2b alejado del balancin de impulsion 1. Cada uno de los postes 2c estd espaciado
uno del otro por un diametro ligeramente mayor que el de una pluralidad de rodamientos de pasador de rodillos
cilindricos 3 interpuestos entre estos. Cada rodillo 3 es una pieza con forma sustancialmente cilindrica y sirve como
60 un rodamiento dispuesto entre dos postes 2¢. Cada poste 2¢ también soporta un resorte 5 tal como el que se

4
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muestra en la figura 3. El resorte 5 se dimensiona de modo tal que un resorte 5 pueda montarse sobre cada poste 2c

en un ajuste seguro. Cada poste 2c tiene una forma sustancialmente hibrida de T invertida y de reloj de arena (p_ g,

Fig. 2a), y el resorte 5 tiene un contorno en cierto modo complemeantario & la parte de T invertida 2c que estd

colocada en la zona mas cercana al hueco central del plato del cambio 2. Es decir, la base del resorte 5d esta

5 colocada bajo 2d del poste 2c v las bandas de suspension 5b rodean los laterales 2e de la “T". Ademas, cada

resorte 5 incluye un par de paredes sobresalientes 5a hacia el exterior, que tienen un contorno compuesto que

termina en cuatro superficies de rodamiento 5c, de modo tal que dos resortes 5 contacten y actden conjuntaments

contra la superficie anular de cada rodillo 3 entre dos postes 2c. Asi, cada rodillo 3 esta en contacto con dos resortes

diferentes 5. Ademas cada resorte esta en contacto con dos rodillos 3. Los pasadores de rodillos 3 se mantienen en

10 posicién en el plato del cambio 2 por medio de un diafragma 6 (Fig. 1) situado en un lateral del poste 2 opuesto al
plato del cambio 1.

Ademds del diafragma 6 que retiena los rodillos Jensu posici-:}n, una rueda dentada grande anular 4 cubre el plato
del cambio 2 y adguiere un movimiento de rotacién como funcién de la orientacion de los rodillos en el plato 2 al ser
dirigido por los resortes 5 e influenciado a su vez por la orentacion de la rueda dentada conica 17 y el
15 correspondiente engranaje 2a en el plato del cambio 2. Es decir, en una direccion (Figura 2a) la rueda dentada 4
engrana hacia delante, mientras en la direccion opuesta (Figura 2c) engrana hacia atrds, dependiendo de la
proximidad del rodille 3 con respecto al disco de leva 50 situado en el balancin de impulsion 1. El disco de leva 50
pasa a través del hueco central del plato del cambio 2 y las aristas 52 de la leva contactan con el rodillo 3. Cuando
las aristas 52 contactan con el rodillo 3, la situacion de la arista (Fig. 2A, 2C) determina la direccion de impulsion.
20 Cuando el rodillo se muestra en la posicion neutral de la figura 2B, se coloca para no traccionar en ninguna
direccion y define la posicion neutral Ia cual permite la rotacion manual de las ruedas 110 de forma convencional.

Otra variacion de las aristas 52 de la leva de la Figura 2 se muestra en las Figuras 10A — 10C. Solo se define aqui la

divergencia destacada. Mientras que en la Figura 2 hay un rodillo 3 que se mueve enire dos aristas 52 de la leva, en

las Figuras 10A — 10C se observa que los dos rodillos 3 se ven relegados, uno en cada una del par de anstas 52 de
25 la leva, a un rodillo para cada arista de la leva.

Ademads, los pares de aristas 52 de la leva estan colocados ambos con una cavidad 52a intermedia de la leva (Fig.
13) dispuesta entre estos, donde la cavidad 52a comprende los dos rodillos 3 como también el resorte 5 y el poste 2.
El resorte 5 y el poste 2 separan los dos rodillos 3. Como se muesfra en la Figura 10a, cuando se desplaza “hacia
delante” solo el rodillo mostrado a la “derecha” trabaja; cuando se desplaza “hacia atras”, solo el rodillo mostrado a
30 la izquierda (Fig. 10c) frabaja. La Figura 10b muestra la posicion neutral cuando ninguno de los dos rodillos trabaja.

Las cavidades 52a adyacentes estdn separadas unas de otras mediante topes 2d conformados en el plato 2. Los
postes 2C del cuerpo del cambio se invierten en las Figuras 10A - C (comparados con la Figura 8A) como lo estan
los resortes 5. Los separadores 50a separan rodillos adyacentes en diferentes cavidades y pueden estar integrados
en el disco anular 50 o separados. Cabe destacar también que en comparacion con la figura 2, las aristas de la leva

35 52 se encuentran en la rueda dentada 4 en la Figura 104 — 10C, no en el disco de leva 50 el cual se describe como
anular en las Figuras 10A — 10C donde contacta con los rodillos 3. Se pueden encontrar ejemplos detallados de
como pueden funcionar estos elementos de maquinas (p. ej., un rodillo y una leva) en embragues convencionales.
Véanse las patentes US 3.476.226 y US 6.044 044

La Figura 13 muestra una variacion adicional respecto a la Figura 2. Cabe destacar que un solo rodillo 3 se dispone
40 en una cavidad 52a y las aristas 52 de la leva se encuentran en la parte exterior sobre a la rueda dentada 4.

En todos los casos, la rotacion de la rueda dentada conica 17 actia junto con los dientes 2a para cambiar la
orientacion de los rodillos hacia delante, hacia atras y neutral La rueda dentada conica 17 se rota mediante el
mando 41 a fravés del cable 49.

Conforme el balancin de impulsion 1 rota, actia junto con el tope de palanca 9 como se ha descrito. Un extremo

45 libre 9¢ del tope de palanca 9 puede soportar dos ruedas dentadas 10, 11 en un permo 12 y se fijan juntas con
pasadores elasticos 14 que permiten a ambas ruedas dentadas 10, 11 moverse conjuntamente en un arco. La rueda
dentada 10 se orienta para engranar con la rueda dentada 4. La rueda dentada 11 se orienta para engranar con una
rueda dentada final de salida 23, la cual tiene su eje alineado con la rueda dentada 4 pero estd distanciada de esta
mediante un rodamiento 7. Las ruedas dentadas 4, 23 estan sobre el eje 8 Esta configuracion permite cambios de

50 ruedas dentadas sustituyendo diferentes combinaciones de ruedas dentadas gue tienen diferentes relaciones de
transmision y permite |a instalacion de diferentes conjuntos de ruedas dentadas para ajustarios con la fuerza del
usuario. Esto también proporciona el contacto para el impulso incremental periddico que tiene lugar durante el
movimiento del brazo de palanca 33 en solo un arco de desplazamiento.

La rueda dentada final de salida 23 estd operativamente acoplada a una rueda de radios 24 mediante pasadores
55 elasticos 14. La rueda de radios 24 tiene una pluralidad de radios que arrancan radialmente hacia afuera de esta.

Estos radios tienen preferiblemente forma de barra. La periferia exterior de la rueda de radios 24 alberga el interior
de la llanta 25 que estd acoplada operativamente a la rueda 110 en la silla de ruedas 150 mediante radios de

5
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alambre mds delgados que los radios con forma de barra en la rueda 24. Asi, la rotacion de la rueda dentada 23
induce la rotacion de la rueda de radios 24 y por lo tanto de la parte interior de la llanta 25. Los pemos 27 fijan la
rueda 24 al nicleo de Ia rueda 22 gue estd sobre la camisa del eje 16 el cual se conacta, a su vez, al eje 8 enun
exiremo de este opuesto a la tuerca de seguridad 15.

5 La parte interior de la llanta 25 tiene un freno de disco 26 dispuesto en una cara de esta adyacenie a las pasiillas de
freno 34. Como se puede ver, el contacto de las pastillas de freno 34 contra el freno de disco 26 dificultara la
rotacion de la rueda. Las pastillas de freno 34 se mueven hacia el disco 26 mediante el movimiento del brazo de
palanca 33 a lo largo de la flecha B. Las pasfillas de freno 34 se encuentran dentro de las cavidades 32e
conformadas en la base de la palanca 32. El disco 26 se mantiene en la parie interior de la llanta 25 mediante los

10 pernos 29,

La silla de ruedas 150 (Figuras &, 9 y 9A) incluye un asiento 152, un respaldo 154, un par de bamas laterales 156,
las cuales soportan el asiento 152, interconectadas a un par de barras verticales 158 las cuales soportan el
respaldo. Estas barras se soportan sobre un armazon formado de largueros vericales 162 conectados a largueros
horizontales 164. Los largueros horizontales 164 y las barras laterales 156 terminan en una forma de U invertida
15 hacia delante situada debajo del tubo 160. Unas roldanas pivotantes 170 estan unidas a la parte delantera de los
largueros horizontales 164. Las ruedas (Fig. 9A) se montan en el armazon mediante unas abrazaderas horizontales
172 paralelas distanciadas entre si, que unen los dos largueros verticales 162 en cada lateral de la silla de ruedas
150. Como s& muestra, la camisa del eje 16 gueda fija entre las abrazaderas 172 y mantiene la transmisién en cada
rueda mediante un par de tuercas cautivas 16a las cuales se ubican a ambos lados de las abrazaderas 172. Un
20 pasador de blogueo 252, que atraviesa la camisa y/o opcionalmente la tuerca exterior 16a, afiade seguridad.
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REIVINDICACIONES
1. Un mecanismo de impulsion de una silla de ruedas que comprende en conjunto:
un brazo de palanca (33) que tiene un extremo con una empufiadura y un extremo de impulsion,
5 una rueda (110), y

una transmision (100) interpuesta entre dicho brazo de palanca y dicha rueda, donde dicha transmision incluye
resortes (5), los cuales son capaces en un ajuste de dirigir la transmision en una direccion hacia delante y en ofro
ajuste de dirigir Ia transmision en una direccion hacia atrds, donde la transmision incluye los medios de direccion (38,
40, 41, 42, 44, 49), donde dichos medios de direccion se disponen y se conectan a dicho extremo de la empufiadura

10 del brazo de palanca y operan de manera selectiva para provocar que los resortes dirijan la transmision para ser
selectivamente impulsada en la direccion hacia delante o en la direccion hacia atras, donde dichos medios de
direccion incluyen un mando del cambio (41), dicho mando estd operativamente acoplado a un cable (49) que fiene
un extremo que termina en dicha transmision,

caracterizado por que dicho mando se proyecta radialmente desde dicho extremo de la empufiadura y dicha

15  transmision incluye un plato del cambio (2) que tiene una pluralidad de dientes de engranaje (2a) dispuestos en un
arco periférico exterior de dicho plato del cambio, y una rueda dentada cénica (17) la cual engrana con dichos
dientes de engranaje del plato del cambio a través de un arco de una circunferencia para seleccionar hacia delante,
hacia atrds y neutral, donde dicha rueda dentada conica se acopla operativamente a dicho cable.

2. Un mecanismo como el que se reivindica en la reivindicacion 1 que incluye un caizo (40) situado operativamente
20 entre el mando (41) y el cable (49).

3. El mecanismo de la reivindicacion 1 o 2, donde dicho plato del cambio (2) se soporta en un eje (8) que soporia

un balancin de impulsion (1) acoplado a dicho brazo de palanca (33) para comunicar el movimiento de este, y

diversas aristas de la leva (52) separadas unas de ofras por cavidades (52a) de la leva asociadas con dicho piato del

cambio, los rodillos (3) soportados en dichas cavidades de leva se desplazan hacia dichas aristas de la leva para
25 proporcionar fuerza de impulsion tanto hacia delante como hacia atras.

4. El mecanismo de la reivindicacion 3 que incluye un tren de engranajes (4, 10, 11, 23) dispuestos en grupos para
proporcionar una ventaja mecanica interpuestos entre dichos rodillos (3) y dicha rueda (110).

5. El mecanismo de la reivindicacién 4, donde dicho tren de engranajes (4, 10, 11, 23) incluye una rueda dentada
de salida (23) acoplada a una rueda de radios (24) la cual alberga el interior de la llanta (25) la cual esta acoplada
30 operativamente a dicha rueda (110).

6. Elmecanismo de la reivindicacion 5, donde dicho balancin de impulsion (1) incluye una muesca (1c) la cual aloja
un tope de palanca (9), dicho tope de palanca se dimensiona para mantener dicha palanca en una posicion definida
mediante dicha muesca cuando dicha transmision estd en posicion neutral.

7. Un mecanismo de impulsién de la silla de ruedas como el que se reivindica en cualguier reivindicacion
35 precedente, en el cual la transmision (100) se puede seleccionar en una posicion neutral en la cual la transmision se
dirige para no traccionar la rueda (110) ni hacia delante ni hacia atrds y permite |a rotacién manual de Ia rueda.

8. Un mecanismo de la silla de ruedas como el gue se reivindica en cualguiera de las reivindicaciones 1a 6, en el

cual dicha transmision (100), debido a la elasticidad de dichos resortes (5), se puede seleccionar entre que se dirja

a la posicion de dicha direccion hacia delante, a la posicion de dicha direccion hacia atrds y a una posicion neutral
40 sin engranar dicha transmision.

9. Una silla de ruedas que comprende en conjunto:

un mecanismo de impulsion de la silla de ruedas como se reivindica en cualguier reivindicacion precedente, donde
dicho mecanismo tiene dos de dichas ruedas (110);

un armazon que tiene medios no impulsados por ruedas;
45  una zona de asiento soportada mediante dicho armazon;
dichas ruedas acopladas a dicho armazon y a dicho brazo de palanca.

10. Una silla de ruedas como la que se reivindica en la reivindicacion 9 que incluye dos de dichos mecanismos de
impulsion de la silla de ruedas, uno para cada una de dichas ruedas (110).

7
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Annex D. RESULTATS DE
L’ENQUESTA

Es presenta el glestionari realitzat a 10 usuaris de cadires de rodes amb paraplegia. es tracta
d’una enquesta realitzada en castella degut al major abast d’aquest idioma. Es mostren tant
les preguntes com les respostes dels enquestats.

1. ¢Qué lesidn (nivel) tiene y cuénto tiempo lleva con ella?
1. T10, durante 5 afos.

Dorsal 8, hace 3 afios.

D3-D4, 18 afios.

Espina bifida de nacimiento a nivel dorso lumbar.

Lesién medular D6, llevo 11 afios.

Lesién medular, 7 meses.

T4, 21 afos.

Lesién dorsal nivel neuroldgico D4-D5, desde hace 10 afios.

. Lesion medular T3-T4, llevo 15 afios con la silla.

10. D10, 2 afos.

11. C6 incompleta y llevo 17 afios.

12. T2, ASIA A. 20 afios.

©CooNoaRwDD

Menys de 5 anys 5-9 anys 10-19 anys Més de 20 anys

Grafica 1. Temps transcorregut des de [’inici de la lesio fins ['actualitat.
Font: elaboraci6 propia.
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2. Nivel de dependencia: necesita ayuda al levantarse, subir a la silla de ruedas,
vestirse, baiarse, comer, ...

1.

w

N OGR

Soy practicamente independiente, a veces necesito ayuda para subir desde el
suelo.

No, a veces traslado en subidas.

No, no necesito ayuda al subir a la silla de ruedas ni tampoco al levantarme,
vestirme o bafiarme.

Ninguna.

No, ninguna dependencia.

Necesito ayuda para subir a la silla de ruedas desde el piso y viceversa.
Subir pendientes.

95 % de independencia, uso totalmente la silla de ruedas de manera
autonoma.

Soy independiente, aungque en trayectos largos me canso y necesito que
alguien me lleve.

10. Soy totalmente independiente exceptuando calles inclinadas.
11. No, soy independiente.
12. Totalmente independiente.

3. ¢Cbmo es un dia normal? ;Qué obstaculos encuentra en su dia a dia?

1.

2.

Tengo una casa adaptada y vivo en una zona muy plana y nueva por lo que
hay pocos obstéculos.

Paso mucho tiempo dentro de casa debido a la falta de accesibilidad en la via
publica.

Por la mafana trabajo en el Centro Civico, es accesible en todos los ambitos,
si 0 si debo ir en auto, porque no hay transporte publico. Por la tarde realizo
tareas en Aduana, me atienden desde la vereda porque tiene escaleras, estudio
Cs Economicas en la Facultad Nacional, en la cual han realizado muchos
cambios y lo han hecho casi el 100% accesible, faltan algunos pupitres.
Pertenezco a una Fundacion, se Illama Derechos Sobre Ruedas, es accesible,
solo el bafio es un poco pequefio, pero nos fue muy dificil encontrar un local
100% accesible en la zona céntrica de Cordoba. Algunos fines de semana soy
dj, muy pocos lugares tienen bafios en donde pueda ingresar con mi silla de
ruedas, ni hablar para llegar a algunas terrazas en edificios en donde el
ascensor llega solo al ultimo piso, 2 veces a la semana hago basquet en el
Club Observatorio, es casi 100% accesible, salvo por la rampa de ingreso que
es con demasiada pendiente y lo peor de todo, no podemos ingresar al asador
porque tiene escaleras.

Barreras arquitectonicas fuera de casa, por lo que no salgo mucho.

Tengo que ir a trabajar por lo que me desplazo en coche: este es un punto
conflictivo ya que encuentro cierta dificultad al salir del coche y montar en
la silla. Ademas, encuentro dificultades en bordillos demasiado altos, rebajes
en las aceras, calles mal asfaltadas, arboles y farolas en mitad de la calle.
Vivo en un piso adaptado y con ascensor por lo que los principales obstaculos
que encuentro son los bordillos de la calle.
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7.

10.

11.

12.

Vivo en una ciudad muy poco accesible para personas con silla. Tengo la
facilidad de trabajar desde casa, por lo que en mi dia a dia no suelo tener
dificultades, tengo una casa adaptada.

Me desplazo en un coche personal. Los mayores obstaculos que encuentro
son las barreras arquitectonicas de los espacios publicos y transporte, ya que
no todos los autobuses estan adaptados.

Mis desplazamientos consisten en ir y volver al trabajo. Alli el edificio esta
adaptado para personas con silla de ruedas, por lo que no encuentro muchas
dificultades. Por la calle hay irregularidades en las aceras, aceras muy
estrechas o arboles en medio de estas. Ademas, al subir y bajar del autobus
suelo tener dificultades porque a veces hay mucha pendiente y alguien me
tiene que ayudar. Lo mismo pasa cuando hay alguna calle inclinada, he de
realizar un esfuerzo fisico muy elevado y necesito la ayuda de otra persona
para que impulse la silla.

Tengo una casa adaptada a mi condicion, sin embargo, en mi pueblo ain hay
sitios no adaptados, por lo que siempre procuro asegurarme de que el sitio al
que voy tiene rampa 0 ascensor.

Puertas estrechas, aceras con bordillos, rampas con demasiada inclinacién y
plazas de aparcamiento estrechas.

Alguna barrera arquitectonica y alguna mental.

4. ¢Qué sitios suele visitar? ¢Suele ir a parques o entornos rurales? ¢Qué
dificultades suele tener?

1.

Suelo ir a sitios accesibles. Generalmente me aseguro antes de ir. Creo que
se deberia promover la accesibilidad en més sitios. Ademas, muchas veces
las aceras tienen desniveles o encuentras &rboles en mitad de la acera y tienes
que bajar al nivel de calle e ir con cuidado con los coches.

Siempre que salgo voy acomparfiada, por cualquier inconveniente. Al campo
me encanta ir, pero se torna dificil el traslado por el pasto. En los senderos de
tierra compacta es un poco mas facil.

Algunos cines, generalmente Show Case y del Dino, que son los accesibles,
los parques también, (todos los nuevos) hay mucha diferencia entre lo que es
provincial (mucha accesibilidad) y lo municipal (no tanto). Algunos centros
culturales también han realizado modificaciones. Se podria mejorar
construyendo rampas y bafios mas amplios (siempre hablando de acuerdo a
mi discapacidad).

Parques, museo, turismo, piscinas, cine... Las principales dificultades que
encuentro son las barreras arquitectonicas. Todos los establecimientos
deberian adecuarse a los usuarios de sillas. Ademas, cuando llevo mucho rato
con la silla, necesito que alguien me ayude.

Suelo ir a museos, cine, teatros...pero siempre tengo dificultades para entrar
o los sitios que dicen que son los accesibles. También voy a parques y entorno
rural, y ellos la mayor dificultad es el terreno, que al ser de arena dificulta el
movimiento de la silla.

Suelo ir a pocos sitios ya que suele haber muchas escaleras y no estar
adaptado para sillas de ruedas. Suelo ir al mismo cine de siempre que sé que
estd adaptado.
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10.

11.

12.

Como he dicho antes, vivo en una zona muy poco accesible, por lo que no
suelo ir a muchos sitios. No hay rampas.

Suelo visitar ciudades. Mayormente por la calidad del suelo para
desplazarme, en entornos rurales es mas complicado y necesito la ayuda de
otra persona para impulsar la silla de ruedas.

Suelo ir acomprar con mi pareja, cine, teatro, siempre sitios adaptados. Como
he dicho antes, previamente a ir a un sitio nuevo, me aseguro de que esta
adaptado a personas con sillas de ruedas. En entornos rurales es mas
complicado desplazarse.

Me encanta ir al campo, sin embargo, necesito que alguien me ayude e
impulse la silla de ruedas porque yo tengo que hacer mucho esfuerzo. Voy
con mas frecuencia al cine, teatro 0 a mi bar y restaurantes habituales.

Pues de todo un poco pero si que me gusta hacer senderismo y nuestro mayor
problema son las ruedas pequefias de las sillas que se enganchan a cualquier
agujero. Yo llevo la freewheel que es una rueda delantera méas grande para
poder sortear los baches. Es dificil mejorar el entorno rural sin afectar su
biodiversidad, pero a veces con madera se podria solucionar sin afectar
mucho el entorno.

Facultad, centro de entrenamiento, CC, cine y al club néutico. Aqui en
Tenerife, la isla esta bastante adaptada a la normativa vigente. Hay entornos
naturales, como senderos, accesibles, aunque mejoraria que hiciesen méas. Y
en cuanto a las playas, seria interesante buscar una alternativa para poder
acceder al agua sin ayuda externa como con pasarelas hasta ella.

5. ¢Como valoraria la adaptabilidad de las vias y trasporte publicos?

1.
2.

&

©o

10.

Vivo en un pueblo, por tanto, es practicamente todo peatonal.

El trasporte publico no esta adaptado. Y los que si lo estan tardan mucho en
pasar. Uso taxi.

Malisimas, hay que cambiar el 90% de las unidades del transporte publico.
Deficiente adecuando todo a la normativa de accesibilidad.

El metro de Madrid no esta adaptado en cuanto a ascensores en todas las
estaciones y las rampas de los autobuses son demasiado inclinadas para ir uno
solo con lasilla.

La adaptabilidad de las via y el transporte publico los valoro deficiente ya
que hay mucho por hacer en este campo. Muchas veces el autobds o tren no
estd adaptado y no puedes subir, otras tienes que avisar al personal para que
habiliten la rampa y otras ya ni hay espacio suficiente para que quepa la silla.
Se podria mejorar facilmente con sitios con uso exclusivo para personas de
silla de ruedas o sitios mas espaciosos.

Mal, no hay transporte publico accesible.

No todos los autobuses estan adaptados.

Las vias son irregulares y muchas veces hay arboles entorpeciendo el camino.
Los trasportes publicos muchas veces estan llenos y no puedo subir porque la
silla ocupa mucho o no estan adaptados.

En mi pueblo no hay trasporte publico y hay pocos coches, por lo que es facil
desplazarse con la silla.
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11.

12.

No suelo utilizar mucho el transporte publico porque tengo vehiculo propio
pero la verdad las veces que lo usé tanto los buses como el tren con el servicio
atendo o el avidon con los de “sin barreras” me fue bien. Solo pediria que
Ilegara més al rural no solo a las grandes ciudades y como paratriatleta que
soy que nos trataran mejor el material deportivo a la hora de guardarlo.
Tenerife es muy accesible en comparacion con otras ciudades de Espafa y
otros paises. No cojo transporte publico. Utiliz6é vehiculo propio. Pero en el
transporte publico creo que es méas una actitud de los trabajan en ellos por dar
una calidad de servicio a las personas con discapacidad cumpliendo la
normativa que existe.

6. ¢Practica algun deporte? ¢ Cual? ¢Utiliza una silla distinta a la habitual?

1.
2.
3.

o

10.
11.

12.

Pilates. No uso silla.

No, ninguno.

Basquet, la forma de jugar es similar a la del basquet convencional,
utilizamos una silla de ruedas especial. La silla de ruedas es de acuerdo al
nivel de la altura de la lesion, también esta silla tiene las ruedas inclinadas,
defensa delantera y una o dos ruedas mas traseras.

Practico ciclismo adaptado con una handkibe y running en silla de ruedas con
mi silla habitual. No es lo mismo una handbike que una silla de ruedas.
Ejercicio en casa, pilates.

Practico natacion.

Hago running y utilizo una handbike. Seria muy guay que fuera adaptable a
todos los modelos ya que depende mucho de la marca. Ademas, que
comprarte una silla especial para hacer deporte supone un gasto adicional, y
son caras.

Si, handcycling con una handbike (no es lo mismo que una silla, cambia la
forma y aerodinamica).

Juego a baloncesto con otra silla. Es una silla con una mayor camber, una
rueda posterior de mas y proteccion.

No, ninguno.

Compito en triatlon por lo tanto nado, hago bicicleta en “handbike”, y corro
en silla de atletismo “wheelchair racing”. También tengo una bici de montana
para salir por el monte y hacer el camino De Santiago. Para competir la silla
de atletismo tiene que ser con unas medidas que no vale la de calle, pero para
correr una carrera popular o salir a divertirse con hacer algin invento para
bloquear las ruedas pequefias y poner una un poco mas grande valdria.
Practico parapowerlifting de manera competitiva. Levantamiento de peso con
barra en press de banca. Tengo varias sillas deportivas segun el deporte que
practique. Una handbike, una para deportes de raqueta y otra para crossfit,
ademas de las de paseo para diario que son casi como las deportivas. Las
deportivas suelen tener las ruedas traseras con mas angulo para la base de
sustentacion y ruedas antivuelcos. Mi silla de diario es muy deportiva y
podria adaptarse fijando una rueda antivuelco, pero habiendo y teniendo sillas
para ello ya, nunca haria una silla adaptable a todos los deportes.

Hernandez Quilis, A. Pagina 69



Annex V. Resultats de [’enquesta PART I1. ANNEXOS

7. ¢Qué caracteristicas posee su silla de ruedas? ¢Qué es lo que mas le gusta? ;Y
lo que menos?

1.

10.
11.

12.

Lo que mas me gusta es el disefio y el poco peso. Lo que menos me gusta es
que tengo que llevar a la ortopedia cuando quiero repararla, me gustaria
hacerlo yo. También me gustaria que hubiera mas ofertas online de accesorios
de silla de ruedas y complementos como en Estados Unidos.

Mi silla es liviana y moderna. Eso me gusta. Sin embargo, es de plegado
frontal y ocupa mucho espacio en los autos. Me gustaria que se recline hacia
atrés.

Mi silla de ruedas es pequefia, para poder trasladarme de manera mas simple
y también liviana, para poder subirla a mi vehiculo particular, es plegable y
con ruedas extraibles. Lo que menos me gusta es tener que usarla jeje.

Lo que méas me gusta es que esta hecha a mi medida y es de fibra de carbono
para que pese menos.

Es ligera y pesa poco, aunque podria ser mas pequefia ya que no estd hecha a
medida.

Es basica. No me gusta la tela porque me hace sudar mucho y es muy grande
para mi.

Me gusta lo liviana que es, pero no me gusta para los traslados porque no es
plegable.

Posee un marco rigido lo cual facilita el desplazamiento en trayectos cortos.
Pero no es plegable lo que dificulta meterla en el coche.

Me gusta su disefio, que pesa poco y que es plegable, lo que facilita su
trasporte.

Al ser de fibra de carbono pesa poco y esta hecha a medida.

Yo uso la Panthera x de carbono y después de haber tenido de otras marcas
es la mejor. Su ligereza hace que ruede muy bien y es facil de guardar en el
coche hasta para un tetraparésico como yo con las manos afectadas. Lo que
menos es que al ser una silla activa hecha para parapléjicos, hay que tener
buen control de tronco para no volcar. Lo que si me gustaria es que hubiera
amortiguadores en las ruedas delanteras, seria muy Util.

Su peso. Al ser de fibra de carbono. Pesa unos 6Kg. Chasis fijo y con poco
juego para ajustar.

8. ¢De qué complementos o accesorios dispone su silla de ruedas? Describelos.

1.

w

N Ok

Ninguno, lo unico que me cambié las llantas por unas mas molonas que las
de serie, pero las llevo bastante peladas.

Un almohadon antiescaras y soporte para piernas.

Ninguno, es como todas las activas. Aunque tiene menos accesorios para ser
mas liviana.

Ninguno en especial.

Ninguno.

Ninguno.

Ninguno.

Tercera rueda (freewheel) que me ayuda a la propulsion de la silla. Pero tiene
un precio desorbitado a mi parecer.

Ninguno.
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10.
11.

12.

Competidor de freewheel.

Cojin antiescaras de aire, cubrerruedas, chasis de carbono, monofreno y
empufaduras para la ayuda de tercera persona.

Ninguno.

9. ¢Qué vida util tiene su silla de ruedas? ¢Se suele romper o necesitar de
reparacion total o parcial? ¢ Qué componente o parte y con qué frecuencia?

1.

10.

11.

12.

Duran bastante ya que son sillas de un elevado precio. Generalmente se
cambian cada cuatro afos.

Dura 2 afios, aunque ya pasé ese tiempo de uso. Se le aflojan y salen los
tornillos y las ruedas se pinchan.

Sana, es decir, sin tener que hacer ninguna reparacion, 6 meses. Lo primero
que se rompen son los rulemanes y las ruedas. Luego con el tiempo el cojin,
respaldo, etc.

Tiene una vida util de més de cuatro afios. Los rodamientos cada dos meses.
Y limpieza y sustitucion en caso de que sea necesario.

5-7 afos. Las ruedas suelen tener un mayor desgaste.

Es usada y me la dieron, esta un poco descuidada.

Es usada, tiene ya 2 afios. Se reparan los rodamientos de las ruedas cada 3
meses.

Aproximadamente 4 afios, depende mucho del uso diario que se le dé.
Frecuentemente se cambian los neumaticos (una vez al afilo mas o menos). Es
necesario poder realizar una revision cada tres meses para ver el estado de los
rodamientos.

Mas 0 menos 4 afios.

5 afios aproximadamente. Ademas, se suelen desgastar las ruedas y los
rodamientos se tienen que revisar cada 2 0 3 meses.

Las sillas activas tienen una vida util de 5 afios, pero como es mi caso que la
uso mucho cada 2 afios es bueno cambiarla. Las ruedas se descentran, los
frenos se rompen y lo mas importante es que el respaldo se hunde y la espalda
sufre. En mi caso también llevo aros con una goma especial para agarre de
tetraplejia que se desgasta.

No se ha roto nada en més de 4 afios. Solo cambiar cubiertas en ruedas
traseras y ruedas delanteras.

10. ¢Ha sufrido algun problema médico asociado a la lesién o al uso de la silla de
ruedas? ;Cudl o cuales?

1.
2.
3.

No gk

Tuve Ulceras por presion.

No.

El primer problema, son las lastimaduras en glateos por el prolongado tiempo
de estar sentado, pero solo sucede en el primer tiempo de la lesion. Luego
solo que permanentemente el dolor de espalda crénico.

Escaras.

Hemorroide, me salid¢ y al estar tanto tiempo en la silla empeoro.

No, ninguno.

Dolor de espalda ya que no es a medida y me va grande.

Hernandez Quilis, A. Pagina 71



Annex V. Resultats de [’enquesta PART I1. ANNEXOS

8.
9.

10.
11.
12.

Tuve escoliosis por el uso de un respaldo no adecuado.
Ulceras por presion no usar un cojin antiescaras.

Dolor de espalda y hombro por el esfuerzo fisico.

No.

No.

11. ¢ Qué considera mas importante a la hora de elegir una silla de ruedas u otra?
¢Por qué?

1.

abrown

10.
11.

12.

Que tenga poco peso, que sea una silla agil y que sea facil de reparar.

Su peso, su ergonomiay su estilo.

Como dije anteriormente el peso, material, tamafio y plegado.

Seguridad, comodidad, que se adapte a mi y que sea plegable.

El peso y que sea plegable para asi poder desplazarme con una mayor
facilidad en coche.

Que sea a medida y plegable. La mia no es a medida y me resulta muy
incomoda.

El peso, tamafio, facilidad de transportar, que sea a medida. Asi podria
desplazarme a mas sitios y no tener problemas de dolor de espalda.

Lo principal es que esté hecha a medida. La silla debe ajustarse delicadamente
a las medidas de cada usuario, es lo principal y dependiendo del nivel de la
lesion ajustar la altura del respaldo, largo del apoyapiés, ayudas técnicas
como guantes adherentes.

Que esté hecha a medida, sea de un buen material para que pese poco y que
tenga un disefio atractivo, que suelen ser casi todas las sillas activas.

Que tenga poco peso y facil de plegar. Que se ajuste bien a mis medidas.
Pues no sabria contestar a ciencia cierta porque he tenido muchas y de casi
todas me gusto algo. Sin duda la Panthera X que tengo ahora para mi es la
mejor por ligereza, rodadura y que al tener monofreno con una mano frenas
las dos ruedas.

Su peso. Para poder armarla o desarmarla a la hora de meterla en el coche y
demas lugares.

12. ¢ Qué precio tenia su silla de ruedas en el momento de la compra? ¢Considera
gue es un precio acorde con sus funcionalidades?

1.
2.

N Ok

7.000 €. Es muy cara, insultante, pero mis piernas no tienen precio.

150.000 pesos aproximadamente. Es de las sillas activas mas baratas, me
parece un precio mas o menos razonable ya que la silla es mi vida.

300.000 pesos, una locura, nunca comprendi en que se basan para calcular el
precio.

5.000 euros, para su funcionalidad excesivamente cara.

6.2000 €. Podria ser méas barata para lo que es.

Me la dieron de segunda mano, asi que no me costd nada.

Fue un regalo de un conocido que se cambiaba la silla por una mejor.

El precio es bastante elevado, me costé mas de 6.000 €, aunque es una silla
de gran calidad y necesaria para mi dia a dia.

Me costo 5.800 €, me parece muy caro pero necesario.
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10. 7.000 euros. Otras veces he comprado sillas méas baratas, pero al final lo
barato sale caro.

11. 6.000 euros, es de las méas caras porque es de carbono, pero las de su
competencia andan por el mismo precio.

12. 5000€ aproximadamente. Algo cara pero muy comoda para la vida diaria.

13. ¢ Trabaja? ¢Ddénde?
1. Soy voluntaria en un hospital.
2. Si, soy docente.
3. Si, Centro Civico (Recursos Humanos), Titular de una Pyme de ventas online,
dj.
4. Si, en Torrejon de Ardoz.
5. Si, soy profesora.
6. Estudio, no trabajo.
7. Hago negocios online desde casa.
8. No, por ahora soy titulado en Psicologia. La pandemia lo ha detenido todo.
9. Estoy estudiando.
10. Soy maestra de educacion primaria.
11. No, soy militar retirado en acto de servicio.
12. Profesor Educacion Fisica en excedencia. Estudiando Medicina.

14. Sexo.

Mujer.
Mujer.
Mujer.
Mujer
Mujer Mujer
Hombre.

Mujer.

Hombre. 8
. Mujer

10. Mujer.

11. Hombre. f ”
Grafica 2. Sexe dels enquestats.
12. Hombre. Font: elaboracié propia.

Hombre

CoNaOrwdE
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15. Edad.
40 afios.
36 afnos.
39 afos.
42 afos.
31 afos.
19 afos.
40 afios.
29 anos.
23 anos.

. 45 afos.

. 36 arjos. Grafica 3. Edat dels enquestats.
. 39 anos. Font: elaboracié propia.

©ooN AW R
o L N W A g oo

19-29 afios 30-39 afios 40-49 afos

N
= O

[
N

16. Pais.

Esparia.
Esparia.
Argentina.
Esparia.
Esparia. )
Esparia. Espafa
Argentina. Argentina
Argentina.
. Espafia.
10. Espafia.
11. Espaiia.

12. Espana. Grafica 4. Nacionalitat dels enquestats.
Font: elaboracio propia.

©CoNoar~wdE
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Annex 6. CATALEG QUICKIE XENON
2 HIBRIDA (SUNRISE MEDICAL)

- RevZ Septismibre 2019
o i .

Facturado a: Enviado a:

Nombre: Nombre:

Calle: Calle:

Localidad: Codigo postal: Localidad: Codigo postal:

E-Mail: E-Mail:

Tel: Fax: Tel: Fax:

Fecha de padido c €

N de pedido de Sunrize
Los precios aqui mostrados son Precios de Venta al ® = Standard O = Opcin con coste

Publico Recomendados sin IVA Q= Opcién sin coste

PVP Rec: 3098,54€ Peso maximo usuario: 125 kg

DIMEN SIONES (todas las medidas estan en cm y sin cojin)

ANCHURA DE ASIENTO - (de exterior del tubo del armazon a exterior del fubo del amazon)
[ 32cm [ 34em [ 36cm [ 38cm [ 40cm [ 42cm [ 44em | 46em | 48cm | 50 cm Por favor consulte las hojas

[ |7 o [ o | o | © | @] © | o ] & | © | |taserasparacualquierduda
sobre medidas
PROFUNDIDAD DE ASIENTO
3cm | 36cm | 38cm | 40cm [ 42cm [ 44cm | 46cm | 48cm | S0cm |
o [ o | © o [ e | e ] o | o & |

Langitud de armazan 35 cm

ALTURA DELANTERA DE ASIENTO: en funcién del tamafio de rueda delantera y del fipo de horquilla

Altura delantera de asiento (en cm)
Horquilla {longitud) [ 43 ] 44
111 mimn
123 mm
138 mm
174 mm
Frog Leg
De 1 brazo
111 mim
123 mim
138 mm
174 mm
Frog Leg
De 1 brazo
111 mm
123 mm
138 mm
174 mm
Frog Leg
De 1 brazo
123 mm
138 mm
174 mm
Frog Leg
138 mm
174 mm

Ruedas delanteras

&

_

© Sunrise Medical 2019 176

Hernandez Quilis, A. Pagina 75



Annex VI. Quickie Xenon 2 hibrida

Xenon 2 Reposapiés Desmontables
® = Standard O = Opcin sin coste O = Opcién con coste

PART I1. ANNEXOS

ALTURA TRASERA DE ASIENTO: en funcion del tamafio de rueda trasera

Altura trasera de asiento (en cm)

Ruedastraseras | 37 [ 38 [39[40 [41[42 [ 43 [44 4546 [ 47 [ 48] 49
24" o|lo|o|o|lo|lo|lo|o]o|o|o]o]o”
25" oJloJolJeoe]oe]elo]olole]e]e

La aliura trasera del asiento tiene que ser entre 0 y 11 cm mas baja que la altura delaniera
La altura de asiento frasera no puede ser superior a la delantera

PACKS

Anfade a tu silla el Kit Carbon Xitreme para optimizar la estabilidad, propulsion y funcion.
Por favor consults ks hoja de pedido para ks eleccion de Js talls mas adecusda

El Kit standard incluye:

Respaldo Jay3 Carbono Nivel Torécico Inferior y cojin Jay Xtreme Active con bolsa de fluido standard

Personaliza el kit a tu gusto:
O  Incremento por Respaldo Jay 3 Carbone Nivel Torgcico Medio
O Incremente por Cojin Jay Xtreme Active con bolsa de fluide Cwerfil

[m] KIT CARBON XTREME Guando se afige &f kit Garbon Xtreme Ia =ills viene in tapiceria

922,44 €

169,40 €
115,85 €

Pedir el kit Carbon Xtreme supone un _ahorro de 327,88€ frente a pedir el cojin y el respaldo por separado

ASIENTO
Tapiceria de asiento (nylon ajustable en tensicon)
xE5020002 @ Con 1 bolsille Std
YES020008 O Con 2 bolsillos B372¢€
XES020004 O Con un bolsillo y una bolsa de catéter 5284 €
KES020000 O Sin tapiceria de asienio slc
Caojin con funda negra
Espuma Grosor; O 3cm XE. 2 O 5cm 14301 €
Latex Grosor. XE. 3 O Scm XE 4 O 8cm 14301 €
Caojin con funda especial (impermeable, transpirable
Espuma Grosor: XE. O 3em XE. O 5cm 240,05 €
Latex Grosor. XE O 5cm XE O &em 240,05 €
XE 5020150 O Funda de repuesto con cremallera 5965€
Accesorios de asiento
XESO90018 O Cinturdn de posicionamiento con cierre 9494 €
XE 5020050 O Acolchado extra para tapiceria de asiento (extraible) 3915€
Cojines Jay
|HOTﬁ - Estos son sdlo algunos de los cojines Jay disponibles. Consulta la gama completa en nuestra Web
O JAY Xireme Active 46701 €
O JAY Easy Fluid, base curva JB069€
O JAY Lite 286,28 €
O JAY Easy Visco, base curva 137,76 €
O JAY Basic 5T39€
RESPALDO
# Respaldo de aluminio ajustable en altura 25-30 | 30-35 | 35-40 | 40-45 | 45-475 sic
Altura de respalde montado de fabrica a (cm) o 25 o 30 O 35 o 40 O 45
O 275 © 325| © 375 O 425| O 4715
o 30 o 35 o 40 O 45
O Respaldo de carbono, no regulable en altura (2) O 25 0O 275 O 30 o 325 13,19 €
XES030002 Selecciona en el cuadro la altura gque desees O 35 O 375 O 40 0O 425
Tipo de respaldo
XE 10 ® Respaldo de alumine a 90°, fijo. No ajustable en angule, no plegable No disponible con respalde de carbone Sid
XE ©  Preparacion para instalar a posterioni reposabrazos de escritorio sic
X 0O Respaldo partido (plegable hacia delante) (5) jpara respaldos desde 32 Son n respaido de 30449 €
ME O Respaldo ajustable en angulo, no plegable 121,80 €
XES © Preparacién para instalar a posteriori reposabrazos de escritorio 4) sic
XES O Respaldo partido (plegable hacia delanie) (5) para respaldos desde 32 Sem afio. No con respaldo de carbono) | 304,49 €

1) F0lo con soporte del eje igero
2) Siempre con respaldo ajustable en dnguls. Ne compatible con respaldo paride. N con empufiadurss ajustables en alfurs, Mo
disponible con respaldos Jay 3 ni con reposabrazos de escrfono

(3) Necesano pars anadi una vez fabrucads la silla eposabrazos de & © reposabrazos tubulares con respalds fjo a 50°
4) Necesariz pars afiadir una vez fabricada (s sila reposabrazos de escnfovio con respalde ajustable en dnguly
(5) No con empufiaduras ajustables en alfurs, ni con Idos JAY, En combinacion con empufisduss plegables, 8l con

alluras de respalda desde 40 cm. Ver cusdm de incompatibiidades en las pdginas ireserss

Para ampliar informacion
visita nuestrs pégina web
waww Sunrisehdedical es
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Xenon 2 Reposapiés Desmontables
® = Standard O = Opcidn sin coste O = Opcién con coste

RESPALDO continuacion
Empunaduras
Empufiaduras standard largas
Empunaduras plegables
Empufiaduras ajustables en altura para respaldos Jay
Empuiiaduras ajustables en altura
Sin empufiaduras

ononne

Tapiceria de respaldo
XE5030316 @ Tapiceria de respaldo EXO EVO

Color de ribetes: & HNegro O MNaranja O Grsplata O Rojo O Azul
¥E5030317 O Tapiceria de respaldo EXO EVO PRO
Color de ribetes: ®  Negro O MNaranja O Grsplata © Rojo © Azul

XE5030300 O Sin tapiceria de respaldo

[Accesorios de respaldo
O Barra estabilizadora plegable {pare anchos de asienio de:
(XES030401 O Barra estabilizadora, abatible

O Reposacabezas, ajustable en altura, profundidad y angulo

Altura 38 cm J3BCFSCMTT32 J3BCFSCMTT36 JIBCFSCMTT4

HES020411 O Pequefo XES030412 O Mediano
RESPALDO JAY3 CARBONO
Ancho carcasa (en cm) 32 36 41 46
Para ancho sillas* 32-34 35-40 41-44 45 - 48
Toracico Inferior (LT) 792,38 €
(=] Q Q
Altura 17 cm JABCFSCLTS32 JABCFSCLTS36 JABCFSCLTS41
a o o o
Altura 24 cm JIBCFSCLTT32 JIBCFSCLTT36 JIBCFSCLTT41 JIBCFSCLTT46
Tordcico Medio (MT) 961,78 €
o o o o
Altura 30 cm JIBCFSCMTS32 JIBCFSCMTS36 JIBCFSCMTS41 JIBCFSCMTS46
a o o o

JIBCFSCMTT46

Anclajes y acesorios para respaldo JAY 3 carbono
O Anclajes con desmontaje rapido (Quick Release) {QR) sl
O Anclajes fijos (FX) sl

MOTA - Consulta la gama completa de respaldos Jay 3 disponible en nuestra web o catalogo

PP ]

REPOSABRAZOS Y PROTECTORES LATERALES

Reposabrazos de escritorio fijos
XESO40005 O Reposabrazos de escriforio fijos (no regulables), abafibles, sin almohadillado 34182€
XESO40001 O Reposabrazos de escritorio fijos (no regulables), abatibles, almohadillade cordo (25 cm) 34182¢€
XESO40003 O Reposabrazos de escritorio fijos (no regulables), abatibles, almohadillado largo (31 cm) 341 82¢€
Reposabrazos de escritorio regulables en altura
XES040002 O Reposabrazos de escriforio regulables en altura, abatibles, almehadillado corto (25 cm) 45588 €
XESO40004 O Reposabrazos de escriforio regulables en altura, abatibles, almehadillado large (31 cm) 45088 €
XES040052 O Reposabrazos ajustables en altura mediante herramientas Ajustables en profunaidad (33cn 25561 €
XES040117 O Reposabrazos tubulares acolchados (abatibles hacia fuera y desmontables) 131,50 €
Accesorios de reposabrazos
XES040020 O Adaptacién tefrapléjia para reposabrazos de escritorio 's6io para reposabrazos de escrilon: sic
¥ES080011 O Mesa, para anchuras de 38 a 48 cm 32061 €
O Mesa abalible (hacia el lado), para anchuras de 34 a 50 cm 417 80€
XE! O Montada a la izquierda WFFO90072 (O Montada a la derecha sic
Protectores laterales
XES040107 O Protector lateral de composite desmontable 21 em alto y 31 om largo. No disponible con respal slc
XES040101 O Protector ligero pequefio 12932 €
XES(40102 O Protector lateral de aluminio sin fender sic
XES(M0103 ® Profector |ateral de aluminio con fender en el color del ama: Std
HESHOT4 - O Protector lateral de carbono con fender 2107€

Para ampliar informacion
visita nuestra pégina web
wivw SunriseMedical es
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Xenon 2 Reposapiés Desmontables
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® = Standard O = Opcidn sin coste ] = Opcion con coste PVP I
REPOSAPIES Y PLATAFORMAS
XES050008 @ Reposapiés abatibles, par
XES050001 © Angulo de reposapiés a 80° XES050002 O Angulo de reposapiés a 70° Std
Reposapies elevables (0° - 90°) L
HESOS0003 O lzguierdo ¥ESO50M0 O Derecho JM710€
XESD50011 O Par 63420 €
Soporte amputados
HES0S0014 O lzquierdo ¥ES050M3 O Derecho 207 25€
XES050012 O Par 41450 €
Plataformas individuales (abatibles vy ajustables en angulo)
& De composite Std
O De aluminio, en el coler de |a estructura 18151 €
XES030051 O De aluminio, montada alta, en el color de la estructura 22546 €
Plataforma nica ajustable en angulo, abatible
O De aluminio, en el coler de |a estructura 396 10€
O Mecanismo para abatir la plataforma hacia el exterior de la silla 21296 €
O  De aluminio (Xenon Performance) 18151 €
O De composite 145,07 €
O De carbone 25462 €
xE5050061 O De composite montada alta 18269 €
Accesorios para plataformas dnicas ajustables en angulo, abatibles
XES050127 O Posicionadores de pie (1 T86T€
Longitud de pierna (LLL): La longitud de piema debe ser 2,5 cm menor gue la aliura de asiento delantera
o 22 C 23 O 24 O 25 QO 26 o 27 O 28 O 29 O 30 o #n
o 32 o 33 O 34 o 35 O 36 o 37 o 38 O 39 o 40 o4
o 42 O 43 O 44 O 45 O 46 o 47 O 43 o 48 < 50
ARMAZON
XES010015 @ Armazén con reposapiés desmontables | s |
CENTRO DE GRAVEDAD (CoG), SOPORTE Y PLETINA DEL EJE (4 om= sills muy estsble; 13 cm= sils muy activs)
XESO70 CoG con soporte del eje standard O 4cm O 5cm O Gem O Tecm O Becm
2 9em O 10cm O 11em O 12em O 13cm
XES0T0T01 CoG con soporte del eje ligero (2) O 7cm  © 8cm O 9em O Mer © 12er O 13cm
XES010411 ® Plefina del eje standard (ajuste completo de la altura trasera de asienio) Std
XES0M0412 O Pietina del eje acortada (1 cm de ajuste maximo de |a altura trasera de asiento) 28T €
1 il
ACCESORIOS DE ARMAZON (eljis entre fubos de cola o antvuelcos, no ambas)
O Anti-golpes S0€
O Anclajes para el transporte en vehiculos 40086 €
O Ruedas de transito (N disponible con fubos de cols ni anfvuelcos) | 311,99 €
O Ruedas anfivuelco no abatibles 17763 €
Ruedas antivuelco, abatibles
XESOS0004 O lzguierdo : 5 170,867 €
| XE SO0 O Par 33908 €
Tubos de cola
XES090001 O lzguierdo X 7594 €
NES050009 O Soporle de bastones stin en combinacion con lubos de cols) | 44,73 €
HORQUILLA (compare con la selecein que ha hecho en lss primeras
XES080029 O Horguilla de aluminio Siempre o 36 slc
MES080013 O Horguillas Carbotecture &, color negro Stk con hangp o sle
Horquilla en color. O Grisplata O Naranja O Rojo (3 O Azul (3) 63,72€
XESOB0008 O Horguillas de 1 brazo (aluminio), coler negro 207.2T€
Horquilla en color O Grisplata O MNaranja O Rojo o  Azul 63,72€
XES080007 O Horguillas con suspension Frog Legs ® (color negro) No dispomible con ruedas de 3 48T 18 €
() Solo para plataforma de aluminio Xenon Performance XES0S0059, de composite XES050131 o de carbana XES0S0132 Para ampliar informacion
2 Séio con camber a 0* visita nuestra pagina web
3) Séio con horquila Garbolecture dé 111x45mm v SunriseMedical es
© Sunrise Medical 2019 4/6
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Xenon 2 Reposapies Desmontables

Annex VI. Quickie Xenon 2 hibrida

® = Standard O = Opcitn sin coste O = Opcion con coste I PVP I
RUEDAS DELANTERAS Is #6n que ha hecho en sz pri Sgi
XESOE0305 O MNeumdticas o sfc
XESOR0301 O Macizas o 3" o 4" o 5" o 6" sic
XESD80202 O Macizo blando o s =0 slc
Con luces
XES0E0303 O Macizas o 3" o 4 [mi B2T1€
Con llanta de aluminio
XESOE0304 O Macizas o 4" o 5 9T 66 €
XESOE0306 O  Mayor groser {macize blando) o 4" o 5" (Lisnts 13150€
Llanta en color anodizado: O MNegro O Maranja O Rojo O Azul 50,66 €
RUEDAS TRASERAS
XES0T0001 O Con radios cruzados (sl pars sle
xES070002 @ Ruedas de disefio Std
XES070003 O Ruedas ligeras (wer opeion de colores anodizados an fa Gitim 5628 €
XES070004 O Ruedas Proton (uliraligeras) (peso méximo de vsuaro 100kg)| 403.21€
XES0T0005 O Ruedas Spinergy 18 radios (radios en color negro) | 666,68 €
XESOT0006 O Ruedas Spinergy, 12 radios con carreie gris plata (radios en colornegro) | 716,44 €
XES070007 O Ruedas Spinergy, 12 radios con carrete negro (redios en colornegro) | T16,44 €
XES070008 O  Ruedas con frenos de tambor 1) (solo pars 247 | 433,76 €
XESO70009 O Ruedas de Mountain Bike (s6lo para 247) Cubiertas de Mountsin Bike y ams de aluminio negros 39338 €
XESOTO0H0 O Par de ruedas Mountain Bike adicional {solo para 247} Gubiertss de Miounisin Bike ¥ afos de aluminic negros | 556,19 €
XES070000 O Sin ruedas traseras sic
Ejes
XES07050 @ Cuick-release, desmontaje rapido Std
XES0T(H 51 O Quick-release, desmontaje rapido, tetrapléjia 2) TEIDE
CUBIERTAS
XESO70101 O AMa presion lisas Right Run slc
XESOT0102 O Macizas sic
XESOTOO8 O Doble perfil 116,57 €
XESOTOMOT O Schwalbe One 46, 7T €
XESOTOM04 O Marathon Plus Evolution {anti-pinchazos) 10713 €
AROS
XESOT0204 O Acero inoxidable sic
XES0T0202 ®  Aluminio gris plata anodizado Std
XESO70201 O Aluminio gris plaia pintado sie
XES0T0203 O Aluminio pintado, Introducir codigo de coler: ....... {sefecciona el eolor en fa ditima paging TEEE€
XEE0T0205 O Titanio 284 82¢€
XESO0T0206 O Titanio pintado 284 82€
XESOT0207 O Anfideslizante 40017 €
XESO70208 O Max Grepp @ anfi-deslizante (solopars 247 | 422.72€
XESDT0212 O Ellipse 3R, color negro (am emgondmico con bands de goma) | 410,81 €
Montaje del aro
XESOT0307 O Montaje del aro estrecho (7 mm) sbio con ams de acer) | 146,44 €
XESO70317 ® Montaje del aro standard (17 mm) Std
XESO70327 O Montaje del aro ancho (27 mm) sl
Accesorios del aro
XES070250 O Cubierta de aro (s8lopara 247| 154,59 €
CAMBER
XESOTOR00 o o0 sic
XESO70602 o 2¢ (No disponible con sopore del eje ligerm slc
XESOTOE04 [o I (Mo disponible con soporie del eje ligem sic
1 No dispenibie con empuaduras plegables, ni sin empufadures Para ampliar informacién
Sélp con soporte del eje stenderd y con cambera 0° o 4* visits nuestra pégina web
2 no disponible con ruedas iraseras Spinergy, Mountainbike, ni con frenas de fambar www SunriseMedical es
© Sunrise Medical 2019
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Xenon 2 Reposapiés Desmontables

@ = Standard 3 = Opcien sin coste O = Opcidn con coste I PVP I
PROTECTORES DE RADIOS (sl pars 247
XESOTO831 O Transparente 213,26 €
XESOTO828 O Rotation XFFO70815 O Graphik O Bibbo M326€
XESUT0810 O Fantasy XFFOT0812 O Galactica O Cheese M326€
XES070823 O Princess XFFO70808 O Dancing Bear O Jungle Fever 213,26 €
XESOTOR18 O Happy Lions  *FRO70832 O Water World O Randoff 2M326€
XESOT0813 O Monkeys XFFO70821 O Pirates O Feather 213,26 €
XESOT0820 O Oriental XFFO70824 DO Racing O Dirt Race 21326 €
XESOTO828 O Superhero XFFO70814 O  Graffti O Chrome M32%B €
XESOTOR1T O Hot Wheels XFFO70802 O Basketball O Basketbal 2 21326 €
XES070822 O Pool ¥FFO70&12 O Flying Water O Space 21326 €
XESOTO827 O Silk ¥FFO70E0 O Abstract O Creative 213,26 €
XES070830 O Tiger ¥FFOTDA33 O Zebra 21326 €
FRENOS
XES060001 ®  Freno standard std
XESDE0002 O  Freno de rodilla {montado alto) 73,23 €
XESDEO00 O  Alargador de freno de rodilla montado alto, abatible 36,62 €
XESO60003 O Freno compacto 5965€
ACCESORIOS
XES030000 ® Kit de herramientas Std
XESM90025 O Bomba 2031 €
XES090024 O Bomba alta presion 101,70 €
XES030020 O Bolsa de red 2845€
XES030030 O Mochila 9355€
XES0900M3 O Portamaletas {No disponitile con plafsfommas con monisie aio) | 13557 €
XESO30026 O Soporte teléfono movil 25T3€
1 Il
COLORES™
Armazon Aro Carretefllanta  Cruceta Armazon Aro  CameteManta Cruceta
T866€ 15983 € 161,21 € 78,68 € 159,83 € 161,21 €
(01)Blance O m] o o (26} Negrolgris en relieve o o o o
(02) Gris plata brillante o u] n} o (27) Gris pizarra o o o m]
(03) Gris plata mate o ] o u] (28) Gris platine o ] o m]
(04) Gris plata metalizado O o o o (29} Negro o o o o
(06) Amarillo canario (o} o O o (21} Negro mate o o o o
(07} Verde manzana brillant O ] O o (22} Blanco puro o o o o
(08)Verde manzana mate O o O o (22} Rosa fidor o o o o
[14) Azul s’ o o o (34} Bronce o o o o
(15) Azulén brillante @] (] a (m] (35) Azul pasiel o a [m] (m |
(16 1Azuldn mate o u] o o (36) Cian o ] ] o
(13) Vialets o u] o o {37} Naranja metslizadn o ] ] o
(20) Wiolets oscuro mate s} [m] o o 3% Cappucing o ] [u] (m]
(21) Rojo s} [m] a o (40} Werde pistacho o ] [u] (m]
(22) Rajo brillante o o o o {41} Rosa metalizado o o o o
(23) Rajo mate O o a o (42) Gris aniracita mate o] o o o
(24) Maranja butano O o a o (43) Azul Azure o] o o o
Color anodizado carrete/llanta para ruedas ligeras 24"
Naranja ancdizado O (2)
Azul anodizado O (2)
Rojo anodizado O (2)
(1) A sble pars aros de aluminio pinfados (XFFOT0203); Cametedianta; slo pars rvedas con radios cruzados
(2) 5dio con ruedas lgeras de 24"
Quickie Xenon’ Reposapiés desmontables - Precio basico
Precio con opciones | €
SinlVA €
I\vA €
Preciototal | €
Sunrise Medical Email: Para ampliar informacidn
Direccidn: Pagina web: visits nuestrs pégina web
Tel. wnw Sunrisedd
Fax. © Sunrise Medical 2019 6/8

Hernandez Quilis, A. Pagina 80



PART II. ANNEXOS Annex VI. Quickie Xenon 2 hibrida

Por favor siga el siguiente método para tomar las medidas:

Ancho de asiento: (AA):

a) Para el usuario: Debe permitir gue haya una distancia a ambos lades entre el protector y Ia cadera de 1-2 cm
en total

b) En la silla de ruedas: De exterior a exterior de los tubos de armazén

Profundidad de asiento (PA):

a) Para el usuario: Sentandose bien erguido, dejar espacio de unos 2-3 dedos entre el final de Ia tapiceria de
asiento v la cara interna de la rodilla (aprox. 3-6 cm).

b) En la silla de ruedas: Del tubo del respaldo hasta el final de la tapiceria por delante

Altura de asiento delantera:
a) Para el usuario: Sentado con las rodillas a 90°
Desde el interior de Ia rodilla hasta la base del talén
b) En |a silla de ruedas: Desde la parte delantera del tubo del asiento al suelo
Min. 3cm mas gue la medida del usuario
No olvide afadir la altura del cojin.

Altura de asiento trasera
b) En la silla de ruedas: Desde la parte frasera del tubo del asiento al suelo
Mota:  La diferencia max. entre la altura de asiento delantera y frasera es de 11 cm.

Altura de respaldo:
a) Para el usuario: Medida desde el asiento (cojin incluido), hasta max. un dedo (1-2 cm) por debajo del homoplato
Importante: La altura del respaldo depende del grado de discapacidad
b) En la silla de ruedas: Del tubo de asiento hasta el final de |a tapiceria del respaldo por amiba.
MNota:  la capacidad del usuario para mantenerse erguido influye en la altura adecuada del
respaldo, por lo que ésta puede variar

Angulo del respaldo: Importante: La altura del respaldo depende del grado de discapacidad
El dngulo de respaldo a 0° equivale a un dngulo de 90° con respecto al suelo
Loz dngulos negativos son inferiores a 90° (angulo de respaldo por delante de 0°)
y los angulos positivos son mayores a 90° (angulo de respaldo por deftras de 0°)

Especificaciones técnicas:

Altura total max: 101 cm

Longitud total max: 115 cm

Radio de giro max: 72 cm

Pendiente de seguridad: 10°

Peso total: desde 10,3 kg

Peso de transporte: desde 7,8 kg

Anchura total con: Ruedas de 24" Ruedas 25"

Camber a 0° AA + 16 cm AA+ 16 cm
Camber a 2° AA + 21 cm AA+22 cm
Camber a 4° AA + 26 cm AA =+ 2T cm

Este producto ha superado con éxito las pruebas de colisibn conforme a 150 7176-19 que lo certifica como asiento seguro durante su

transporte en un vehiculo,
Para ello deben seleccionarse los anclajes para el transporte en vehiculos XE S090100

Las modificaciones en la configuracion pueden cambiar la altura de asiento
Tolerancia de fabrica +/- 1 cm
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(=

XES 020002 Tapiceriz de asiento XES 020003 Tapiceria de ssiento . .
- d XES 03031€ Tapiceria de respaldo XES 030317 Tapiceris de respsido
con 1 boslifio con 2 bolsillos EX0 EVO ok LAL

Colores ribetes tapicerias = e
EXQEVO XES 030201 Empunsduras XES 020203 Empunaduras XES 030204 Empunaduras
standard largss plegables sjustsbles en alturs

[ . il
O |

XES 050018 Cinturdn de
posicionamiento con ciere

Cuadro de incompatibilidades para Respaldo Partido (XES030031) al plegar la silla

Altura de respaldo
32,5 35 37, 40 45 47,5

Ancho de asiento 32

Al plegar la silla:

N Em (7] [

= El respaido se = En combinasidn con =El respalgo no = Con Is sills el
abate empu llegs a sbatirse respaldo slp abate 45°
completaments legables, el I nenfe max. hacis delanie (s abate
30" hacia delante no llegs a abatirse 50" hacia delants completsmente hasts 30"
con la silla completamente a 30", con la sills plegads con la sills abierfa)

plegads con la sifla plegada
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XES070001 XES070002
Ruedas traseras con Ruedss traserss de
15dios cruzados diseno

. [ id 3

oNoX/,

XES070003 XES07000 XES07010
Ruedss traserss higeras Ruedss traserss FRuedss traseras oe
ultrsiigerss Proton Liountain Bike

XES070101 XES070106
Cubiertas de alta presion  Cubiertss doble perfil
lisas Right Run

VALY 4

XES070107 XESO070104
Cubiertss Schwalbe One  Cubiertss Marathon Plus
Ewvolution

XES070102
Cubiertss macizas

XES070202
Aro de sluminio gris plata
anodizedo

\

XES070203
Aros de aluminio pintados

XES070208
Aros Maxgrepp

XES070212
Elipse 3R

XES060001
Freno Standsrd
sito)

w %,

XES060002
Freno de rodifla (montado

-~

XES060003
Freno compacto
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Annex 1.

CATALEG QUICKIE

HELIUM PRO (SUNRISE MEDICAL)

/2-,_
QUICKIE Helium Pro

Facturado a:
Nombre:
Calle:
Localidad:
E-Mail:

Tel:

Codigo postal:

Fax:

Los precios agqui mostrados son Precios de Venta al
Piblico Recomendados sin IVA

ce

Rev_3 Septiembre 2019

Enviado a:
Nombre:
Calle:
Localidad:
E-Mail:
Tel:

Codigo postal:

Fax:

#® = Standard

O = Opcitn con coste
0 = Opcign sin coste

PVP Rec: 3.789,37 € wuwowoe

VERSIONES HELIUM PRO (selecciona una de las siguientes versiones)

O Helium PRO con respaldo fijo soldado y pletina del eje soldada Sélo co
Angulo de respaldo soldado a:'*® O -4° (367 O -2 859 0O o909

© Helium PRO con respaldo plegable ajustable en angulo y pletina

del eje soldada

DIMENSIONES (Todas las medidas estan en cm v sin cojin)

ANCHURA DE ASIENTO - de exterior del tubo del armazon a exterior del fubo del armazén
[32cm[34cm ] 36cm [ 38cm [ 40cm | 42cm [ 44cm [ 46cm |
el e[ oJolT ol ol el o |

PROFUNDIDAD DE ASIENTO
[34cm [ 36cm [ 38cm [40cm [ 42cm | 44cm [ 46cm | 48cm |
e[ el o e[ o o [e] ]

ALTURA DELANTERA DE ASIENTO

El armazon alto es 4 cm mas alio que el armazon bajo
Las ruedas de 4"y 5" de mayor grosor, y las de 5" y 6" macizo blando siempre tienen que ir con la horquilla ancha de 45 mm

Altura delantera de asiento en cm

Horguilla (Longitud) Armazon |43 | 44] 45 (46| 47| 48| 49| 50| 51| 52| 53| 54| 55] 56 | 57
9 KRR Bajo clo| o
111 mm {1 Alto olo|C
111 mm (1 O|l0O|0O|O
123 mm Bajo olo|cfo
& Frog Leg |00
" 111 mm (1) o|C|0| O
E 123 mm Alto ololo]O
- Frog Leg ololo
-E 111 mm (1) o100
= 123 mm Bajo ololo
§ g |Frea Leg olo
g 111 mm (1) Qlo|O
123 mm Alto olo|O
Frog Leg ojlo
123 mm ) Q|0
- Frog Leg Bajo o
123 mm olo]o
Frog Leg Alto O

ALTURA TRASERA DE ASIENTO: en funcidn del tamafio de rueda trasera
La altura trasera del asiento fiene que ser entre 0 y 13 cm mas baja que la aliura delantera
La altura de asiento trasera no puede ser superior a la delantera

Altura trasera de asiento an cm

Ruedas traseras | 37| 38 [39[ 40414243 44| 45 [ 46| 47|48 49| 50
24" SUIEIEIEIEIEEIEEEEEE
25" o o|lo|o|o|lo|o|o|o|o|o]|o]o

)
(2):

(3):

Medida disponible con horquillas Carbotecture o de 1 brazo. Selecciona el fipo de horguilla en la pagina §
Un @ngulo de respaldo de 0 equivale a un dngulo de 50° con respecto al suelo

ngulos negativos = angulo inferior a 30° {respaldo hacia delante)
Angulos positives = dngulo superior a 30° frespaldo hacia atris)

Con la tapicena de asiento standard, no posible altura frasera de asiento de 37 cm (24%) y 38 om (257). ® Sunrise Medical 2019 17
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Helium Pro
® = Standard O = Opeidn sin costs O = Opcidn con coste
[m] KIT CARBON XTREME Cusndo se elige ef K Carbon Xireme ks sills viene sin fapiceria
Una vaz configurada tu silla, afiade af Kit Carbon Xtreme para optimizar la estabilidad, propulsion y funcion.
Por favor consutts s hoje de pedido pava ke eleccion de k falls més adecuads
El Kit standard incluye:
Respakdo Jay3d Carbono Mivel Tordcico Inferior y cojin Jay Xireme Active con bolsa de fluide standard 922,44 €
Personaliza el kit a tu gusto:
O Incremento por Respalda Jay 3 Garbona Nivel Tordcico Medio 159,40 €
O  Incremento por Respalde Freestyle con Jay 3 Carbono 370.20 €
O Increments por Cojin Jay Xtreme Active con bolsa de fluido Cverfill 115,85 €
Pedir el kit Carbon Xtreme supone un _ahorro de 327,88 € frente a pedir el cojin y el respaldo por separado |
[ PVP__ |
TAPICERIA DE ASIENTO
Tapiceria de asiento
HUng20002 e Con 1 baolsillo Std
Hupz000z O Con 2 bolsillos (55l con anchurss de asiondo desde 35cm)|  63,72€
HURID20004 O Con 1 bolsillo v una bolsa de catéter {55k con anchuss de asienio desde 35 cm) 5284€
HUpo20010 O Tapiceria de cinchas (peso max usuario: 100 kg) 1) 161,30 €
HUn2o005 O Tapiceria de cinchas con 1 bolsillo (peso max usuario: 100 kg) 1) 224 19€
HUMD20006 O Tapiceria de cinchas con 2 belsillos (peso max usuario 100 kg) 1) (sélp desde snchwss 35 cml| 270,98 €
HUND20007 O Tapiceria de cinchas con 1 bolsillo y 1 bolsa de catéter (peso max: 100 kg) 1) (s8io desde anchwss 35oml| 270,98 €
HUMO20000 O Sin tapiceria de asiento sic
Cojin con funda negra
Espuma (dureza media) Grosor; HUMO20H0Y O Jcm HU O 5cm 127 4T €
Latex {muy blando) Grosor: HUMO20102 O Sem HUR O &cm 127 4T €
Cojin con funda especial (impermeable, transpirable)
Espuma (dureza media) Grosor; HUMO20M0S O Jcm HU O S5cm 240,05€
Latex {muy blando) Grosor: HUMO20MOT O Scom HUL O &cm 240,05€
Accesorios de asiento
HUMO3001E O Cinturén de posicionamiento con ciermre 9494 €
Humg2oisc O Funda de repuesto con cremallera 5965€
Cojines JAY
NOTA - Estos son solo algunos de los cojines Jay dis ibles. Consulta la gama en nuestra Web
O JAY Xireme Active (imprescindible adiunfar hoja de pedido delcojin)| 467,01 €
O  JAY Easy Fluid, base curva (imprescindible adjunfar hoja de pedido del cojin)| 380,69 €
O  JAY Lite (imprescindible sdjunfar hoja de pedido del cojin) | 286,08 €
O JAY Easy Visco, base curva (imprescindible sdjunfar hoja de pedido delcogin)| 137,76 €
O JAY Basic (imprescindible sdfuntar hoja de pedido del cojin) 57T39€
RESPALDO
Himoaooor e Respaldo standard, regulable en altura Std
Altura respaldo montado de fabrica (cm) 25-30 | 30-35 | 35-40 | 40-45
Rangos de ajuste en altura: o 25 o 30 o 35 O 40
25-30 cm; 30-35 cm; 35-40 cm; 40-45 cm. O 215 O 325/ © 375 © 425
o 3 o 35 O 40 | © 45
HUmoaoo: O Respaldo ligero Oval, no regulable en altura 2 32258€
Altura respaldo montado de fabrica (cm)
Solo permite ajuste £ 1 cm o 25 o 325 © 40
Barra rigidizadora oval O 275 © 35 o 425
Mayor ligereza y ergonomia o 3 o 375 © 45
HiMao40s O Barra standard respaldo Oval HUMO30404 O Barra respaldo Oval mas alejada Sélp respalde ovad) sic
HUMoa001s e Respaldo plegable, ajustable en dngulo (De -31° a +15°) (pleting def respaldo sdio en color negro anodizads) Std
HUMI01z O Respaldo ajustable en angulo (no plegable) (De-31°a +157) sic
HUMo30102 O Respaldo plegable, ajustable en angulo con doble sistema de blogueo (De-31"a+15%| G&7,7T€
Color de la pletina (3): & Hegro O Naranja O Grsplata O Rojo o Azul 16,40 €
HUMNOI0103 O Respaldo 2 cm més estrecho que el asiento 24195€
Empuﬁaduras (Mo disponibles con respaldo Freesfyle]
HUMOI0200 O Sin empufiaduras sle
HIM©G30201 @ Empuiiaduras standard largas sic
HUM©030203 O Empufiaduras plegables (séo con respaido standard desae 32 200,72 €
HUMoI024 O Empufiaduras ajustables en altura fno posibles con respakic oval adl 8 partir de 32 33909€
HUMOI0205 O Empuiiaduras ajustables en altura para Jay 233,34 €
{1); Las tapicenas standard y de sinchas no son intercambiables entre & una vez fabricada la silla Para més informacién
(2); Ne disponible con empufiaduras ajustables en altura visita nuestra pégins web
{3); La pletina del respaldo en color sélo posible con respalde con doble sistema de blogquee HUMO030102. En el resto de los www SunnseMedicsl.es
casos la pletina ird siempre en color negro. ® Sunrise Medical 2019 27

Hernandez Quilis, A. Pagina 86



PART I1. ANNEXOS

Helium Pro

Annex VII. Quickie Helium Pro

® = Standsrd O = Opcion sin coste O = Opcion con coste PVP
Tapiceria de respaldo
HUR030316 ® Tapiceria de respaldo EXO EVO Std
Color de ribetes: ® Negro O Naranja O Grisplata O Rojo O Azul
HUR030317 O Tapiceria de respaldo EXO EVO PRO 14491€
Color de ribetes: ® Negro O Naranja O Grisplata O Rojo O Azul ’
HUA020200 O Sin tapiceria de respaldo slc
RESPALDO FREESTYLE (Aiustable en éngulo y plegabie) (no testado para o1 T
HUA030089 O R Ido Fi tyle con respaldo Jay 3 Al Contorno Standard (SC) 102171 €
O Altura de la carcasa 31 cm - Toracico Medio {Aurs de respaldo 3253 425cm
O Anchura de la carcasa 32 cm - para anchuras de asiento desde 32 cm
QO Anchura de la carcasa 37 cm - para anchuras de to desde 38 cm
HUAS030090 O Respaldo Freestyle con respaldo Jay 3 Carbono, Contorno Standard (SC) 122933 €
O  Altura de la carcasa 24 cm - Toracico Inferior {Alturs de respaido 27,
O Anchura de la carcasa 32 cm - para anchuras de asiento desde 32 cm
O Anchura de la carcasa 37 cm - para anchuras de asiento desde 38 cm
O Anchura de la carcasa 42 cm - para anchuras de asiento desde 42 cm
O Altura de la carcasa 31 cm - Toracico Medio {Alturs de respaldo 3253 42.50m
O Anchura de la carcasa 32 cm - para anchuras de asiento desde 32 cm
O Anchura de la carcasa 37 cm - para anchuras de asiento desde 38 cm
O Anchura de la carcasa 42 cm - para anchuras de to desde 42 cm
HUMO20015 ® Respaldo F tyle ph ble, ajustable en éngulo (De -31° a +15°)  (pietine dal respaido sl en color negro anodieado) Std
HUM030012 O Respaldo Freestyle ajustable en angulo (no plegable) a +159 sic
HUM030102 O Respaldo Fi tyle plegable, aj ble en angulo con doble sistema de bloqueo 67,77 €
Color de la pletina (4): ® Negro O Naranja O Grisplata O Rojo O  Azul 16,40 €
HUA030211 O Empunaduras extraibles (solo pars respaldo Freesiyle) | 103,81 €
RESPALDO JAY3 CARBONO Seleccio ido y tipo de anclsjes. No disponible con Respaldo Freestyle
Ancho carcasa (en cm) 32 36 41 46
Para ancho sillas* 32-34 35-40 41-44 45- 48
Tordcico Inferior (LT) 792,38 €
o [a] o NOTA - Consulta
Altura 17 cm | J3BCFSCLTS32 | J3BCFSCLTS36 | J3BCFSCLTSH la gama completa
o ) o) & ge msq;llre.lul Jay 3
Altura24cm | J3BCFSCLTT32 | J3BCFSCLTT36 | J3BCFSCLTTA1 J3BCFSCLTT46 b n
catilogo
Toracico Medio (MT) 961,78 €
[s] Q o =]
Altura 30 cm JIBCFSCMTS32 JIBCFSCMTS36 JIBCFSCMTS41 JABCFSCMTS46
[s] Q o [e]
Altura 38 cm JIBCFSCMTT32 JABCFSCMTT36 JIBCFSCMTT41 JIBCFSCMTT46
Anclajes para respaldo JAY 3 carbono
O Anclajes con desmontaje rapido (Quick Release) (QR) sle
O Anclajes fijos (FX) sle
[ PVP_ |
PROTECTORES LATERALES Y REPOSABRAZOS
HLMAO40101 O Protector ligero pequefio (1) (fibra de carbong) 12933 €
HUWIO40102 2 Protector lateral de aluminio sin fender (en &f color ded sem sfc
HLAI040163 ® Protector lateral de aluminio con fender (en el color del armazon) AMivE ESErs minima de ssiento 33 St
HLAA040104 O Proiecter lateral de carbono con fender Abuve frasera minima de Ssier 22107 €
HUMIO40107 C  Protector lateral de composite desmontable sic
Reposabrazos ajustables en altura estilo Quickie (Mo posibles con frenos compactas Igems) | o4 50 @
HUM040050 O Almohadillade corto (25 em)  HUMO40051 O Almohadillado largo (33 em) '
Aumenfan ls anchura iofsl en 2 om por cada ledo
HUMO40052 O Reposabrazos ajustables en aliura mediante herramienias y en profundidad (33 cm) (2) 255,62 €
HUMO40 108 O Reposabrazos fubulares (3) 131,50 €
HUMD40000  © Sin protectores |aterales slc
{1): Con ruedas de 24" la altura trasera minima de asiento al suelo es de 41 cm; con ruedas de 25" es de 43 cm
{2): Ne disponible con centros de gravedad de 9,2 y 10,4 em y tapicena de asiento de cinch Para més informacion
{3): No disponible con protector de carbone o de composite, ni tapicena de cinchas. No posible con eje para handbike visita nuestra pégina web
(4); La pletina del respaldo en color sdio posible con respaldo con doble sistema de blogueo HUM030102, En &l resto de winw Sunnisehbedicsl es
los casos |a pletina ird siempre en color negro. @ Sunrise Medical 2015 37
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Helium Pro

PART I1. ANNEXOS

= Standard O = Opcion sin coste O = OCpcion con coste

REPOSAPIES Y PLATAFORMAS

HUL0s002s QO Reposapiés tubulares om) sic
HLL050020 O Aeposapiés fubulares con cubierta de plastico cml| 88,16€
HULO0S0025 O Plataforma ajustable en angulo y profundidad de composite cm} sfc
Hiposoozs e Plataforma ajustable en dngulo y profundidad de aluminio (color armazon) em) Std
HUROS002é O Plataforma ajustable en angulo y profundidad de carbono 25423 €
Huposooz4 O Plataforma de aluminio montada alta (ajustable en angulo y profundidad) (para plemas mas cortss, LI 22-39em)| 22377€
HUMD50125 O Plataforma Performance ajustable en angulo (Longiud de piems 365 S2em}| 282 3T €
HUMD50122 O Plataforma abatible hacia atras de composite (ajustable en angulo y profundidad) (1) 2822T€
HUL050022 O Plataformas individuales de aluminio, ajustables en angule y profundidad {2) 213,23 €
HUAS012T O Posicionader de pie (58l0 pars platsformas HUMDS0025, HURSOS0024 HUISOS0026 HUMOS0034 y HLAODS0125) TBETE
Longitud de pierna (LLL) - Debe ser 2,5 cm inferior a la altura delaniera de asiento, medidas en cm

o 2 © 23 O 24 O 25 O 2 O 27 O 28 O 29

o 30 (S T | o 32 O 33 O 34 o 35 o 36 o 37

O 38 O 33 O 40 O 41 O 42 O 43 O 4 O &

O 46 O 47 O 4 O 50 o 5 O 852

Armazén bajo; LLL 22 a 35 cm sclo con plataforma montada aka; LLL 36 2 50 cm para el resto de plataformas.
Armazdn aho: LLL 22 a 3% om sdke con plataforma montada alta; LLL 40 3 52 om para &l resto de plataformas.

HUMD10206 @ Armazén standard Std
HUMGT0207 O Armazén 2 cm mas largo {no con profundidad de 48 em; recomendsado seleccibnar Sngulo mas cemrado def lubo de ks honguila) sfe
HUMO10012 ®  Armazon standard 100° 3 Std
HUMT 0013 O Armazdn Performance 92° (3) (4) 17742€
HUMO 0003 O Armazon Performance Compacto 88° {56k con curvehwss de reposapies de Oy 3om}| 1771 42€
HLIRD 09 00 ® Curvatura de reposapiés Standard (0 cm) Std
HUMD10101 O Curvatura de reposapiés 1 cm [no posible con Snguio de amazén a 887 slc
HUND10103 O Curvatura de reposapiés Performance 3 cm (no posible con anchurs de asiento de 32em)| 17T 42€
HUMO1 0304 ® Angulo standard del tubo de la horguilla (mas abierio) {5) Sid
HUMOT0302 Q  Angulo mas cerrado del tubo de la horguilla (mas estrecho) (5) sic
(acerca mas s horquils &l ammazon) (ol pars curvafuras de reposapiés de 3om)
s f
CENTRO DE GRAVEDAD (COG) (Distancia entre e eje de Ia rueds irssers y & ubo el respaido)
COG20 O Zem - .
coG32 O 32cm . m:-‘--""'"
coB4 O 44cm 17 —19
COGSE O 56cm
COGER O &8cm =¥
COGE0 O &ecm s g )
COGY2 o 82cm T
COGTO o 10.4cm - -
ACCESORIOS DE ARMAZON (Eljs entre tubos g2 cola o anthuslcos, no smbos)
Tubo de cola
HLAM0S0001 O lzquierde HLIMOS0002 O Derecho 7594 €
HUMO30002 0O Par (o compaiible con anfvuekos) | 153,24 €
HLAOS0005 O Soporie para bastones (Siempre con fubos de cola) 44T73€
Antivuelcos abatibles
HU0s0004 0O Jzguierdo HUM0g0005 O Derecho 170,87 €
HLAOS0008 O Par o compatible con fubos de cola) 33909€
HUW050007 O Ruedas anfivuelco no abatibles (estilo Quickie) (pard| 17763 €
Antivuelco activo (abatible por el propio usuario) (Mo compatible con efe para hanabike)
HUMOS0033 O lzquierde HUMOS000E O Derecho 2764 €
Hiposoozs O Antivueleo deportivo, con montaje central 38688 €
HLW030010 O Ruedas de fransito (Ruedasde 37| 311,99 €
HUM030016 O Anti-golpes B0€

fir
(2
(3
4):
15):

Peso maximo de usuario 75 kg, longitud de piema desde 33 om, no disponible con ruedas de 4

Longitud de pierna desde 38 em con armazén bajo, desde 42 em con armazén alte. No con ruedas de 4" y 6"
Seleccionado con ruedas de 3" y 4" no permi riores a ruedas de 5" y 6"

No posible con anchura de asiento de 32 cm

Con armazén Performance Compacto & 88° no es posible seleccionar &l dngulo del tubo de la horquilla

i,

Para més informacion
visits nuestra paging web
Sunrioohlods
® Sunrise Medical 2015 47
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Helium Pro
® = Standard 0 = Opcidn sin coste O = Opeidn con coste m
HURD90212 O Anclajes para handbike Quickie Attitude [sefecoionsr siempre que i sils se vays & pedir junio con una handbice Atffude) sl
(el peso méximo de usuans pas Atffude es 100 kg)
HURD90211 O  Anclajes para handbike Quickie Affitude, sin pedido de Aftitude {si bz silfls no se pide junio con uns handbike Atfiude) 9150€
(el peso méximo de vsuanio pars handbike Afffude es 100 kg)
HUNSGS0014 O Refuerzo para handbike 21563 €
HURGT0500 O Ejes para handbike 12) (siempre 3° mas de Sngulo que e camber de lss rvedas freserss) 26084 €

[recomendsdo pars Iss handbies Atfifude)

HURGE001 3 ® Horquillas Carbotecture, color negro (s6lp 111 mm} Std
Horquilla en color: O N j O Grsplata © Rojo (1) © Azul(1) 63.72€
HUNGED02S 2 Horquillas de aluminio, color negra (sodo 123 mm) sl
Herguilla en color: & Maranja O Gris plata B3 T72€
HUNGB0008 O Horquillas de 1 brazo (aluminio), color negro flongitud 111mm; stio con uedss con lants de shminia) | 207,27 €
Herquilla en color: 2 N j O Grisplata © Reojo (1) ©  Azul{1) 63.72€
HUNGE000T O Herquillas FROG LEG (con suspension; soio en colornegm) | 487 18 €

{stlo con ruedas 47 & 5" macizas y con lodas las de lants de aluminio)

HUNGBO301 C Macizas o3 o4 = = No con horquills de 1 brazo) sic
HUNDB0302 C  Macizo bando o 5 mi {No con horquills de 1 brazo) sic
HUNGB0303 O  Macizas con luces o3 o 4 o s No con horquills de 1 bazo} | 82,71 €
HUNGBO304 O Maciza con lanta de aluminio o 4 = {Wenis color gris plata) | 97,66 €
HURGE0306 O Mayor grosor (macizo blanda) con llanta de aluminio O 4 o 5 {Wsnts color gris plata) | 131,50 €
Llanta en color anodizado: O Negro O Naranja O Rojo O Azul 5066 €
[ RUEDASTRASERAS ~(comnucbe conls selcocin de famaiio de eca ue ha hecho en laprimera pigina) |
NOTA: para usuarios con peso superior a los 100 kg se i ruedas con radios cruzados
HUNSOTO000 2 5in ruedas fraseras slc
HUNG70001 © Ruedas con radios cruzados (solp 247 sic
HUNOTO002 ® Ruedas de disefio (bl 247 Std
HUOT0003 O Ruedas ligeras {No con cubiertss macizas)ver opciones de color disponibles en ls pégina 7) | 56,28 €
HUMOTO004 DO Ruedas Proton (uliraligeras) [Peso méximo de usuano: 100kg) | 403,21 €
ri'ID con hierf: i I [iID i ibles con ams W
HUMOTO005 O Ruedas Spinergy, 18 radios negros y carrete gris plata (otros colores dispomvbles a feves de Bull#+-Me) | 666,68 €
HURGTO006 O Ruedas Spinergy, 12 radios negros y camete gris plata (otres colores disponibles & ieves de Bulf4-Me) | T1644 €
HUNDTO00T O  Ruedas Spinergy, 12 radios negros y camete negro (otros colores disponibles @ trevés de Bull-4-Me) | 716,44 €
HLIMOT0003 O Ruedas Mountainbike (séip 24"; cubiertss mountain bike y ams de aluminio negros) | 393,38 €
HLMOTO010 O Par de ruedas Mountainbike adicionales (st 247) 556,19€
[ CuBERTAS ]
HLMOTO101 O Right Run (st 247 sic
HLMOT0106 O Doble peril (stlo 24°) (no con ruedas Spinergy] | 116,586 €
HUROTO10T O Schwalbe One 46TTE
HLNOTO102 O Macizas {mo disponible con ruedas ligeras ni Profon. Sl 247 sic
HLOTO104 O Marathon Plus Evolution 10713 €
| _AaRosS ]
HLAOTO201 C  Aluminio gris plata pintado (ma posible con moniaje del aro ancho en les ruedas ligeras y Prodon) sle
HLWGT0202 ®  Aluminio gris plata anodizado (ma posible con montaje del aro ancho en les ruedes iperms y Prodon) Std
HUMOT0203 O Aluminio pintado.Introducir cédigo de color: ... TeBBE
HUWO70204 O Acero inoxidable (56l 247 sic
HLAOTO205 O Titanio (5540 posible con nuedas de 25 si son nwedas Spinengy] 284,83 €
HLMOT0206 O Titanio pintado {500 posible con nwedas de 257 si son nvedas Spinengy] | 284,83 €
HUMOT0207 O Antideslizante (solo 24| 40018 €
HUMGT0208 O Maxgrepp ® antideslizante (ars antideslizantes sin separacion entre & aro y la rieda) (36 247 | 42272 €
HLA#OTO212 O Eliipse 3R, color negro {aro emgondmico con bandsa de goma) | 410,82 €
HLMOT0250 O Cubieria del aro (Sého con ruedas de 247] 154,59 €
Montaje del aro
HUNGTO31T ® Estrecho (17 mm) HUNOT0327 O Ancho (27 mm) sic
HLMOTO307 O Muy estrecho (7 mm) (56l con ams de acem inodable) | 146,44 €
Hno1401 @ Tubo del eje standard std
HLUMO10402 O Tubo del eje de carbono {sio posible con camberde 0y 39| 232,13 € |
(1): Colores rojo y azul sélo posibles con horquillas Carbotecture de 111mm o de 1 brazo, y siempre en combinacion con Pars més informascion
ruedas as izas blandas (HUMOB0302) o de mayor grosor macizo blando cllanta aluminio (HUMOB030E) visits ira pégina web
(2); Peso maxime de usuario; 100 kg. Séle con camber a 0°, 3* y 6*. No disponible con protectores laterales de carbon. www Sunnselechesl es
Sdlo con tapicena de asiento standard. No disponible con freno compacio ligero @ Sunrise Medical 2018 57
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Helium Pro
® = Standard O =Opciénsincoste O =Opeién con coste [ PvP |
. Std
[s] sic
HUMOT 006 O 6" (no posible con hubs del eje de carbono sfc
HUMOTOEDS O 9° fino posible con tubo del eje de carbong) (no posible con eje pars handbic) sle

HUMOTOE31 O Transparentes 21326 €
HUMOT 0828 O Rotation HUMOTO815 O Graphic HLOT0E04 O Bibbo 213,26 €
HUMOT 210 O Faniasy HUnMoTOE!2 O Galactica HUm#O70e05 O Cheese 21326 €
HUMOT 0823 O Princess HUNMDTXE0S O Dancing Bear HUMOTOEIE O Jungle Fever 213,26 €
HUMOTOS16 O Happy Lions HUMOTOS32 O Water world HUA70525 O Randolf 21326 €
HUMOT 0313 O Monkeys HUMOTOS21 O Pirales HUMO7GE11 O Feather 21326 €
HUMOT 0820 O Oriental HUMDTE24 O Racing HUMOTGE0S O Dirt Race 21326 €
HUMOT(E23 O Superhero HUMOTOETd O Graffiti HUMOTOE06 O Chrome wheel 21326 €
HUMOT0R17 O Hotwheels HUMoToE02 O Basketball HUMOT0e0: O Basketball 2 21326 €
HUMOT 0822 O Pool HUMOTOET2 O Flying water HUMOTOEZE O Space 213,26 €
HUMOT 0827 o Silk HUMOTOS0Y O Abstract HUMO708T O Creafive 21326 €
HUMOT 830 O Tiger HUMOTEZ3 O Zebra 213,26 €

HUMOE000 ® Freno standard Std

HUMOE0002 O  Freno de rodilla tado alta) 7323 €
HUMOE0003 O Freno compacto (1) 59,65€
HUMOE0004 O Freno compacte ligero 1) 12) 14516 €
HUMoEeoid O Alargador de freno de rodilla montade alto, abafible (sdlo con frenc de rodila) | 36,62 €
HUMOG000E O Freno de hemipléjia izquierdo 207,2T€
HUMOE000T O Freno de hemipléjia derecho 2072T€

HU30000 ® Kit de herramientas Std

HUMO30024 O Bomba de alia presion 101,70 €
HUMOI0025 O Bomba 2031 €
HUMIS0030 O Mochila 93,55 €
HLUIMOI0020 O Bolza de red 2845€
HUMOE0013 O Portamaletas 13558 €
HUMO30026 O Soporte teléfono mavil 2573 €

Armazén  Aro Carrete/Manta (3 Amazén  Aro  Carmreteflanta (3)
TEEEE 158,83 € TE6E € 15983 €

01 Blanco (o] u] o 26 Negroigris en relieve (o] u] a

02 Gris plata brillante o} a o 27 Gris pizarra o o a

03 Gris plata mate o a o 28 Gris platino o o a

04 Gris plata metalizado O o o 29 Negro o o a

06 Amarillo canario (o] a o 31 Negro maie (o] o a

07 Verde manzana brilla © m] ] 32 Blanco puro o o a

08 Verde manzana mate O o ] 33 Rosa flior o =] a

14 Azul o a o 34 Bronce o] u] a

15 Azulon brillante o} a o 35 Azul pastel o] u] a

16 Azulon mate o} a o 36 Cian o] o a

19 Violeta o o o 37 Naranja metalizado o o a

20 Violeta oscuro mate O o o 39 Cappuccing o o a

21 Rojo o} o o 40 Verde pistacho o =] a

22 Rojo brillante o} o o 41 Rosa metalizado o =] a

23 Rojo mate o} o o 42 Gris antracita mate o o a

24 Naranja butano o m] o 43 Azul Azure o o a

(1) No disponible con camber a §* y 3° (consulfe la hoja trasera de incompatibilidades). No con handbike Aftitude Pars més informacion
{2) Ajuste posterior posible del centro de gravedad de + 2 em visita nuestra pégina web
{3 Sélo posible con ruedas con radios cruzados weww Sunnisehledicsl es

© Sunrise Medical 2015 &7
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Helium Pro
® = Standard O = Opeion sin coste O = 0Opcion con coste I PVP I
COLOR DE ADHESIVOS "HELIUM™
HUL#100550  © MNegro sl
HULH00S51  ©  Gris plata sic
00552 ©  Naranja sic
HULH00552  ©  Rojo sl
HUM10055¢ O  Azul sic
COLOR DE LA ABRAZADERA DE LA PLETINA DEL EJE
L0050 @ Gris plata Std
HULIT00567 O Maranja slc
HUL100562 O  Rojo sle
HULHO00SEZ O Azul sic
HULH00570 O Megro 163,91€
HUL100575 O MNegro mate 163.91€
HUL100571 O Gris plata 163,91€
HULI00572 O MWaranja 163 91€
HULHO00572 O Rojo 183,91€
HULt0057¢ O Azul 183,91€
COLOR CARRETE/LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS 24 "(1)
HULT00238 O Maranja anodizado 15983 €
HUL100237 O Azul anodizado 15983 €
HUL100238 O Rojo anodizado 159,83 €
(1): Sdlo para ruedas ligeras de 24”. Radios de color negro
Helium Pro- Precio base
Precio con opciones
Sin IVA
Con IVA
Precio total
Sunrise Medical Para més informacién
Direccion E-mail: visita nuestrs pégina web
Tel. W Suni
Fax. Pagina web: © Sunrise Medical 2019 77

Hernandez Quilis, A.

Pagina 91



Annex VII. Quickie Helium Pro PART I1. ANNEXOS

Por favor, siga el siguiente método para tomar las medidas:
Anchurs asiento
Anchura de asiento: -
a} Para el usuaria: Debe permitir gue haya una distancia a ambos lados enire el protecior y la cadera de '
2 cm en total
b} En la silla: De exterior a exierior de los fubos del asienio
|
Profundidad asiento: B B
aj Para el usuario: Sentandose bien erguide, dejar espacio de unos 2-3 dedos
entre el final de la tapiceria de asiento y la cara intemna de la
rodilla (aprox. 3-6 cm) %
b) En la silla: Del tubo del respaldo hasta el borde delantero de la tapiceria - Frofundidad szt E
: — il 2
Altura delantera de asiento: o e
&) Para el usuario: Sentado con las rodillas a 90° g ’ue E
Desde el interior de la rodilla hasta la base del taldn F — ER
o
b} En la silla: Desde la parte delantera del tubo del asiento al suelo i Centro de pravedad g
Min. 3cm mas gue |la medida del usuario g !
{Hay gue tener en cuenta el grosor del cojin) 5
]
Altura trasera de asiento:
b} En la silla: Desde la parie frasera del tubo del asiento al suelo
Nota: La diferencia maxima con respecto a la altura delantera es de 13 cm Angulo respaldo
Altura respaldo:
&) Para el usuario: Medida desde el asiento (cojin incluido) hasta como maximo un dedo (1-2cm)
por debajo del homoplato
b) En Ia sila: Del tubo del asiento hasta el borde superior de la tapiceria del respaldo . I
Nota: La capacidad del usuario de mantenerse erguido influye en la —
altura adecuada del respaldo, por lo que ésta puede variar
Angulo de respaldo:  Importante: La altura del respaldo depende del grado de discapacidad
El angulo de respaldo a 0° equivale a un angulo de 90° con respecto al suelo
Los angulos negatives son inferiores a 90° (angulo de respaldo por delante de 0°)
y los angulos positives son mayores a 90° (angulo de respaldo por deiras de 0%)
Armazon bajo vs. Armazon alto Armazon Standard vs.Armazon Angulo de armazén:
El armazén alto s 4 cm més alto que &l bajo. 2 cm més largo o
Armazon alto !
PR S | 52
| -~ )
J
Armazon bajo
2em e
Datos técnicos:
Anchura total con: Ruedas 24" Ruedas 25"
0® camber, ———— AA+1T7cm AA+1T cm
Altura total mdxima 112 cm 3° cambelr, —————» AA+23cm AA + 24 cm
Longitud total méax. 91 cm 6° camber. —————» AA+29cm AA +30cm
Nota: estas medidas estan basadas en una configuracion standard:
Silla de 40 x 40 cm; 3° camber; 5,6 cm CoG; dngulo de asiento a 8%
Las varlaciones de esta configuracion pueden variar estas medidas
Tolerancia +/- 1 ¢cm
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ASIENTO
HUR§020002-020002 HUK020005 -020007 HUMO20004 m%
Tapiceria de asiento de nyion, Tapicenia de cinchas Tapiceris de asienfo con 1 posicionamiento con ciere
sjustable en tension boisillo y boiss de catéter
RESPALDO
HULI030003 HULI030102 X
Respaldo Oval Respaido plegable. sjustable en Sngulo con doble
sistems de blogueo
HUN030201 HUMO030203 HUNO30204
Empufaduras standard largas Empuniadurss plegables Empuniaduras sjustables en alturs
* 1}
HUMO30316 HUMO30317 Colores nbetes fapicenias EXO EVO

Tapiceria de respaido EXO EVO Tapiceria de respaldo EXO EVO PRC

S5cm 8 om

11

Respaido Jay 3 Respaldo Jey 3
HUAMD30050 HUMO30211 Contorno Standard Contomo Medio
Respaldo Freestyle con Jay 3 de Carbono, Empun ibles pars ok
Contomo Standard (SC) Freestyle

Respaldo Jay 3 Carbono
Contomo Standard
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PROTECTORES LATERALES Y REPOSABRAZOS

~ N7

HUL§040101 HU040104 HUND40107
Pratector ligero pequeno Protector laters! de carbono Protector isteral de composite
con Fender desmontsble
E EE !m "
A0 -
HUAD40050 y HUNM40051 HURID40052 HUMO040108
Reposabrazos sjustables en alturs estilo Quickie R justables en altura Reposabrazos tubulsres

hemamientss y en profundidad (33 cm)

=Y @

REPOSAPIES

HUMOS50029 HUI050030 HUNDS0025 = HUMOS0026 :
Reposapiés tubulares Reposapiés fubulares con Platsforma sjustable en angulo y Pistaforms ajustable en angulo y
cublerta de pléstico profundidad de composite profundidad de carbono
A4
5
r
HUMO050125
Plataforma Performance Pozggff;: ' Pltatormas individuales de aluminio,
sjustable en angulo pe sjustables en angulo y profundidad
ARMAZON
Anchura asiento (cm)
[Curvatura 32 34 36 38 4 44 46
0 Anchura mterna (entre hangers) 27 29 31 33 35 37 30 41
M [Rnchura armazon (bo horquila) 44 46 48 50 52 - 56 8
1 |Anchura interma (entre hangers) 2% 27 29 1] (%] 15 Y] 19
" Anchura armazon (ubo horguiia ) 42 44 46 48 S0 &2 54 56
Anchura intema (entre hangers) NA 25 27 20 31 33 35
3cm | Anchura armazon angulo ablerto NA 46 48 50 52 54 56 58
Anchura amazon angulo cemado NA 40 42 44 46 [T 50 52
Anchura asiento 34 cm Anchura asiento 34 cm Anchura asiento 34 om Anchura asiento 34 om
|
Curvatura Ocm Curvatura 1cm Curvatura 3om Curvatura 3cm
58 mm 58mm 68mm s
- 29 om - - 27 om > { | - 2iem > | - 23 — »
43 om de tubo de horquita a
48 cm de tubo de horquilla 8 44 om de tubo de horquilla 3 tubo de horquilla
g 40 cm de tubo de horquilla 3
tubo de horquilla tubo de horquilla tubo de horquilla
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ACCESORIOS DE ARMAZON

4

HUL{G90001 0004 HUMO30007
Tubo de cola m abatible Ruedss antivuelco no sbatibles (estio
Quickie)
E? ‘ Ei | ' m
Y % HUN#DS0010
HUK030033 Antivueico activo o HUMOS0035 & e fransio HUR#D90016

Anti-golpes

HORQUILLAS

Horquillas Carbotecture con ruedas de mayor grosor con lanta de sluminio Hn e HURD20007 Horquillas
Frog leg
RUEDAS TRASERAS
\
] * )
HUMDT0001 HULO70002 HUMOT0003 HUMOT0004 HUMOTO0010
Ruedss con radios cruzados Ruedas de disefio Ruedss Iigeras Ruedas Proton Ruedas Mountainbive
(ulirshigeras)
HULIDT0005 HUMO70006
Ruedas Spinergy 18 radios Ruedas Spinergy 12 radios
HUNO70101 HUKOT0108 1070107 HUIMOT0104 70102
Schialbe Right Run Schwalbe Dobie Peril stmm.& %,,. Schwalbe hMarathon Plus i“,.’éf.,"”"

\
J

HUMOT0208 HUMO70212
Maxgrepp antideslizante Elipse 3R
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PART I1. ANNEXOS

FRENOS
.
\
HLUI#G00001 HUMO0002 HUWMOS003 HUMDS0004
Freno Standard Freno de rodils (monisdoe afo) Freno compacta Freno compacto ligero
Cuadro de Incompatibilidades de montaje del freno compacto ligero
Profundidad de asiento de 42 a 48 cm
Altura delantera de asiento clruedas 24" Altura « a de asiento clruedas 25"
COG| 43 |44 |45 |48 [47 (48| 48|50 | 51|52 |53 |64 [ 55| 56 | 57 COG |43 |44 | 45|48 |47 |48 |40 |50 |51 |52 |53 |54 55|58 |57
2 L I B I B BT B B R BT B B B B I 2 Wl W [ | e e e |
3.2 Wl W W [ ] e ] e e | ] e 3.2 Wl W W ] e ] e e ]
4.4 W [ e | e | ] | 44 Wl | | e |
58 W ] [ | e | | 58 Wl | | ]
8.8 I I L B B B B B B B B B 8.8 Sl A B e B B B B B B
] I A I B B B B B B B B B 8 A B B B B B B B B
82 Wl W W [ e | W [ | 8.2 Wl W ] | | | Y
104 &« v | v & | &[] ]| & | ] e | ] ] | WA v ]| [« | | ]| | & ] ] || ]|
Profundidad de asiento de 40 cm
Altura delantera de asiento clruedas 24" Altura del ra de asiento clruedas 25"
COG| 43 |44 | 45|48 (47 (48| 40| 50|51 |52 |53 (54 [55 (86 |57 COG |43|44|45|48 |47 |48 | 40|50 |51 |52 |53 |54|55]|568|57
2 I I G B B B B B B B B B 2 AEAEA AR o o Ll
32 I I T B B B B B B B B B 3.2 AEAEA AR o o L I
4.4 Wl W e [ ] e e ] e e | ] e 4.4 MEAEaAEdE KA K | v | |
B | | v | | [ [ e | | S8 | v | ¥ | | v | v ] v o v | | | Y
B | v | v | ¥ | v ¥ [ ¥ ]| e ¥ | | | | B2 | v | ¥ || ¥ ||| v ¥ ||| ¥ ]| ¥ || ]|
& I B L B B B B I B B B B 8 A EAESAEAE S Ll O B A
B2 | v | ¥ [ v | ¥ | v ||| ]| | 8.2 ] || ] ]
14| |« | | | | | ] ¥ ¥ | | | 10.4 Mk aEAEAEa A EA R
Profundidad de asiento de 34 a 38 cm
Altura delantera de asiento clruedas 24" Altura delantera de asiento clruedas 25"
COG |43 |44 |45 |48 (47 (48[4 (50|51 |52|53 |54 (5556 | 57 COG |43 |44 [45[46|47 |48 |40 |50 |51 |52 [53 |54 555657
2 o B I I B L ) B B T B B B B 2 AR EAEd R | Y o | JEAESE
32| ||| | | | | | | | 32|V | ||| ]
4.4 w v | v v v | v | oW ' v v v | v v ' 4.4 v w | | v v v | v v v v | & v v v v
58 b B v | ¥ ' v ¥ e ¥ J v Cal B | v ¥ | v v L v v
88 w v | v v v | v | W ' v v v | v v ' W | | v | ¥ v v | & v v v v
' AR AR AR AR AR A AR AR AR K v L W v |
Cal B B B B R S B B B B " vl Y| v
W L4 v ¥ E v W w ¥ v
Fetrn'rtinn -No posible
ACCESORIOS
-
HLAODO030 HUNODOOTD HUIBRO020
gnﬁnggzm presion :;':\f:m:s Mochia Portamaleras Sopore lelefono movD
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Annex VII. Quickie Helium Pro

COLOR DE LA ABRAZADERA DE LA PLETINA DEL EJE

Pletina del eje diponible en
gnis plsta

narsnjs

rjo

szul

GRAFICOS ESTAMPADOS PARA EL ARMAZON

JF

COLOR DE CARRETE Y LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS DE 24 ™

HUN100336 HUM100337
Naranjs anodizado Azul anodizado

DO P

HUM100338
Royo anodizado
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Annex

8.
KRYPTON F (SUNRISE MEDICAL)

CATALEG QUICKIE

P 4 _
QUICKIEKryptonF .. ..

Facturado a:
Nombre:
Calle:
Localidad:
Provincia:
Tel:

Codigo postal:

Fax:

Fecha de pedido:

M® de pedido de Sunrise:

Los precios agqui mostrados son Precios de Venta al
Piblico Recomendados sin IVA

PVP Rec: 4.975,62 € . O = Opsin sin coste

Enviado a:

Nombre:

Calle:

Localidad: Codigo postal
Provincia:

Tel: Fax:

® = Standard L = Opcién més ligera
O = Opcidn con coste (#) = Anade 500 grs

Peso maximo usuario: 110 kg

DIMENSIONES (Todas las medidas estin en cm y sin cojin)

ANCHURA DE ASIENTO - de exterior del tubo del armazaén a exterior del tubo del armazan

[ 32 34 [ 36 [ 38 [ 40 [ 42 [ 44 | 45 |

| c [o]Jolefoc]ec ] o]
PROFUNDIDAD DE ASIENTO

[ 34 36 | 38 | 40 | 42 [ 44 [ 46 | 48 |

| c [ e ] oo ool o]

ALTURA DELANTERA DE ASIENTO
El armazdén alto es 4 cm mas alto que el armazén bajo

Altura 19@n_tera de ﬂ_SiEI'IlC en cm

Horquilla

Armazon

3

111 mm

123 mm

Frog Leg

Bajo

1 brazo

43 | 44 |45 | 46 | 47 | 46|49 |50 ) 51 | 52| 53 | 54 | 55
(o]

(o] ]

111 mm

123 mm

Alto

Frog Leg

1 brazo

C
Q
o]

[s]1e]
o]

Ruedas delanteras

am

111 mm

123 mm

Frog Leg

Bajo

1 brazo

o

o]
(s]ln]lelle] (o]

o]

111 mm

123 mm

Alto

Frog Leg

1 brazo

oo
Q

(o] 1e] o] [#]

111 mm

123 mm

Frog Leg

Bajo

1 brazo

(s]le]

elie]le]le] [o]
o]

o]
o]

111 mm

123 mm

Frog Leg

Alto

1 brazo

Qo

(=] w]
o

o
]

g

123 mm

Alto

o] (e} [e]Nelle]

Q
o]
Q

& Sunrise Medical 2019 1/6
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Annex VIII. Quickie Krypton F PART I1. ANNEXOS

Krypton F
® = Standard O = Opeidn sin coste O =Opcion con coste L = Opcicn mas ligers (+) = Afiade 500 gr=
ALTURA TRASERA DE ASIENTO: en funcién del tamafio de rueda trasera
La altura trasera del asiento tiene que ser entre 0 y 11 cm mas baja que la altura delantera
La altura de asiento frasera no puede ser superior a la delantera

Altura trasera de asiento en cm

Ruedas traseras| 37 | 38 | 39 | 40 | 41 | 42 | 43 | 44 | 45 | 46 | 47 | 48 | 49 | 50
24" clo|o|lo|lo|o|o|lo|lo]lo]lol|lo|aM
25" clo|lo|lo|lo|o ololo|lo|o]|oM
PACKS
m] KIT CARBON XTREME Guando s elige &l Kit Garbon Xireme Ia sills viene zin tapiceris
af Kit Ca lidad, pr aon y fu

Anade a tu si

El Kitstan;ard int;luye: - o 922,44 €

Respaldo Jay3 Carbono Nivel Toracico Inferior y cojin Jay Xireme Acfive con bolsa de fluido standard

Personaliza el kit a tu gusto:
O Incremento por Respalde Jay 3 Carbono Mivel Toracico Medio 169,40 €
O Incremento por Cojin Jay Xtreme Active con bolsa de fluido Overfil 115,85 €

Pedir el kit Carbon Xtreme supone un_ahorro de 327,88 € frente a pedir el cojin y el respaldo por separado
| [

TAPICERIA DE ASIENTO
Tapiceria de asiento
KRFO 2 & Con 1 bolsillo Std
O Con 2 bolsillos 3 63,72€
O Con 1 bolsillo y una belsa de catéter 5284€
O Sin tapiceria de asiento sic
Cojin con funda negra
Espuma (dureza media) Grosor: O 3em 2 0O S5cm 127 4T €
Latex (muy blando) Grosor: O Secm 4 O &cm 127 4T €
Cojin con funda especial (impermeable, transpirable)
Espuma (dureza media) Grosor: K 5 O 3cm O S5cm 24005 €
Latex (muy blando) Grosor: 7 O 5cm O &cm 24005 €
Accesorios de asiento
K 1 O Cinturdn de posicionamiento con ciere Sélo con respalido standard) | 94,94 €
O Funda de repuesto con cremallera 5965€
150 O Acolchado extra para tapiceria de asiento (extraible) 3915 €
Cojines JAY
|NOTn - Estos son solo algunos de log cojines Jay dizponibles. Consulta la gama completa en nuestra Web
O JAY Xireme Active prescindible adiuntar hoja de pedido def oo 46T €
O JAY Easy Fluid base curva prescindible adjuntar hojs de pedido def o 380,69 €
O JAY Lite prescindible sduntar hojs de pedido del oo 28628 €
O JAY Easy Visco, base curva prescindible sduntar hojs de pedido del oo 137,76 €
O JAY Basic prescindible sdjuntar hojs de pedido del cc 57T.39€
RESPALDO
KRFOz0007 @ Respaldo standard de aluminio (color negro) Std
Altura respaldo montade de fabrica (cm): 25-30 | 30-35 | 35-40 | 40-45 |45-475
Rangos de ajuste en altura: o 25 o 30 o 35 O 40 O 45
25-30 cm; 30-35 ey 35-40 cm; 40-45 cm; 45-475em| O 275 © 325 © 375| © 425| © 475
0o 30 O 35 o a0 O 45
" O Respaldo de carbono (2) (L) 265,23 €
Altura fija (no permite ajusies en aliura)
Selecciona en el cuadro la altura gque desees o 25 C 325 O 40
Altura respaldo montade de fabrica (em): o 275 © 35 o 425
2 30 o 375
Tipo de respaldo
{RF0Z0012 @ Respaldo ajustable en angulo, no plegable e -15 ; Std
O Respaldo partido (plegable hacia delante) (3) + espaldo alur ermile sjusies en sl 30449 €
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PART I1. ANNEXOS Annex VIII. Quickie Krypton F

Krypton F

® = Standard O = Opcidn sin coste O = Opcién con coste L = Opeién més ligera (+) = Afiade 500 grs PVP
Empuriaduras
KRF030200 O Sin empufiaduras (8] sle
O Empufiaduras standard largas slic
O Empunaduras plegables 200,711 €
O Empufaduras ajustables en altura #) 33808 €
KRF030205 O Empufaduras ajustables en altura para Jay #) 233.34€
Tapiceria de respaldo
KRFO30316 ® Tapiceria de respaldo EXO EVO Std
Color de ribetes: ® HNegro O Maranja O Grisplata O Rojo © Azul
KRFO30317 O Tapiceria de respalde EXO EVO PRO 14491€
Color de ribetes: ® HNegro O Maranja D Grisplata © Rojo O Azul
KRF030005 O Tapiceria de respalde EXO EVO SUPERLIGHT (L) 14491 €
Color de ribefes: ® MNegro C  Naranja O Grsplata © Rojo © Azul
KRF030300 O Sin tapiceria de respaldo sic
Accesorios de respaldo
KRF030402 O Barra estabilizadera plegable {#} (pars anchos s parir de 38 cm. No con respaldo de carbono) | 147,79 €
RESPALDO JAY3 CARBONO Selecciona respsldo y tipo de anclsjes. Sio con respakio standard
Ancho carcasa (en cm) 32 36 41 46
Para ancho sillas* 32-34 35-40 41- 44 45 - 48
Toracico Inferior (LT) 792,38 € NOTA - Consulta la
5 o p gama completa de
respaldos Jay 3
Altura 17 cm JIBCFSCLTS32 J3BCFSCLTS36 J3BCFSCLTS41 disponible en
o o o o nuestra web o
Altura 24 cm JIBCFSCLTT32 JIBCFSCLTT36 JIBCFSCLTT41 JIBCFSCLTT46 catalogo
Tordcico Medio (MT) 961,78 €
o o o o
Altura 30 cm J3IBCFSCMTS32 JABCFSCMTS36 JAIBCFSCMTS41 JABCFSCMTS46
o o o (a]
Altura 33 em JABCFSCMTT32 JABCFSCMTT36 JIBCFSCMTT41 JABCFSCMTT46

Anclajes para respaldo JAY 3 carbono
©  Anclajes con desmoniaje rapido (Quick Release) (QR) sie

O  Anclajes fijos (FX) sic PVP

PROTECTORES LATERALES Y REPOSABRAZOS

KRFO40101 O  Protector ligero pequefio de fibra de carbono 1) fibra de carbona) | 129,32 €
KRFO40102 Q' Protector lateral de aluminio sin fender (color negro mate) sic
KRFO40103 o Protector lateral de aluminio con fender {color negre mate) Std
KRFO40104 O Protector lateral de carbono con fender 221,07T€
KRFO40107 2 Protector lateral de composite desmontable slc
KAF040052 O Reposabrazos ajusiables en aliura mediante herramienias y en profundidad (33 em) + 25561 €
KRFO40117 O Reposabrazos tubulares, abatibles y extraibles # 131,50 €
REPOSAPIES Y PLATAFORMAS
Plataformas Gnicas ajustables en angulo, abatibles hacia el lado:
KRFOS0059 ® [e aluminic Performance Std
KRFO50131 2 De composite slc
KRF050132 O De carbono 9396 €
Plataformas auto-plegables:
O De carbono 109,61 €
O Decomposite [ 5219¢€
Accesorios para plataformas Onicas ajustables en angulo, abatibles
KRFO50127 O Proteccion lateral ajusiable, para crear tope en plataforma  (2) TBETE

Longitud de pierna (LLL) - Debe ser 3 cm inferior a la altura delantera de asiento; medidas en cm

Q36 o 37 o 3% O 3™ O 40 O 4 o 42 O 43
O 44 O 45 O 46 O 4T O 48 O 45 o 50

(1): Con ruedas de 24" |a altura trasera minima de asienfo al suelo es de 41 cm; con ruedas de 25" es de 43 cm Para ampliar informacién
(2): Sélo para plataforma de aluminio Performance KRF350059, de composite KRF050131 o de carbono KRFO50132 visite nuestra pagina web
{L)= Opcion mas ligera (+)= anade 500 gr o més al peso de la silla www SunriseMedical es

& Sunrise Medical 2019 36
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Annex VIII. Quickie Krypton F PART Il. ANNEXOS

Krypton F
® =Standard & = Opcion sin coste O = Opcién con coste L = Opcién méas ligera (#) = Afiade 500 gr= PVP
ARMAZON
Angulo de armazdn
®  Armazon standard 100°, con curvatura de reposapiés de 1 cm Std
O Armazon Performance 92°, con curvatura de reposapiés de 1 cm 177,42 €
Posicidn de la horguilla (ver paginas traseras)
[ ] Angulu standard del tubo de la horguilla (mas abierto, y posicion de la rueda adelantada) Std
o Angulu mas cerrado del tubo de la horguilla y posicion de la rueda retrasada sfc
CENTRO DE GRAVEDAD (CoG), SOPORTE Y PLETINA DEL EJE {4 om= silla muy estable; 13 cm= sills muy activs)
KREFOTO703 CoG con soperte del eje standard (en cm) O 4 o5 o6 o7 o8
o9 o 10 on o 12
1 CoG con soporte del eje ligero (L) (1) o7 o8 o9 on 0 12 o 13
® Pletina del eje standard, de aluminio (ajuste completo de la altura trasera de asiento) G Std
O Pletina del eje acortada, de aluminio (1 cm de ajuste maximo de la altura traserz (L) G 287 €
ACCESORIOS DE ARMAZON {Eljja entre tubos de cols o anfvselcos, no ambos)
Tubo de cola
KRFQ 1 O lzquierdo KRFO30002 DO Derecho 7594 €
KrRFOS0003 O Par +) 153,24 €
0 O Soporte para bastones 4473 €
Antivuelcos abatibles
KRFO90004 O |zguierdo KRFOS0005 O Derecho i+ 170,87 €
O Par +) 339,086 €
O Ruedas anfivuelco no abatibles (estile Quickie) {+) 17763 €
O Ruedas de transito 31198 €
O Anfi-golpes 80€
O Proteccion para el armazon, color negro 13261 €
HORQUILLAS (comprugbe con Iz seleccian de que ha hecho en s prmers pagins)
KRF080012 @ Herquillas Carbetecture, celer negro {(111mm) (L) sélo 111 mm Sid
Horguilla en color: O Gris plata O Maranja 2 Rojo (2) O Azul (2) 63,72 €
KRFO&0025 O Horquillas de aluminio, color negro (123 mm) sdls 123 mm sic
Horgquilla en color: 2 Gris plata O MNaranja 63,72€
KrRFOS0005 O  Horquillas de 1 brazo (aluminio), color negro fongitud 111 mm; sbla con ruedsas con lants de aluminio) | 207,27 €
Horguilla en color: > Naranja O Grisplata O Rojo (2) O Azul (2) 63,72 €
KRFOG0007 O Horguillas con suspension FROG LEG 5lo en color ne 48T 18 €
RUEDAS DELANTERAS
O Macizas o 3" = o 5" o g" sic
O Macizo blando o 5" o g" sle
O Macizas con luces o 3 o 4" o 5" §2T1€
O Maciza con llanta de aluminio en gris plata o 4" o 5 97,66 €
KrFoaosos O Mayer grosor (macizo blande) con llanta de aluminio (color gris plata) o 4 o 5 13150 €
Llanta en color anodizado: O Negro O MNaranja O Roje O Azul 50,66 €
RUEDAS TRASERAS (compruehe con I seleccitn de tamafo de nieda que ha hecho &n is prmers pagina)
NOTA: para usuarios ¢on peso superior a los 100 kg se recomiendan ruedas con radios cruzados
O Sin ruedas traseras sic
O Ruedas con radios cruzados (36 radios color gris) {+) 24 sic
® Ruedas de disefio (36 radios color gris) Sta
O Ruedas ligeras (24 radios color gris) 56,28 €
{No con cuibiertss macizas|{camete y s color negr. Ve
O Ruedas Proton (ultraligeras) (24 radios negros) Ly 403 22€
o con cubkesias ma
5 O Ruedas Spinergy, 18 radios negros y carrete gris plata 666,67 €
O Ruedas Spinergy, 12 radios negros y carrete gris plata Ti16 44 €
O Ruedas Spinergy, 12 radios negros y carrete negro TI6 44 €
CUBIERTAS
KRROT0101 O Right Run sic
KRRO & O Doble perfil i+ stdo 247) (mo con nue ¥ 116,57 €
KRR( O Schwalbe One L) 46,77 €
KRR( 2 Macizas (+ 2 B0 ras ni Profon. Soho 24 sic
KRRD O  Marathon Plus Evolution (+ 10713 €
1): Sélo con camber a 0° Para amphiar informacion
(2): Colores rojo y azul sdlo posibles con horquillas Carbotecture de 111mm o de 1 brazo, y siempre en combinacion visite nuestra pagina web
con ruedas delanteras macizas blandas (KRF080302) o de mayor grosor macizo blando eflanta aluminio (KRFOE0308) www . SunriseMedical es
(L)= Opcién mas ligera (+)= anade 500 gr o0 mas al peso de la silla © Sunrise Medical 2019 46
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Annex VIII. Quickie Krypton F

Krypton F
® =Standard O = Opeidn sin coste O = Opcién con coste L = Opcion més ligera {+) = Anade 500 grs PVP
Ejes
KRFOTO150 ®  Quick-release, desmontaje rapido Std
KRFO70M51 O Quick-release, desmontaje rapido, tetrapléjia 7829€
AROS
KRFO70201 O Aluminio gris plata pintado L) sic
KRFO70202 ® Aluminio gris plata anodizado L) Std
KRFO70203 O  Aluminio pintado L) 7868 E
KRFO70204 O Acero inoxidable {+) sl
KRFOTO205 O Titanio 28483 €
KRFO7 O Titanio pintado 28483 €
KRFO70207 O Antideslizante i+ 400,18 €
KRFO70208 O Maxgrepp ® anfideslizantes (&) 42285 €
KRFO70212 O Ellipse 3R, color negro (5] 410,82 €
KRFOT0250 O Cubierta del aro 154,59 €
Montaje del aro
KRFOTO317 ® Estreche (17 mm) C Ancho (27 mm) slc
KREOTOI07 O Muy estrecho (7 mm) 'stlo con ams de scem inoidsble) | 146,44 €
CAMBER
[KRFOTOE00 e 0 Std
KRFOT0602 o 2 ibils sic
KRFOTO604 o 4 i sic
PROTECTORES DE RADIOS (sdlo para 24™) (+) Mo compatibles con uedss Spinergy
KRFOT083 O Transparentes 21326 €
KRFO70826 O Rotation O Graphic O Bibbo 213,26 €
KRFOTOR10 O Fantasy O Galactica O Cheese 213,26 €
KRFOT0823 O Princess O Dancing Bear O Jungle Fever 213,26 €
KRFOTOR1E O Happy Liens O Water world O Randolf 21326 €
KRFO70815 O Monkeys O Pirates O Feather 213,26 €
KRFOT0820 O Oriental O Racing O Dirt Race 23,26 €
KRFO70829 O Superhero O Graffiti O Chrome wheel 213,26 €
KRFOTORIT O Hot wheels O Basketball O Basketball 2 213,26 €
KRFOTO822 O Pool O Flying water O Space 21326 €
KRFOTO827 O  Silk O Abstract O Creative 213,26 €
KRFOTO830 O Tiger 0O Zebra 21326 €
1 1
FRENOS
KRFOE0001 ® Freno standard Std
KRFOE0002 O  Freno de rodilla (montado alte) 7323€
KRFOE0010 O Alargador para freno de rodilla montado alto, abatible 3662€
KRFOE0003 O Freno compacto 5965 €
KRFOG0004 O Freno compacto ligero (1) L) 14516 €
ACCESORIOS
® kit de herramientas Std
O Eomba de alta presion 101,70 €
O Bomba 2031€
KRFOS0030 O Mochila 93,55 €
KRFO30026 O Soporte teléfono movil 2573 €
{1): No disponible con: camber a 4°, profundidad de asienfo de 34 cm. Ajuste de 2.5 cm del COG Fara ampliar infermacién
{L}= Opcién mas ligera (+)= afiade 500 gr o mas al peso de la silla visite nuestrs pagine web
www SunriseMedical es
B Medical 2015 5/6
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Krypton F
® = Standard O = Opcidn sin coste O = Opeidn con coste L = Opcién més ligers (+) = Afizde 500 grs PVP
COLORES PARA EL ARQ Y EL CARRETE/LLANTA
Aro (1) Carrete/llanta (2) Aro (1) Carretefllanta (2)
T ESE€ 159,83 € TEEB € 159,83 €
01 Blanco O m} 26 Negro/gris en refieve ] a
02 Gris plata brillanie o O 27 Gris pizarra 0 o
03 Gris plata mate o O 28 Gris platino 0O o
04 Gris plata metalizado O ] 29 Negro ] o
06 Amarille canario O m} 31 Negro mate o a
07 Verde manzana brillante o O 32 Elanco puro 0 o
08 Verde manzana mate [m} O 33 Rosa filier O o
14 Azul ] O 34 Bronce O o
15 Azulén brillante ] O 35 Azul pastel O o
16 Azulén mate [m} O 36 Cian O o
19 Violeta a m} 37 Naranja metalizado ] a
20 Violeta oscuro mate a m} 39 Cappuccing o a
21 Raojo O m} 40 Verde pistacho ] o
22 Rojo brillante a m} 41 Rosa metalizado ] a
23 Rojo mate a m} 42 Gris antracita mate o a
24 Maranja butano a m} 43 Azul Azure o a
ACABADOS PARA EL ARMAZON
KRF100133 # Acabado carbono natural (sin revestimlenic) Std
O Acabado en brilla (fransparente) 387,23 €
O Acabado en maie (fransparente) 387,23 €
O Acabado pintado en negro brillante 387,23 €
O Acabado pintado en negro mate 387,23 €
GRAFICOS " FLYING PIXELS" ESTAMPADOS PARA EL ARMAZON (Inciuye el logo Krypton)
O Gns plata 16391 €
O Raojo 16391 €
O Azul 16391 €
N )
COLOR DE ADHESIVOS "QUICKIE" y "KRYPTON" (3)
o Megro En el caso tor isfersl de carbono, & el logo Guickie sle
O Gris plata slc
O Haranja slc
O Rojo slc
o Azul slc
COLOR CARRETE/LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS 24 "(4)
O Haranja anodizado 159,82 €
O Azul anodizado 158,82 €
O Rojo ancdizade 15982 €
(1): Sdlo con aro de aluminio pintado
(2): 86lo con ruedas con radios cruzados
{3): 5i has seleccionado grificos estampados para el armazén no es necesario seleccionar color de adhesivos
(4): 56lo con ruedas ligeras de 24". Radios en color negro
Quickie Krypton F - Precio basico
Precio con opciones €
SinINVA €
IVA €
Preciototal €
Sunrise Medical Email: Para smpliar informacién
Direccion: Pagina web: visita nuestra pégina web
Tel. www SunriseMedical es
Fax. © Sunrise Medical 2019 &/6
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PESO

Sabemos que el peso en una silla de estas caraterisiticas es crucial. Por eso hemos creado esta guia para ayudarte a configurar la version mas
ligera para tu Krypion F

Configuracion real Krypton F
Peso sin ruedas: 5,8 kg
i . Peso completo: 8,3 kg
Armazon: Armazon a 92° con curvatura
repp 1 cm / Anchura asiento: 36 cm /
Profundidad asiento: 40 cm / Altura
delantera: 47 cm / Altura trasera: 42 cm /
Armazon alto / pletina del eje acortada
KRF010412 / soporte del eje ligero

Respaldo: Respaldo de Carbono /
Tapiceria EXO superlight / sin
empufaduras

Protectores: protector ligero
pequefio, de fibra de carb

Frenos: Freno compacto ligero Ruedas traseras: 24" Profon
con aros de aluminio /

cubiertas Schwalbe One

Reposapiés: Plataforma unica
aluminio Performance
Horquillas y ruedas: Horguillas
Carbotecture de 111mm / ruedas
delanteras de 3"

Nota: Puede haber una tolerancia del 5% debido a desviaciones logicas en ciertos elementos tales como cubiertas, ruedas delanteras etc

AYUDA PARA CONFIGURAR LA VERSION MAS LIGERA DE KRYPTON F

En Quickie ofrecemos una amplia variedad de opciones y accesorios para asegurarnos que cubrimos todas las necesidades y preferencias de
nuestros clientes. En esta hoja de pedido hemos afiadido unas notas para que a la hora de configurar la silla sepas qué opciones son las mas
ligeras y las que al contrario, afaden un peso significativo a la silla

(L) Indica la opcion mas ligera dentro de esa gama de opciones
(+) Estaopcién afiade mas de 500 gr al peso de la silla, en comparacion con la opcién mas ligera dentro de esa gama de opciones

OPCIONES MAS LIGERAS

Estas son algunas de la opciones significativamente mas ligeras, que ayudaran a reducir el peso total de la silla, sin comprometer la

durabilidad o el comfort

Respaldo de carbono Pletina del eje de aluminio acortada Tapiceria de respaldo EXO superight Soporte del eje ligero
Respaldo de carbono (KRF010412): : (KRFOT0701):
(160 gr menos con respecto al Con ls longitud ajustads s s alftura de Versian mas figers de ks tapiceria EXO (slo para camber 0°)
respaldo standard de aluminio) asienfo seleccionada, no pemitiendo Con rellenc de espuma EVA, cinchas (260 gr menos con respecto al
ajustes de la altura salvo +1 om para gjuste en fension soporte standard)
(200 gr menos con respecto & Ia pleting (160 gr menos con respecto 3 I
standard) tapiceris EXO Standard)
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Por favor, siga el siguiente método para tomar las medidas:

Anchura de asiento:

En la silla: De exterior a exterior de los tubos del asiento

Profundidad asiento:
&} Para el usuario: Sentandose bien erguido, dejar espacio de unos 2-3 dedos

entre el final de la tapiceria de asiento y la cara intema de la

Anchurs ssiento

Altura respaldo:
8) Para el usuario: Medida desde el asiento {cojin incluide) hasta como maximo un dedo (1-2cm)

por debajo del homoplato

Del tubo del asiento hasta el borde superior de la tapiceria del respaldo
Nota: La idad del io de mant se erguido influye en la
altura adecuada del respaldo, por lo que ésta puede variar

b) En la silla:

Importante: La altura del respaldo depende del grado de discapacidad

El angulo de respaldo a 0° equivale a un angulo de 90° con respecto al suelo
Los angulos negativos son inferi a 90° (angulo de respaldo por del de 0°
y los angulos positivos son mayores a 90° (angulo de respaldo por detras de 0°)

Angulo de respaldo:

redilla (aprox. 3-6 cm) i
. Profundidad asiento
b} En la silla: Del tubo del respaldo hasta el borde delaniero de la tapiceria - = E
e - k]
- - ——— -
Altura delantera de asiento: - e
) Para el usuario: Sentado con las rodillas a 90° 3 = E
Desde el interior de la rodilla hasta la base del talon E v ; "
& n _ =
b} En la silla: Desde la parte delantera del tubo del asiento al suele E Centro de pravedad <
]
Iin. 3cm mas gue la medida del usuario g
(Hay gue tener en cuenta el grosor del cojin) %
Altura trasera de asiento: !
b) En la silla: Desde la parte trasera del tubo del asiento al suelo
Nota: La diferencia maxima cen respecto a la altura delantera es de 11 cm Anguio

Armazon Standard vs.Armazén
2 cm mas largo

Armazon bajo vs. Armazon alto
El armazén alto es 4 cm mas alto que el bajo.

Armazon alto ¢

Armazén bajo

Angulo de armazon:

Mota: estas medidas estan basadas en una configuracion standard
Las variaciones de esta configuracion pueden variar estas medidas
Peso de la silla: desde 8,3 ko

Peso de la silla sin ruedas traseras: desde 5,8 kg

Pesos basados en |la configuracion descrita en la pagina anterior

2cm
Datos técnicos:
Anchura total con: Ruedas 24" Ruedas 25"
0* camber, —————— AA+ 17 cm AA+ 17 cm
Altura total maxima 95 cm 3° camber, ————— » AA+23cm AA+ 24 cm
Longitud total max. 93 cm 4° camber, —— & AA + 26 cm AA+ 2T cm
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RESPALDO
% ISRF(JgOim KRF030203 KRF020204
KRF020007 Respsldo de carbono fsrgss i P Empuhadurss sjustables en sfurs
KRF030316 KRF030317 KRF030005 Colores nbetes tapicenas
Tapiceria de respaido EXO EVO Tapiceris de respaldo EXO EVO PRO Tapiceria de respaido EXO EVO Superiigth EXOEVO
Cuadro de incompatibilidades para ido partido (plegable hacia del ) al plegar la silla
Alwra de respaido
32,5 35 37,5 40 42,5 45 47,5
32 v v v v v v v :
34 v v v v v v v
A 36 v v v v v v v
e asienzo 38 = 7 7 7 7 7
20 x x v v v v '.l\
42 x x x v v v "
44 x x x v v 4
46 x x X x v v
48 x X x x x :
50 x X x x x x v
[ | N
Con la sills plegads, el Con fa sills plegads, el respaido  Con Is sills plegsds, &f Con Is sills plegads, &l respaido
respaldo partido puede partido en binscion con paldo partioo e P“w"’f ngﬂ'gﬁf’:"’“ ol
abagr‘rse completamente sgv ' d;:i legables no puede sbatirse m;mngegs;e 9509 con Iz sills
hacia delante Compleiamente hacia delante compietamente hacia delante  gpierts)
S5cm
Tordcico inferior
Respaido Jay 2
Contomo Standard
Tordcico medio
PROTECTORES LATERALES Y REPOSABRAZOS
\i}.
AP N
KRF040101 KRF040104 KRF040107 KRF040052 KRF040117
Protector igero pequeiio Protector Isters! de carbono Protector Istersl de ahine medante hamamentas Reposabrazos tubuk
con Fender desmontable y en profundidad (33 cm)
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PLATAFORMAS REPOSAPIES
“ ,
: ‘ ‘
{ -
- , T
l KRF050127
KRF050053 KRF050132 KRF050131 KRFO50027 Fosicionsdor ge pie
Pl Unica de alt =0 acar da Plstaforms dinics de Pistaforms auto-
Perfomance carbono composite plegabie de carbono
POSICION DE LA HORQUILLA
: -~ - A a
( T ( )
RFO10301 |
gulo standsrd del tubo de o Vool B
uillz, més abierto, y posicion o g~ =)
de Is rueda sdelsntads
ra— - - -
Angulo dard y ion de Iz rueds sdek ds, ides! pars una mayor estabilidsd frontal
— T —
KRF010302 . "'a
Anguio mas cerrado del tubo de _ - . —
Iz horquills, y posicion de la -
rueds refrasada
Angulo mas cemsdo_y posicion de Is rueds retrssads, lo que reduce Is anchurs delsnters de ks
brabilidad en -

silla y facilits Iz

Anguio standard Vs
anguio mss cemado

PLETINAS Y SOPORTES DEL EJE

KRF010412
Pletina del eje acortada

KRFO70701
Soporte del eje ligero

KRFOT0703
Soporte del gje standsrd
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ACCESORIOS DE ARMAZON
é KRFOS0050
Ruedss antivuelco no
KRF050001 KRF030004 shatibles (estilo Quickie)
Tubo de colz Antivuelco abatible
KRF030010 KRF090016
Ruedas de trénsito Prmecgmaabeslvaparael
HORQUILLAS

Horquillss Carbotecture con rnuedas de mayor grosor
con liants de aluminio

\M}

W

Horguillas de sluminio Horguills de 1 brazo
RUEDAS TRASERAS
/" \
’ ' ! | @ .
KRFO70001 KRFO70002 KRFO70003 KRFO70004 i
Ruedsas con radios cruzados Ruedss de disefio Ruedss ligerss Ruedss Proton (ultraligerss) KRF070005
Ruedss Spinergy 18 radios
KRFO70101 KRFQ70106 KRF0T0107 KRF070104 KRF070102
Schwalbe Right Run Schwalbe Doble Perfil Schwalbe One
Evolution
/l‘
KRF070208 KRF070212
Maxgrepp antideslizante Elipse 3R
FRENOS

%2

KRF080002
Freno de rodills (montado aito)

KRF080003

Freno compacio Freno compacto ligero
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ACABADOS PARA EL ARMAZON

Eriliante (transpsrente)

Mste (transparente)

Pintado en negro bnllante

Pintado en negro mate

GRAFICOS ESTAMPADOS PARA EL ARMAZON

COLOR DE CARRETE Y LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS DE 24 "

OP®

KRF100336 KRF 100337 KRF100338
Naranjs anodizado Azul anodizado Rojo anodizado
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Annex

9.

P 2
QUICKIE Krypton R

CATALEG QUICKIE
KRYPTON R (SUNRISE MEDICAL)

& Rev2 Septiembre 2019
Facturado a: Enviado a:
Nombre: Nombre:
Calle: Calle:
Localidad: Codigo postal: Localidad: Codigo postal
Provincia: Provincia:
Tel: Fax: Tel: Fax:
Fecha de pedido: c €
N°® de pedido de Sunrize:
Los precios aqui mostrados son Precios de Venta al ® = Standard L = Opcidn més higera
Publico Recomendados sin IVA o= ion con coste (+) = Afiade 500 grs

PVP Rec: 4.911,96 € o0

citn sin coste

Peso maximo usuario:

125 kg

DIMENSIONES (Todas las medidas estan en cm y sin cojin)

ANCHURA DE ASIENTO - de exterior del tubo del armazon a exterior del tubo del armazon

[32 [ 3 | 36 [ 38 | 40 Y] 4 |

[ e [ o] o o] ¢e o |
PROFUNDIDAD DE ASIENTO

[34 [ 36 | 38 [ 40 | a2 44 46 &

[ 1 © [ © | © [ ¢© G |

ALTURA DELANTERA DE ASIENTO
El armazon alto es 4 cm mas alto gue el armazon bajo

Altura delantera de asiento en cm

Horquilla Armazon

43

45

46

47

45

49 | 50| 51|52 53|54

111 mm
123 mm
Frog Leg
1 brazo

Bajo

o]

o

o

o]

o]

o

111 mm
123 mm
Frog Leg
1 brazo

Alto

111 mm
123 mm
4" Frog Leg
1 brazo

Bajo

oo

Qlo|o(Oojo

111 mim
123 mm
Frog Leg
1 brazo

Alto

o]

[o]1e]

Q|00
o]

O
]

Ruedas delanteras

111 mim
123 mm
Frog Leg
1 brazo

Bajo

o

o

] [o]e]e] [w]

5" 111 mim
123 mm
Frog Leg
1 brazo

Alto

Q|0

2
6" 123 mm Alto

Frog Leg

(o] [w] (o] o] e}
o
o]

oo

& Sunrise Medical 2019 1/6
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Annex 1X. Quickie Krypton R PART Il. ANNEXOS

Krypton R

® = Stondard O = Opeion sin coste O = QOpcidn con coste L = Opcion més ligera {#) = Afiade 500 grs

ALTURA TRASERA DE ASIENTO: en funcion del tamafio de rueda trasera
La altura trasera de asiento seleccionada es ajustable = 1 cm
La altura trasera del asiento tiene que ser entre 0 v 11 cm mas baja que la altura delantera
La altura de asiento trasera no puede ser superior a la delantera
Importante: Con alturas traseras de asiento de 46 cm y superiores, la anchura entre protectores laterales aumenta en 35 mm
Altura frasera de asienfo en cm
Ruedasfraseras| 38 | 39 | 40 | 41 | 42 | 43 | 44 | 45 | 46 | 47 | 48 | 49 | 50
29" oMoB|cBl olo|aololc]o]o]ol|a®
25" oMol gl o|lo|lo|lolo|lo|lo| oo™
PACKS
Anade a tu silla el Kit Carbon Xtreme para optimizar la estabilidad, propolsion y funcion.
For favor consul hoja de pedido pars Ia el e a0a
El Kit standard incluye: 922144 €
Respaldo Jay3 Carbono Nivel Tordcico Inferior y cojin Jay Xireme Active con bolsa de fluido standard
Personaliza el kit a tu gusto:
O Incremento por Respaldo Jay 3 Carbono Nivel Toracice Medio 169,40 €
O Incremento por Cojin Jay Xireme Active con bolsa de fluide Overfill 115,85 €
Pedir el kit Carbon Xtreme supone un _ghorro de 327.88 € frente a pedir el cojin y el respaldo por separado
I T
TAPICERIA DE ASIENTO
Tapiceria de asiento
KRR 12 » Tapiceria de cinchas Airflow con 1 bolsillo Std
KRRO200 O Tapiceria de cinchas Airflow con 2 bolsillos 65,56 €
O Tapicecia de cinchas Airflow con 1 bolsille y una bolsa de catéter stlo con anchuras de asienio desde 34 c 6556 €
15 O Tapiceria de cinchas Airflow Superlight (peso max usuario: 85 kg) (4) L) | 16391 €
O Sin tapiceria de asiento sic
Cojin con funda negra
Espuma (dureza media) Grosor: O 5Scm 12747 €
Latex (muy blanda) Grosor: O &cm 12747 €
Accesorios de asiento
KRRO90016 O Cinturdn de posicionamiento con cieme Solo con respaldo standard) | 94,94 €
KRRO20150 O Funda de repuesto con cremallera 5965€
Cojines JAY
NOTA - Estos son sodlo algunos de los cojines Jay disponibles. Consulta la gama completa en nuestra Web
O JAY Xitreme Active 46701 €
O JAY Easy Fluid base curva 38069 €
O JAY Lite 286,28 €
O JAY Easy Visco, base curva 137,76 €
O JAY Basic 57,39€
RESPALDO
KRROZ0007 @ Respaldo standard de aluminio (color negro) Std
Altura respaldo montado de fabrica (cm): 25-30 | 30-35 | 35-40 | 40-45
Rangos de ajuste en altura: o 25 o 30 o 35 o 40
25-30 cm; 30-35 cm; 35-40 cm; 40-45 cm. C 275) O 325| O 375 O 425
c 30 o 35 o 40 o 45
KRRO3000E O Respaldo de carbono (5) L)y |41375€
altura fija, barra rigidizadora muy proxima a la tapiceria; e fiadura goma Krypton
C 25 O 325 C 40
Altura respaldo montado de fabrica (cm): o 2715] © 35 O 425
Mo permite ajustes en aliura C 30 O 375| O 45
i) No permite ajustar [a altura £ 1 cm Para ampliar informacion
i2): No es posible ajustar la alfura 1 em hacia abajo, sélo 1 em hacia arriba visite nuestrs pégina web
3): No es posible ajustar la alfura 1 cm hacia arriba sélo 1 cm hacia abajo www. SunrniseMedical es
i4): Peso maximo usuario 85 kg; sdlo posible para anchuras asiento hasta 40 cm
i5): No posible con fiaduras aj bles en alfura, ni con respaldos Jay, ni con ginturén & Sunrise Medical 2019 218
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Krypton R

#® = Standard & =Opcion sin coste O = Opcién con coste L = Opeidn més ligers (#) = Afiade 500 grs

RESPALDO ( cont.)
KRRO30015 ® Respalde plegable, ajustable en angulo (De -31° a +15) (Pleti Std
KRRO30012 O Respaldo ajustable en angule (no plegable) (De -31° 8 +157) . sfc
KRRO30102 O Respalde plegable, ajustable en angulo con doble sistema de blogueo De-31"a+137| GTTTE
Color de la pletina (1): ® Negro O MNaranja o Gns pl 1.1 Z Rojo o Azul 16,40 €
I, N .
Empufiaduras
KRR030200 O Sin empufiaduras (L) sfc
KRRO30201 < Empufiaduras standard largas sfc
KRR O Empuiaduras plegables 200,71 €
KRRO30204 O Empufaduras ajustables en altura i+ 339,08 €
KRRO30205 O Empufiaduras ajustables en altura para Jay i+ 233 34¢€
Tapiceria de respaldo
KRRO30318 ® Tapiceria de respalde EXO EVO Std
Color de ribetes: ® Negro O  MNaranja O Grsplata O Roje O Azul
KRRO30317 O Tapiceria de respalde EXO EVO PRO 144018
Color de ribetes: ® Negro O MNaranja O Grsplata O Rojp O Azul '
KRROI0005 O Tapiceria de respalde EXO EVO SUPERLIGHT (L) 14491 €
Color de ribetes: ® Negro O Maranja O Grsplata © Roje O Azul '
KRRO30300 O Sin tapiceria de respaldo sfc
RESPALDO JAY3 CARBONO espakda y tipo de Sbio con
Ancho carcasa (en cm) 32 36 41 46
Para ancho sillas* 32-34 35-40 41-44 45 - 438
Toracico Inferior (LT) 792,38 €
o o a
Altura 17 cm JIBCFSCLTS32 JIBCFSCLTS36 JIBCFSCLTS4 NOTA - Consulta la
o o o o gama completa de
Altura24cm | J3BCFSCLTT32 | J3BCFSCLTT36 | J3BCFSCLTT41 | J3BCFSCLTT4g |e2Paldos Jay 3
disponible en nuestral
web o catalogo
Toracico Medio (MT) 961,78 €
c o 8] ]
Altura 30 cm J3BCFSCMTS32 JIBCFSCMTS36 J3BCFSCMTS41 JIBCFSCMTS46
o] o o] o
Altura 38 cm JIBCFSCMTT32 JIBCFSCMTT36 JIBCFSCMTT41 JIBCFSCMTT46
Anclajes para respaldo JAY 3 carbono
2 Anclajes con desmontaje rapido (Quick Release) (QR) sic
O Anclajes fijos (FX) sic PVP |
PROTECTORES LATERALES Y REFOSABRAZOS
O Protector ligero pequefio de fibra de carbono {2) (L) fibra de carbono) | 129,33 €
O Protector lateral de aluminio sin fender (color negro mate) sic
® Protector lateral de aluminio con fender (color negro mate) Std
KRRO40104 O Protector lateral de carbone con fender 20T €
2 Protector lateral de composite desmontable sic
KRRO40052 O Reposabrazos ajustables en altura mediante herramientas y en profundidad (33 cm) (3) i+ 25562 €
KRRO40117 O Reposabrazos tubulares, abatibles y extraibles i+ 13150 €
KRRO40000 2 Sin protectores laterales sic
REPOSAPIES Y PLATAFORMAS
KRRO50023 O Reposapiés tubulares, de aluminio ligeros Ly sic
KRR{5 O Reposapiés tubulares con cubierta de plastico B&16€
KRRO50025 O Plataforma ajusiable en angulo y profundidad de composite sic
KRRO50024 ® Plataforma ajustable en angulo y profundidad de aluminio (color negro mate) Std
KRRO50026 O Plataforma ajustable en angulo v profundidad de carbono 254 23 €
O Plataforma Performance ajustable en dngulo Mo posible con an asiento 32 y curvaturs de reposapiés 3cm) | 282 2T €
O Plataforma abatible hacia atras de composite (a]ustable &n angulu y profundidad) (4) 28227 €
KRRO50127 O Proteccion lateral ajustable, para crear tope en plataforma T8 6T E
'solp pars plafsformas KRROS0025, KRROS0024 KRROS0
REPOSAPIES Y PLATAFORMAS
O Reposapiés tubulares, de aluminio ligeros L) sfc
KRRO50030 O Reposapiés tubulares con cubierta de plastico 8816 €
KRROS0025 O Plataforma ajusiable en angulo y profundidad de composite sfc
KRRO50024 ® Plataforma ajustable en angulo y profundidad de aluminio (color negre mate) Std
O Plataforma ajusiable en angulo y profundidad de carbono 25423 €
O Plataforma Performance ajustable en angulo (M _ 2yc pies 3em) | 282 2T €
O Plataforma abatible hacia atras de composite (a}ustable &n .'mguli:w.I profundidad) (4] 2822T€
KRRO50127 O Proteccion lateral ajustable, para crear tape en plataforma TEET €
s0lo para plataformas KRR KRR
(1); Color de |a plefina sdlo con respaldo con doble sistema de blogueo. En el resto de los casos siempre serd en negro Para ampliar informacién
(2): Con ruedas de 24" |a altura trasera minima de asienfo al suelo es de 41 cm; con ruedas de 25" es de 43 cm visite nuestra pagina web
(3): Sdlo con Centro de Gravedad (CoG) de 5,6 cm www. SunriseMedical es
(4): Peso maximeo usuario 75 kg; no posible con ruedas 4"
(L)= Opcién mas ligera (+)= afiade 500 g o mas al peso de la silla E Sunrise Medical 2019 36
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Krypton R
® =Stsndard © = Opcidn sin coste O = Opcion con coste L = Opcidn mas ligers (#) = Anade 500 grs PVP
Longitud de pierna (LLL) - Debe ser 3 cm inferior a la altura delantera de asiento; medidas en cm
O 3 ©O 3y © 33 0O 3@ O 40 O 4 o 42 O 43
O 4 0 45 O 45 O 47 O 48 O 49 O 50 o 5
ARMAZON (selecciona longitud de armazon, angulo y curvatura del reposapies)
Longitud de armazon
Armazén standard Std
Armazon 2 cm mas largo no con profi ubo de Is honguills sle
Angulo de armazdén
KRRO10012 @  Armazén standard 100° Std
KRROT001Z2 O Armazdn Performance 92° 177,42
Curvatura de reposapiés
KRRO10101 @ Curvatura de reposapiés 1 cm Std
MRAO10103 O Curvatura de reposapiés Performance 3 cm mo con anchurs de asiento de 32 cm 177,42
Pogicion de la horquilla (ver paginas traseras)
KRROT0301 @ Angulu standard del tubo de la horquilla (més abierto, y posicion de la rueda adelantada) Stad
KRROT0302 O Angulu mas cerradoe del tubo de la horguilla y posicion de la rueda refrasada sic
CENTRO DE GRAVEDAD (COG) (Distancis entre el eje de la rueds trssers y el tubo del respaido)
O 56cm e |
O 68cm T [
COGE0 o Gcm !
0692 O 92cm -
coGid O 104cm frama-
ACCESORIOS DE ARMAZON {Elija entre tubos de cols o anfivelcos, no ambos)
O Suspension en las ruedas fraseras hasta 70 kg (1) i+ ‘ ar12€ ‘
O Suspension en las ruedas traseras hasta 120 kg (1) (+) 571,12 €
Tubo de cola  (2) [ |
lzquierde KRRO3 O Derecho 75,94 €
Par +) No siwelcos) | 153,24 €
Soporte para bastones 4473€
Antivuelcos abatibles (2}
lzquierdo KRR 25 O Derecho i) 170,87 €
Par i+ no compaiible con fubos de 339,08€
Ruedas anfivuelco no abatibles (estilo Quickie) (2) #) parf| 177,63 €
Antivuelco activo (abatible por el propic usuario) (2)
KR O lzguierdo KRRO30002 O Derecho *) 276,34 €
KR O Ruedas de transito (2) i+ 3 31,98 €
KR O  Anti-golpes a0 €
KR O Proteccion para el armazon, color negro Frot: 13261 €
HORQUILLAS feomp con Ia seleccitn de
KREROE001: @  Horguillas Carbotecture, coler negro (111 mm) (L} s6lo 111 mm Std
Hoerguilla en color: O Grisplata © HNaranja O Rojo (3) 2 Azul (3) 63,72 €
KRROE0025 O Herguillas de aluminio, color negre (123 mm) solo 123 mm sic
Horguilla en color; D Gris plata © MNaranja B3,72¢€
KrRROE000E O Horguillas de 1 brazo (aluminio), color negro lon 11 mm; sblo con ruedas con Nania de aluminic) | 207,27 €
Horguilla en color; ©  Naranja O Grisplata © Rojo (3) O Azul (3) 63,72¢€
KRROE00OT O Herquillas con suspension FROG LEG (#) s6lo en color neg 48718 €
RUEDAS DELANTERAS compruebe con fa seleceitn gue ha hecho en [a prmers paging)
O Macizas O3 04 OS5 0O No con horquills de 1 brazo slc
O Macizo blando o 5" O g" sic
O  Macizas con luces o 3 o 4" o 5" 82T €
O Maciza con llanta de aluminio en gris plata o 4" o 5" 97,66 €
krRog0306 O Mayor grosor (macizo blande) con llanta de aluminio (color gris plata) o 4 o 5" 131,50 €
Llanta en celor ancdizado; O Negro O MNaranja O Rojo O Azul 5066 €
1): Mo posible con pletina del eje de carbono ni con tubo del eje de carbono. En su lugar se fabricaran de aluminio Para ampliar informacion
{2): No posible con camber a 0° Superligero visite nuestra pagina web
{3): Colores rojo y azul sdle posibles con herquillas Carbotecture de 111mm o de 1 braze, y siempre en combinacion www . SunriseMedical.es
con ruedas delanteras macizas blandas (KRR0OE0302) o de mayor grosor macizo blando c/llanta aluminio (KRROB0306)
(L)= Opcién mas ligera {+)= anade 500 g o mas al peso de la silla Sunrise Medical 2015 416
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PART I1. ANNEXOS Annex IX. Quickie Krypton R

Krypton R
® = Standard < = Opeidn sin coste O = Opcitn con coste L = Cpeidn més ligers (+) = Afisde 500 grs PVP
RUEDAS TRASERAS Is i fio de rueds que ha hecho en ls primers pagins)
NOTA: para usuarios con peso superior a los 100 kg se recomiendan ruedas con radios cruzados
KRRO70000 O Sin ruedas traseras sic
KRROT0001 = Ruedas con radios cruzados (36 radios color gris) i+ 2 sic
KRROT0002 #® Ruedas de diseno (36 radios color gris) Std
KRROTO003 O Ruedas ligeras (24 radios color gris) 56,28 €
(Mo con cubierfas macizas)camefe y Nanda color megro. Ver opciones de
KRROT0004 O Ruedas Protfon (ultraligeras) (24 radics negros) {Peso m g)| 40322€
[no con o i2as) (no dispombles c 5,
KRROTO005 O Ruedas Spinergy, 18 radios negros y carrete gris plata ros colores dispon 666,67 €
KRROTO00E O Ruedas Spinergy, 12 radios negros y carrete gris plata [otros colores disponibies Ti644 €
KRROT0007 O Ruedas Spinergy, 12 radics negres y camete negro fotros colores disponibles 3 7644 €
CUBIERTAS
C Right Run sl
O Doble perfil # 116,57 €
O Schwalbe One (L} 46,77 €
= Macizas i+ sfc
O  Marathen Plus Evelution i+ 107,13 €
AROS
O Aluminio gris plata pintado {L) »posible con mo sic
® Aluminio gris plata anodizado {L) ?posible con montsje del aro ancho en las 5 § Std
O Aluminio pintado. Introducir cédigo de color: ... (L) T8 68 €
= Acero inoxidable i+ 247 slc
O Titanio 284863 €
O Titanio pintado 28483 €
O Antideslizante i+ 40018 €
O Maxgrepp ® antideslizante i+ 42272 €
O  Ellipe 3R, coler negro 1+ 410,82 €
KRRO70250 O Cubierta del aro 15458 €
Montaje del aro
KRROTO317 # Estrecho (17 mm) KRROTO2ZT & Anche (27 mm) sl
KRRO70307 O  Muy estrecho (7 mm) o B
1
CAMBER
KRROT004% O 0° Superigero [(8]
KRROTOG00 e [ (Permite ajusfe
KRRO70602 o 3 (Pemie sjusfe +-15r
PROTECTORES DE RADIOS (solo para 24") (% Mo compatibles con niedas Spinergy
KRROT0831 O Transparentes 213,26 €
KRROTOBZE O Rotation KRROT0E15 0O Graphic O Bibbo 2326 €
O Fantasy KRRU 2 0O Galactica O Cheese 21326 €
O Princess KRR( O Dancing Bear O Jungle Fever 21326 €
O Happy Lions KRRO O Water world O Randolf 21326 €
O Monkeys KRRO O Pirates O Feather 213,26 €
KRROT0820 O  Oriental KRRO O Racing O Dirt Race 21326 €
KRROT0829 O  Superhero KRRO O  Graffiti O Chrome wheel 213,26 €
KRROTOBIT O Hot wheels KRR( O Basketball O Basketball 2 21326 €
KRROT0822 O Pool KRRO O Flying water O Space 21326 €
KRROT0827 O Silk KRRO O Abstract 5 O Creative 213,26 €
KRROT0830 O Tiger KRROTOB3Z? O Zebra 21326 €
FRENOS
KRROG0001 ® Frenc standard Std
KRROG0002 O  Freno de rodilla (montado alto) 73,23 €
KRROG0010 O Alargador para freno de rodilla mentado alio, abatible (s6lo con fren E 36,62 €
KRROGODGS O Frenec compacto 58 65€
KRR{E0004 O Frenc compacto ligero " L 145,16 €
KRROGO00E O Freno de hemipléjia izguierdo i+ 207 2T €
KRROGODGT O  Freno de hemipléjia derecho i+ 20727 ¢€
{1): Ajuste del centro de gravedad de + 2 cm Para ampliar informacicn
(L)= Opcién mas ligera (+)= aniade 500 g o mas al peso de la silla visite nuestra pagina web
www.SunriseMedical es
e S ise Medical 2019 5/6
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Annex IX. Quickie Krypton R PART I1. ANNEXOS

Krypton R
® = Standard O = Opcién sin coste O = Opeoidn con coste L = Opcitn mas ligers (+) = Afiade 500 grs PVP
ACCESORIOS
® Kit de herramientas Std
O Bomba de alta presion 101,70 €
O Bomba 2031€
O Mochila 9355€
O Soporte teléfono mvil 2573€
COLORES PARA EL ARO Y EL CARRETE/LLANTA
Aro (1) Carretefllanta (2) Aro (1) Carmretefllanta (2)
7868 € 159,83 € T8 68 € 159,83 €
01 Elanco a a 26 Negro/gris en relieve O a
02 Gris plata brillante O O 27 Gris pizarra O O
03 Gris plata mate a O 28 Gris platino O a
04 Gris plata metalizado a O 29 Negro O a
06 Amarillo canario a O 31 Negro mate O a
07 Verde manzana brillante a a 32 Blanco puro O a
08 Verde manzana mate O O 33 Rosa fller O u}
14 Azul O m} 34 Bronce O o
15 Azulon brillante a a 35 Azul pastel O a
16 Azulén mate ] O 36 Cian O o
19 Violeta a O 37 Naranja metalizado O a
20 Violeta oscuro mate a O 39 Cappuccino O a
21 Rojo ] a 40 Verde pistacho O a
22 Rojo brillante a a 41 Rosa metalizado O a
23 Rojo mate ] ] 42 Gris antracita mate O a
24 Naranja butano ] O 43 Azul Azure O a
ACABADOS PARA EL ARMAZON
® Acabado carbeno natural (sin revestimiento) Std
O Acabado en brilla (fransparente) 387,23 €
O Acabado en mate (transparente) 387,23 €
O Acabado pintado en negro brillante 38723 €
O Acabado pintado en negro mate 38723 €
1 L
GRAFICOS " FLYING PIXELS" ESTAMPADOS PARA EL ARMAZON (Inciuye el logo Krypton)
O Gris plata 163,91 €
O Rajo 16391 €
O Azul 16391 €
COLOR DE ADHESIVOS "QUICKIE" y "KRYPTON" (3)
o Megro En el caso del p lsteral de carbono, & &l bogo Qu slc
< Gris plata sle
< Naranja sle
2 Rojo slc
o Azul slc
COLOR CARRETE/LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS 24 "(3)
O Maranja anodizado 15982 €
O Azul ancdizado 159,82 €
O Rojo ancdizadoe 159,82 €
(1): Sélo con aro de aluminio pintado
(2): 5olo con ruedas con radios cruzados
(3): 5i has seleccionade grificos esfampados para el armazdn no es o gel ienar color de adh
(4): S6lo con ruedas ligeras de 24" Radios en color negro
Quickie Krypton R - Precio basico
Precio conopciones €
SinIVA €
IVA €
Preciototat, €
Sunrise Medical Email: Para ampliar informscidn
Direccion: Pagina web: visita nuesira pagina web
Tel. www SunriseMedical es
Fax. & Sunrise Medical 2019 &/6

Hernandez Quilis, A. Pagina 116



PART I1. ANNEXOS Annex IX. Quickie Krypton R

PESO

Sabemos que el peso en una silla de estas caraterisiticas es crucial. Por eso hemos creado esta guia para ayudarte a configurar Ia version mas
ligera para tu Krypton R

Configuracion real Krypton R

peso sin ruedas 3,65 kg
Armazoén: Armazén a 92° con curvatura Peso completa: 6,2 kg Respaldo: Respaldo de Carbono /
repp 3 cm / Anchura asiento: 36 cm / Tapiceria EXO superlight / sin
Profundidad asiento: 40 cm / Altura empunaduras

delantera: 47 cm / Altura trasera: 42 cm /
Armazon alto / Tapiceria asiento Air Flow
Superlight

Protectores: portector ligero
pequeiio, de fibra de carbono

Ruedas traseras: 24" Proton
con aros de aluminio / cubierias
Schwalbe One

Frenos: Freno compacto ligero

Reposapiés: tubulares

Horquillas y ruedas: Horquillas
Carbotecture de 111mm / ruedas
delanteras de 3"

Nota: Puede haber una tolerancia del 5% debido a desviaciones logicas en ciertos elementos tales como cubiertas, ruedas delanteras eic.

AYUDA PARA CONFIGURAR LA VERSION MAS LIGERA DE KRYPTON R

En Quickie ofrecemos una amplia variedad de opciones y accesorios para asegurarmos que cubrimos todas las necesidades y preferencias de
nuestros clientes. En esta hoja de pedido hemos afiadido unas notas para que a la hora de configurar la silla sepas qué opciones son las mas
ligeras y las que al contrario, afiaden un peso significativo a la silla

En Quickie ofrecemos una amplia variedad de opciones y accesorios para asegurarnos que cubrimos todas las necesidades y preferencias de
nuestros clientes. En esta hoja de pedido hemos afiadido unas notas para que a la hora de configurar la silla sepas qué opciones son las mas
ligeras y las que al contrario, afnaden un peso significativo a la silla

(L) Indica la opcién mas ligera dentro de esa gama de opciones
(¥) Esta opcion afiade mas de 500 gr al peso de la silla, en comparacion con la opcién mas ligera dentro de esa gama de opciones

OPCIONES MAS LIGERAS

Estas son algunas de la opciones significativamente mas ligeras, que ayudaran a reducir €l peso total de la silla, sin comprometer la durabilidad

o el comfort

rvaran

Respaldo de carbono Tapiceria de cinchas Airflow Superfight Tapicena de respaldo EXO superiight m&?' Superiigero
(KRR030006): (KRR020019): Tapiceria de cinchas multi- (KRR030005)- (sddo para camber 0%
Respaido de carbono con fa sjustables con hebillss de composite y Version mas ligers de Is tapiceris EXO Fuertemente sdhenoo s Is pleting
pasicion barra ngidizadors muy cinchas mas ligerss (peso max. usuano Con relieno de espuma EVA, cinchas del gje (sin sbrazaderss) no
ﬁo,am n?eliin ég;éig:r’vss(ggc ',Z"" 85 OZQJ & g pasl; ajuste en tension a oln:ace sjustes

0 & 1 menos con respecto a ls 15 ns ] MEnos con res 08 (1 menos con respecto al
respaido standard de aluminio) :(:e cinohas Aiiow g.-.ni’.i,w e .[apioeﬁa EXO s:andars;ed sow?e del eje standard)
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Annex 1X. Quickie Krypton R PART Il. ANNEXOS

Por favor, siga el siguiente método para tomar las medidas:
Anchura de asiento: Anchura asiento
En ia silla: De exterior a exterior de los fubos del asiento :
Profundidad asiento:
a) Para el usuaria: Sentandose bien erguido, dejar espacio de unos 2-3 dedos
entre el final de la tapiceria de asiento y la cara interna de la i
rodilla {aprox. 3-6 cm) %
. Profundidad asients ]
b) En Ia silla: Del fubo del respaldo hasta el borde delantere de |a tapiceria - ’ = z
— - i
. — ]
Altura delantera de asiento: o sg
a) Pars el usuaria: Sentado con las rodillas a 90° E E §
Desde el interior de la rodilla hasta la base del talon f g a”
E 5
s N .=
b) En Ia silla: Diesde |a parie delantera del tubo del asiente al suelo ; Centro de gravedad <
Min. 3cm mas que la medida del usuario z
(Hay que tener en cuenta el grosor del cojin) %
Altura trasera de asiento:
b) Enla silla: Desde la parie trasera del tubo del asiento al suelo
Nota: La diferencia maxima con respecto a la altura delantera es de 11 cm Anguio o
Altura respaldo:
a) Para &l usuario: Medida desde el asiento (cojin incluido) hasta como maximo un dedo (1-2cm)
por debajo del homoplato
b) En la silla: Del tube del asiento hasta el borde superior de |a tapiceria del respalde —
Nota: Lacapacidad del usuario de mantenerse erguide influye en la —
altura adecuada del respaldo, por lo que ésta puede variar
An gulo de respaldo: Importante: La aliura del respaldo depende del grade de discapacidad
El angulo de respaldo a 0° equivale a un angulo de 90° con respecio al suelo
Los dngulos negafives son inferiores a 90° (angulo de respaldo por delante de 0°
v los angulos positivos son mayores a 90° (angulo de respaldo por defras de 0°)
Armazon bajo vs. Armazon alto Armazon Standard vs.Armazon Angulo de armazon:
El armazdn alto es 4 cm més alto que el bajo. 2 cm mas largo
1002
A [
Armazon alto ! |
A e Al i o .-__"
I
>y
920
Armazoén bajo -
2cm
Datos técnicos:
Anchura total con: Ruedas 24" Ruedas 25"
0 camber, —————» AA+ 17 cm AA +17 cm
Altura total maxima 95 cm 3" camber, ——— » AA+23cm AA+24cm
Longitud total max. 93 cm
Mota: estas medidas estan basadas en una configuracion standard
Las variaciones de esta configuracion pueden variar estas medidas
Tolerancia +/- 1 em
Peso de la silla: desde 6.2 kg
Peso de la silla sin ruedas traseras: desde 3,65 kg
Pesos basados en la configuracion descrita en la pagina anterior
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ASIENTO

| gy
G )

KRRO20012 . KRR20019 KRR0S0018
Tapiceria de cinchas Airflow Tapiceria de cinchas Airflow Superfight Cinturdn de posicionamianio con cieme
RESPALDO
KRRO30006 KRR020102
Respsido de carbono

Respsldo plegable, ajustable en sngulo con doble

sistems de blogqueo
KRR030201 KRR030203 KRR030204
Empunsduras standard largas Empuniaduras plegables Empuhadurss sjustables en sbura
KRR030316 KRR030317 KRR020005 Colores ribetes
Tapiceria de respsldo EXO EVO Tapiceria de respaldo EXO EVO PRO Tapiceria de respaido EXO EVO tapiceriss EXO EVO

5cm

Respaido Jay 2
Confomo Standard
Torécico medio

PROTECTORES LATERALES Y REPOSABRAZOS

~52

Toracico inferior

KRR040101 KRR040104 KRR040107 . KRRO40052 KRRO40117
Protector ligero pequeno Protector Iateral de carbono Protector lateral de composite aBurs meciante en p b tubulsres
con Fender desmontsble hemamientss y en
profundioad | 35 om)
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PART I1. ANNEXOS

KRRO10302
Angulo més cemado del tubo de
ia horquills, y posicion de ls
rueda refrasada

PLATAFORMAS REPOSAPIES
1T 1 I
N—— J .
KRRO50023 KRR050030 KRR050025 2 KRRO50026
Reposapiés tubulares Reposapiés tubulzres con Fistsforma ajustable en anguio y Flstsforms sjustsbie en Snguio y
cubierts de pistico profundidad de composite profundidsd de carbono
N
T
KRR0O50125 KRRO50128 KRRO50127
Piatsforms Performance Plataforms sbatible haciz atras Posicionador de pie
sjustable en dngulo de composite
POSICION DE LA HORQUILLA
; ==
[/ .
KRRO10301 3| (~d LAY
nguio standsrd del tubo de is - b= =4
horquilla, mas sbierfo, y posicion
de ia rueda sdelsntsds o - — -—
Anguio ¥p 5n de Is rueds ds, ides! pars uns mayor estabilidsd fronts!
3 = | A
~ 7

Angulo mas cemsdo y posicion de Is rueds retrasads, bo que reduce Iz anchurs delanters de s
sills y facilits Ia iobrabilidsd en espacit it

Angulo standard Vs
éngulo més cemado

D

—

- 3

EJE Y CAMBER

KRRO70049
Soporte del eje para camber 0°
Superiigero

& ¥

KRRO70600 y KRRO70603
Soporte del eje con ajustes, pars

camber 0° y 3°
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PART I1. ANNEXOS Annex IX. Quickie Krypton R

ACCESORIOS DE ARMAZON
a ) KRRO90007
Ruedss antivueico no

KRR090032 KRROS0001 KRROS0004 sbatibles (estilo Quickie)

Suspension Tubo de coia Antivuelco sbatible
s J KRROOOMOV KRR030016

KRR090033 Antivueico activo Ruedas de trénsito Anti-golpes
HORQUILLAS

Horquillas Carbotecture con ruedas de mayor grosor

con lanta de aluminio - KRR0B0008 KRR_O&DOO?
Horguillss de aluminio ils de 1 brazo Horqudllss Frog leg
RUEDAS TRASERAS
I" \ Q ‘
. | * !
KRRO70001 KRRO70002 KRRO70003 KRRO70004
Ruedss con radios cruzados Ruedas de disefio Ruedss ligeras Ruedss Profon (ultraligerss) KRROT0005
Ruedss Spinergy 18 radios
KRR070101 KRR070106 70107 KRROT0104 KRRO70102
Schwalbe Right Run Schwalbe Doble Perfil st,’:gageow Schialbe A Plus  Maci
Ewoiution
{ll
KRR070208 KRRO70212
Iaxgrepp antideslizante Eliipse 3R
FRENOS

\ & 4

KRROE00D01 KRRO60002 KRR060003 KRRO60004
Freno Standard Freno de rodilla {montado alfo) Freno compacto Freno compacio ligero
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ACABADOS PARA EL ARMAZON

Eriliante (transpsrente)

Mste (transparente)

Pintado en negro bnllante

Pintado en negro mate

GRAFICOS ESTAMPADOS PARA EL ARMAZON

COLOR DE CARRETE Y LLANTA PARA RUEDAS LIGERAS DE 24 "

OP®

KRF100336 KRF 100337 KRF100338
Naranjs anodizado Azul anodizado Rojo anodizado
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Annex 10. CATALEG ORACING SKY
(SUNRISE MEDICAL)

o) ™ S V\ y
Oracing Wheelchairs
Avd. Alcodgr 22 - Pol. Alcodar o @ order Form
46701 GANDIA (Valencia / SPAIN)

34 960 046 400 DATE:
info@oracing.es FECHA
Www.oracing.es Daily and Sport Custom Wheelchairs SERIAL NUMBERF
Official Distributor : Dealer:

Distribuldor Oficia

Order DATE: |
Purchase ORDER Ne:

sl Y Movpe loe ton o £

*Weight Without Wheels

D1 Joe)

“Super Ultralight © 1, Bespoke Wheelchair

x-TRONG 510 N

RE AD/ | P
//

/

J

|

r‘
PASE P(ice:4.095,00 € r
A&

FRAME Material:
Aluminium 7020 sto Titanium GI. 9 +s80,00¢ @

CUSTOMER Details / USER

NAME: SURNAME:

“TYPE OF DISABILITY:

ADDRESS:

cry: ZIP CODE: COUNTRY:
PHONE: E-MAIL:

DNI- /NIE /1D CARD:
. a SE DA MCIA

kB MAX weight ;115 Kg,
0 MAXINO diel s Liar
CE The product complies with the Directive
93/42 / CEE relative to medical devices
o confonme Normativa E )

ﬁ Made in SPAIN
k ] YPAANA

Onascling Whiselchiairs 51— SKY Ordasrfiarm — Rev, 01720 Qmﬂ"1
I0JA DE PEDIDOS-5K . .
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rder Date: : rmm—— V\ y
FECHA de PEDIDO o "
Purchase Order Ne: OM DATE:

Official Distributor : Daly and Sport Custorm Wheekchain SERIAL Ne:
Jistribuldor Oficlal Ne DE SERI

A Gr;vjty Center (mm) B fﬁAME Length(mm)

C Rea( SEAT Helght (mm) D Front SEAT_ Helght (mm)
E ?AFKREST ﬂeight (mm) F vSE‘A'I.'”De‘pthA(mm)

G fEAT ‘\h/lidgh (mm) H SACKREST _Angle ()

I GAP(mm) REAR <z |

JCAMBER Angle(°)
ANGULO de inclinacian de ed

K Distance Between CASTORS (mm)
TANCIA llas DELANTERA

| FRAME oi:cnodeiciasis || BACKREST

M1 L-sHaPE Frame STD D1 FIXED Backrest sto

M2 CURVE Frame 10500 ¢

Ovacing Wheelchaus 51— SKY Orderform — Rev. 01720
HOJA DE PEDIDOS-SK
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Order Date:

Annex X. Oracing Sky

e S

CHA de PEDID ™
Purch;;e, 1{0‘ rder N°: o %&1 DATE:
Official D:stnbt{:tor Dally nd Sport Cussrn Whaekchars SER]AL No:
OPTIONS(1/3):
OPCIONES(1/3)
FOOTREST CONICSEAT
MEASURES c1 CONIC SEAT __ (mm) 136,50 €
AL G = (mam) C2CONICSEAT __ (mm)  13650€
Azg‘e;g’r‘vllj‘lvﬁIGHT (mm) A’z TSGRt e
A3 DEPTH - (mm) —_—r—
A4 Lower I.EG LENGTH \
*mmom CUSHION A9 FEET WIDTH A ‘
i feate \\\_/
2 -
A4 . . |

OPTIONS

ROUNDED Foo;rest SQUARE Footrest

AS. OTUBULAR Footrest

AS. ZCARBON FIBER Cover _

forma FIBRA «

126,00 €
A5.3 Foot.rest‘ GR‘|P TI’\PE FITTED 37.00¢
Cinta ANTIDESLIZANTE en Plataforma

A6.1 HﬁlerT Ap{pSTABLE (CLAMPS) 110,00 €
#6512 Angle ADJUSTABLE Plataform STD
Ajustable en AN [

A6.2WELDED to the Frame 84,00¢
YOLDA YA Cha

ASTITANIUM Footrest ; 173,00¢€

PUSH HANDLES

D6BACKREST Handle 105,00 €
Barra de Agarre Integrada LI
A {mm)
B (mm)
c_______ (mm)

Chacirg Wheelchais 51— SKY Ordarfarm — Rev. 01720
10JA DE PEDIDOS-5E

Hernandez Quilis, A.

B1Ergo SEAT (mm) 136,50 €
B2Ergo BACKREST HEIGHT 136,50 €
" ancoboo 82
B.2 —(mm) B3 ________(mm)
83
Nz
BS ERGO LATERAL 13650 € ||
B5.1 Inward BS. 20utward
(mm) (mm)
- - - -

FRONT WHEELS :

SIZES 3" 4"
F5 SOFT-ROLL BLACK Composite sTO
F6 Oracing FORKS STD
F9 Aluminium PROTECTION CUP STD
F10SEALED BEARINGS 94,50 €
Orly 3

Pagina 125



Annex X. Oracing Sky PART Il. ANNEXOS

Order Date: - R—— E I/\ y
FECHA de PEDIDC (2] M
Purchase Otrderll}.l‘_-’;_ OM DATE:

Official D_is?tributor‘: Dally snd Sport Custorm Wheelchain SERIAL Ne:
OPTIONS (2/3):
OPCIONES(2/3)
REAR WHEELS RUEDAS TRA SIDEGUARDS -
AMARQ *Puigada CARBON FIBER
E2 ORACING Wheels/ SUNFUSION  STD H3 WITH Fender 509,00€
E3 SPINERGY SPOX BLACK Spokes 713,00 € H4 WITHOUT Fender 378,00¢

E4 SPINERGY LX 12 BLACK Spokes 865,50 €

E8 SPINERGY XLX 18 BLACK Spokes 945,00 € SIDEGUARDS SHAPE

OPTIONT:
ES OFFROAD with Handrims 620,00 € s
Ruedas Tt STERREN( 1 A
£7 NO WHEELS 126,00 € A. Heigth: mm  B. Length: mm
SIN RUED ) “ ——
E21 SPINERGY SPOKES COLOURS 157,50¢
Radios SPINERGY de COLOR
*Only mod. LX o XLX 24" / 25" |
COLOUR
A

Especifique el modelo de rueda y ¢ ue d
ROJO/NARANJA/ROSA/AMA LANCO/AZULN

TYRES (Pair OPTION 2:

E12 SCHWALBE RIGHTRUN STD

£13 SCHWALBE MARATHON PLUS  75,00€ Follow the Wheel :mmtmm ABOVE THE TYRE
£14 SOLID PUNCTURE PROOF 105,00¢
Neumitico MACIZO ANTIPINCHAZO FENDER Sideguard FENDER Sideguard
TO CENTRE OF TYRE TO OUTSIDE OF TYRE

G1 }Pg;i‘t‘i‘on: VY‘IDE NA:RROW ’ "tF
I | \
l L ! N

2.1 ANODIZED Aluminium STD
G2.2 STAI‘N.LE.‘}S Steel 105,00¢
G2.3 TETRA GRIPP 262,50¢€ UPHOLSTERY
Al antic Izants RA
G2.7 PARA‘GRIPPv i 262,50¢
G2.4 T;TA‘NIUM ghaniia 294.00¢ |1 ULTRALIGHT / BREATHABLE STD
L0 0 1 sora & Transt |
Aros ¢ AN
|5 CUSHION 84,00¢
BRAKES rri HEIGHT 50 mm 75 mm 100 mm
HARDNESS Hard Medium Soft
Ka Alumium PUSH-TO-LOCK STD ‘
K3 Composite SCISSOR STD 15.1 Breathable CUSHION COVER 63,00¢
Frenos d ERA COM ] | 4 : .
(*Air Lite type fabric)
Ovacirg Wheelchas 51 snvo.m'-‘-‘ Mollf)? o@ 4

10)
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PART II. ANNEXOS Annex X. Oracing Sky

™
Oy oare: [T
FECHA
v SERIALN: [

order pate: I
FECHA de PEDIDO
euchae s v, I
Official Distributor : _
Distribuidor Oficial

Ne DE SERIE

OPTIONS (3/3):
OPCIONES(3/3)

COLOR/FINISHING COLORKIT
J1 NATURAI. Aluminium . 15 COLOR KIT

Bl e Aurinis RATURAL * Forks and Aluminium cups ANODIZED 150.00¢ .

12 ANODIZED 121 ﬂIEaVER 36750¢ . * STITCH & LOGO In Colar

ANODIZADO

12.2  BLACK COLOR:
Hegroc 36750¢ || .mg: [ ] RED [ oranee

.uue .m " ReeN

*£ KIT de COLOR INCLUYE:
-Horgquillas y Tapones de Horquilla de Alumino ANODIZADD
-Costuras y Logo en color

i LA

SEX: Man Woma n

HOMERE

AGE: I
HEIGHT{ch |
wemlenﬂkqh |

TYPE OF DISABILITY:

Oracig Wheelchains 51— SKY Orderfiarm — Rev. 01130 m"
HOJA DE PEDIDOS-SKY s
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Hernandez Quilis, A. Pagina 128



Annex 11. CATALEG ORACING TRIP
STANDARD (SUNRISE MEDICAL)

|
Oracing Wheelchai @ e
racin eelichairs
Avd Aluxgl 22 - Pol. Akcodar O@ Order Form
46701 GANDIA (Valencla/ SPAIN)

+34 960 046 400 DATE:
l"'\')m‘ﬂ’-)(l"ﬂ {2
W.omcing 48 Daily and Sport Custom Wheelchairs SERIAL NUMBER:
Official Distributor : Dealer:

listribuidor Ofcial

Order DATE:
Purchase ORDER Ne:

Sl oo

tip sTANDARD Teip x-TRONG

BASE Price: 4.320,00 € EXTRA COST: +105,00 € EXTRA COST: +315,00 €

IfRAME ‘Material:
Aluminium 7020 sto

CUSTOMER Details / USER

NAME: SURNAME:
*TYPE OF DISABILITY:
ADDRESS:

y: ZIP CODE: COUNTRY:
PHONE: E-MAIL:
DNI/NIE /1D CARD:

‘4

*Ultralight AL 7020 Folding Bespoke Wheelchalr

ép MAX welght.: 115 Kg

ce The product complies with the Directive
03/42 / CEE relative to medical devices.

ﬁ Made in SPAIN
PARA

Ovacing Wheelchais 54— «fOvderfomm — Rev. 01720
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Annex XI. Oracing Trip Standard PART Il. ANNEXOS

o4
Order Date: *Ultralight AL 7020 Folding Bespoke Wheelchair lp

Purchagq Crder Ne: O%w,“ DATE:
Official Distributor : SERIAL Ne:
[ widor Ofic '

Dty ot Ypart Cinman W awarian

A Gravlyy Center (mm) B FRAME Length (mm)

C l}ear SEATI H:e!gh( (mm) D F_roqt SEAT Height (_mm)
t BACKR‘EST Hei;ht (mm) F SEAT pepgh (mm)_

G SVEA“T Widt!l (mm) H QACKREST Angle ()

| GAP»(‘m’m)_ REAR

J CﬁMBER Angle (')

K Distance Between CASTORS (mm)

FRAME oiserio del cH MAIN TUBE FRAME DIAMETER

Ml L_ SHAPE Frame STD DIAMETRO de Tubo Principal del CHASIS

D13 30 mm TUBING STD
- BACKREST
M2 CURVE Frame 105,00 ¢
D1 FIXED Backrest STD
- - D2 FQI.DING Backrest 367,50 €
- T\
J/' COMMENTS: o0 imie

M3 V-sHAPE camber Bar 32550 €

Cnclng Wheslchans 5L — fOrdastorm - e, 01720 Ombly 2
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PART Il. ANNEXOS Annex XI. Oracing Trip Standard

o 1
Order Da(e *Ultralight AL 7020 Folding Bespoke Wheelchale (p

Purchase Order N‘-l OM’" DATE:
Offlual Dlstrnbutor SERIAL N°:

L

OPTIONS (1/3):

FOOTREST

MEASURES
Al From HEIGHT (mm)
A2 Rear HEIGHT (mm)
A3 DEPTH' (mm)
Ad Lower LEG LENGTH (mm) - A3 -
“WITHOUT CUSHION
A9 FEET WIDTH
— (mm) aral A4
OPTIONS
|:| R6UNDED Footrest DSQUARE Footrest

CONIC SEAT
C1 CONIC SEAT SN (mm) 136,50 €

Nﬁ @/~=—-
PUSH HANDLES
A5.0 TUBULAR Footrest D3 Without STD
A5.1 ALUMINIUM Cover 63,00¢€ D4 SCﬁEWED Push Handles 147,00 €
o CARBO" FIBER S 126,00¢ DS HEIGHT ADJUSTABLE Handles ~ 273,00€
AS5.3 Footrest GRlP TAPE FITI’ED 37,00¢ D6 BACKREST Handle 105,00 €
A6.1 HEIGHT ADJUSTABI.E (crames) 110,00 € e Aga ) DO\ -
Ab 1.2 Angle ADJUSTABLE Plataform
A6.2 WELDED to the Frame 84,00 ¢ A {mm) '
B (mr
A6.3 Remforced for FREEWHEEL  131,00¢ I
mm) ¢
A7 UP on Plataform .
A7l FRONT Lip 52,50 €
A7.2 REAR Lip 52,50€
A7.3 SIDES Llp 105,00 € D7 CLASSIC Push Handles 7350¢
h |
A8 TITANIUM Foolrest . 17300¢ o0 FOLDING PSS Heaviins aFm¢
ERGO FRONT WHEELS
Asiento | INOMICO
B1 Ergo SEAT (mm) 13650 € SIZEs 3" " 5"
B2 Ergo BACKREST HEIGHT 136,50 ¢ .
B2____(mm) B3___(mm) £4 SOFT-ROLL Aluminio 122.00¢
" F5 SOFT-ROLL BLACK C it STD
85 ERGO LATERAL 136,50 € N s e PO
© N— F6 Oracing FORKS STD
85.1 inward 85.2 Outward ACIN o
(mm) B (mm) F8 FROG LEGS Suepenslen FORKS 00 €
| Exterior ) F9 Aluminium PROTECTION CUP STD
L J " | F10 SEALED BEARINGS 9450¢€
Oraeing Wheekchains S #g Orderform  floy, 01720 M ,
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Annex XI. Oracing Trip Standard PART Il. ANNEXOS

o 1
ordef Date‘ *Ultralight AL 7020 Folding Bespoke Wheelchair (P

Purchase Ordev N9 om’" DATE:
Official Drsmbulor TS e L SERIAL Ne:

OPTIONS (2/3):

(*Folding sideguards when folding backrest)

REAR WHEELS RUEDAS TRASER SIDEGUARDS " CllAbiAia vaniss

size: [ 22" 24" 25" 26" ALUMINIUM
'Slze 22" ONLY ORACING WHEELS 2 WIWOUT s !

H1 WITH Fender 367,50 €
€2 °"AC'NG Whee's ‘ L H6 LIFT OUT WITH Fender 509,00 €
E3 SPINERGY SPOX BLACK Spokes 713,00 € H7 LIFT OUT WITHOUT Fender 404,00 €
E4 SPINERGY LX12 BLACK Spokes 865,50 € H10 We!ded svoni X-TRONG 367,50¢€
E8 SPINERGY XLX 18 BLACK Spokes 945,00 € "Ry for FIXED BACKRESTS
ES OFFROAD wnth Handnms 620,00 €
E7 NO wums 126,00 € -~
£21 SPINERGY SPOKES COLOURS 157,50 € '

*Only mod. LX 0 XLX 24" / 25" N1,
COLOUR CARBON FIBER
: H3 WITH Fender 509,00 €
Espechique el modlo de rueda o colo que & H4 WITHOUT Fender 378,00 ¢
2 : H8 LIFT OUT WITH Fender 614,00 €
Ho LT GUT WITHOUT Fender  a72,00¢
£12 SCHWALBE RIGHTRUN STD
£13 SCHWALBE MARATHON PLUS  75,00¢€ SIDEGUARDS SHAPE
£E14 SOLID PUNCTURE PROOF 105,00 € OPTION 1:
A. Heigth: mm  B. Length: mm
[ PUSHRIMS |
==
G1 Position: WIDE NARROW A
G2.1 ANODIZED Aluminium STD A Ny
G2.2 STAINLESS Steel 105,00 €
G2.3 TETRA GRIPP 262,50 € OFTION 2:
P 26250 ¢ Follow the Wheel mm ABOVE THE TYRE
G2.A TITANIUM 294,00 ¢ FENDER Sideguard FENDER Sideguard

TO CENTRE OF TYRE TO OUTSIDE OF TYRE

BRAKES rren

K4 Alumium PUSH-TO-LOCK STD Lk

K3 Composutc SCISSOR STD , ’ :

KS Alumnum scussoa STD 1 L , L
| |

Omong Wheelchars 51— «FOrdertorm - floy, 01/20
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PART Il. ANNEXOS

Order Date:
Purchase Order N2:

Official Distributor :

OPTIONS (3/3):

UPHOLSTERY
I1 ULTRALIGHT / BREATHABLE STD
12 Full Upholstery IN LEATHER =

*Only in BLACK Color 262,50 €

14 Corners IN LEATHER STD

COLOR: Black Orange Red White
15 CUSHION 84,00¢

50 mm 75 mm 100 mm

HEIGHT

HARDNESS Hard Medium Soft

15.1 Breathable CUSHION COVER

(*Air Lite type fabric) 63,00¢
|6 Frame PBQTE_CT ORS

6.1 STANDARD 73,50 €

6.2 LEATHER 89,00€
17 POCKETS

I7.1 Under SEAT WITH 2IP 47,00 €

17.2 BACKREST WITH 1P 68,00¢

COLOR/FINISHING coLoR/AcABAD

J1 NATURAL Aluminium STD
J3 EPOXI Povyder Coated 60,00 €
RAL ORDERED
12 ANODIZED J2.1  SILVER 36750¢
NODEZA 12.2 BLACK 367,50 €

COLOR KIT xi

15 COLOR KIT 150,00 €
* Forks and Aluminium cups ANODIZED.
* STITCH & LOGO in Color
COLOR BLACK RED ORANGE
BLUE GOLD GREEN
Oracing Wheelchairs 5L «4 Ordurform - Rev.01/20

Hernandez Quilis, A.

Annex XI. Oracing Trip Standard

o1
*Ultralight AL 7020 Folding Bespoke Wheelchair $

DATE:
SERIAL Ne:

L1 CARBON FIBER Seat Plate 32000¢
|2 REMOVABLE ARMREST
AR E L2.1 CLASSIC 446,00 €
L2.2 TUBULAR 446,00 €
L3 ANTITIP L3.1 ONE 15750 €
3.2 TWO 262,50 ¢
« SWING AWAY WITH SPRING
HORIZONTAL ,
VERTICAL

L4 FREEWHEEL

EXTRAS ]

ERGONOMIC RIGID BACKREST

M1 Rigid Backrest Made to Measureq50 00 ¢
Shape, Measurements, Foam, Fabric

Material NYLON BREATHABLE
Si’ECIAL THICKNESS 25 mm 30 mm
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Annex XI. Oracing Trip Standard PART Il. ANNEXOS

FECHA de PEDIDO
Purchase Order . [
stributor - [

Official Distributor :
Distribuidor Oficial

COMENTS / OBSERVATIONS / DETAILS USER

SEX: nzg. V“y,;mqan.

AGE:
EDAD

HEIGHT (cm):
ALTURA

WEIGHT (kg): [
PESO

TYPE OF DISABILITY:

Oumelng Wheelchairs 5L — o Ordurionm - Rev, 01720 ﬂ []
HOJA DE PEDIDOS-TRIP
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Annex 12. CATALEG ORACING

HALLS TRIBUTE (SUNRISE
MEDICAL)

*ULTRALIGHT AL 7020 DALY Custom Wheslchair

(0] ™
Oracing Wheelchairs
Avd, A.Imdgar 22- Pol. Alcodar o %‘ Order Form
46701 GANDIA (Valencia / SPAIN)

+34 060 (46 400

DATE:
in[D@Dmd_ng.es
WWW.oracing.es Daily and Sport Custom Wheelchairs SERIAL NUMBER:
Official Distributor : Dealer:

Order DATE:
Purchase ORDER Ne:

AL 7020 frame

&S MAX welght: 115Kg

The product complies with the Directive
93/42 / CEE relative to medical devices.

Cce
PR Madein SPAIN

FRAME Material:

Aluminium 7020 LL] BASE Price: 4.290,00 €

CUSTOMER Details / USER

NAME: | | SURNAME: |

“TYPE OF DISABILITY: |

ADDRESS: |

cIny: | | P CODE: | | COUNTRY:
PHONE: | | EMAIL: |

DNI/NIE/ 1D CARD: |

Cvnorg Wheelchairs 51— Hallls Ordarform — Bev. 01720 a 1 1
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Annex XII. Oracing Halls Tribute PART I1. ANNEXOS

SULTRALIGHT AL 7020 DALY Customn Wheelchasic

Order Date:
Purchase Order Ne: O L DATE:
Official Distributor : I, SERIAL Ne:
A Gravity Center (mm) B FRAME Length (mm)
C Rear SEAT Height (mm) D Front SEAT Height (mm)
E BACKREST Height (mm) F SEAT Depth (mm)
G SEAT Width (mm) H BACKREST Angle ()
| GAP (mm) REAR <~ = FRONT
1 CAMBER Angle (°) :
K Distance Between CASTORS (mm)

E
]
e i
C
J
! - ‘ '
i '
A
. B
BACKREST MAIN TUBE FRAME DIAMETER
D1 FIXED Backrest STD D14 25 mm TUBING STD
D2 FOLDING Backrest 36750 €
o COMMENTS:
&
Ovaceg Wheedchairs SE - Halls Orderform - Hev. 01720 M 2
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PART Il. ANNEXOS Annex XII. Oracing Halls Tribute

SULTRALIGHT AL 7020 DALY Custorn Wheslchasic

Order Date:
Purchase Order Ne: o N
Official Distributor : bt o SERIAL Ne:
OPTIONS (1/3):
FOOTREST CONIC SEAT
MEASURES LT ! C1 CONIC SEAT (mm) 136,50 €
AlFrontHEIGHT ______ (mm) : a C2 CONIC SEAT (mm) 13650 €
A2 Rear HEIGHT (mm)
A2 Al
A3 DEPTH (mm) '
- -
A4 Lower LEG LENGTH (mm) . A3~ :
*WITHOUT CUSHION
A9 FEET WIDTH ‘ \| R N—
(mm) ‘ A4 )
OPTIONS | C2 - |
ROUNDED Footrest SQUARE Footrest | ]
.
i —"8 i—7
PUSH HANDLES
AS5.0 TUBULAR Footrest
STD D3 Without STD
AS5.1 ALUMINIUM Cover 63,00¢ D4 SCREWED Push Handles 147,00¢€
A5.2 CARBON FIBER Cover 126,00¢ DS HEIGHT ADJUSTABLE Handles ~ 273,00€
A5.3 Footrest GRIP TAPE FITTED 3700¢ D6 BACKREST Handle 105,00 €
A6.1 HEIGHT ADJUSTABLE (cLames) 110,00 € - A -
A6.1.2 Angle ADJUSTABLE Plataform ‘
A6.2 WELDED to the Frame 84,00¢ A______ (mm)
B
A6.3 Reinforced for FREEWHEEL 131,00 € o
C (mm)
A7 LIP on Plataform
A7.1 FRONT Lip 5250¢€
A7.2 REAR Lip 5250¢€
AS TITANIUM Footrest 173.00¢ D& FOLDING Push Handles 237,00¢€
_EerGo [ FRONT WHEELS
136,50 €
B1 Ergo SEAT (mm) SIZES 3" a" 5"
B2 Ergo BACKREST HEIGHT 13650 ¢
B2___(mm) B3____ (mm) F4 SOFT-ROLL Aluminio 121,00¢
83 7 : STD
B5 ERGO LATERAL 136,50 € F5 SOFT-ROLL BLACK Composite s
85.1 Inward 85.2 Outward “wo_ .. F6 Oracing FORKS
(mm) (mm) F8 FROG LEGS Suspension FORKS  44700¢
F9 Aluminium PROTECTION CUP STD
B 2 = o F10 SEALED BEARINGS 94,50 €
Ovacny Wheselchairs S Halls Orderform - Hev. 01720 M 3
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Annex XII. Oracing Halls Tribute

*ULTRALIGHT AL 7020 DALY Custom Wheelcdhaic

Order Date:
Purchase Order Ne:

Official Distributor :

Orly

PART Il. ANNEXOS

A PN DATE:

SERIAL Ne:

Tiadby andl ot € i vem, Whesk s,

OPTIONS (2/3):

REAR WHEELS

SIZE: 22" 24" 25" 26"
*5ize 22" OMLY ORACING WHEELS

E2 ORACING Wheels STD

E3 SPINERGY SPOX BLACK Spokes ~ 713,00€
E4 SPINERGY LX 12 BLACK Spokes 865,50 €
ES SPINERGY XLX 18 BLACK Spokes 845,00 €
E5S OFFROAD with Handrims 620,00 €
E7 NO WHEELS -126,00 €
E21 SPINERGY SPOKES COLOURS ~ 157,50€

*Only mod. LX o XLX 24" / 25"
COLOUR

TYRES (Pair

E12 SCHWALBE RIGHTRUN STD
E13 SCHWALBE MARATHON PLUS  75,00€
E14 SOLID PUNCTURE PROOF 105,00¢

G1 Position: WIDE NARROW
G2.1 ANODIZED Aluminium STD
G2.2 STAINLESS Steel 105,00¢
G2.3 TETRA GRIPP 26250¢
G2.7 PARA GRIPP 26250¢
G2.4 TITANIUM 294,00¢
BRAKES
K4 Alumium PUSH-TO-LOCK K3 STD
Composite SCISSOR STD
K5 Alumium SCISSOR STD
iy Wil laiis 3 — Halls Orcbarfarm — Fev. 01720

Hernandez Quilis, A.

{*Folding sideguards when folding backrest)

SIDEGUARDS

ALUMINIUM
H2 WITHOUT Fender STD
H1 WITH Fender 367,50 €
H6 LIFT OUT WITH Fender 509,00 €
H7 LIFT OUT WITHOUT Fender 404,00 €
H10 Welded SPORT X-TRONG 367,50€
*Only for FIXED BACKRESTS
—

CORBON FIBER

H3 WITH Fender S50900€
H4 WITHOUT Fender 378.00¢
H3 LIFT OUT WITH Fender 614,00€

H9 LIFT OUT WITHOUT Fender 472,00€
SIDEGUARDS SHAPE

OPTION 1:

A, Heigth: mm  B. Length: mm
l B .
==
A
OPTION 2:

Follow the Wheel mm ABOVE THE TYRE

FENDER Sideguard
TO OUTSIDE OF TYRE

FENDER Sideguard
TO CENTRE OF TYRE

| l’t
| VBN N
onily 4
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PART Il. ANNEXOS Annex XII. Oracing Halls Tribute

*ULTRALIGHT AL 7020 DALY Custom Wheehchaic

Order Date:
Purchase Order N2: o 28, DATE:
Official Distributor : by ot SERIAL Ne:
OPTIONS (3/3):
UPHOLSTERY EXTRAS
11 ULTRALIGHT / BREATHABLE STD L1 CARBON FIBER Seat Plate 32000¢
12 Full Upholstery IN LEATHER L2 REMOVABLE ARMREST
*Only in BLACK Color 26250¢ L2.1 CLASSIC  44600¢
14 Corners IN LEATHER STD L2.2 TUBULAR  44600¢
COLCR: Black Orange Red White L2 ANTITIP 12.1 ONE 15750
5 CUSHION 84,00¢ L3.2 TWO 26250¢€
HEIGHT 50 mm 75 mm 100 mm
* SWING AWAY WITH 5PRING
HARDMESS Hard Medium Soft
I5.1 Breathable CUSHION COVER R
. ) HORIZONTAL ! )
(*Air Lite type fabric) 63,00¢€
16 Frame PROTECTORS
16.1 STANDARD 7350¢€
16.2 LEATHER 89,00¢ [ N\
VERTICAL \ ‘
17 POCKETS % /)
17.1 Under SEAT WITH ZIP 47.00¢ /<
17.2 BACKREST WITH ZIP 68,00¢
L4 FREEWHEEL 682,00¢

COLOR/FINISHING ERGONOMIC RIGID BACKREST

J1 NATURAL Aluminium STD M1 Rigid Backrest Made to Measure 450,00 ¢
13 EPOXI Powder Coated 6000¢€ Shape, Measurements, Foam, Fabric
RAL ORDERED Material: NYLON BREATHABLE
12 ANODIZED J2.1 SILVER 36750¢ SPECIAL THICKNESS 25 mm 30 mm
J2.2 BLACK 367,50¢
COLOR KIT 11
J5 COLOR KIT 150,00 ¢

* Forks and Aluminium cups ANODIZED.
* STITCH & LOGO in Color.

COLOR BLACK RED ORANGE
BLUE GOLD GREEN

| ‘T“.
|
oy 5

Oracing Wheelchairs S Halls Orderform — Rev. 01/20

Hernandez Quilis, A. Pagina 139



Annex XlI. Oracing Halls Tribute PART Il. ANNEXOS

*ULTRALIGHT AL 7020 DAILY Customn Wheelchaic | |

ovter ote:
roseosere: [ ol oaTe: [
omcatbsutor: [ SERIAL e [0

COMENTS / OBSERVATIONS / DETAILS USER

LLe] $Q

SEX: Man . Woman .
AGE
HEGHT m):
WEIGHT (kgl:

TYPE OF DISABILITY:

Oracing Wheelchairs SL — Halls Orderform — Rev. 01/20 I& ' L
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Annex 13. CATALEG KUSCHALL THE
KSL (INVACARE)

THE KSL

INVACARE S.A

. ®
C/ Areny s/n - Pollnd.de Celra - 17460 Celra (Girona) < (____ku.SChaI’

Tel: 972 493 200 Fax: 972 493 220 - www.Invacare.es designed for life
Yes, you can.
e N ~
TH E KSL ce QOrtopedia
Silla activa con chasis de aluminio rigido. Nombre usuario :
Peso de la silla; a partir de 6,8 kg* o Direccion usuario
Eje de soporte de ruedas traseras soldado con posicion fija
Protectores de ropa y eje de ruedas traseras de carbono. X
Respaldo abatible con dngulo regulable (74 /78 /B2 /86 /90 y sistema de bloqueo. Teléfono contacto
Peso méx, usuario 100kg .
Mota: Producto configurado a medida i No se admiten devoluciones | Direccion entrega:
La anchura total de |a silla puede variar en funcion de la configuracién B
Configuracion sujeta a confirmacion por parte de produccion Namero pedido :
Mos reservamos el derecho a una tolerancia de + - 1. cm en las medidas, Q;*\ F(.F? Cantidad pedido
Mos reservamaos el derecho a introducir cambios téenicos sin pravio avisol Fecha pedido
.
3 Por favor margue su eleccidn con una cruz ¢ # Caracle ca estandar D Sin cargo
Peso usuarlo = Kg
[Cédigo Descripcién PVP € )
DOXO085 | # | The KSI 3.749,20
N Rellena toda la informacion al final de este
DOX0000 |:| MYkiischall fabricacién especial documento I:I
CHASIS
ANGULO CHASIS
K02 # | Angulo chasis 75° respecto al suelo *
DDX0285 |_| Angulo chasis 75° respecto al suelo - chasis delantero incurvado 5253
DDX0222 l:‘ Angulo chasis 90° respecto al suelo Mo posible con rueda delanteras 5" o]
DOX0280 D ":_rml‘:ll:’ g:l::r-?t?jhr::m;;g &l sualo No posible con ruedas delanteras 5" 5253
ANCHURA ASIENTO (SB)
DDX0124 SH 540 mm [Nu posible con cojines & respaldos Matrx o]
DOXO126 SH 460 mm 2
DOXO128 SH 280 mm ] o
DOX0130 SB 400 mm o I
DOXO132 SB 420 mm o |
DOXO134 5B 440 mm o -
PROFUNDIDAD ASIENTO (ST) !
X044 I:‘ ST 285 mm [NO posible con cojines Matrx o]
DOXOAT, | # | ST 410 mm +* — &1 .
DDX0420 51 435 mm o) 8 e
DDX0423 ST 460 mm o o
DDX0A26 ST 485 mm o] - - -
ALTURA RESPALDO (RH) NC resg Matrx (DDX0764/0765/0766/0767)
DX 0548 H 2/0 mm Mo posible con tapizado hgero (DDX0/21) (o]
DOXOEB0 RH 285 mm MNo posible con tapizado igero (DDXO721) 2
DOX0550 RH 300 mm 2
DOXO503 RH 315 mm 2
DDXOL06 RH 430 mm o
DOX0509 | # |RH 345 mm *
DDX0512 RH 360 mm 2
DOXO514 RH 375 mm o)
DOX0516 RH 390 mm 2
DDX0518 RH 405 mm 2
DOX0520 [[_J[RH 420 mm [ o
ALTURA DELANTERA ASIENTO SUELO (SHv)
DDX08A7 SHv 450 mm Solo con ruedas 24" (DDX0902) 2
DEXOBAR SHv 460 mm Q
DEXOBAS SHv 470 mm o]
DOX0BS0 SHyv 480 mm o]
DORXOB51 SHv 490 mm Q
DOXOB52 | # | Sy 500 mm +*
DDX08S53 | [ ][ SHv 510 mm o
DOX0854 || || SHv 520 mm o]
ALTURA TRASERA ASIENTO SUELO (SHh) SHh = SHv-100 mm" a SHv-20 mm"
DDX0945 [[1[SHR 400 mm Solo con ruedas 24" (DDX0902) [ o
DOX0946 | [ || SHR 410 mm | o
159
Tarifa sujeta a las Condiciones Generales 2019 Precios PVP sin IVA
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Annex XI11. Kischall The KSL

PART I1. ANNEXOS

THE KSL
Codigo Descripcién PV.P € )
DDX0947 U SHh 420 mm [e] El largo de pierna del
DDX0048 | & |SHh A30 mm * paciente debe anotarse
DDX0049 SHh 440 mm [5) descontando el grosor
DDX0950 SHh 450 mm o del cojin
DDX05] SHE AG0 mm o)
DOX 0952 SHh 470 mm o]
DOX0052 SHh A80 mm o]
Chasis 75° : UL = SHv-100 mm" a ,5Hv-30 mm"
LARGO DE PIERNA (UL) Chasis 90°: UL = ,SHv-B0 mm a SHy-40 mm" Ulpat )
DDX16/6 UL 250 mm o
DDX1E77 UL 260 mm o
DDX16E /8 UL 270 mm o
DDX16/9 UL 280 mm o]
DOXIGE0 UL 390 mm [o]
DOX1681 UL 400 mm =]
DOX 1682 UL 410 mm o
DOX 162 UL 420 mm [o]
DX 1684 |i| UL 450 mm *
DDOX1685 UL 440 mm o]
DOX686 ||| |UL 450 mm o Respaldo dnaulo
DDX1687 UL 460 mm [e)
DDX1688 UL 470 mm o ‘
DDX1689 UL 480 mm o \
DDX1690 UL 490 mm [e] s ons
DDX1691 UL 500 mm ) -
RESPALDO -_ o
TUBOS RESPALDO (respaldo fijo disponible como lal) g -
DDX0734 | & |Respaldo abatible ajustable en dngulo, negro * ’
TAPIZADO RESPALDO | NC respaldos Matrx (DDX0764/0765/0766/0767)
DDX0700 lapizado estandar o 0726
DDXO721 D lapizado ligero E:;g(‘gﬁg/%tggy e-amamn 140,52
DDX0726 | & |lapizado ajustable tension premium negro *
DDXO735 I:l lapizado ajustable tension Aero back 176,48
DDX0769 I:l Sin tapizado de respaldo Seleccionar para pedir respaldo Matrx o]
NC con tapizado respaldo
(DDX0700/0721/0726/0735)
RESPALDOS MATRX Solo posible con opclén ,,sin pufios (DDX0750)“ m ﬂt,‘l =
La altura corresponde a la altura del respaldo x
Matrx .
pDXo764 | []|Matrx MX2 altura 150 mm con fijaciones e .o SB 340 mm (DDXO124) 898,00
quick release
poxozes |[] (’;‘;‘L': MX2 altura 250 mm con filaciones | NG con S8 240 mm (DDXO124) 898,00
poxo766 | []|Matrx MX2. altura 305 mm con fijaciones e o, 5B 340 mm (DDXO124) 898,00
quick release
DOX0767 | [T [k k2. altura 405 mm con flaciones | Ne con 58 340 mm (DDXO124) 898,00 0764/0767
PUNOS RESPALDO
DDX0O/50 | @ |Sin pufios *
poxo7s1 | []|Pufios cortos NG respelcios Matrx 9929
(DDX0764/0765/0766/0767)
pDX0704 |[]|Pufios plegables ?&)Té%f/%/g;;6766 0767 23166
DDX0702 I O | Pufios largos zﬁ)')fgfl’g‘,f/‘g,g;/‘g;es — | 14186 .
ANGULO RESPALDO (RW) (% -
DDXO707 ]:] Angulo desde asiento 74° Q o
DDX0718 D Angulo desde asiento 78° (o] orae
DDX0709 | & [Angulo desde asiento 82¢ * ‘
DDX0719  [[ ]| Angulo desde asiento 86° o )
DDX0711 || _|[Angulo desde asiento 90° o o I
ASIENTO b g
TAPIZADO ASIENTO .
DDXO06I0_| # |Estandar * A==
DpX0615 | ]| Tapizado asiento ligero | 7358 -r
COJIN
DDX0600 [[_T[Cojin estandar . 60 mm, doble espuma con Visco top 1122
No posible con ST385mm (DDX0414), ’ ’
DDVO662 D Cojin Matrx Libra (tejido negro) SHB 340mm (DDX0124), SB260 mm solo 244,80 .
posible con ST410/435 mm 3
vosible con ST385 DDX0414),
DDVO663 D Cojin Matrx Vi (tejido negro) t‘g l“:(s)'rtn':\(([)l)xglgzr;‘g‘ﬂgﬁ(r) )r(nom'e.(zlo 409,73 0662 0663
posible con ST410/435 mm
. J
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THE K5L
(Codigo |  [Descripeisn h
PROTECTORES
DDX1400 [ 4 [Protectores ropa carbone fijos * M~
DDX1405 | [l |PrDthtorQs antisalpicaduras carbono fijos I 40,80 i !
REPOSAPIES A )
MATERIAL REPOSAPIES 1400 o5 -
DOX1508 | + |Aluminio +* -
BOXI500 | ] Titanio 204,08 -
L NC aleta de carbono ajustable er -
DX 0 D Paleta carbono | ajustable en angulo éng:{I)(?(Fl.}JdU;Efé)Ldr na ajustable en wen
PALETA
oox1515 [ ][Paleta [ 4964
COLORES
COLORES CHASIS
- COLOR CPS incluye
DOX0300 D Megro brillanta o] Bujes Starec y High
DOX0303 l:l Rojo real o Performance con
DOX034 + |Megro mate * protector de ejes llantas
DOX0Z15 Gris plat o ruedas traseras Starec
DDXO54 Cr?s prata (excepto CPS Cromada),
= 2M15 DSCUre o horquillas, tapones
DOX0356 Blanco marfil o horquilla
DDX0A58 Gris humo o
DX 0359 Amarillo brillante o]
DOX0365 Azul mercurio o]
DOX0366 Maranja dinamita o]
DDX03E7 Wiolota atémice 2
DOX0568 Rosa nitro o
COLORES CPS (CPS) [F’equeﬁas diferencias de color son posibles
Ruedas traseras starec en negro al solicitar
DOX0338 |:| CP5 cromado CPS cromado 325,42
DOX0Z20 CPS tecno-antracita 325,42
DDX0329 CPS cometa roio 32542 O @
DDXO34/ CPS cobre 325,42
DDX0239 CPS champagne 325,42 0810 on24
DOX0334 CPS b-blue 325,42
DDX0Z36 CPS azul drtico 325,42
DOX0440 CP5 oliva 325,42
RUEDAS DELANTERAS
DOX0800 2" Superdeportivas o]
DDX0824 4" Skater o e
DDX0801 A" Everyday con cublerla nedra 2
DOX0B60 4" rueda Confort con cubierta negra o}
DOX0809 A" Starec llanta negra, cubierta negra 88,25
DOX0861 4" Starec llanta cromada, cubierta negra 88,25
DOX0B03 D 4" Starec llanta tecno-antracita, cubierta 88,25 onr
negra
DOX0R0& D 4" Starec llanta cometa rojo, cubierta 88,25 . '
negra
DOX0820 || ]]4" Starec llanta cobre, cubierta negra 88,25 P
BOXO825 D 4" ‘:il_arec llanta champagne, cubierta 88,25
negra 0796/0797/
DOX0BO7 4" Starec llanta b-blue, cubierta negra 88,25 TOR/799
DOX0831 A" Starec llanta azul artico, cubierta negra 8825
DOXOB26 4" Starec llanta cliva, cubierta negra 88,25 0810 /
DOXO796 D 4" Frog leg con llanta de aluminio negro, 88,25 Be0
cubierta negra
DOXO7a7 D 4" F_rag leg con llanta de aluminio plata, 88,95
cubierta negra
w S . ; No posible con chasis 90° .
DX0810 D 5" Everyday con cubierta negra (DDX0222/0290) o Posicidn ruedas traseras
" I . No posible con chasis 90° —_—m——
DDX0863 | + |5 Confort con cublerta neara (DOX0272/0790) *
DDxos19 D 5" Starec llanta negra, cubierta negra ?SD‘;%S;;;/B%’;S;HSIS aur 377
. ™y 0
DDX0os62 D 5" Starec llanta cromada, cubierta negra ?L?DF';(UO:';;;{B?E%;MSIS 90 9377
5" Starec llanta tecno antracita, cubierta  [No posible con chasis 90°
p0x0813 | [ | Nogra (DDX0222/0790) 9871
R ) Nao posible con chasis 90°
DOXos1a D 5" Starec llanta cometa rojo, cublerta negra (DDX0222/0290) 9377
" Mo posible con chasis 90°
DOXOB33 I:‘ 5" Starec llanta cobre, cubierta negra (DDX0222/0290) 9377
. Mo posible con chasis 90°
DDxosZ7 D 5" Starec llanta champagne, cubierta negra (DDX0222/0290) 9377
" . Na posible con chasis 90°
DOxoa? D 5" Starec llanta b-blue, cubierta negra (DDX0222/0290) 93,77
v,
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(Codigo Descripcién PV.P€
“ . M ble c hasis 90°
DDXO84Z D 5" Starecllanta azul artico, cubierta negra (L?Dg(cgﬁ;\ftgéé)dﬂ& 9L Comparacién con
e . . No posible con chasis 907 posiciones modulo asiento
DDX0828 D 5" Starec llanta oliva, cubierta negra (DD@(OZZZ/"OZQO) 9177 Kuschall K-Series
0 . —e . ey - . e an® 1a mayor riesgo de
5" Frog leg con llanta de aluminio negro, Mo posible con chasis 90 4 ¥ S
DDX0798 D cubierta negra (DDX0222/0290) 93.77 ;‘-‘el‘x‘ly ? menaor resgo
5" Frog leg con llanta de aluminic plata, Mo posible con chasis 907 - VURico
ki D cubierla negra (DDOX0222/0200) 977
REUDAS TRASERAS -
POSICION RUEDAS TRASERAS (distancia X en el dibujo) oone
DDX0263 140 mm (posician 1) (o]
DDX0264 125 mm (posicidn 23 o]
DDXO265 N0 mm (posicion 3) [e]
DDX0266 | # |95 mm (posicion 4) * 0918
pOX0267 [ []80 mm (osicion 5) [=)
CAIDA EJE CARBONO
pDx0270_[[_J[0° caida [e)
DOX0271_| & |57 caida . 0927
. & e Ela Mo posible con placa adaptacion Twien - i
pDX0272 |[]|6° caida (DDXOIE o
EJE DESMONTAJE RAPIDO TETRAS
No posible con ruedas con frenos tambor
DDXOQ09 |:| Eje desmontaje rdpido para tetras integrados buje (DDX0927)No compatible | 100,70 012
ruedas Spinergy LXK(DDX0906)
TAMANO RUEDA TRASERA
DDOX0902 | ¢ [Ruedas 24" [ e on
RUEDAS TRASERAS
o buje sin color y llanta negra - buje v llanta
DDX0915 # | 24" Starec radios cruzados an CPS <i se selectiona * ‘l 1010
DDX0908 D 24" High performance Starec buje negro- o en CPS al seleccionar, 295 49
llanta negra
buje, llanta y radios negros - CPS no se — 1122/mn
DOXO206 D 24" Spinergy LXK aplica si se selecciona, no posible eje tetra 57915
(DDX0909)
24 radios plata , buje y llanta negro - CPS 1014
DOX0027 I:I Ruedas con frenos tambor integrados en no sa aplica si selecciona 62879
al buje MNo peosible con eje desmontaje rapido tetra !
(DDX0909) ’ / /,.
KIT ALBER Precisa instalar ruedas antivuelcos con esta opcién ~ &
- — = Ve 12 Vil 1108
DOXO926 D |I-’Iacas adaptacion Twion ;JO pOS.Ib|C con Cd_ldd 6% (DDXOZ72) Incluye 595,69
ruedas antivuelco
CUBIERTAS RUEDAS TRASERAS “gﬁ 1208
DOX101 & |24" Schwalbe Schwalbe ONE Proteccion V-Guard (fibra Hi-Tech) +*
DDX1013 I_I 24" Schwalbe Rightrun azul Proteccion K-Guard =]
AT i Proteccion SmartGuard (5 mm espesor
DOX1074 D 24" Schwalbe Rightrun negro/gris goma flexible) o]
poXI10 | []{24" Schwalbes Marathan Plus Protaccién antipinchazo SmartGuard (5 o
mm espesor goma flexible)
AROS
DOXM3 I:I 24" aluminio igera, gris, dist. 3 cm \H;T}?;J:t:s;c::r:as con un solo orifico de o)
DoxXmy # | 24" aluminio ligero , negro, dist. 3 em L;‘:\?;:iz‘i::as Ol +
" . Lenglietas largas con 2 orificios distancia
pox122 | []|24" Carbolife Curve dist. 30 mm 30 240 e oot o 30 wm 290,70
poxnoe | []|24", Titanio, dist. 3 em FLQ”Q'.JQEES cortas con un solo orifico da 23717
ijacion a % cm
i Lengietas largas con 2 orificios de fijacién
pox1o7 | [] |24 Titanio, dist 4 cm oo o o badios & 3t 23717
poxnoa | []]24" acere pulido, dist. 3 cm FLQ”Q'.MES cortas con un solo orifico de 109,26
ijacion a % cm
DOXN02 I:I 24" antideslizante, dist. 3 cm Lengdetas largas con 2 orificios de fijacién 14186
ado4cm montados a 3 cm
DOXN20 [ []24" The Surge LT, dist. % cm 253,73
P . ) . Lengdetas largas con 2 orificios distancia
poxnzi |[C]|24" Carbolife Gekko, dist 30 em 30 40 mim Lrontacdos a 30 mm 308.04 .
|PROTECTORES RADIOS No posible con ruedas Spinergy LXK .
pox1200[[_[[24" Transparente 142,58 g -«
" - No posible con ruedas Spinergy LXK
ppx1202  |[]]24" negros kissch (DDXOB06) 142,58
24" kaschall' Transparente v blanco Mo posible con ruedas Spinergy LXK
poxizoe  |[] “rsahall” (DDXOB06) 142,58 e
OPCIONES SEGURIDAD
|FRENOS Bolsa pers
DOX1200 | # |Frenos estdndar, palanca angulada * ruedas
DDX1202 I:I Frenos performance _NO pf}slbl_{.‘ Co’j f}rote:tores 121,35
antisalpicaduras
\ J
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(Cédigo Descripcién PV.P € )
MNo posible con ST 285-410 mm en
DEX1A04 D Frenos activos combinacion con posicion ruedas traseras 1N
140mm
. Solo con ruedas con frenos tambor
DOX1399 D Sin frenos integrados buje (DOX092/7) o
ANTIVUELCOS
DEX702 Antivuelco derecho 170,98
DOX1703 Antivuelco izquierdo 170,98
[K1704 Antivueleos ambos lados 44198
CINTURON POSTURAL
pox1720 [[][Cinturén postural | 8402
ILUMINACION PASIVA
DX 710 lluminacién pasiva montada | nas
DOXI7N lluminacién pasiva incluida | IEYP]
ACCESORIOS
[33%1/7 29 Ipar protectores delanteros chasis |NC color de chasis 0366,0369, 0356, 0359 I A310
RELOJ KUSCHALL
DX | Reloj Kuschall derecho | 1weo7
DOX1713 |Reloj Kuschall izquierdo | zeor
KIT DE HERRAMIENTAS
1717 + [Kil de herramientas | *
BOLSA RUEDAS
DK1728 |—‘ Halsa ruedas L2068
. i . Ruedas Mountain Bike cubiertas y aros
DOX1724 I:| Ruedas 24" Mountain Bike con bolsa grises, incluye ejes 26107
PRECIO TOTAL
SOPORTE MEDIDAS FABRICACION ESPECIAL MYKUSCHALL
MEDIDAS PERSONALIZ ADAS
8 —= SH-anchura asiento
Sl-profundidad asiento
RH-altura respaldo
SHy-altura delantera asiento suelo
{ SHh-altura trasera asiento suelo
[} N
UL -large de pierna
£ S RW-dngulo respaldo
‘ Gl / GB -largo total / ancho total
1 ! USER WEIGHT-peso usuario
) g USER SIZE-altura usuario
MYkischall
Descripclén de la peticlén
163
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Annex 14. CATALEG KUSCHALL
CHAMPION 2.0 (INVACARE)

KUSCHALL CHAMPION

Invacare IBERIA
Tel. (34) 900 992 841

E-Mail: contactsp@invacare.com Kl:ls:hall-

UNLIMIT YOUR WORL D

www.invacare.es
Yes, you can.
s = - N
KUSCHALL CHAMPION NUEVO (€ | | ortopeda:
Nombre usuario
Silla de ruedas ligera activa con chasis de aluminio con tubos hidroconformados
Diferentes dngulos de chasis disponibles (90%, aduccién).
Sistema de plegado Unico y respaldo abatible sobre el asiento con sistema de Direccion usuario :
bloqueo. Kit de personalizacién con calcomanias Premium (BOLD o TAG).
Gran numero de ajustes, tallas y opciones disponibles. Opcion SK: parte Teléfono contacto :
delantera del chasis plegable con sistema de blogueo para una silla ultra
compacta A =
Peso maximo del usuario: 120kg Qm Bodypoint OAGEIC kegdss
Peso de la silla: a partir de 9,2kg* — I :
Peso de transporte: a partir de 6,7kg* Numero pedido
Configure su silla con el nuevo configurador visual: www kuschall.com
Nos reservamos el derecho a introducir cambios técnicos sin previo aviso ! Cantidad pedido
rvamos el derecho a una tolerancia de + - 1¢m en las medidas.
Producto configurado a medida | No se admiten devoluciones | mﬂtrx e b Fecha pedido :
&
Q Por favor marque su eleccion con una cruz . 4 Caracteristica estandar O Sin cargo
Peso usuarlo = Kg
p- N
Cédige |  [Descripcién | pvpe
MODELO
DHAQD31 | # [KUSCHALL CHAMPION [ e
MYKOSCHALL
LSELECCIONAR PARA PEDIR COLOR DE CHASIS
pHA0000 [[] ;ﬁiﬂggﬁﬁf ESPECIAL - IEGPECIAL (DHA4050) O
Adjuntar descripcion completa de la silla,,
ASIENTO o
CHASIS
DHANS0 4 [CHASIS ALUMINIO 75° (NC 11350 ) 3200,00
DHATIE0 |[_|[CHASIS ALUMINIO 90° (NC :1350) 3.200,00
~ - 128 T
DHANI70 | [[]|CHASIS ALUMINIO 75° - ADUCCION ooy s, 1820:1825.7000.| 530500
i - €
pHATIBO | []|CHASIS ALUMINIO 90° - ADUCCION oy 2 201520, 7000, 329500
OPCIONES CHASIS
Opclon SK option: parte
- delantera del chasls e P (NC :1350, 1924 a3 1934,
pHASo  |[] Dlegable con sistema de | (NC chasis en aduccion)  [icer 2L S 481,95
clerre
ANCHURA ASIENTO (5W)
: ‘ (NC :2710, 2742, 2744, 2746, -
3
pHA1320 | []]360 MM T060 o NUEVO
pHA1325 || [380 MM (NC : 2742, 2744, 7000 ) o)
DHA1330 + | 400 MM (NC : 2744 ) *
DHA1335 420 MM ]
DHA1340 440 MM (NC : 2740, 2742 ) o
DHA1345 460 MM (NC : 2740, 2742, 2744 ) 2
(NC : 2300, 2305, 2310, .
pHAI350 | [ ] [480 MM Solo con chasis en aduccion | 2315, 2345, 2740, 2742, o DHATS DHAN7O0
2744 )
PROFUNDIDAD DE ASIENTO (SD) NOTA: En caso de renovacion
- de silla, le recomendamos
(NC : 2630, 2710, 2720, proceder a una nueva toma de
pHA1405 | [][340 MM 2730, 2740, 2742, 2744, 30,00 || medidas. Una actualizacién de
2746, 7810, 7820, 7830 ) modelo conlleva cambios en
(NC - 2710, 2720, 2730, 2742, las medidas y en la posicion de
pHalas | ] [360 MM 2744, 2746, 7810, 7820, o |lzentedo delusane
/830 ) Dependiendo de la
pHal2s || ]380 MM (NC : 2720, 2730, 2744 ) o configuracion la paleta puede
DHA35 | # 400 MM (NC 2744 ) e | serdemontaje superior si
DHA1445 420 MM o FSTF > 500 mm y
DHA1460 440 MM (NC :2/40, 2742 ) e} LLL< 400mm
DHA1470 460 MM (NC : 2740, 2742, 2744 ) =] o
(NC : 2710, 2740, 2742, 2744,
DHA80 480 MM . o
D 2746 ) FSTF =« 500 mm y
ALTURA DE RESPALDO (BH) LLL £ 350 mm
Altura de respaldo depende | . .
. ) Seleccionar para pedir . LLL < 320 mm disponible
DHAIB00 D Sr:;llgg de respaldo Matrx respaldo Matrx (NC : 2200, 2220, 2230 ) 2 como especial en MYkaschall
. (NC : 2200, 2240, 2400, Nota: la paleta de montaje
DHAIGS 300 MM ] e e e aje
T I:‘ 2595) superior no es posible con
’ (NC : 2200, 2240, 2400, cincha montada en el soporte
[D1H1A1620 [z mm 2595 5 9 | (bDCis) )
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[Cédigo Descripclén PV.P € )
DHA625 330 MM : 2240, 2595 ) o
DHAI630 345 MM 1 2240, 2595 ) o]
DHAI635 360 MM > 2240, 2595 ) o]
DHAIBA0 | # |375 MM 2240, 2595 ) +
DHAB45 380 MM 1 2240, 2595 ) o]
DHAIB50 405 MM 2240 ) o
DHAIESS 420 MM 12240 ) o)
DHAIBEO 435 MM S 1 2240) o} 4
DIIAIGES 450 MM ©12240) o w k|
DHAIBIO 465 MM 12240 ) o
ALTURA DELANTERA ASIENTO SUELO ( (FSTF) RSTF / Tamafio rueda
DHA1740 450 MM (NC 1946 a 1960 ) s} trasera
DHA1745 460 MM (NC :1948 a 1960 ) o]
DHA/50 470 MM (NC 11950 a 1960 ) =] gi‘: ;gg ﬁg mm
— - - g - 460 mm
DHATZSS 480 MM (NC 1952 21960 ) [e] 25° - 410 - 480 mm
DHAI760 490 MM (NC : 1954 a 1960 ) [s} 26"+ 430 - 490 mm
DHA1765 | # |500 MM (NC - 1956 a 1960 ) *
DHAI770 510 MM (NC 1958, 1960 ) o] - _—
DHA1775 520 MM (NC 1960 ) [o} e
DHAIZ80 530 MM (NC : 5000 ) =} s nsTr 1“.:;1
- - solo con ruedas delanteras  [(NC : 5000, 5050, 5100,
DHAI785 | []|540 MM - 5150, 5200, 5950) o}
ALTURA TRASERA ASIENTO SUELO (RSTF) - = = -
Selecclonar chasls 75° sl O <FSTF - RSTF < 70MM; selecclonar chasls 85° sl 30 <FSTF - RSTF < 100MM s
Solo con ruedas traseras s  d T o
pHABIS | [_]]|390 MM o g o (NC: 6420, 6430 ) o
. Solo con ruedas traseras -
pHA1B20 | []]|400 MM oo koA (NC : 6420, 6430 ) o
pHalg2s [ [[410 MM (NC: 6430) o]
pHAIB30 || [[420 MM (NC: 6430) o
DHAIB35 | % [430 MM *
DHA1840 440 MM o]
DHAB4S 450 MM (NG : 6400 ) [*]
DHAIB50 460 MM (NC : 6400 ) o]
pHaess | [ ][a70 MM Solo con ruedas Uaseras | e - 400, 6410) o Fl largo de pierna de
25" & 76 \
Sol prv la silla (medida LLL)
pHaeeo |[][480 MM o D edas HASEIS | (Ne ; 6400, 6410 o Largo pierna del
paciente (LLLpal)
LARGO DE PIERNA (LLL) grosor del cojin (5C)
Selecclonar chaslsT 75° sl LLL = FSTF- 30 MM ; selecclonar chasls 85° sl LLL = FSTF- 40 MM
Mo posible con opcitn SK
pHA1924 | []]|220 MM DALY o
Mo posible con opcion SK SC
pHA1926 | [] ]330 MM DALY o
. Mo posible con opcion SK Lllpat L
c
pHA1928 | [] 240 MM DALY o)
Mo posible con opcién SK
pHA1930 |[]|250 MM AR50y o
No posible con opcion SK
pHA1s2 | []|360 M (DHAI250) o INFORMACION IMPORTANTE
T " RELATIVA A RESPALDOS A
pHA34 | [][270 MM ;"S’HT]?;?) con opeion SK o} MEDIDA
Py En caso de montar un respaldo
Con opcion SK (DHAI250) a medida, asegurese que la
pHA1936 | [][380 MM solo en combinacién con SD o) altura total del respaida no
= 400MM supere 465mm.
Con opcidn SK (DHAIZS0)
pHAa1938 | [ ] [390 MM salo en combinacién con SD o)
= 380MM
DHA1940 400 MM [o]
DHA1942 410 MM o]
DHA1944 420 MM [s]
DHAI946 | 4 430 MM *
DHAI948 440 MM o]
DHAIF50 450 MM o]
DHA1952 460 MM [e]
DHAI954 470 MM o]
DHAI956 480 MM [s]
DHAI958 490 MM o]
DHAI960 500 MM o]
RESPALDO
Ajustable en angulo, El respaldo permanece
DHAZ140 | # |abatible hacia delante con i - *
sistema de bloqueo bloqueado cuando se abate
N\ S
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PART Il. ANNEXOS

Annex XIV. Kischall Champion 2.0

KOSCHALL CHAMPION
(Cédigo | _ |Descripcién | PvpPe )
TAPIZADO RESPALDO 200 )
Fstandar ligeramente No posible con BH < 330 (NC : 2300 a 2350, 2430,
DHA2200 | & acolchado MM 2595 ) ¢
T Tapizado ajustable tension " -
pHA2220 |[] Srer AR negra (NC : 2300 a 2350 ) 110,03
lapizado ajustable en
DHA2230 [ []|tension transpirable Aero (NC : 2300 a 2350 ) 185,30 e a0
back
; - 5 : Indispensable para (NC : 2410, 2420, 2430,
bHAZ2A40 D Sih-tepizade:ce respaldo seleccionar respaldo Matrx 2450, 2595 ) o
RESPALDOS MATRX (Plazo adiclonal § dias)
” Matrx MX2, altura 150 mm No posible con SW 480MM -
DHA2300 D con fijacion Quick-Release | (DHA1350) (NC:3480) 942.90
. Matrx MX2, altura 230 mm | No posible con SW 480MM
DHA2305 D con fjacion Quick-Release | (DHA1350) (NC:3480) 942,80
» Matrx MX2, altura 305 mm  |No posible con SW 480MM i
DHA2310 I:] con fijacion Quick-Release | (DHA1350) (NC: 3480) 942,90
Matrx MX2, altura 405 mm |No posible con SW 480MM
.
DHA2315 D con filacion Quick-Release | (DHA1350) (NC:3480) 942.90
AT Elite Deep, altura 310 mm . .
oHA2320 || con Nlacion estandar (NC : 3480 ) 72713
Elite Deep, altura 410 mm .
DHA2325 D con fjacién estandar (NC:3480) 72715
Elite Standard, altura 260
DHA2335 ':I mm con fijacion estandar (NC:3480) 672,00
. Elite Standard, altura 310 .
DHA2340 D mm con fijacion estandar (NC:3480) 67200
Elite Standard, altura 360 No posible con WITH SW .
-
DHAZ345 [ ]| e et estandar | 480MM (DHATES0) (NC:3480) 672.00
Elite Standard, altura 410 .. e
DHA2350 D mm con fijacidn estandar (NC:3480) 67200 2020
PUNOS e
2t
ohaza00 | [ [sin pusos m‘nosmln con BH < 330 o \ —‘n
. No posible con respaldos 2430
pHAZ410 | [ ] [Punos mini (fijos) Mt 54,60
; ) No posible con tapizado
DHAZ420 | 4 [Punos largos (Mljos) ligero & respaldos Matrx *
. Pufos ajustables en altura MNo posible con respaldos . 2040
DHA2450 D montaje trasero Maltrx (NC: 3480) 282
. [ tabl Itura, .
pHA2a40 [[] "‘Léggfa‘?jgi ables en altura (NC : 2595 ) 20064 | Angulo de respaldo
pHA2450 | [_]|Purios plegables ugtff“'h'“ conrespaldos |- o5a5 ) 24324
ANGULO RESPALDO (BA)
. 767 (con respecto al
phazsto | []]220 o o
. 80.5° (con respecto al
orazsso | [C](00 o o
85 (con respecto al 2510-2550
DHA2550 | # aslanto) *
8957 (con respecto al
i
DHA2570 D asiento) o
94° (con respecto al
phazsao | []|50 50 o
BARRA DE RESPALDO ESTABILIZADORA
Barra estabilizadora .
DHAZ2595 D respaldo, abatible y :J"IOA'IPI‘?J;ITE??: -:?5:3:;?-10 139,00
desmontable
ASIENTO
TAPIZADO DE ASIENTO "
lapizado de asiento
DHAZ600 | estandar * s 2700
Mo posible con SW y SD
DHA2630 |[(]|Tapizado de asiento ligero  |> 420 MM y S0 340 MM 80,94 2200
(DHA405) 2630
COJIN & OPCIONES
. Cojin estandar perfil 60 mim,
DHAZ700 D espuma doble con visco top 84.94
DHAZ0 |[ ] [FLO-TECH LITE 76,58
MATRX LIBRA, funda No posible con SD < 400
) MM ; SW 360 MM solo
DHA2720 |:| bi-eldstcia impermeable y . 26928
repelente al agua, negra ;Dhj"b‘e con SD 400/420 2720 3730
MATRX VI, funda bi-
DHA2730 | []|eldstica, micro ventilada, 430,22
negra
BHA2740 D SILASSIC VISCO 375 X 400 gglagara usuarios hasta 12130 i
CLASSIC VISCO 405 X 400 |Solo para usuarios hasta
RUTEZZEN | | o ot 2130

J

Tarila sujeta a las Condiciones Generales 2020

Hernandez Quilis,

A.

143

Precios PVP sin IVA

Pagina 149



Annex XIV. Kischall Champion 2.0

PART I1. ANNEXOS

KUSCHALL CHAMPION
(Codigo Descripcién PVP € )
DHAZ7A4 D glif\SSIC VISCO 430 X 430 [Solo para usuarios hasta 12120 Paletas/ Ancho de
asiento (SW)
DHA2746 |:| CLASSIC VISCO 455 X 400 (Solo para usuarios hasta 12120 Chasic astAnciar-
MM 100 KG Paleta montaje superior
OPCIONES ASIENTO no posible con SW 360
- Bolsa delantera asiento Incluye clips de fijacién - mm
DHA2800 | D desmontable (DHATO10y 6088
REPOSABIES Palota montale superior
- Paleta abatible, ajustable en
DHA3240 D dngulo, montaje delantero o na pf’:g'g con SW 360
DHAZILO | Paleta abatible, ajustable en - mm mm
N angulo, montaje trasero .
CINCHA REPOSAPIES ‘
. Montada en el soporte de [
PHA3520 | rueda delantera +
DHAZ330 [ ]|Montada en el chasis ] 3240/3250
PROTECTORES DE ROPA, ANTISALPICADURAS, REPOSABRAZOS
PROTECTORES DE ROPA / ANTISALPICADURAS
Pratectores de ropa - "
DHA3405 | []|abaticles. composite S6lo ruedas 247 & 25 (NC - 6400, 6430 ) o a0s
Protectores de ropa
DHAZ420 | [] |abatibies, carbone iNuevo 70,00 450
= -
Protectores ropa » "
DHAZA25 | # |antisalpicaduras fijos, Sdlo ruedas 24" & 25 (NC : 3490, 6400 , 6430 ) * 3440 2450
composite iMNuovos!
Protectores ropa
DHAZ420 | [] [antisalpicaduras fijos, (NC - 3490 ) 80,00
iNuevo disefiol
Protactores ropa
antisalpicaduras, carbono, |Incrementa ancho Lolal: +
PHAS440 |:| desmontables iNuavo 20 mm (NC: 3490 ) 140.00
disefio!
Protectores ropa Sélo ruedas 24" & 25"
- antisalpicaduras, Incrementa ancho total: + p
pHA2450 ([C] SotioHte caumortitie (207 (NC - 3490, 6400, 6430) | 60,00
iNuevos!
REPOSABRAZOS
Reposabrazos tubulares, sin 3480
- bloqueo, ajustables altura, No posible con respaldo -
DHA3480 D desmontables, abatibles, Matrx 251
acolchado confort
Reposabrazos ajustables en
altura, goma corta (forma | Protector de ropa no 3490
DHA3490 D de 1) incrementa ancho includo 2251
total: + 20 mm
COLORES DE CHASIS Y PERSONALIZACION
COLOR CHASIS XX
Personalizacién con
DHA4000 | [[]|Negro espacial calcomanta BOLD o TAG o T y
e = ; Personalizacién con —
DHA4010 D Gris antracita calcomania BOLD o TAG o \ /
- Parsonalizacion con .
DHA4020 |[[]|Blanco puro e BOLD O TAG:  JNC:4220) o
. Personalizacion con
DHA4030 | []|Rojo Carmin calcomania BOLD o TAG o S0
~ Personalizacion con
DHA4040 |[] [Azul Coleste el BOLD S TAG o
Negro brillante -
DHA4100 | []|Plazo de entrega adicional | Personalizacion con (NC : 4190) 250,00
+10 dias calcomania TAG unicamente
Gris acero .
Personalizacion con Lo
D) c
DHAANO D '.:l())lg':: entrega adicional calcomanta TAG dnicarente (NC : 4190) 25000 —
pHA4120 [[] 3.’3’}5 ‘o ontrega adicional | Personalizacién con (NC : 4190) 250,00 )
410 dias 48 80 calcomania TAG Gnicamente :
Gris plateado
h ‘ Personalizacién con X TAG
pHAMIZ0 (] l.::g/g‘?f entrega adicional |8 o o camente | (NC + 4190) 250,00
Azul real
DHAA4140 D Plazo de entrega adicional Personohllac;iréc'on (NC : 4190) 250,00
+10 dias calcomania unicamente
Rojo rubf .
DHA150 | []|Plazo de entrega adicional | Personalizacion con (NG - 4190) 25000
+10 dias calcomania 3 umcamente
Gris ahumado
Paersonalizacién con
[HAAED D T}‘%’S,’:: entrega adicional | TAG Unicamente (NC - 4190) 250,00
A 7
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PART I1. ANNEXOS Annex XIV. Kischall Champion 2.0

KUSCHALL CHAMPION

(Codigo Descripcién PV.P€ )

Naranja dindmita 5
LHAATO |:| Plazo de entrega adicional i::::?:\jl:\‘?:cr'?\?‘zﬁ:mmcnle (NC - 4190y 250,00

+10 dias !

Verde forestal Personalizacidn con n
DHAAB0 D Plazo de entrega adicional calcomania TAG tnicamante (NC - 4190y 25000

+10 dias " )

Celor especial

Censultar pracies y plazos | Facilitar cddigo RAL/ .

DHA4050 D eon Departamento de informacién adicional (NC: 4190) D

Atencion al Cleinte
Estllo de calcomania X
DHA4130 I I BOLD (NC : 4300, 4310 ) 95,00

. (NC = 4200, 4210, 4220,

DHAA195 * |TAG 4230, 4240, 4250 ) *
Color de calcomania BOLD (calcomanias en la parte delantera de los flancos)
DHAAZ200 MNegro ]
DHA4210 Gris oscuro o
DHA4220 Gris claro o
DHAA4220 Hojo o]
DHA4240 Azul o]
DHA4250 Dorado o]
Color de calcomania TAG (Un anlllo con una K en el flanco Izqulerdo / Logo Klschall (vertical) en el
flanco Izqulerdo) - Color negro o rojo
DHA4200 [ [[Nearo [ [ [ o
DHA4310 || ]| Roio | | | o
RUEDAS
RUEDAS DELANTERAS
DHAS000 [[]|%* Supersport R powtoia: can FXTF bk o o0 -
DHAS050 | []]4" Everyday cubierta negra m:‘posnblo con FSTF 540 o
DHAS100 [ [][4" Confort cubertanegra | Iye,Posible con FSTF 540 o

3 A" Starac llanta negra, No posible con FSTF 540
DHASIS0 D cubierta negra MM 8208 g

4" Frog leg con llanta de :

DHAS200 D aluminio negro, cubierta n;posublc con FSTF540 9708

negra .

4" Frog leg con llanta de . S200/3450
DHAS250 D aluminio plata, cubierta u;posmln con FSTF 540 9708

negra

5" Everyday con cubierta
pHAS300 |[] huics o

2 5" Confort con cublerta
DHAS350 | & negre *
e 5" Starec llanta negra,
DHAS400 D cubierta negra 1035

5" Frog leg con llanta de
DHA5450 D aluminio negro, cublerta 10315

negra

5" Frog leg con llanta de
DHAS500 D aluminio plata, cublerta 10315

negra
POSICION RUEDAS TRASERAS (centro de gravedad)

DHABI00 D-l (posicion mas activa) Posicion menos estable (o]

2 (posicion 1 en Champion =
pHaeno [ 2008y o - Fv
DHA6120 [T T : _ o dlel ;:, ek
DHA61Z0 D ?o(gg;mton 2 en Champion o 3 l-&:"\u

5 (posicidn 3 en Champion il
pHA6l0 [[] 2008) )
pHA6IS0 [ T]6 o)

7 (posicién 4 en Champion
DHAGIEO | & 2008) * =
pHAGO || ]]8 [s} - 0
DHABIBO I | 9 (posicion menos activa) Posicidn més estable [=] -

EJE DESMONTAJE RAPIDO TETRAS QUAD RELEASE N\
DHAE300 || || TETRA-CLIP | |(NC - 6550, 6950, 6960 ) | 10574
TAMANO RUEDAS TRASERAS (ver dismetros posibles para cada rueda en apartado ,.TIPOS DE
RUEDAS")
(NC : 6500, 6520, 6550,
6620, 6630, 6650, 6710,
DHABAOO I:l 2" 6720, 6730, 6740, 6750, 209,35
6760, 6770, 6810, 6950,
6960 )
DHAGAID | # |24° *
. »
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KUSCHALL CHAMPION
(Cédigo Descripcién PV.P € )
(NC : 6500, 6510, 6640,
6650, 6/00, 6110, 6720,
DHAB420 I:I 25" 6730, 6740, 6750, 6760, 209,35
6770, 6300, 6910, 6350,
6960 )
(NC - 6500, 6520, 6550
. 6630, 6640, 6650, 6720,
pHAG430 [[](26 6730, 6740. 6750, 6760, 20935
6770, 6810, 6950, 6960 )
TIPO RUEDAS TRASERAS
Ruedas activas 24" (llantas,
buje y radios radiales - .
DHABS00 | # |negros - ares aluminio, Otros tipos de cubiertas (NC : todos los aros, 6300, .
" posibles 6910 )
neumdticos presion 15 m
baras)
Ruedas KUSCHALL STAREC
22°, 24", 26" | llanta negra,
DHABS10 D buje color plata, radios o
cruzados color plata
Ruedas PERFORMANCE
24", 25", llanta negra, -
DHABES20 |[] buje Staroe nagre. radios (NC : 6650) 34169
cruzados negros
Ruedas SPINERGY LXK,
24", 25" | llanta negra,
DHAE550 D buje negro, radios radiales (NC: 6650) €081
negros
CUBIERTAS RUEDAS TRASERAS
Neumdatico negro y gris
DHABEOD | & |SCHWALBE RIGHTRUN 22°, *
24" 25", 26"
Meumatico negra Proteccidn antipinchazo
DHABE20 I:I SCHWALBE MARATHON SmartGuard (5 mm espesor 6068
PLUS 24°, 25", 26" goma llexible)
24", 25" SCHWALBE ONE, | Proteccidn V-Guard (fibra
DHAG630 | [][70 -2 Hitacm 6674
Meumdtica Profile (tacos), 7
DHAGEA0 | []|bares (rueda 24", 45 bares o
(rueda 22"), gris 3
Maciza Profile (tacos), 24" S,
DHAGES0 | [] ,aris o » ?
AROS % ?
JLengletas largas con 2 1 o
Antideslizantes 22", 24", 26" | orificios distancia L1 &)
DHAG700 D dist, 30 rmm. 20 © 40 mm, montados a 148,95 k- .
30 mm."
LengGetas cortas con un
DHAE710 | [ ]| Acero 24*, 26", dist. 30 mm. | solo orificio, distancia 30 14,72
mim.
Lengetas cortas con un
DHAG /20 I:I litanio 24", dist, 30 mm. solo orificio, distancia 30 24903 6750
mm
LengQetas largas con 2 ’ ( /}
DHAB720 | [[][Titanio 24 dist. 40 mm.  |orificios distancia 30 o 40 24903 | N
cm, montados a 40 mm. 6780/ 6700 670 6720/
24" Carbolife Gekko L Lengletas largas con 2 6800 6730
DHAG A0 I:I (banda antideslizante), dist. |orificios distancia 30 o 40 32344
A0 cm cm, montados a 30 mm. =
24" Carbolife Gekko 5 Lengaetas largas con 2
DHAE7S0 D (banda antideslizante), dist. [orificios distancia 30 o 40 323,44
20 em cm, montados a 30 mm,
24" Carbolife CURVE Lengdetas largas con 2 I
DHAE7E0 I:I L (perfil ergondmico y orificios distancia 30 o 40 30524 er0
antidaslizante), dist. 30 em | em, montados a 30 mm
24" Carbolife QUADRO, Lengdetas largas con 2
DHAGTTO |:| (perfil ergondmico y orificios distancia 30 o 40 323.44
antideslizante) dist. 3 CM crm, montados a 30 mm.
: . oee e | LENGOSLAS COrtas con un 6770
pHaezao |[] ?é‘;'"’;g‘.‘? Igero gris 22°, 247, s0lo orificio,distancia 30 o
Aluminio ligero negro 227 LengQstas cortas con un .
DHAG /90 I:I 24" 25 26" . dist, 40 mm. ;?r[: orificio, distancia 30 2
. - new nae | LENgGetas largas con 2
DHABE00 D ;:I:.'.w;g'.néli?f;%gm 22, 24", orificios distancia 30 o 40 o]
o ' FwT) cm, montados a 40 mm.
CAIDA RUEDAS TRASERAS (CAMBER)
pHAGR20 [[ ]]o° [s}
DHAGBES0 | & |1° (NC : 6950, 6960 ) +*
pHAGa40 [ ][s° (NC - 6950, 6960, 7230 ) s
A A
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PART I1. ANNEXOS Annex XIV. Kischall Champion 2.0

KUSCHALL CHAMPION
[Codigo |  |Descripcién | pvpe | h
PROTECTORES RADIOS
DHABIOO Transparentes 22", 74", 26" | | [ 14971 =0
DHAG910 Negros 22°, 24", 26" [No disponibles de momento | [ 14om
KIT DE FIJACION ALBER
. .. 2 antivuelcos abatibles .
pHAGSs0 |[] ?{:‘,‘I’O&r:”ﬂc"’” E-MOTION& 14 'hen incluidos / Solo con 3380 ;)'500- 7510, 7520, 57834
ruedas 24

CINCHAS DE SUJECION

Cincha para mantener la
DHA7000 D silla plegada o
BHATOI0 . Clip Fua.ra mantener la silla -

plegada

AYUDA PARA DESPLEGAR LA SILLA

DHATIOO | & 3lsir:da para desplegar la

Permite abrir el mecanismo
de plegado desde la parte L 2
delantera de la silla

ll

FRENOS —_—
DHAT200 I:I Frenos de tiro o] =
- Frenos estandar, palanca
DHAZID | & anaulada * h. ?
Frenos estandar, palanca 0 20
pHA7220 | []| e o 7200
DHAT220 I:I Frenos performance (72(330 ;300' 7810, 7820, 127.42 ﬁ
DHAV240 [T J[Frenos activos (NC: 7200) 78.88 \ \
DHA7250 | ]| Freno activo ligera m 130,00
PROLONGACION PALANCA FRENO
DHJ’\?E(}O-I [_1IProlongador palanca frenes | | | 7019
OPCIONES SEGURIDAD
ANTIVUELCOS
DHA7500 || ][ Antivualeo deracho [ J(NC-8300) [ 14550 \
DHAZEIO ||| Antivueles izquierdo | [¢NC - 8300) | 14550 7300
DHA7520 [[ ][ Antivuelco ambos lados | | [ 29100
CINTURONES
DHAZB00 Cinturén estandar 92,42 7500/7510/7520
Cinturén postural
BODYPOINT EVOFLEX 2 b,
DHA /810 I:l puntos, S, FLAT-MOUNT Peso usuario : 25-50 KG 12000
con hebilla estandar
Cinturdn postural f
BODYPOINT EVOFLEX 2 - t
DHAZ820 D puntos, M, FLAT-MOUNT Peso usuario ; 50-75 KG 13000
con hebilla Rehab 750
Cinturén postural
BODYPOINT EVOFLEX 2 o .
DHA/BL0 D puntos, L, FLAT-MOUNT Peso usuario : 75100 KG 120,00
con hebilla Rehab
ILUMINACION PASIVA
lluminacion pasiva .
DHA790C D (montada en los radios) 18,00 ::ID%I;T:;'IF%PE)DCION
DHA7910 D lluminacién pasiva sin 10,00 DHABTS0 - BOLSA
rmontar DE TRANSPORTE
OPCIONES ACOMPANANTE PARA CHAMPION CON
PROTECTOR DE CHASIS OPCION SK:
Protectores chasis (parte | l
DHABOIO | I:l delantera) 2 pc Desmontable, con velcro 3641 Segan configurscion
PISAPIE de la silla (ancho.
max. 2 adapta por lado (adaptacién= antivuleco, pisapies, soporte bastones , ruedas transit) profundidad) y opciones
DHABIOO [Fisapie derecho [ [ 6537 z'mﬁumﬁ Quels
1. 4 1 L " -
50PDR‘I'E PARA BASTONES Max. 2 adaptaci por lado (adap = anti , soporte para de transperte o que ésta

ruedas transit)

resulte danada durante

DHAE200 I:l Soporte para bastones, 80,09 el transporte. No se
mantaje derecha ’ recomienda con:
RUEDAS TRANSIT
Solo en combinacidn con - Protectores
DHABZ00 I:l Ruedas transit 2" antivuelcos ambos lades 186,55 :‘!ﬂfls_dlplcadums fijos
(DHATS20) Pufios fjos.
OTRAS OPCIONES - Pufios ajustables en
= altura
DHABS00 |[] Ejg’tf de hinchado - 1819 - Respaldos y cojinas
- Matrx
DHAB550 ||| it de herramientas 15.00
Huedas Mountain Bike ano
Ruedas Mountain Bike 24" | cubiertas y aros de aluminio
DHAB680 D con bolsa de transporte grises, ejes Quick release 45000
incluidos
DHABZGO I:I I'i_o\sa de tra_nsmrl:e para Bolsa flexipble. No hace falta 710,40
silla Champion desmontar las ruedas
\ J
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Annex XIV. Kuschall Champion 2.0 PART Il. ANNEXOS

KUSCHALL CHAMPION
':'.:édlgo Descripcién PVP £ 7
Bolsa de transporte para -
Champion con opcidn SK =
(parte delantera del chasis
plegable) .
DHAB750 | [ [No se recomiendacon |B0lsa rfgida a siha tien 33000
protectores antisalpicaduras a pleg
fijos, pufios fijos, pufios =u
ajustables en altura,
respaldos y cgjines Matrx
Panel pantorrilla
DHAB800 || ooy SyvBaNT 7500
Bolsa movilidad
08850 | [ 1] opvpoint 8500
8750
Relacién Angulo de chasis delantero, FSTF, tamafio d echasis (largo o corto), prof_asiento, didmetro rueda delantera =
Chasis largo (L) Chasis corto (S)
SDa40-ST3s0 | SO = 400 SDMo0-ST3e0 | SO > 400
868C
k
-
»
o
&
]
] I
-4 S 3 L
'
'
| i
8 S 3 L
'
'
FSTF: altura delantera asiento-suelo
RSTF: altura trasera asiento-suelo
LLL: largo de plermna
SD: protundidad de asiento
Relacion Angulo de chasis, diferencia entre alturad de asiento (FSTF y RSTF), tipo de montaje de paleta, prof. Asiento (SD), didmetro rueda delantera
MONTAJE DELANTERO MONTAJE TRASERO
PALETA PALETA
SD340 - SD3%0 SO 2 300 SD340 - SD380 SD2 400
1 entre Yy I
RSTF 3| 4|5 5713 |4|5]3|s|5
o
-
»
k]
-
&
2
3
k]
=
&
100 mm
No hay conflicto si LLL es inferior a "FSTF menos 1000mm
FSTF: aitura delantera asiento-suelo
RSTF: altura trasera asiento-sueio
LLL: largo de pierna
SD: profundidad de asiento
. J
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Annex 15. CATALEG PANTHERA X
(ACTIF)

AC TI F HOJA DE PEDIDO X

Ortopedia :. C/ Gloria Fuertes 22-2%zda 33204 Gijén
Tel1: 684 628 172 Tel2: 984 061 927
actif@actifes

Emal Contacior
Tel: Fecha:.
X Marcar su seleccién de opciones & Standard © ::mmm
Ref. | |Desclipci6n | PV.P.
MoDELO
3s0 | - IPnnmeru % I 5900€
Profundidad del asiento ajustable desde 35 cm a 46 cm
[POSICION DEL RESPALDO (PARA AJUSTE DEL EQUILIBRIO)
# |Equivale a A = 80mm & [POSICION 1 +0mm e
0 |Equivale a A = 70mm O [POSICION 2 +10mm @
# |Equivale a A = 55/60mm * [POSICION 3 +20mm )
@ |Equivale a A = 35/45mm # [POSICION 4 +30mm @
Angulo de inclinacion del respaldo ajustable.
La posicién del respaldo regula el equilibrio
[ANCHO DE ASTENTO ALTO DE RESPALDO
0 |Panthera X 33 cm o |22¢Cm a 23 CM
0 [Panthera X 26 cm o [24cm o |som
O |Panthera X 39 cm o |26Cm o 27 CM
O |Panthera X 42 cm o |28CMm o 29 CM
0 [Panthera X 45 cm o [30CMm a 31 CM
o |32Cm o 33 CM
o [34cm a 35 CM
[RUEDAS DELANTERAS
* [oea °
0 [DE 3" PARA RUEDA TRASERA DE 25" ®
0 [DE 3* PARA RUEDA TRASERA DE 26" °
[RUEDAS TRASERAS (para solucién ultralight, elegir aros de aluminio)
y i;"s‘:or: X, radios negros 0 25" spox °
O [24" Spox lightweight O (26" Spox e
RADIOS | O |NEGROS o
AROS | O [Titanio O [Antidestizantes “paragrip" °
O [Antidesizantes "tetragrip” O [Cublertas Marathon plus °
[REPOSAPIES (ajustable en altura)
ARCO | * lDE aluminio I o |Bar\de)a de pldstico I + 40,55€
| & [oe tienio [
Indicar UL
[MONOFRENO
o [ o[perecho [ o Jrzavierso [ e
[PROTECTORES LATERALES
P1 0 |Rectos de fibra de carbono +250€
P2 O |Con fender pequefio +383€
P2 | O |Con fender grande L H0e
0TROS ACCESORIOS
¢t | & o x ALTURA S M, profundidad de 40 cm +250€
c2 0 |COJIN ALTURA 5 CM, profundidad de 35 cm +250€
c3 | O [conn ALTURA 2,5 CM, profundidad de 35 cm +250€
E | O [EMPURADURA TIPO GANCHO "ARM HOOK" +120,75¢
P1 | O [PROTECCIONES DE NEOPRENO PARA ESTRUCTURA (3 PCS) +560,00€
P2 | O [PROTECCIONES DE TRANSPORTE (DE HORQUILLAS Y EJE) +120,00€
M 0 |MOCHILA PANTHERA + 60,00€
PREGIO TOTAL
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Annex 16. COMPARACIO DE LA COMPETENCIA

Taula 1. Caracteristiques de les cadires de rodes a analitzar.

Tipus
Xassis

Material
Xassis

Espatller

Quickie (Sunrise Medical) Oracing (Sunrise Medical) ‘ Kuschall (Invacare) I(Dznctl.ljf;?
Xenon 2 . Trip Halls Champion
hibrida Helium Pro | Krypton F | Krypton R Sky standard | Tribute The KSL 20 Panthera X
Plegable Rigid Plegable Rigid Rigid Plegable Rigid Rigid Plegable Rigid
Tubs . .
,TUbS. . d’alumini Fibra d? Fibra d? Alumini Alumini Alumini Alumini Alumini .
d’alumini carboni carboni . . . . . Fibra de
. ovalats hidrocon- hidrocon- | hidrocon- hidrocon- hidrocon- .
hidrocon- hidrocon- BRAIN BRAIN format format format format format carboni
format f technology | technology
ormat
Estandard Estandard Estandard Estandard Aiustable en Estandard
d'alumini. dalumini d'alumini. d'alumini. ! tensi6 d'alumini. | Ajustable de
Ajustableen | " | Ajustable en | Ajustable en Fixe Fixe Fixe . Ajustable fibra de
Ajustable en premium :
altura, no angle, no angle, no en altura, carboni
altura negre
plegable plegable plegable no plegable
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Annex XVI. Comparacio de la competencia

Tapisseria
espatller

Tapisseria
seient

Protector
lateral

W ETITIES

Forquilla

PART Il. ANNEXOS

Quickie (Sunrise Medical) Oracing (Sunrise Medical) Kuschall (Invacare) Tinct.?f;?
Xenon 2 ; Trip Halls Champion
hibrida Helium Pro | Krypton F | Krypton R Sky standard | Tribute The KSL 20 Panthera X
EXO EVO | EXOEVO
(color (color EXOEVO | EXOEVO Espat‘lle_r Espat‘lle_r Espaﬁ”ef Estandard Estandard | Ajustable
(color negre) | (color negre) | ergondmic | ergondmic | ergonomic
negre) negre)
Nylon
ajust_a’ble en | Nylonamb | Airflow amb | Airflow amb Sele‘nt' Sele‘nt_ Sele‘nt' Estandard Estandard | Ajustable
tensio amb | una butxaca butxaca butxaca ergonomic | ergonomic | ergonomic
una butxaca
Alumini | Alumini | Alumini | Alumini Fibrade | i | Flbrade | Fibrade | oo | Fibrade
carboni carboni carboni carboni
Estandard Estandar Estandar Estandar Sense Sense Sense Sense Estandard I;:ﬁ?;?gg:
Ilargues [largues llargues Ilargues manilles Ilargues -
carboni
. Oracing | Oracing
AT o CAIECLIE COCUCUE, OB G | o’ | Mo Mo | Fbna
(1112 mm) , o proteccid | proteccié | especificat | especificat carboni
negre) (111 mm) (111 mm) d'alumini . S i
d'alumini | dalumini
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PART Il. ANNEXOS

Annex XVI. Comparacio de la competencia

Quickie (Sunrise Medical) Oracing (Sunrise Medical) Kuschall (Invacare) Tinct.?f;?
Xenon 2 : Trip Halls Champion
hibrida Helium Pro | Krypton F | Krypton R Sky standard | Tribute The KSL 20 Panthera X
Frens Estandard Estandard Estandard Estandard Alumini Alumini | Alumini Estandard Ieﬁggr Monofrens
Rodes
actives de
24"
Rodes de Rodes de Rodes de Rodes de (llantes,
Rodes dissent (36 | dissent (36 | dissent (36 | dissent (36 | Ultralleugeres . . Rodes Starec | buje i radis | 24" Spox,
. . . . . . Oracing Oracing . . -
gl g radis color | radis color | radis color radis color Oracing radis creuats radials radis negres
gris) de 24" | gris) de 24" | gris) de 24" | gris) de 24" negres,
neumatic
pressié de
7,5 bars)
hwalb hwalb hwalb hwalb hwalb hwalbe | Schwalb hwalb hwalbe | Schwalbe
Cobertes Sg: walbe Sg: walbe Sf; walbe Sf; walbe Sf; walbe S(_: walbe Sg: walbe Schwalbe S(_: walbe |\ o on
Right Run | Right Run Right Run Right Run Right Run | RightRun | Right Run ONE RightRun olus
S Alumint gris Alumird gris, Aluminigris| AR 0S| Ay Atumini | Alumini | Alumini | Alumin | A7Seans
impulsors anoditzat anoditzat anoditzat anoditzat anoditzat anoditzat | anoditzat lleuger lleuger (alumini)
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Annex XVI. Comparacio de la competencia

PART Il. ANNEXOS

Quickie (Sunrise Medical) Oracing (Sunrise Medical) Kuschall (Invacare) Tinct.?f;?
Xenon 2 - Trip Halls Champion
hibrida Helium Pro | Krypton F | Krypton R Sky standard | Tribute The KSL 20 Panthera X
Confort
Rodes Massissa de | Massissa de | Massissa de | Massissa de | Massissade | Massissa | Massissa | Confort amb amb Massissa de
davanteres 4" 4" 4" 4" 3" de 3" de 3" coberta negra | coberta 3"
negra de 4"
Plataforma | Plataforma Plataforma Plataforma
d'alumini d'alumini Plataforma d'alumini Plataforma |Plataforma | Plataforma Plataforma alumini Plataforma
REOILELEIIE] ajustable en | ajustable en | d'alumini ajustable en tubular tubular tubular . . abatible, , .
; . ) - X .. . - d'alumini . d'alumini
angle, anglei Performance anglei d'alumini d'alumini | dalumini ajustable en
abatible profunditat profunditat angle
No No No
FES LB 9.5kg 6.4 kg 8,3 kg 6.2kg especificat | especificat | especificat 6.8 kg 9.2kg 4.4 kg
Pes sense No No No
rodes 78kg 48kg 58kg 3,65kg especificat | especificat | especificat 4.3kg 6.7kg 2.1kg
P 10k 125 kg 110 kg 125 kg 115 kg 115kg | 115kg 100 kg 120kg | 100kg
Color 32 colors 32 colors 4 acabats 4 acabats 2 acabats 3 acabats | 3 acabats 12 acabats 4 acabats 1 acabat
(6 colors) | (6 colors)
Preu (sense
AV/AVRe S 3.098,55€ | 3.789,37€ | 4.975,62€ | 4.911,96 € 4.604,00€ |4.687,50€|4.799,00€ 3.748,20€ | 3.200,00 € | 6.150,00 €
de:
Font: elaboracié propia a partir dels catalegs (Annexos 6-15).
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Annex 17. MATRIU D’INTERACCIO

Es procedeix a definir els parametres tecnics clau per al correcte disseny d’una cadira de
rodes. Entre les demandes d’usuari analitzades, es descarten algunes com ara:

1. Que les rodes es puguen bloquejar
2. Que tinga les mesures correctes

3. Que siga facil de maniobrar

4. Que es puga elegir el color

5. Que es puga personalitzar

Al tractar-se de cadires de rodes d’alta gamma, totes posseeixen un sistema de bloqueig i les
mesures de la cadira s’adapten completament a 1’usuari, motiu pel qual es descarten les
demandes numero 1 i 2. Es descarta pel mateix motiu la demanda 3, que siga facil de
maniobrar. Finalment, es descarten les demandes 4 i 5 ja tant ’alumini com la fibra de
carboni es poden personalitzar i obtenir un producte final amb distints acabats i colors.

Com s’ha dit anteriorment, el grau d’interaccié es mesura seguint 1’escala mostrada en la
taula 2:

Taula 2. Representaci6 de les interaccions entre demandes.

Tipus de relacio | Puntuaci6 | Simbol

Forta 9 o
Mitjana 3 L 4
Debil 1 O

Font: Fundamentos del disefio en la ingenieria (Garcia et al., 2009).

Hernandez Quilis, A. Pagina 161



Annex XIX. Matriu d’interaccio PART Il1. ANNEXOS
Taula 3. Matriu d'interaccio.
PARAMETRES
[%2)
Ko @ 2 =
2 g = 7 % S
g 38 IS X = 2
s 2 = o E %
2 £ 2 g & 3
DEMANDES £ ') S S S =
: o o ¢
Que tinga una llarga vida dtil 1,2 10.8 36
Que tinga un amortiment adequat 2,56 © ®
g a ’ 256 | 2,56 | 23,04
Que tinga estabilitat 5,12
o : @) ®
Que el xassis siga resistent 3,84 3.84 3.84 456
Que les rodes es desgasten poc 2,88 ¢ *
’ 5,92 8,64 8,64
Que tinga bona agarrada en 36 O O
terrenys uniformes ’ 3,6 3,6 3,6
Que tinga bona agarrada en 24 O O
terrenys no uniformes ’ 2,4 2,4 2,4
Q_ue els cercles impulsors no 144
Ilisquen
: . ®
Que el seient siga ajustable 5,625 625
Que l'espatller siga regulable en 45 O O
altura i pressio ’ 4,5 4,5 4,5
. L 4 [ @)
Que siga lleugera 6 54 18 54 6
Que les rodes siguen desmuntables 3,6 36
Que siga de reduides dimensions o 4 @ ¢ ®
plegable 36 36 12 36
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5 ® *
Pug J 9 ! 135 | 135 45
: L 4 O
Que puga pujar pendents 1,5 135 45 15
. : 4 4
Que requerisca poc manteniment 1,6 48 48
. g 4 L 4
De facil reparacio 4,8 14.4 14.4
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PART II. ANNEXOS Annex XVII. Matriu d’interaccio

PARAMETRES
[%2)
Ko @ 2 =
2 s = 7 S 3
€8 | = X s 3
s Z 3 3 5 0
2 £ 2 g & 3
DEMANDES £ ') S S S =
: L 4 o
Que tinga un bon aspecte 0,8 24 72
IMPORTANCIA TOTAL 163,42 | 97,54 | 181,14 | 122,625
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, [0) 0, [0)
PERCENTATGE 6,82% | 4,07% | 7,56 % | 5,12 %
PARAMETRES
5 5
© 2 2
cg | B |Ss_| ¢ | =
€38 8 8 3 = g
SE| £ |23 B | 2B
DEMANDES ES = (== < £ 3
: s L 4 O [ ] o
Que tinga una llarga vida atil 1,2 36 12 10.8 108
Que tinga un amortiment adequat 2,56
Que tinga estabilitat 5,12 ©
) ! 5,12
. : O
I r n 4
Que el xassis siga resistent 3,8 384
Que les rodes es desgasten poc 2,88
Que tinga bona agarrada en 36
terrenys uniformes ’
Que tinga bona agarrada en 24
terrenys no uniformes ’
Que els cercles impulsors no [ ]
. 1,44
llisquen 2,96
: . [ ] o
Que el seient siga ajustable 5,625 063 063
Que l'espatller siga regulable en [
i ., 4,5
altura i pressio 40,5
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Annex XIX. Matriu d’interaccio

PART Il. ANNEXOS

PARAMETRES
5 5
© 2 2
es | B |3 > | B
s 8 2 e 5 = S
s 2 %) 0 = =2 S &=
2 % =3 22 e G
DEMANDES ES = = £ < £ 3
. O O O
Que siga lleugera 6 5 5 6
Que les rodes siguen desmuntables 3,6
Que siga de reduides dimensions o 4 o o ®
plegable 36 36 36
. . o o o
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5 135 135 135
: 4 4 4
Que puga pujar pendents 1,5 45 45 45
. : L 4 O
Que requerisca poc manteniment 1,6 48 16
" - 4 4 O O
De facil reparacio 4.8 14,4 14.4 4.8 48
Que tinga un bon aspecte 0,8 . 29
IMPORTANCIA TOTAL 116,34 | 48,16 | 131,345 | 126,225
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, o) 0, [0)
PERCENTATGE 485% | 2,01% | 548 % | 5,27 %
PARAMETRES
o cts
oo = o
(S [38} _ S
Sz g |3 £ S g
B o E E = ’g I Pt @
S £ E 22 | SE | 53
DEMANDES ES < <3| 38|85
: S o o o o
Que tinga una llarga vida util 1,2 10.8 108 10.8 108
Que tinga un amortiment adequat 2,56
Que tinga estabilitat 5,12
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PART Il. ANNEXOS

Annex XVII. Matriu d’interaccio

PARAMETRES
o} ©
8 = ©
[&] ©
52 8 |8 |z |8,
= o © C S L S
SE| 5 |25 | FE|E3
DEMANDES ES < <32 | 38|85
Que el xassis siga resistent 3,84
Que les rodes es desgasten poc 2,88
Que tinga bona agarrada en 36
terrenys uniformes ’
Que tinga bona agarrada en 24
terrenys no uniformes ’
Q_ue els cercles impulsors no 144
llisquen
Que el seient siga ajustable 5,625
Que l'espatller siga regulable en o
. - 4,5
altura i pressio 40,5
Que siga lleugera 6
Que les rodes siguen desmuntables 3,6
Que siga de reduides dimensions o 4 o o [ L 4
plegable 36 36 36 12
. . ® ® ® O
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5 135 135 135 15
. 4 L 4 4 4
1
Que puga pujar pendents 5 45 45 45 45
Que requerisca poc manteniment 1,6
. . . O O O O
De facil reparacio 4,8 48 48 48 48
Que tinga un bon aspecte 0,8
IMPORTANCIA TOTAL 110,1 69,6 69,6 33,6
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, [0) 0, [0)
PERCENTATGE 459% | 290% | 290% | 1,40 %
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Annex XIX. Matriu d’interaccio

PART Il. ANNEXOS

PARAMETRES
< E =
g | _ 5| = 2
T 8 S 3= = S
s 2 | 2e | 22 = 5
=5 |23 | 25| € g
DEMANDES ES | 2¢ | <= < S
: s [ ) o [ ) o
Que tinga una llarga vida dtil 1,2 10,8 108 10.8 108
Que tinga un amortiment adequat 2,56
Que tinga estabilitat 5,12
Que el xassis siga resistent 3,84
Que les rodes es desgasten poc 2,88
Que tinga bona agarrada en 36
terrenys uniformes ’
Que tinga bona agarrada en 24
terrenys no uniformes ’
Q_ue els cercles impulsors no 144
llisquen
Que el seient siga ajustable 5,625
Que l'espatller siga regulable en 45 L 4 L 4
altura i pressio ’ 6 6
Que siga lleugera 6
Que les rodes siguen desmuntables 3,6
Que siga de reduides dimensions o 4 o @ [ o
plegable 36 36 36 36
: . 4 4 o ®
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5 45 45 135 135
. 4 4 4 4
dent 1,5
Que puga pujar pendents : 45 45 45 45
Que requerisca poc manteniment 1,6
" , O O O O
De facil reparacio 4,8 48 48 48 48
Que tinga un bon aspecte 0,8
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Annex XVII. Matriu d’interaccio

PARAMETRES
< E =
g o | 5| £ 2
T 8 S 3= ‘= E
S 2 | 2e | 2 & = 5
=5 |23 | 25| E g
DEMANDES ES | 2¢ | <= < S
IMPORTANCIA TOTAL 24,6 24,6 75,6 75,6
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, [0) 0, [0)
PERCENTATGE 1,03% | 1,03% | 3,15% | 3,15%
PARAMETRES
sg | _ | Eg|Es
s2 | 2 E | a5 | 2t
2E | 5 | E B3| 2¢
DEMANDES ES & S =8 | E&
: s o L 4 O
Que tinga una llarga vida dtil 1,2 108 36 12
: . ® e L 4
Que tinga un amortiment adequat 2,56 3,04 3,04 556
: - [ ] o
Que tinga estabilitat 5,12 46.08 46.08
. : ®
Que el xassis siga resistent 3,84 456
4 4 ® ®
Que les rodes es desgasten poc 2,88
8,64 8,64 25,92 25,92
Que tinga bona agarrada en 36 O O o o
terrenys uniformes ’ 3,6 3,6 32,4 32,4
Que tinga bona agarrada en 24 O O [ @
terrenys no uniformes ' 2,4 2,4 21,6 21,6
Q_ue els cercles impulsors no 144
Ilisquen
Que el seient siga ajustable 5,625
Que l'espatller siga regulable en L 2
. - 4,5
altura i pressio 13,5
. e 4 O
Que siga lleugera 6 54 18 6
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Annex XIX. Matriu d’interaccio PART Il1. ANNEXOS
PARAMETRES
8 m
C © [<5} g %)
28| 5§ | 5 88|85
sE | s | E 28| 2E
DEMANDES ES & 3 =8 | E&
Que les rodes siguen desmuntables 3,6 © 36
Que siga de reduides dimensions o 4 o
plegable 36
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5
. o O [ L 4
Que puga pujar pendents 1,5 135 15 135 45
. : o O L 4 O
Que requerisca poc manteniment 1,6 135 15 45 15
" . O 4 4
De facil reparacio 4,8 48 144 14.4
Que tinga un bon aspecte 0,8
IMPORTANCIA TOTAL 284,82 | 63,72 | 200,16 | 153,28
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, [0) 0, [0)
PERCENTATGE 119% | 2,66 % | 8,35% | 6,40 %
PARAMETRES
(5}
(%] o
3 o 5 8
s8] 3 g z g
£E8 | ¢ |EE 2 g
S £ 2 |58 38| 3¢
g O R 2 e 5 22 R =
DEMANDES = 0 = nh L K2 [
: . O 4 4 O
Que tinga una llarga vida atil 1,2 12 36 36 12
Que tinga un amortiment adequat 2,56
Que tinga estabilitat 5,12
Que el xassis siga resistent 3,84
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PART Il. ANNEXOS

Annex XVII. Matriu d’interaccio

PARAMETRES
[<B}
(%] =]
3 a5 5 8
S8 3 3 z =
E8 | % |EE q , & G
SE| 2 |g28 28| 2¢
DEMANDES ES E |aE&8 Fe | Fe¢g
Que les rodes es desgasten poc 2,88
Que tinga bona agarrada en L 4
. 3,6
terrenys uniformes 10,8
Que tinga bona agarrada en L 4
. 2,4
terrenys no uniformes 7,2
Q_ue els cercles impulsors no 144
Ilisquen
Que el seient siga ajustable 5,625
Que l'espatller siga regulable en 45
altura i pressio ’
. O o O O
Que siga lleugera 6 6 18 6 6
: O
Que les rodes siguen desmuntables 3,6 36
Que siga de reduides dimensions o 4
plegable
. . o
Que puga realitzar trajectes llargs 1,5 135
Que puga pujar pendents 1,5 ®
puga pujar p , 135
. : o O L 4 O
Que requerisca poc manteniment 1,6 16 48 48 16
" L O 4 4
De facil reparacio 4,8 14.4 432 144 232
Que tinga un bon aspecte 0,8 54
IMPORTANCIA TOTAL 23,2 120,6 28,8 52
IMPORTANCIA TOTAL EN
0, [0) 0, [0)
PERCENTATGE 0,97% | 503% | 1,20% | 2,17 %
Font: elaboraci6 propia.
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Annex

RODES

18.

ANALISI

DE
DIMENSIONS DE LES CADIRES DE

LES

En aquest annex es procedeix a realitzar un analisi de les dimensions de les diferents cadires
de rodes. Es descarta d’aquest analisi les cadires de la marca Oracing per no especificar
aquestes dades en els seus catalegs.

Taula 4. Comparativa dels parametres de les diferents cadires de rodes.

LL o = x
‘;‘ s £ c c <7|) 2 o
st | 22 2 2 X g’ < o
SS || & | § 2 s~ | £
XE|T S S = 5 g
N2 4 O o
Angle del xassis | 88/92 | 92/ 92/ 92/
75/90 75/90 -
(cm) /100 | 100 100 100
é:;"a”ase'e”t 32-50 | 32-46 | 32-46 | 32-46 | 34-44 | 36-48 |33-45
Profunditat del | o) 50| 34-48 | 34-48 | 34-48| 3%°° | 34.43 | -
seient (cm) 48,5
Altura de 25 - 25 -
25-45 | 25-45 27 - 42 30-46 | 23-35
I'espatller (cm) 47,5 47,5
Altura del seient
43-55|34-57 | 43-55|43-55| 45-52 45 -54 -
davantera (cm)
Alturadel seient | .o oo | 57 50| 35-50 | 37-50 | 40-48 | 39-48 i
posterior (cm)
Hlargariade a1 ) 0| 22-52 | 22-50 | 22-50 | 35-50 | 35-50 -
cama (cm)
8/9,5/
Centre de 4-13 2= | 4.13 | 4-13 |11/ 12,5 9 -
gravetat (cm) 10,4 /14 posicions
arglece | Aa | ara | A | a | o0l 00
. 0 0 0 0 0 ! )
I'espatller (°) 13 15 als 13 90 94
Amplaria total 101 91 ) ) 50-60 51-63 -
(cm)
Longitud total 115 112 i i 80 85 -
(cm)
0/27 | 0/3/ 0/2/
X o -
Camber (°) 4 6/9 0/3 4 0/3/6 | 0/1/3
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PART Il. ANNEXOS

Annex XVIII. Analisi de les dimensions de les cadires de rodes

LL o N c X
(;l .595 % o S 5 (Q 'g_ o o
o o =t +— - . ]
g2 | T S S 2 § o =
X< T ¥ | ¢ | F |G g
Pes total (kg) 9,5 6,4 6,2 8,3 6,8 9,2 4,4
Pessenserodes | ;o | 48 | 365 | 58 43 6,7 2,1
(kg)
Pes maxim 140 | 125 | 125 | 110 | 100 120 100
usuari (kg)
Pendent maxima
10 10 10 10 7 7 -
segura (°)
Font: elaboraci6 propia.
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Annex 19. VALORACIO

COMPETENCIA

Taula 5. Valoraci6 dels parametres técnics de la competencia.

DELS PRODUCTES DE LA

S 5 2 8 .

%) o = - = 2 3 =

- K% ‘B 2 = = k) 3 c e ) @

Sy & &, E £ S E 2 g 2 -

= X = =g ° o 9 o Q o © o] 2

S | < 22 5 £ @ 8 8 2 ° a3 8

7] a2 . = o st o S » S % 1% b <1}

© @ 2 © (9] 3] o =] o bo) > %) =

z | s < © 2 o = =1 = o =1 = @

> |5 2 " 2 3 3 = 2

7 = = e

kg kg # # # # # # # # # # #
Xenon 2 Alumini Nylon Nylon Right Run Protec
P 95| 7,8 | Alum. No Plegable ‘y (Ajustable 9 . Massissa | Sabata Plataf. ‘
hibrida anod. estandard (36 radis) lateral

en altura)
- Nylon .
HeliumPro | 6,4 | 48 | Alum. | No Alumini Rigida I\{ylon (Ajustable Right R_un Massissa | Sabata Plataf. Protec.
anod. estandard (36 radis) lateral
en altura)
I Nylon .

Alumini Nylon . Right Run . Protect.
KryptonF | 83 | 58 FC No anod. Plegable Airflow (sztgg)e (36 radis) Massissa | Sabata Plataf. lateral
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PART Il. ANNEXOS

Annex XIX. Comparacié dels productes de la competencia

g . . "
@ S % — 'g E » 3 §~
o @ =< = » = j= = © Q © “— b7e] I
s S| s 58 = z 3 & o S 2 s | 2
o @ & 2 o S IS » 4 3 4] o D o
n a . = o st o S » S % %) o 1)
< < g < D D o S o ] =] 0 —
=z | = © © b O i 2 = o 2 = @
= |8 | 2 - 2 2 F | &
77 = = e
kg kg # # # # # # # # # # #
- Nylon .
Alumini - Nylon . Right Run . Protect.
KryptonR | 6,2 | 3,65 FC No anod. Rigida Airflow (Ajustable (36 radis) Massissa | Sabata Plataf. lateral
en angle)
- Right Run
Alumini - Nylon . ] . . Protect.
Sky - - Alum. | No anod. Rigida estandard Fixe (Splner_gy 18 | Massissa | Tisora Plataf. lateral
radis)
. - Right Run
Trip Alumini Nylon . ; . . Protect.
standard - - Alum. | No anod. Plegable estandard Fixe (Splrr;((ejrigsjg/ 18 | Massissa | Tisora Plataf. lateral
- Right Run
Halls Alumini . Nylon . h . . Protect.
Tribute - - Alum. | No anod. Rigida estandard Fixe (Splner_gy 18 | Massissa | Tisora Plataf. lateral
radis)
Schwalbe
The KSL 6,8 | 4,3 | Alum. No Alumini Rigida Nylon AJUStab.I,e .ONE Massissa | Sabata Plataf. Protect.
anod. en tensio | (Spinergy 18 lateral
radis)
. . . Right Run
Champion 92| 6,7 | Alum. | No Alumini Plegable Nylon Ajustable (Spinergy 18 | Massissa | Tisora Plataf. Protect.
2.0 anod. en altura . lateral
radis)
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Annex XIX. Matriu d’interaccio

PART Il. ANNEXOS
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kg kg # # # # # # # # # # #
Marathon
Alumini - Nylon Plus . Monofre Protect.
PantheraX | 44 | 2,1 FC No anod. Rigida Nylon (Ajustab.) | (Spinergy 18 Massissa Tisora Plataf. lateral
radis)
Dificultat | ) 5 | 4 2 1 5 1 4 2 2 1 1 4
técnica
Font: elaboracio propia.
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