PROGRAMACION

En el documento de programacion vamos a exponer nuestro trabajo realizado en la parte
del programa del PLC de Omron escogido para este proceso, CJ2M-CPU31. Se ha
utilizado 2 tipos de lenguajes de programacion, el texto estructurado y el diagrama de
bloques de funcion, ambos explicados en el documento principal de nuestro trabajo.

A continuacion, exponemos en la Figura 1 el entorno de programacion del software de
Omron CX-Programmer para el PLC utilizado.
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Figura 1 Entorno de programacion

En la parte superior tenemos las barras de herramientas, se pueden modificar los iconos
que queremos tener visibles y acceso directo a ellos. En el cuadro de la izquierda
encontramos el menu de configuracion principal del proyecto, segun la pestana
seleccionada se nos abrira una venta emergente de configuracion del PLC hasta llegar a
la parte del programa, que dividiremos entre secciones y bloques de funcion. Conforme
navegamos por las secciones que contienen estos 2 tltimos se nos abrira en el cuadro de
la derecha la parte del programa seleccionada para modificar o revisar. Por tltimo, en la
parte inferior se indica toda la informacion del elemento seleccionado en el programa.

Seguidamente detallamos el programa que hemos creado, con sus los bloques de
funcion utilizados y cada seccion en la que hemos dividido el programa
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1.

BLOQUES DE FUNCION

1.1 Control contactores y térmicos.

Tipo variable Mombra [Tipo de datg| Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas | EN BOOL Mo FALSE Controla ejecucion del blogue de
funcion.
Entradas | Activar BOOL Ma FALSE
Entradas | HayTermico BOOL Ma FALSE
Entradas | CheckTermico BOOL Ma FALSE
Entradas | CheckContactor BOOL Mo FALSE
Entradas Reset BOOL Ma FALSE
Entradas DetecTermhNC BOOL Mo FALSE
Entradas DetecCtorNC BOOL Mo FALSE
Entradas | TpoCheck UINT Ma 0
Salidas ENO BOOL Mo FALSE Indica éxito de ejecucion del
bloque de funcién.
Salidas FalloTermico BOOL Ma FALSE
Salidas FalloContactor BOOL Ma FALSE
Salidas Fallo BOOL Ma FALSE
nternos TpoCheckContactor 'WORD Mo 10
nternos TimerContacConex TIMER Ma
nternos TimerContacDesconex TIMER Mo
nternos FalloContacConex BOOL Ma FALSE
nternos FalloContacDesconex BOOL Mo FALSE
nternos TmpCheckTerm BOOL Ma FALSE
nternos TmpCheckCtor BOOL Ma FALSE
000000 [Mombee de bloque da funcidn : FECIAChr Y Tarm]
(000000)
) ###+# CONVERSION DE TEMPODE UINTABCD  #&#
CD [QP1]
I o2 H W
POn__ ootre]| (0P
Indicador TpoCheck
da siampra Contactor
ON
000001 ### CONTROLDE LOS CONTACTOS DE RESPUESTA — ##%
(000002)
—— | O—
CheckTermi DetecTerm TmpCheck
co Term
CheckTermi DetecTerm
co
000002
{000008) ; -4 —
CheckCont  DetacCtorN TmpCheck
actor c Clor
CheckCont  DetacCtorN
actor c
000003 ### DETERMINAMOS SIHAY FALLO DEL TERMICD  ####
(000014)
— ——F (O
HayTermice TmpCheck FalloTermic
Term o
FalloTermic Reset
o
000004 ##+# COMPROBACION DE CONEXION DEL CONTACTOR  ####
(00020}
TIM [QP1]
— | -




000005
(000023

000006
(o00028)

000007
(000031)

000008
(D00038)

000009
(000032)

Activar TmpChack TimerCont
Ctor acConex
TpoCheck
Contactor
I
TimarConta FalloContac
cConex Conex
FalloContac Raset
Caonex
#### COMPROBACION DE DESCONEXION DEL CONTACTOR  ###%
B TIM
— | |
Activar TmpChack TimerCont
Ctor acDescon
e
TpoChack
Contactor
I
TimerConta FalloContac
cDesconax Diesconax
FalloContac Reset
Diesconex
#### ESTABLECEMOS SALIDAS DEALARMAS  ##%
| g
FalloContac FalloContac
Caonex for
FalloContac
Diesconex
#4 INDICADOB DE FALLO TOTAL #:&%
I o
FallaTermic Fallo
o
FalloContac
tor

[0P2]

[OP1]
| [oP2]



1.2 Feedback.

Tipo vanable Mambre [Tipo de dato| Retenido AT Valor inicia Comentario
Entradas | EM BOOL MNo FALSE Controla ejecucién del blogue de
funcién.
Entradas | Activar BOOL Mo FALSE
Entradas FeedBack BOOL MNo FALSE
Entradas Reset BOOL No FALSE
Entradas | TpoCheckON UINT Mo 0
Entradas | TpoCheckOFF UINT Mo 0
Entradas | TpoReset UINT No 0
Entradas FeedbackNC BOOL Nao FALSE
Salidas ENO BOOL Mo FALSE Indica éxito de ejecucion del
blogue de funcién.
Salidas Falla BOOL Mo FALSE
nternos TimerFeedbackConex TIMER MNo
nternos TimerFeedbackDesconex TIMER No
nternos | TimerWaitRessat TIMER Mo
nternos FalloFeedbackConex BOOL No FALSE
nternos FalloFeedbackDesconex BOOL Mo FALSE
nternos TmpCheckFeedback BOOL Nao FALSE
nternos TpoCheckFeedbackOMN WORD No 10
nternos TpoCheckFeedbackOFF WORD No 0
nternos TpoWaitReset WORD Mo 0
nternos | FlagReset BOOL No FALSE

[Mombra de blogue de funcion : FBCirdFeadBack]
###% CONVERSION DE TIEMPO DE UINTA BCD  ##%
| BCD [OP1)
[AETI
— | { .
P On [TpaCheck [OF2]
Indicador IO
de siempre [TpaChack
] Feadback
IO
BCO [OP1]
L (24 H .
Tposheck|| [OF2
IOEE
[TpaChack
Foadback
IOEE
BCD [OP1)
- [T T
[TpoResat [OF2]
[TpoW aitR
lesat
##% PROCESO DE RETARDO DEL RESET  ##%#
KEEP
1t | - oy |
Rasat Fallo FlagResat
I H
TimerW aitR
osat
TiM [OP1)
Timari¥ ait [OF2]
Rasat
[TpoWW aitR
lesat
##2% CONTROL DE LOS CONTACTOS DE BESPUESTA  ###
— | e — —




FeedBack  FesdbackM TmpCheck
C Feadback
e o— -
FeadBack  FeedbackM
### COMPROBACION DE CONEXION DEL CONTACTCR  ##%
| | TIM [OP1]
I =T H -
Actvar  TmpCheck Tmarraa || OF2
Feedback idbackCon
poCheck
Feadback
ICN
| O—
TimerFeadb FalloFeedb
ackConax ackConeax
FalloFeedh TimerWaitR
ackConex  asat
##¢ COMPROBACION DE DESCONEXICN DEL CONTACTOR s
TIM [OP1)
_J_ A | | Il [oP2)
Activar TmpCheck [TimerFaa :
Foadback HbackDes
conex
[TpoCheack
Feadback
ICEE
| O—
TimerFeadb FalloFeedn
ackDascon ackDascon
ax ax
FalioFesdo TimerWaitR
ackDescon  asat
x
###¢ ESTASLECEMOS SALIDAS DEALARMAS  #%#
}
FalloFeedb Fallo
ackConax
FalioFeadn
ackDascon
x




1.3 Escalar Int a Int.

Tipo variable MNombre [Tipo de datof Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas | EN BOOL Mo FALSE Controla ejecucion del blogue de
funcion.
Entradas ValorX INT Mo 4]
Entradas X0 INT No i}
Entradas x1 INT Mo 0
Entradas Y0 INT No 0
Entradas Y1 INT Mo 0
Salidas ENOC BOOL Mo FALSE Indica éxito de ejecucion del
bloque de funcion.
Salidas ValorY INT Mo 0
internos Recta_m REAL Mo a 0,
internos Recta_n REAL Mo 0 0,
internas Y{Real REAL Mo 4] aQ,
internas Y1Real REAL Mo 0 0,
internas X0Real REAL Mo 0 0,
internas X1Real REAL Mo 4] 0,
interncs ValorXReal REAL No 0 0,
internas ValoryReal REAL Mo 0 0,

[Hombre de blogue de funcian - FEEsciniTolnd

(" CONVERTIMOS VARLORES *)
XOReal -= INT_TO_REAL{X0)
X1Real = INT_TO_REAL{X1});
YOResl == INT_TO_REAL{YD};
¥1Real == INT_TO_REAL{Y1};
Valor¥Real = INT_TO_REAL(Valarx):

(* OBTENEMOS RECTA DE CONVERSION DE VALOR ANALOGICO A DIGITAL

RECTA_m = (¥1Real - YDReal) | (X1Real - X0Real) ;
RECTA_n = YOReal - (RECTA_m * XDReal);

{* OBTENEMOS SALIDA®)
ValoryReal= (Recta_m * ValorXReal) + Recta_n;;
Valory := REAL_TO_INT(ValoryReal);

D




1.4 Escalar Int to Real.

Tipo variable Nombre Tipo de dato| Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas EM BOOL Mo FALSE Controla ejecucion del blogue de
funcidn.

Entradas ValorX INT Mo 0

Entradas | X0 INT Mo 0

Entradas | X1 INT Mo 0

Entradas | Y0 REAL Mo 0 0,

Entradas | Y1 REAL Mo 0 0,

Entradas ExtFault BOOL Mo FALSE

Entradas Reset BOOL Mo FALSE

Salidas ENO BOOL Mo FALSE Indica éxito de ejecucion del

blogue de funcion.

Salidas Valory REAL No i 0,

Salidas Fault BOOL Mo FALSE

internas X0Real REAL Mo 0 0,

internaos X1Real REAL Mo 0 0.

internos YOReal REAL Mo 0 0,

internos Y1Real REAL Mo 0 0.

internos ValorXReal REAL Mo 0 0,

internos ValoryReal REAL Mo 0 0,

internos Recta_m REAL Mo i 0,

internos Recta_n REAL Mo 1] 0,

[Mombre de blogue de funcién : FBEsciniToReal]

(* CONVERTIMOS VARLORES *)
X¥OReal =INT_TO_REAL(D):

{* OBTENEMOS RECTA DE CONVERSION DE VALOR ANALOGICO A DIGITAL ")
RECTA_m := {¥1R=al - YOReal) / (X1Real - X0Real) ;
RECTA_n -= Y0Real - (RECTA_m * XDReal);

(" OBTENEMOS SALIDA *)
ValoryReal= (Recta_m " ValorXReal) + Recta_n;;
Valory == ValorYReal;

(" OBTENEMOS SALIDA DE FALLO *)
if (Resat) THEM Fault := FALSE: END_IF;
IF (ExtFault OR (ValorX < X0} OR {WalorX > X1)} THEN Fault := TRUE: END_IF:




1.5 Escalar Real to Int.

Tipo variable Nombre [Tipo de date| Retenido AT Valor inicial Comentario

Entradas EN BOOL No FALSE Controla ejecucion del blogue de
funcidn.

Entradas | Valor¥ REAL MNo 0 0,

Entradas X0 REAL Mo 0 0,

Entradas | X1 REAL Mo 0 0,

Entradas Y0 INT Mo 0

Entradas Y1 INT Mo 0

Salidas ENO BOOL No FALSE Indica éxito de ejecucion del
blogue de funcion.

Salidas ValorY INT Na 0

internos Recta_m REAL Mo 0 0,

internos Recta_n REAL No 0 0,

internos Y0Real REAL Mo 0 0,

internas ¥ 1Real REAL Mo 0 0,

internos X0Real REAL Mo 0 0,

internas X1Real REAL Mo 0 0,

internos ValorXReal REAL Mo 0 0,

internos ValorYReal REAL Nao 0 0,

[Nombre de bloque da funcidn : FEEscRaalTolnt]

(* CONVERTIMOS VARLORES )
¥DReal =X

¥1Real =X1;

¥OReal = INT_TO_REAL(YD)
¥1Real = INT_TO_REAL(Y1)
ValorXReal == ValorX;

{* OBTENEMOS RECTA DE CONVERSION DE VALORANALOGICO A DIGITAL *)
RECTA_m = (¥1Real - YOReal)/ (X1Real - XDReal} ;
RECTA_n := YDReal - (RECTA_m * XDReal);

(" OBTENEMOS SALIDA °)
ValorYReal= (Recta_m * ValorXReal) + Recta_n;;
Valor'y -= REAL_TO_INT{ValoryYReall




1.6 Histéresis de maximos a Real.

Tipo variable Mombre [Tipo de datg| Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas | EN BOOL Mo FALSE Controla ejecucion del bloque de
funcian.
Entradas WalorProc REAL Mo [i] Q,
Entradas | ValorMax REAL Na 0 0
Entradas ValorHister REAL Mo 0 0,
Salidas ENO BOOL Ma FALSE Indica éxito de ejecucidn del
blogue de funcion.
Salidas EnHister BOOL Mo FALSE
internos ValorMin REAL Mo 0 0
[Mombre da blogue do funcidn : FEHistarDeMaxREAL]
{* OCBTENEMOS VALOR MAXIMO *)
ValorhMin = ValorMax - ValorHister;
{* MOMENTO DE ENTRADA EN PROCESO DE HISTERESIS ')
IF (ValorProc >= ValorMax} THEN EnHister := TRUE; END_IF;
(" RESETEAMOS PROCES(O DE HISTERESIS )
IF (ValorProc < iValoMin) THEN EnHister ;= FALSE; END_IF;
1.7 Histéresis de minimos a Real.
Tipo variable Nombre [Tipo de dato Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas EN BOOL No FALSE Controla ejecucion del bloque de
funcion.
Entradas | ValorProc REAL No 1] 0
Entradas ValorMin REAL No 4] 0,
Entradas | ValorHister REAL No 1] 0
Salidas ENO BOOL HNao FALSE Indica éxito de ejecucion del
blegue de funcion.
Salidas EnHister BOOL Mo FALSE
internos iValorMax REAL No [1] 0,

[Nombre de bloque da funcion : FEHistarDeMinREAL]

{* OBTENEMOS VALOR MAXIMO *)
WValorMax == ValorMin + ValorHister;

{* MCOMENTO DE ENTRADA EN PROCESO DE HISTERESIS *)
IF (ValorProc == ValorMin) THEN EnHister = TRUE: END_IF:

(" RESETEAMOS PROCESD DE HISTERESIS®)
IF (ValorProc = iValorMax) THEN EnHister := FALSE; END_IF;

10




1.8 Gestion colores baliza.

Tipo variable Nombra [Tipo de dato| Retenido AT Valor inicial Comentario
Entradas | EN BOOL Mo FALSE Controla ejecucidn del blogue de
funcign.
Entradas Marcha BOOL MNo FALSE
Entradas Fallo BOOL No FALSE
Salidas ENO BOOL Mo FALSE Indica éxito de ejecucion del
blogue de funcion.
Salidas Color UINT Mo 0
000000 [Mombre da bloque da funcicn © FEMarParAlmStaColors]
(D00000)
R R i
###4 DISPONEMOS DE TRES COLORES  ###
Lt 0- PARADO #EE
i 1- MARCHA H
Lt 2- FALLD atd
R e e e S S S e e S e
000001 Color por defecio
(000000)
MO [OP1]
I men H
Fallo o [oP2]
Color
00002 Caso de marcha
(000002)
MO [OP1]
} men |
Marcha &1 P
Colar
000003 Caso de fallo
(000004)
— | MOV [OP1]
ot H
} )
Fallo = [OP2]
Colar
MO [OP1]
L men
1 &0 [oP2]
Bit de pulso Color
de reloj de
1.0
segundos

11




2. SECCIONES PROGRAMA

2.

000000
(000000)

000001
(000004)

000002
(000011)

000003
(000014)

1 Inicializacion.
[MWombre de programa - NuevoProgramai]
[Mombre de seccidn : Inicializacion]
# SENAL DE VALIDACION DE ENTRADAS ANALOGICAS #ssssay
CFi13 TIM
— H
P_On 0000
Indicador #10
de siempra
CN
Toooo 3802.00
: : O—
ValidAnalog ValidAnalog
Tim Data
wm WMODOAUTOMATICD samnes MARCHA #%
CF113 3800.00 SET
— | | | :
P On HMI_Binhda Wo.00
Indicador  [rcha ModoAuto
da siempra matico
CN
CF114 2:3.00
L |
POt OUT Linea
Indicador OK
de siempra
OFF
# MODOAUTOMATICO sy PABD ##
AB00.01 RSET
| H
HMI_EinPar Wo.0o
o hodoAuto
matico
I:1.03
IN_Emenge
nciaCK
### PARC PROGRESIVO MANTENIENDO LAS TUREMAS PARA QUE FLUYAAIRE ### 4%
3800.01 SET
1 H
I
HMI_BinPar Ws0.00
o Bit_Turbin
asPorParo

12

[OP1]
< TO00O{bit)>
a0z
[OP2]

<3802.00>
a133 a138 2159
al64 a175 a180
al150 a195

<W000.00>

a095 a108 a113
al17 a132 a158
al89 a194 a204
a206 a219 a221
a240 a244 a2@s
a269 a287 b28a
a295 a302 a316
b318 a322 a329
a362 a365 aiv4
b378 a410 ad13
a422 b426 a458
a461 a470 ba74
a506 a509 a518
b523 a536 a540

<W000.00>

a0%5 a108 a113
al17 a132 a158
al89 a194 a204
a206 a219 a221
a240 a244 a2es
a269 a287 b289
2295 a302 a3ie
b318 a322 a329
a362 a36s ai74
b378 ad410a413
3422 b426 a458
a461 a470 b474
a506 a509 a518
b523 a536 a540

<W050.00>
a016 a208 a223



W50.00
000004
(000016) —1

l
Bit Tu:'bina

sPorParo

3862.00
000005
(oooa1g) — |

TML | [oP1]

3'::‘2 N <3862.00>
Canaoid| 2018
acionTIML|| [OP2]

0se || [op3]

PV_TIML

Dsz

SV TIML

RSET (| <W030.00>

13

Il a016 a208 a223

Ws0.00
Bit Turbin

asPorParg




2.2 Alarmas

000000 [Nombre de programa - NuevoProgramat]
000021
¢ ) [Mombre de seccidn : Alarmas]
s SETA DE EMERGENCIA saiss
CF113 I-1.08 3805.00
— -+
P_On IN_Emarge ALM SetabE
Indicador  [Meia0K merg
da siampra
CN
3805.00 3803.10
ALM SetaE HMI_EtnRe
merg sat
000001 #dsa REARME MODULC DE SEGURIDAD. esio se hace por cableado eléctrico, agui sdlo sa gestiona el pilote luminoso
(000D2B) | RS
CF113 I-1.08 CF1o02 Q:3.08
I = [ |
P_On IN_Emarga P_1s QOUT_Piloto
Indicador  nciaOK Eiit de pulso Rearme
da siempra da raloj da
CON 1.0
segundos
000002 #### ALARMA POR FALLO DE INPUT/OUTPUT ANALOGICA ####w#
(D00032)
CF113 I: 2019.01 3806.03
| | 1
POn |FaloOutput ALM Fallo
Indicador  (Analog2 Analg Vari
de siempre  [VAR1
ON
3806.03 3802.10
- —
IALM Fallo HMI_EtnRe
lnalg Warl set
I: 2019.02 3806.04
L 1
I
FalloCutput ALM Fallo
\Analog3 Analg Var2
ARz
3B06.04 38032.10
- — ——F—
IALM_Fallo  HMI_EtnRa
\Wnalg Var2 set
I: 2010.08 3806.05
: — |
FalloCutput ALM_Fallc
IAnalogs Analg Var3
'AR3
3B06.05 3802.10
IALM_Fallo  HMI_EtnRe
\nalg Vars st
I: 2019.05 3806.06
L L
I
FalloCutput ALM Fallo
|&nalogs Analg Vard
'AR4
3B06.06 3803.10
- b
ALM Fallo HMI_EtrnRa
Analg Vard set
000003 ##seaaey GESTION DE SENALFACION DE ESTADO DEL CONJUNTO ###easens
(D00061)
CF113 3805.00 Q:3.01
— | N
P On LM SatakE OUT_Piloio
Indicador  {Merg Rojo
da siempra

14

«3805.00=
a023 a062

<3806.03>
a035 a080

<3806.04>
a042 a0&1

<3806.05=
a049 a082

<3806.06>
al56 a083

<301=
b09& b101



ON

3805.01

CFi02
|

3801.08

_|
LM

1
I

JALM_GMTu
rbina

380502
|

1
P_1s
Eit de pulso
Ide raloj de
1.0
lsagundos

HMI_Sanyal
izAlamm

TIM

I
JALM_Ctor T
urbina1

3805.04
—
JALM_GMTu
rhinaz
3805.05

—|
JALM_Clor T
urbinaz

3805.08
|

TOOM
|

0001
#50

Q-3.04

— |
JALM_TotalT
urbina2

3805.06
—|
JALM_TotalT
urbinaz
380507
_| -
IALM_Rasist
enciat
3805.08

|ALM_Rasist
enciaz

2B05.10
—
|ALM VarTr
ansporta2
380511
—
IALM_VarTr
ansportad
3p05.12
IALM_VarTr
ansported
2B05.13
—
IALM_Fallo
SondaT1
3B05.14
IALM_Fallo
SondaTz
3B05.15
—
IALM_Fallo
SondaHR 1
3B0E.00
—
IALM_Fallo
SondaHR2
2B0E.M

—
IALM_Fallo
\Analog EV
1

380602

l
LI
ItwisoAcust
Icadim

—

15

O
OUT_Zuma
baar

[OP1]
<TO001(bit)>
a0s3

[OP2]



000004
(000095)

000005
(000101)

|ALM_Fallo
\Analog EV
2

3806.03
—
IALM_Fallo
lAnalg Var

3806.04
—
IALM_Fallo
\Analg Varz
3806.05
—
IALM_Fallo
lAnalg Var3
3806.08
—
IALM_Fallo
\Analg Vars
380607

—
IALM_Vibra
dor

3806.08

—
ALM_Vibra
dor2

W0.00 Q:3am

HO.15
]

Q:3.03

— | ++
ModoAutom OUT_Piloto
afico Rojo

a:3M Q:3.03
|

Iniciar
\Autotuning
PID
[TEMP. 1

H58.15

Iniciar
Autotuning
PID
TEMP2

QUT_Pilota
Ambar

Q:-3.02

—F +-F
QOUT_Piloic  OUT_Pilato
Rojo Ambar

16

OUT_Piloto
Verda

<3.03>
b102



2.

000000
(000105)

000001
(000108)

000002
(000111)

000003
(000113)

000004
(000115)

3 Consigna de temperatura
[Nombre de programa : NuevoPrograman]
[Nombre de seccion : Consiga_Temperatura]
s VALOR MEDIO PARALECTURA ESTABLE DE LAS SENALES ANALOGICAS DE TEMPERATURA st
CF114 AVG
I (195)
P Oif £5
Indicador I: 2001
de siempre IN_Analog
OFF Temp1
3810
|AvgLectur
aTemp1
AVG
L {195)
£5
I: 2003
IN_Analog
Temp2
3820
|AwgLectur
aTemp2
e MOVEMOS LOS VALORES DE ENTRADA (MEDIDA) A LA INSTRUCCION PIDAT #amnes
Wo.00 MOV
I {oz1)
ModoAutom I: 2001
atico IN_Analog
Temp1
Waa
PID_Medi
daT1
MOV
L (o21)
I: 2003
IN_Analog
Temp2
Wiz
PID_Medi
daT2
inHnEan PREPARAMOS ELVALOR DE CONSIGNA DE TEMPERATURA 1A "INT" PARA TRABA.JAR CON EL "PIDAT" iHaasEEH
CFi1s FBEscRealTolntT1
P On FBEscRealTolnt | i
Indicador EN ENO
%eNsiemPre HMI_Cons—] ValorX ValorY —VallNTCon
HMI_Sond—] X0
HMI_Sond— X1
&0 —v0
&4000 — v
ek MOVEMOS EL RESULTADO AL PIDAT T1 s
Wo.00 MOV
I {o21) H
MpduAutom Was
atico VallNTCo
nsigT1
Ho
PID_Consi
gnaT 1
EHnEan PREPARAMOS ELVALOR DE CONSIGNA DE TEMPERATURA 2A "INT" PARA TRABA.JAR CON EL "PIDAT" iHeaHEEH

CF]‘IIS FBEscRealTolntT2

P On FBEscRealTolnt

Indicador EN ENO

%ENS'E’“DFE HMI_Cons—| ValorX Valor¥ —VallNTCon
HMI_Sond—] X0

17

[OP1]

| [OP2]

<c2001=
c109
[OP2]

Lectura estale T* 1

[OP1]

[OP2]

<c2003>

<110

[OP3]

Lectura estable T2 2

[OP1]
<c2001>
106
[0P2]
<cW029 >
€128

[OP1]
<c2003>
c107

[OP1]
<cW045 >
€112
[OP2]
<cHO00>
c128



000005
(D00117)

000008
(DD0119)

HMI_Sond —|X1
&0 YO
&4000 ¥

sz MOVEMOS EL RESULTADO AL PIDAT T2 ssee

W0.00
|

MOV

{oz1)

[
ModoAutom
atico

W4s
VallNTCo
nsigT2

PID_Consi

gnaT2

#mm  COMFIGUFACION DELPID #%=+# TEMPERATURA 1 &+

#### ELPIDA PARTIR DEL CANAL Ho OCURA 40 CANALES —= DEL HO AL H40 PARA EL PROCESADO DELPID  ####

A200.11
I

Mo
me1)

P Firsl Cyc
la

Indicador
de primer
ciclo

&10

H4
PID Pario
doMuastra
oT1

MOV
{Li=al]

#3

H5
PID_Conir
ol T1

MOV
{Li=al]

18

#414

FID 10T
1

[OP1]
<cW046>
clle
[OP2]
<cHO50=
c154

C4 -- Periodo de
muasireo. De 0,01 a
99,99 segundos. En
unidades da 10ms

[OP1]
[OP2]

C5--Bit4a15 =
2-PID alpha --» Por
dafacto a 0 (que es
un valor de alpha =
0,65)

Bit 3 - Valor
da la variabla
manipulada cuando
PV = SV

0= 0%

1= 809
Biti —=
Hahilitacion de
cambio de constante
da PID
0-—=Al
inicio da la ejecucion
da la instruccion PID
1= Al
inicio da la ejecucion
da la instruccion PID
Iy cada periodo de
muestreo

Bito —
Determina accién de
la banda proporcional
0=

Imversa (caso da
calantar)

1=
Diracta (caso da
anifriar)

[OP1]
[OP2]

C6 -- Limite de salida
da variable
manipulada
Bit 12 -
Habilitar / deshabilitar
0—=
Deshabilitar
1=
Habilitar
Bita al 11 —
Rango de entrada
0: 8 bits ;
1: @ bits ; 2: 10 bits ;
3: 11 bits ; 4: 12 bits ;
5: 13 bits ; 8: 14 bits ;
7: 15 bits ; 8: 16 bits
Bit4al7 =
Unidad integral y
darivativa
1: Pariodo
da muestro multiple




000007
(000127)

9: Tiempo

(100ms)
Bitoal3-=

Rango de salida

0: 8 bits ;
1: @ bits ; 22 10 bits ;
3: 11 bits ; 4: 12 bits ;
5: 13 bits : 6: 14 bits ©
7 15 bits - 8: 16 bits

[OP1]

[OP2]

range da
entrada=rango de
salida= 4= 12bits;
2elav12= 4085, que
a5 la resolucion que
tenemos de analkg
input/output

19

Moy ||CF -- Limite infarior
L o) ariable manipulada
&0 [OP1]
H7
PID Lowl [oF2]
imitT1
Moy |[C#-- Limite superior
L oe) ariable manipulada
(p-g. si hemos
&T_'USGS dafinido un range da
! salida da 10 bits, el
PID_Hight ||mimo equivale a
LimitT1 1003
[OP1]
[OP2]
Moy |[C2--Bit 15— Para
L et} iniciar el Aufotuning.
20 Si manualmeants
] lo pasamos a OFF, se
cancalara el
PID Auto B
— utob
TuningT1 auiatuning
IAutomaticamants
pasard a OFF cuando
se complete al
autatuning
[OP1]
[OP2]
<HO09.15>
a097 a137 b250
Moy |[C9--Bit 15— Para
L oe1) iniciar el Autofuning.
0 Si manualmente
H10 lo pasamos a OFF, se
- cancalara el
FID_Histe |l gouning
resisT1
IAutomaticamants
pasard a OFF cuando
s& complata al
autatuning
[OP1]
[OP2]
###¢ EJECUCION DELPID TEMPERATURA 1 ####
W28-IDC' PIDAT || [OP1]
I o :
Auto_PID_ W20 “155’\9-'029}
T PID Medi || ©
daTd [OP2]
Ho <cHO00=
PID_Consi| 114
gnali
wan || [OP3]
PID Salid || <cW030>
ATt c303
CFO02 wae.m <W028.01>
|




P_ER PID_ErrorT | B136
Indicador 1
de arror de
gjecucion
de
instruccion
(ER)
000008 e ACTIVAMOS EJECUCION DEPID 1 PARA BUSCAR TEMPERATURA DEL TUNEL 1 ssdasas
(000131)
3B01.11 3s02.00 W28.00 <W028.00=
| | ala7
HMI_Autoty |Validdnalog Auta PID_
nPID_T1 Data T
W0.00
1 4
ModoAutom
atico
000008 s AUTOTUNING PID TEMP. 1 #8888
(D00135) - _
380111 waa.om SET Iniciar Autotuning
I |+ PID TEMP.1
HMI_Autotu  PID_ErmorT Ho.15 <HD09.15>
nPID_T1 1 2097 b250
<cHO09 >
c125
200010 #aay PASAMOS VALOR ACTUAL DE LECTURA DE TEMPERATURA 1 A BEAL PARA COMPARATIVAY PODER PASAR A
(000138) BUSCAR HR ####
HSUEPU FBEscintToReal _Lec
ValitAnalog FBEscIntToReal i
Data EN ENO
IN_Analog—| ValorX ValorY [— ValEscalad
&0 —xo Fault [— ALM_Fallo
&4000 —%q
HMI_Sond—| Y0
HMI_Sond—]¥1
Fallolnput —] ExtFault
HMI_BtnR | Beset
rgg’g?,}(‘] CF1?S BEIOSiIS u!gp [OP1]
) I 11
| '»on ALM Fallo 25| [©P2)
Indicador ~ SondaTi Wiz <CWD12>
de siempra \ValEscala || €139 c144
ON doT 1
000013 ### CONFIGURACION DELPID #### TEMPERATURA 2 ##%#
{000145) | _#### EL PIDA PARTIR DEL CANAL H50 OCLIPA 40 CANALES - DEL H50 AL Ho0 PARA EL PROCESADO DEL PID _ ####
A200.11 MOy ||C4-- Perodo de
— | w21 mugstreo. D2 0,01 3
P_First_Cyc 10 ||99.99 segundos. En
e HE4 unidades da 10ms
Indicador PID Perio || [OP1]
de primer doMuestra
ciclo 0T [OP2]
Moy ||C5--Bit4ai15 -
| [oen) 2.PID alpha --» Por
] dafacto a 0 (que es
HES un valor de alpha =

20

PID_Conir
ol T2

0,65
Bit 3 — Walor
de la variable
manipulada cuando
PV = SV

0 —> 0%

1= 509
Bit 1 —=
Habilitacion de
lcambio de constante
da PID
0 —= Al
inicio da la ejecucion
da la instruccion PID
inicio da la ejecucion
da la instruccion PID
|y cada periodo de
muasirec

Bit 0 —=

Cetermina accidn de
la banda proporcional

0 -
inversa (caso da
calentark

11—
Directa (caso de
lenfriary

[2P1]

[OP2]



MOV
ey

#414

H5E
PID_IOT

MOV
e

&0

H57
PID_LowL
imitT2

MOV
ey

54085

H58
FID_Hight

LimitT2

MOV
021)

#0

H50
PID_Auto

TuningT2

MOV
o2}

21

#0

HE0
PID_Hista

resisT2

C -- Limits de salida
da variable
manipulada
Bit 12 —
Habilitar / dashabilitar
0=
Deshabilitar
1=
Habilitar
Bitaal 11—
Rango de entrada
10: 8 bits ;
1:9 bits ; 2: 10 bits ;
3: 11 bits ; 4: 12 bits ;
5: 13 bits ; 5: 14 bits ;
7: 15 bits ; 8: 18 bits
Bit4al 7=
Uinidad integral v
darivativa
1: Pariodo
de muestro multiple
9: Tiempa
(100ms)
Bitoal 3>
Rango de salida
10: 8 bits ;
1:9 bits ; 2: 10 bits ;
3: 11 bits ; 4: 12 bits ;
5: 13 bits ; 5: 14 bits ;

anirada=rango de
salida= 4= 12bits;
2elevi2= 4095, que
as la resolucidn que
tenemos de analog
inputioutput

C7 -- Limite infarior
lvariable manipulada

[OP1]
[OP2]

C8 -- Limite supearior
lvariabla manipulada

(p-e. 5i hemos
dafinido un rango de
salida da 10 bits, &l
midximo equivale a
1023

[OP1]
[OP2]

Co--Bit 15-—= Para
iniciar al Autotuning.

Si manualmenta
lo pasamos a OFF, se
cancelard el
autotuning

lAutomaticamants
pasara a OFF cuando
=2 complate al
autatuning

[2P1]

[OP2]

<H059.15>

a9 a163 ba7s
Co--Bit 15-—= Para
iniciar al Autotuning.

Si manualmenta

lo pasamos a OFF, se
cancelara el
autotuning

lAutomaticamants
pasara a OFF cuando
=0 complote al
autotuning

[2P1]

[OP2]




000014
(000153)

000015
(00157)

000016
(200161)

000017
(D00164)

000012
(D00166)

000019
(D00169)

### EJECUCIONDELPID TEMPERATURA 2 s

W31.00
}
Auto_PID_
T2
CFo02
- — |
P_ER PID_ErrorT
Indicador 2
de arror de
gjecucidn
de
instruccion
(ER)
s ACTIVAMOS EJECUCION DE PID 2 PARA BUSCAR TEMPERATLRA DEL TUNEL 2 s#sdasss
320112 380200 W31.00
| I}
I T
HMI Aoty |ValidAnalog Auta PID
nPID_T2 Data Tz
Wo.00
_| |_ 4
ModoAutom
afico
sEamay AUTOTUNING PID TEMP. 2 s##
3201.12 walm SET
f 4+
HMI_Autotu  PID_ErrorT H50.15
nPID T2 2
#xepar PASAMOS VALOR ACTUAL DE LECTURA DE TEMPERATURA = A REAL PARA COMPARATIVAY PODER PASARA
BUSCAR HR s
3332i03 FEEscintToReal_Lec
— } — ]
ValidAnalog FBEscintToReal
Diata EMN ENO
IN_Analog—] ValorX ValorY [—ValEscalad
&0 —xo Fault[— ALM_Fallo
&4000 — %1
HMI_Sond— YD
HMI_Sond—| ¥1
Fallolnput—| ExtFault
HMI_BtnR— Reset
CF112 3805.14 MCOVF
I | I EE
P_On ALM_Fallo &0
Indicador ~ SondaT2 Wid
de siempra alEscala
ON doT2
s COMPARAMOS VALCOHES SEGUN CONSIGNA E HISTERESIS SELECCIONADA EN HMI-TEMPERATURA TUNEL 2
HEE

CF1‘IIS FBHisterDeMinREA
pOn' FEHisterDeMinRE[ ]
Indicador EN ENO
%%JSiW:'FQ ValEscalad—| ValorPro EnHister[— ConsignaT
HMI_Cons—1 Valorhi
HMI_Histe— ValorHis

22

[2P1]
<cW032>
c110
[OP2]
<cHO50=>
c118
[DP3]
<cWO033>
£330

<W031.01=
b1&2

<W031.00=
a1533

Iniciar Autotuning
PID TEMP.2

<H059.15>
a09e b275
<cHO39>
c151

[QP1]
[OP2]
<cCW014=
c165 170



2.4 Consigna humedad

000000
(000172)

000001
(000175)

000002
(000177)

000003
(000180)

000004
(000182)

[Mombre de programa : NusvoPrograma1]
[Mombre de seccion : Consigna HR]
e VALOR MEDIO PARALECTURA ESTABLE DE LAS SENALES AMALOGICAS DE HUMEDAD &z 58
CF114 AVG
I 185} H
P_Off £5
Indicador I: 2002
de siempre IN_Analog
OFF HR1
3830
|Aw glectur
aHR1
AVG
L (1ssh |
#5
I: 2004
IN_Analog
HR2
3840
\Awglectur
aHR2
RN 1 HELEEE
3802.00 FBEscintToRealHR1
\."a]idAAang FBEscIntToReal 1
Data EM ENO
IN_Analog—| Valorx Valor¥ —ValEscalad
&0 —xo Fault [— ALM_Fallo
&4000 — ¥
HMI_Sond—/ Y0
HMI_Sond—¥1
Fallolnput —{ ExtFault
HMI_BtnR—] Reset
CF113 3805.15 MOVE
I I I (48] H
P On ALM Fallo &0
Indicador ~ SondaHR1 W16
de siempre ValEscala
ON doHR1
amppnas: PASAMOS LA LECTURA DE HUMEDAD DE TUNEL 2 AVALORES REALES PARA COMPARATIVA &eg08:8
38'32]'30‘ FBEscIntToRealHR2
I - J
ValidAnalog FBEscIntToReal
Data EM EMNO
IN_Analog— Valorx Valor¥ —ValEscalad
&0 —x%0 Fault —ALM_Fallo
84000 —yq
HMI_Sond—/Y0
HMI_Sond—]¥1
Fallalnput — ExtFault
HMI_BtnR —| Reset
CF113 3806.00 MOVE
I I I [460) H
P On ALM Fallo &0
Indicador ~ SendaHR2 RE)
de siempre ValEscala
ON doHR2

23

[OP1]
[OP2]
[OP3]

[OP1]
[OP2]
[OP3]

[OP1]
[OP2]
<cWO016>
€176 ¢186

[OP1]
[OP2]
<cWO018>
<181 188



000005 snRHEs: APLICAMOS DESVIACION ACEPTABLE DE CONSIGNA HUMEDAD 1 s

(DD0185)
CFu1s FEHisterDeMinREA
P On' FBHisterDeMinRE )
Indicador EN ENO
de siempre ValEscalad—] ValorPro EnHister [— Consigna
ON HMI_Cons WalorMi

HMI_H i';f_e_| ValorHist

000006 ey APLICAMOS DESVIACION ACEPTABLE DE CONSIGNA HUMEDAD 2 s

(000187)
CF1‘|13 FBHisterDeMinREA
5 On' FEHisterDeMinRE [
Indicador EN ENO
doislempfe ValEscalad™ | ValorPro EnHister[— Consigna

HMI_Cons— ValorMi
HMI_Histe™ [ ValorHis

000007 nnrasas COMPABAMOS VALORES SEGUN CONSIGNA -HUMEDAD TUNEL 1 #&88ss

(0oD188)
Wo.00 3802.00 3805.15 3802.03 3802.11
— | { = - {
ModoAutom ValidAnalog ALM Falle ConsignaH ReducirHR
atico Data SondaHR1  R10k 1
000008 nnrasas COMPARAMOS VALORES SEGUN CONSIGNA -HUMEDAD TUNEL 2 i588s
(000194)
Wo.00 3802.00 360600 3802.04 380212
1 | | | | A" -
[ 11 I =l
ModoAutom ValidAnalog ALM Falle ConsignaH ReducirHR
atico Data SondaHR2 R20k 2

24

<3802.11=
a243

<3802.12>
a268




2.5 Turbina 1

gggggg [Nombre da programa © MuswoProgramat]
! ! [Nombre de seccidn : Turbina_ 1]
##auaas# GESTION DE LAS PROTECCIONES TURBINA 1 #wagassss
Cri3 FECtrCtoryTermTu
Pon FBCtriCtorYTerm [
Indicador EM ENO
doismrrurs QUT_Ctor—{ Activar  FalloTer — ALM_GMT
P_On —|HayTer FalloCon[— ALM_Ctor
IN_GMaotT—| CheckTe Fallo — ALM_Total
IN_CtorTu—{ CheckC
HMI_BtnR—| Reset
P_On ] DetecTe
P_Off —DetecCt
&10  — TpoChec
000001 #pas GESTION DEACTIVACION DE LA TURBINA 1 EN MODO MANUAL s
(D00202)
3205.03 RSET
}
ALM_TotalT 3200.11
urbina HMI Man
ualTurbina
1
1:1.03
IN_Emerge
ncia0k
wWo.00
ModoAutom
atico
000002 e ACTIVACION DE LA TURBINAT ##s8
(D00206)
wWo.00 380503 - 1.03 Q:2.00
I | T I I \_-)_
ModoAutom (ALM TotalT IN_Emerge OUT_Ctor T
atico urbina1 nciaOK urtimat
380011
HMI_Manua
[Turbinat
WE50.00
Bit_Turbina
sPorParo
000002 Ay GESTION DE COLOR DE ESTADC PARA HMI #aseaa
(000212)
CR113 FEMarParAlmSt3C
P on FBMarParAlmstac|
Indicador EN ENO
%15'9""3"9 QUT_Ctor—] Marcha Color —HMI_5tCol
ALM _Total—| Fallo

25

<3800.113|
a207



2.6 Turbina 2

000000 [Nombre da programa : MuevoProgramai]

(000215)
I > [Mombre da seccidn : Turbina 2]

IN_CtorTu—| CheckC
HMI_BtnR— Reset

P On —|DetecTe
P_Off —DetecCt
&100  — TpoChec

#pasassd GESTION DE LAS PROTECCIONES TURBINAZ  s¥sdssss
CRit2 FBCtACtorYTermTu
Pon FBCtriCtorYTerm | 1
Indicador EN ENO
%‘ils"?”":'m QUT_Ctor—| Activar ~ FalloTer —ALM_GMT
P_On —HayTer FalloCon— ALM_Ctor
IN_GMotT—| CheckTe Fallo [— ALM_Total

000001

##aaa# GESTION DEACTIVACION DE LA TURBINA 2 EN MODO MANUAL  ###+3#

(D00217)
3805.06
|

RSET

—
ALM TotalT
urbinaz

121.03

IN_Emarga
ncialK

Wo.00

ModoAutom
atico

3800.12
HMI Man
ual Turbina
2

#ede ACTVACION DE LATUREIMA = #aaas

000002

(p00221)

W0.00 3805.068 -1.03
| | | |

Q-2.08

I I LI
ModoAwtom JALM TotalT IN_Emerge
atico urbinaz ncia i

380012
HMI_Manua
ITurbinaz

WS0.00

Bit_Turbina

sPorParo

urbinaz

O—
OUT_Ctor T

#zepade GESTION DE COLOR DE ESTADO PARA HMI saseaias

000003
(00227)
CF113

FBMarParAlmSt3C

I
P On
Indicador
de siempra
ON

OUT_Cior—
ALM _Total—]

FBMarParAlmst3ac|

EN ENO
Marcha Color
Fallo

—HMI_StCol

26

<3800.12>
a222



2.7 Resistencia 1

000000
(000230)

000001
(D00238)

000002
(000242)

000003
(D00252)

[Nombre de programa : NuswoProgramat]

[Nombre de saccion : Hesistancia_1]

#psyssss GESTION DE LAS PROTECCIONES RESISTEMCIA 1 sssssasss
CF113 a2m - 0.02 3805.07
I | | 4
P On OUT_Hele 1IN _ProtResi ALM_Rosist
Indicadar Fasist1 st enciat
de sismpra
ON
3805.07 3203.10
ALM_Resist HM| BinRa
enciai sat
#Fae GESTION DEACTIVACION DE LA RESISTENCIA 1 EN MODO MANUAL  ssy
3805.07 RSET
l
ALM_Fllesist 280014
encial HMI_Man
ualResistt
1:1.03
IN Emarge
ncialk
W0.00
Modosutom
afico
s ACTIVACION DE LA BESISTENCIA 1 &3
3802.01 3z02.1 W0.00 3805.02 280501 3805.07 1:1.02 H9.15 Q:2.0m
) { | | | =iy - J-1— | | =1
ConsignaT1 ReducrHR  ModoAutorn ALM CtorT  ALM GMTu [ALM Resist IN_Emerge  Iniciar OUT_Rele
Ok 1 atico urbinal roinai anciat ncia0K Autotuning Resist1
PID
TEMP.A
3200.14
l
[
HMI_Manua
IRasist

a@smasy GESTION DE COLOR DE ESTADOD PARA HMI #assaas

CF‘I‘IIS FBMarParAlmSt3C
5 on' FEMarParAlmSt3C|
Indicadar EN ENO
do?qSiEﬂ"ElfB OUT_Rele — Marcha Color —HMI_5tCol
ALM_Resis—| Fallo

27

<3805.07>
a0e9 a232 aZ38
b248 a253

<3800.14>
a247

<201=
a231



2.8 Resistencia 2

000000
(00255)

000001
(200263)

noooo2
(D0026T)

000003
(000277)

[Mombre de programa : NusvoProgramai]

[Mombre de seccicn - Resistencia_ 2]

#sgpasey GESTION DE LAS PROTECCIONES RESISTENCIA 2

=

CF112 Q- 2.00 1010 2805.08
[l | |
I 1T I
P On OUT _Rele N _ProtResi ALM_Resist
Indicadar Resisiz si2 enciaz
da siampra
ON
3805.08 320310
ALM_Rasist HMI_BtnRa
encia2 sat
#away GESTION DEACTIVACICN DE LA RESISTENCIA 2 EN MODD MANUAL  #saas
3205.08 R2ET
l
AL‘.!_FIIesist 380015
encia2 HMI_Man
uziResiste
1:1.03
IN Emarga
nciaOK
WO0.00
ModoAutom
atico
##ad ACTIVACION DE LA BESISTENCIA 2 sy
3802.02 380212 W0.00 3805.05 3805.04 3805.08 1:1.03 H55.15 Q- 209
) | | i =iy -1 - o L =
ConsignaT2 ReducrHR  ModoAutom ALM CiorT  ALM_GMTu [ALM_Resist IN_Emerge Imiciar oUT_Rale
Ok 2 atico wrbinaz rbina2 oncia2 nciaCk Autotuning Besistz
PID
TEMP2
320015
l
[
HMI_Manua
IRasist2

#zapaas GESTION DE COLOR DE ESTADO PARA HMI s

CF112

FBMarParAlmSt3C

|
P _On
Indicadaor
de siempra

OUT_Rele —
ALM_Resis |

FEMarParAlmsStac|
EN ENO
Marcha Color—HMI_5tCol
Fallo

28

<3805.08>
al70 a258 a263
b273 a278

<3800.15>
a272

<209
a256



2.9 Electrovalvula 1

poopgo | [Membre de programa - NuevoProgramai]

(000280)
' "' INombre de seccisn : EV_Glicel_1]

sEpssd GESTION DE PROTECCION EV GLICOL 1 #amaw

I: 2019.00 3B06.0 <3806.01>

|

I
FalloCutput ALM Fallo al7e a281 a285
Analogt Analog EV | D299 2307
EV .

3806.01 380210

ALM Fallo HMI_BtnRe
Analog EV  set
1

00000 apeass GESTION DEACTIVACION DE LA EV 1 EN MODO MANUAL e

(000285)
3835i01 RSET <3801.04>
ALM_Fallo TaoT0s || 22°0 2%
Analog EV HMI_Man
i ual EV1
1:1.03
IN Emarge
ncialk
W0.00
ModoAutom
afico

#aR# MANDAMOS VALOR ANALOGICO (50%) PARA EL CONTROL DE EV GLICOL 1 EN MANUAL ##s## 5a

(000285, |_havitadesnabilita mediants el bit de "anable 2010.0
W0 380104 mov | 1op1)
m21)
ModoAutom HMI Manuz w2000 ]| [OF4
atico LEW1 Q:201 ||

OUT Anal|| <c2011>
gEVGlico|| €293 c303 205
I

###4# PASAMOS VALOR DE SALIDA DE EV GLIOL 1 A% PARA VISUALIZAR POR HMI ###### dwidimos lectura anfra resolucion
000003 "
(000282) max. 4095/100

CF113 [OPT]
I 1420) .
P On Q:20m .
Indicador oUT Anal| 20112
de siempra ogEVGico|| €291 €303 305
ON I [OP2]
&4
weo | gt
HMI_Valor
EV1_para
Display

29



000004
(00234)

000005
(000302)

000008
(D00204)

000008
(000306)

#padae GESTIONAMOS PARADA DE LAS EV GLICOL MEDIANTE LA HABILITACICN/

DESAHABILITACION DE LA CARTA DE

SALIDAS AMAL OGICAS swsyassaan
3801.04 3805.01 1:1.03 Qe 200
I - o
HMI_Manua IALM Fallo  IN_Emerge EnableCutp
I_EV1 lAnalog BV  nciaOK uthnalogl
1
W0.00 2B05.02 3205.01
f - -+
ModoAutom ALM_ClorT - ALM_GMTu
atico urbimal rhinat
#xarz MANDAMOS VALOR ANALOGICO PARA EL CONTROL DE EV GLICOL 1 ENAUTOMATICO seawas¢ Se
habilita'deshabilita mediante &l bit de "enabla "2010.0
W0.00 MOV
_| l oet)
ModoAutom Wal
atico PID_Salid
aTi
Q-20m
CUT _Anal
ogEV Glico
11
Q: 2010.00 MOV
__/l_,.»r o21)
EnablaCutp &0
utAnalogt Q: 2011
EV_1 CUT _Anal
ogEV Glico
11
HRnaas GEs 10N DE COLOR DE ESTADD FARA HNMI s

30

CF‘I‘IlS FEMarParAlmSt3C
5o’ FBMarParAlmstac|
Indiqadnr EM ENO
%Er‘uslémpl'e EnableCut— Marcha Color— HMI_StCaol
ALM_Fallo— Fallo

EV 1
<2010.00=
b304

[OP1]

<cW030=

c128

[OP2]

<c2011=

€291 ¢293 c305
[OP1]

[OP2]

<c2011=
€291 ¢292 303



2.10 Electrovalvula 2

000000
(00309)

000001
(2O0314)

noooo2
(2O0318)

000002
(200321)

[Nombre da programa © NusvoProgramai]

##adaas GESTIONAMOS PARADA DE LAS EV GLICOL MEDIANTE LA HABILITACICON/

SALIDAS AMAL DGICAS sl

DESAHABILITACION DE LA CARTA DE

— | 1 -+

3201.05 3806.02 I:1.03 Q- 2010
I -4 |
HMI_Manua JALM Fallo  IM_Emerge EnableOutp
I_EVZ2 lAnalog EV  noiaOK utAnakogs
2

W0.00 3805.05 3805.04
|

I I
ModoAutom ALM_CiorT - ALM_GMTu
afico urbinaz? rbinaz

31

[Mombre da seccion : EV_Glicol_2]
sy GESTION DE PROTECCION EV GLICOL 2 #sasas
- 2010.04 2806.02 <3B06.02>
|
I 079 a310a314
FalloCutput ALM Fallo | P20 0 ®
Analogs Analog EV a
EV_2 2
3806.02 380310
ALM Fallo HMI_BinPe
Analog EV  set
2
#Faday GESTION DEACTIVACION DE LA EV_ 2 EN MODO MANUAL st
38!]5i02 RSET <3801.05=>
AL‘.'I_FIGJIQ EOTE a319a3i21
Analog EV HAI_Man
2 ual EVz
1:1.02
IN Emarge
ncialk
W0.00
— —
ModoAutom
afico
#es MANDAMOS VALOR ANALOGICD (50%:) PARA EL CONTROL DE EV GLICOL 2 EN MANUAL ##s### Se
hahilita/deshabilita mediants el bit de "enable "2010.0
W00 3B01.05 MOV [OP1]
—F N L e
ModoAutom  HMIManua 2000
afico | Ewz 02015 =c2015>
OUT_Anal|| €330 ¢332¢334
ogEW Glico
|2

EV 2z
<2010.04=
b331




000004
(000324)

000005
(200331)

s MANDAMOS VALOR ANALOGICO PARA EL CONTROL DE EV GLICOLZ ENAUTOMATICO
habilita'deshabilita mediants &l bit de "enabla 2010.4"

wERERE Se

W0o.00 MOV
} )
ModoAutom [TEE]
afico PID_Salid
arz
Q: 2015
OUT_Anal
ogEV Glico
Iz
O 201004 MOV
I o)
EnablaCutp &0
utAnalogs Q:2015
EV_2 OUT Anal
ogEV Glico
12

000006
(000333)

#za#s PASAMOS VALOR DE SALIDA DE EV GLIOL 2 A % PARA VISUALIZAR POR HMI a2 dividimos leciura entre el valor

000008
(000335)

max. 4095100
CF113 !
I 430}
P_COn Q: 2015
Indicador COUT_Anal
de siempre ogEW Glico
OM Iz
41
wWe1
HMI_Walor
EV2_para
Display

#ataas GESTION DE COLOR DE ESTADO PARA HMI #ssssmay

CF‘I‘IIS FBMarParAlmSt3C
5 on' FEMarParAlmst3C|
Indiqadnr EN ENO
dOiJSIW!JI'Q EnableOut—| Marcha Color —HMI_StCol
ALM_Fallo— Fallo

32

[OP1]
<CW033>
cl154

[OP2]

<c2015=>

€320 ¢332 c334

[OP1]

[OP2]

<2015

€320 ¢330 c334

[OP1]

<c2015>

£320 ¢330 ¢332
[OP2]

[OP3]
an %



2.11

000000
(00338)

000001
(200340)

000002
(200343)

000003
(2003245)

Cinta transporte 1

[Mombre de programa : NuewoProgramai]

[Mombre de seccidn : CintaTransportai]

#aasasad GESTION DE LAS PROTECCIONES DE LA CINTA DE TRANSPORTE 1
a 41 para la salida de relé de MXZ, referenciada_al terminal RUN

##Fanaasd configuramos el parametro C026

CFi1a FECtriPotVarl
P On I FBCtrIFeedBack
Indiqa.dor EMN ENO
de siempra OUT_VarCi—| Activar Fallo —ALM_VarTr
IN_VarZint—] FeedBac
HMI_BEtnR | Reset
&0 TpoChec
TpoVarlC — TpoChec
TpoVarlW—| TpoRese
P_Off —Feedbac
###%#% RESET DELVARIADOR 1 #4338+
380509 380310 Q-203
l |
ALM VarTr  HMI_BinBs OUT VarCi
ansporiat sal nia1 RESE
T
#Fapager VELOCIDAD SELECCIONABLE POR HMI ##sas
CFita FBEscIntTolnt
P oOn FBEscIntTolnt |
Indicador EN ENO
da siempra HMI_Selec—| ValorX Valory [ ValEscalad
&0 — %0
VelvariM — X1
&0 —¥0
4000 —vyq
#Eapasg INCREMENTOVDECREMENTO DE VELOCIDAD ADICIONAL HMI seeasss
CF113 380106 < + [OP1]
| It | 1 Y
| Jt | {anm (4001 i
P On HMI_VeloTo D1 o ;;303305011 cas8
indicador  (dos_SUBIR | |HM|_Sale HMI_Sale
de siempra IcVielo1 cVelol €359 359
D1002 &1 [OP2]
alVari Ma m
HMI_Sale [or3] .
[OP1] cVelol <cD00001 >
(0P2] c344 c351 c358
c359 c359
380002
—t
HMI VeloV
ar1_SUEBIR
I: 0.06
—1t
IN_PulsCint
az INC
380107 - - [OP1]
bl 520 10 000001 -
HMI_ ValoTo D ot :;4 €351 352
dos BAJAR | UMl Sale HMI_Sale
kcValo cValo €352 c358
&10 &1 [oP2]
[OP1] o1
— HMI_Sala [OF3]
[OP2] Veiot <cD00001 >
c344 c351 c352
c352 c358
3B0D03
_h l_
HMI_Velo
ari BAJAR
|- 0.07
—t
IN_PulsCint
az DEC

33




000004
(200360)

000005
(200354)

000006
(000374)

000007
(000378)

000008
(2003B3)

##ada GESTION DEACTIVACION DE LA CINTA 1 EN MODO MANUAL  ##a

3805.09 RSET
|
I
ALM VarTr 3801.00
ansporte1 HMI_Man
Run\Var1
1:1.03
IN_Emerga
nciaOk
W0.00
ModoAutom
atico
##### ACTIVACION VARIADOR CINTA 1 -AUTOMATICO ##g##
3801.00 3805.09 :1.03 Q- 2.02
f = | |
HMI ManR IALM VarTr  IN Emerga OUT VarCi
unWari ansportel  ncialkK niai_RUN
W0.00 280510 380511 3805.12 G- 2010
— | -4 - = —
ModoAutom ALM MarTr ALM VarTr ALM VarTr EnableQutp
atico ansporte2  ansporied  ansported uthnalog2
W0.00 I-1.03 3805.00 MOV
_| I I I H oe1)
ModoAutom IN_Emerge ALM VarTr W1
atico nciaOK ansporiel [ValEscala
doV 1
a:202
OUT_Anal
ogVart
#H##2 ACTIVACION VAR CINTA 1 (500c) -MANLIAL #s34#
W0.00 I-1.03 3201.00 3805.00 MOV
f il | | -+ et}
ModoAutom IN_Emerge HMI_ManRB  ALM VarTr &2000
atico nciaOK urivar ansporta Q- 2012
OUT_Anal
ogVart

#aapayy GESTION DE COLOR DE ESTADC PARA HMI #aseaaay

CF‘I‘IIS FEMarParAlmSt3C
> on' FEMarParAlmst3C|
Indicador EM END
gi]SIWDFB OUT_VarCi—) Marcha Color —HMI_StCol
ALM _WarTr— Fallo

34

«3801.00=>
a364 a380

<2.02>
a542 as550

VAR

[OP1]
<CWO001 >
344
[OP2]
<c2012>
c382

[QP1]
[OP2]
<c2012>
377



2.12

000000
(20038E)

000001
(200383)

000002
(2003291)

000003
(200383)

Cinta transporte 2

[Mombre da programa : NuevoProgramai]

[Mombre de seccidn © CintaTransportaz]

#pasRy GESTION DE LAS PROTECCIONES DE LA CINTA DE TRANSPO
41 para la salida da relé de MX2, referenciada_al terminal RUN

RTE 2 #s##%##4% configuramos el parameiro C026 a

Crit3 FBCtriProtVar2
P On FBCtrIFeedBack | 1
Indicadar EN ENO
doif'e""am OUT_VarCi—| Activar Fallo —ALM_VarTr
IN_VarCint—{ FeedBac
HMI_BitnR—| Reset
10 — TpoChec
TpoVar2C —| TpoChec
TpoVardW— TpoRese
P_Off —|Feedbac
#Eaasyy BESET DELVARIADOR 2 ###
3205.10 280310 Q:2.05
| I}
AL\.!_\:'anr H'.'lll_E':lnFle OUT WarCi
ansporie2 sot niaz HESE
T
#Eagamns VELOCIDAD SELECCIONABLE POR HMI #8388
cria FBEscintTolnt
P oOn' FBEscintTolnt |
Indicadar EN EMO
de siempra HMI_Selec—] ValorX ValorY [ ValEscalad
OM a0 —wn
VelVarzhM — X1
&0 — %0
&4000 —vyq
#Eagapay INCREMENTO/DECREMENTO DE VELOCIDAD DESDE BOTONERA Y ADICIOMAL HMisseass
CFna 3801 06 < + [OP1]
| e | ] o |
f 1t I aim
P_On HMI_VeloTo D2 Dz Zfzm 3?905 }405
Indicador  [dos_SUBIR | [UMI_Sale HMI_Sale || ©57= €279 €
de siempra lcVeloz cWeloz2 c407 c407
ON D1005 &1 [OP2]
e Hngele or3]
[OP1] Vieioz <cDO0D02>
[OP2] €392 c399 c406
c407 c407
2B00.04
—t —— 1
HMI_VeloV/
arz SUBIA
|- 0.08
— It — ]
IM_PulsCint
az IMNC
2801.07 - - [OP1]
t| 320 i | 000002
HMI_VeloTo oz D2 <3c5|2 399 >4DD
dos_BAJAR | lumi_Sale HMI_Salg || ©=5= C355C
lcWeloz cVelaz c400 c406
&10 &1 [oP2]
[OP1] D2
P—— HMI_Sala [OP3]
[OP2] oVoioz <cD00002>
€392 c399 c400
c400 c406
2B00.05
_“. |_ 4
HMI VeloV
arz BAJAR
- 0.07
Ly — ]
IN_PulsCint
a2 DEC

35




000004
(D00408)

000005
(D00412)

006

000
(000422) —

000007
(D00428)

000008
(D00431)

##aas GESTION DEACTIVACION DE LA CINTA 2 EN MODO MANUAL — s#a#

3805.10 RSET
|
I
ALM VarTr 3801.
ansporte2 HMI_Man
Run\Var2
1:1.03
IN_Emarga
ncia0k
W0.00
ModoAutom
atico
###a# ACTIVACION VARIADOR CINTA 2 -AUTOMATICO ###88%
3801.0m 380510 :1.03 Q- 2.04
f = { | )
HMI ManR IALM VarTr 1IN Emerge OUT VarCi
unVarz ansporte2  nciaOkK niaz AUN
W0.00 380500 380511 3805.12 Geamo.e
— | -+ =1 = ),
ModoAutom ALM VarTr ALM VarTr  ALM VarTr EnableOutp
atico ansportai ansporie3  ansported utAnalog3
W0.00 I-1.03 3205.10 MOV
} | | =1 )]
ModoAutom IN_Emerge  ALM VarTr wWe
atico nciallk ansporie2 alEscala
doV2
a:2m3
OUT_Anal
og\Varz
#H### ACTIVACION VAR CINTA 2 (500:) -MANUAL #8388
W0.00 I-1.03 3s01.01 3805.10 MOV
[ { | | | -1 L))
Modofutom IN_Emerge HMI_ManR  ALM VarTr &2000
atico ncialdk unvarz ansportaz 0 2018
OUT_Anal
og\Var2

#papae GESTION DE COLOR DE ESTADOD PARA HMI #swsasas

CF‘I‘IIS FBMarParAlmst3C
5 on' FBMarParAlmst3c|
Indicador EN ENO
dOiJSIW pra OUT_VarCi— Marcha Color —HMI_5tCol
ALM _VarTr—| Fallo

36

=3801.01>
a412 a428

<204
a543 a551

VARz

[OP1]
=CW002 =
c392
[OF2]
<c2013 >
430

[OP1]
[OP2]
<c2013 >
c425



2.13 Cinta transporte 3

000000
(200434)

000001
(200438E)

000002
(200439)

000003
(200441)

[Mombre da programa : MuevoProgramai]

[Mombre da seccidn © CintaTransportas]

##staaad GESTION DE LAS PROTECCIONES DE LA CINTA DE TRANSPORTE 3 ###waw## configuramos el paramefro G026 a

41 para la salida da relé de MX2, referenciada al terminal RUN

Cria FBCtriProtVar3
P On FBCtrIFeedBack 1
Indic_adnr EM ENO
de siempra OUT_VarCi—] Activar Fallo —ALM_VarTr
IN_VarCint— FeedBac
HMI_BtnR —| Reset
&10  — TpoChec
TpoVar3C — TpoChec
TpoVaraW—| TpoRese
P_Off —|Feedbac
#EES R BESET DELVARWDOR 3 #8883
380511 380310 Q: 207
| 1|
ALM VarTr  HMI BinBe OUT VarCi
anspones set nia3 RESE
T
sR#daad VELOCIDAD SELECCIONABLE POR HMI #8388
Cri13 FEBEscintTolnt
P On FBEscIntTolnt | 1
Indicadar EM EMO
de siempro HMI_Selec—] ValorX ValorY [~ ValEscalad
ON &0 —wo
VelvaramM — X1
&0 — ¥
S4000 — 1
#u#desed INCREMENTO/DECREMENTO DE VELOCIDAD ADICIONAL HMI ##sas#s
CFna 380108 < + [oP1]
| 4 | L0 1)
T 1t T 30 (] _ .
P_On HMI_VeloTo [nE] o5 f;%m;lggjdsﬂt
Indicador  |00s_SUBIR | [MI_Sale HMI_Sale || €TV ESA0C
de siempra lcValos cWilo3 c455 €455
ON D1008 &1 [OPZ]
xQNﬂFSMB HMIDEQIQ L,
[OP1] cVelos =cb00003>
(0P2] ca40 c447 c454
c455 c455
3B00.08
_h. J
HMI_VieloV
ar3 SUBIR
I: 0.06
Lt ]
IN_PulsCint
az_INC
3B01.07 = - [oP1]
t+ 2em) 1410) - cDD0003:
MM VeloTo o3 D3 (;40 447 )443
dos BAJAR | |um Sele HMI_Sale || MY eI C
lValos clelos || c448cd54
&10 &1 [QP2]
[OP1] D3
—— HMI_Sale L)
[OP2] oVeloa <cD00003 >
c440 c447 c448
448 o454
380007
_H l_ J
HMI_VeloV
ara BAJAR
I 0.07
L1y ]
IM_PulsCint
a2 DEC

37




000004
(000456)

000005
(0:00450)

000006
(000470)

000007

(00047 4)

000003
(00479)

#xaps GESTION DEACTIVACION DE LA CINTA 3 EN MODO MANUAL  s#aws

3805.11 RSET
|
I
ALM VarTr 380102
anspanes HMI_Man
Run\ar3
1:1.03
IN_Emearga
ncialk
W0O.00
1
Modosutom
atico
### ACTIVACION VARIADOR CINTA 3 -AUTOMATICO  ###a
3201.02 380511 :1.03 Q- 2.08
f 4 { | D
HMI ManR IALM VarTr  IN Emerge OUT VarCi
unVar3 ansporte3  nciaOkK nia3 AUMN
W0.00 380509 a205.10 380512 Q- 2000
— | = = -t 3
Modosutom ALM VarTr  ALM VarTr ALM VarTr EnableOutp
atico ansported ansporie2 ansported utAnalogd
W0.00 I:1.03 380511 MOV
_| I I I H o21)
ModoAutom IN_Emerge  ALM VarTr w3
atico ncialdK anspore3 [ValEscala
doV'3
Q: 2014
OUT_Anal
ogVar3
#eaa# ACTIVACION VAR CINTA 3 (5092} -MANUAL ##s##
W0.00 I-1.03 2801.02 2805.11 MOV
[ [ | || 4t et
ModoAutom IN_Emerge HM|_ManR  ALM VarTr &2000
afico ncialOK uriVar3 ansportas Q- 7014
OUT_Anal
ooVars

##aass GESTION DE COLOR DE ESTADD PARA HMI #s#ssws#s

CF‘I‘IIS FBMarParAlmSt3C
5 on' FBMarParAlmst3C|
Indicador EM ENO
dOiISIW pre OUT_VarZi— Marcha Color —HMI_5tCol
ALM_VarTr— | Fallo

38

<3801.02>
3460 ad7e

<2.06>
a544 a552

VARZ

[OP1]
<CWO003 >
o440
[OP2]
<c2014=
c478

[QP1]
[OP2]
<C2014=
c473



2.

000000
(000482)

000001
(000484)

000002
(000487

000003
(000489)

14 Cinta transporte 4

[Mombre de programa : MuevoProgramat]

[Mambre da seccidn © CintaTransportad]

41 para la salida da relé de MX2, referenciada al terminal BUN

##saaas GESTION DE LAS PROTECCIONES DE LA CINTA DE TRANSPORTE 4 #swsswss configuramos el paramelro C026 a

CF“‘I‘S FECtriProtvard
P On FECtriFeedBack
Indiqaﬂnr EN ENO
dOQNS'E"":'m OUT_VarCi—] Activar Fallo —ALM_VarTr

IN_VarCint—] FeedBac
HMI_BtnR—| Reset
&50 TpoChec
TpoVardC —| TpoChec
TpoVardW—| TpoRese
P_Off — Feedbac

##swsass BESET DELVARIADOR #assasas

39

380512 280310 Q21
— | | | -
ALM VarTr HMI_EinRe CUT WarCi
ansporiest set nia4 RESE
T
wpaaaad VELOCIDAD SELECCIONASLE POR HMI ##a
CF13 FBEscIntTolnt
P oOn FBEscIntTolnt |
Indicador EN EMNO
de siempre HMI_Selec™] ValorX ValorY [~ ValEscalad
OM 80  —|xp
Velvardh — X1
&0 — v
4000 — v
#Eagaey INCREMENTCO/DECREMENTC DE VELOCIDAD DESDE BEOTONERA Y ADICIORNAL HM| s#asas
CF113 3801 .06 < + [OP1]
| Iy | fealv] [400)
I 1t | 1310 p
P On HMI Vel To D4 D4 (:srgmfgsd es02
Indicador  |dos_SUBIR | |4mMI_Sele HMI_Sale || SF95 392 C
de siempre kcVielod cVelod c203 <303
OM D101 &1 [OP2]
VEETEE ngégla [OP3]

[OP1] cViaios <cD00004 >

[OP2] c488 c495 c502
c503 5032

380008
- — ——
HMI ValoV
ar4 SUBIR
012
L I Py I
IN_PulsCint
a4 INC
3B01.07 - - [OP1]
= t+} {320 410 -cD00004:
HMI_VeloTo D4 D4 (;aa 485 o496
dos BAJAR | [umi_Sele HIMI_Salg || SH98 €392 C
lcValod cVelo4 €496 502
&10 &1 [OP2]
[OF1] D4
— HM_Sale || [OF3]

[0P2] c\oiod <cD00004 >
c488 c495 c496
c496 c502

380009
L -
HMI_ Vel
ar4 BAJAR
-0.13
- —t
IN_PulsCint
a4 DEC



000004 ##aaed GESTION DEACTIVACION DE LA CINTA 4 EN MODO MANUAL  swa
(000504)
3805.12 RSET
|
I
ALM VarTr 3s01.02
ansporta4 HMI_ Man
Rum\ar4
1:1.02
IN_Emerga
ncialk
W0.00
Modosutom
atico
000005 #as ACTVACION VARIADOR CINTA 4 -AUTOMATICO #asias
(000508)
3801.03 380512 :1.03 Q:2.10
I =1 [ | >
HMI ManR IALM VarTr  IN Emarge OUT VarCi
uniar4 ansporte4  nciaCK nta4 RAUN
W0.00 380509 320510 380511 Qc 2006
— | e - = 3
Modofwtom ALM WarTr  ALM VarTr ALM VarTr EnableQutp
atico ansportal anspore2 ansportes utAnakogs
000006 WO0.00 -1.03 380512 380512 [Tl
(000518 ——| | | | -1 = Ll
Mododutom IN_Emerge  ALM VarTr ALM VarTr Wa
atico ncialk ansporie4d  ansported ValEscala
dol'4
Q: 2016
OUT _Anal
og\ard
000007 A ACTIVACION VAR CINTA 4 (50%) -MANUAL #3834
(000523)
W0.00 -1.02 3201.03 MO
[ | | | )
Modoswtom IN_Emerge  HMI_ManR &2000
atico nciaCk unvars O- 2016
OUT_Anal
og\Vars
000008 ##sw# GESTION DE COLOR DE ESTADC PARA HMI ##s#asss
(000527
LF1t FBMarParAlmSt3C
P on FBMarParAlmst3c| |
Indicadar EMN ENO
dOiJSIW:rB OUT_VarCi—| Marcha Color —HMI_S5tCol
ALM_VarTr—| Fallo

40

<3801.03>
a508 a525

<2.10>
a545 as53

VAR4

[OP1]
<CWOD4 >
c488
[OP2]
<c2016>
c526

[2P1]
[OP2]
<c2016>
c522



2.15 Vibradores

000000
(000530)

000001
(000532)

000002
(000534)

000003
(D00532)

000004
(D00542)

[Mambre da programa @ NusvoProgramat]

[Mambre da saccidn : Vibradores]

##aaaae4 GESTION DE LAS PROTECCIONES VIBRADOR 188ssaysy

CF“‘I‘S FBCtriCtoryTermVi
P On f FECtriCtoryTerm |

Indicadar EMN EMND
dot;‘usmﬂ"ﬂm OUT_Ctor—] Activar  FalloTer —
P_On —]HayTer FalloCon—

IN_GMVib— CheckTe Fallo [ ALM_Vibr
IMN_Ctorvi —] CheckC
HMI_BtnR—] Reset

P_On —DetecTe
P_Off — DetecCt
&10 — TpoChec

##swsas GESTION DE LAS PROTECCIONES VIBRADOR = #savemsd

CFWS FBCtriCtoryTermVi
P on' FBCtriCtoryTerm |

Indicador EMN END
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[Mombre de programa : MuevoProgramai]
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