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Proyecto: Fecha: 13/06/2016

Prototipo de dispositivo de medida de rendimiento en deportes de contacto

basado en un acelerémetro triaxial y comunicacion a dispositivo movil Escala:

Institucion: Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Disefio ETSID

Autor: Plano: Plano n°:

Adrian Luis Arandiga| Esquematico circuito
Martinez Smartfight 5




