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tro comb-line genérico de la figura 5.2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197

5.12. Obtención de una MIG equivalente para la representación multimodal del resonador
(2, 2) del filtro de la figura 5.2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197

5.13. Interconexión de las MIG equivalentes para el filtro comb-line genérico de la figura 5.2.198
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