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2.3.2. Medio móvil . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

2.4. Modelos de onda plana. Representación matricial . . . . . . . . . . . . 23

2.4.1. Generalidades . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23

2.4.2. Matriz de transferencia de un conducto . . . . . . . . . . . . . 25

2.4.3. Matriz de transferencia de un conducto cónico . . . . . . . . . 28

2.4.4. Matriz de transferencia en expansiones y contracciones . . . . . 29

2.4.5. Matriz de transferencia de conductos extendidos . . . . . . . . 31

2.5. Placas y tubos perforados . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32

xi
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2.9.1. Consideraciones energéticas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63
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3.5.3. Cámara con doble salida opuesta . . . . . . . . . . . . . . . . . 112
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3.5.5. Resonador concéntrico con material absorbente . . . . . . . . . 117

3.6. Conclusiones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
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5. Modelado acústico de silenciadores mediante técnicas anaĺıticas mo-
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