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2.4.2. Ćalculo de los puntos de evaluación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42
2.4.3. Ejemplos de ćalculo del campo electromagnético . . . . . . . . . . . . 43

3. Análisis de transiciones mediante el ḿetodo de la ecuacíon integral 49
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3.2. El ḿetodo de la ecuación integral. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 50
3.3. Integrales de acoplo entre modos de dos guı́as arbitrarias . . . . . . . . . . . . 61

3.3.1. Ejemplos de integrales de acoplo entre dos guı́as arbitrarias . . . . . . 64
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5.3.4. Ańalisis de un filtro de modo dual de banda estrecha en guı́a eĺıptica . . 125
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