=

CEA RAAI
comité Ja _rl
espaiiol de B

automatica ISSN: 1697-7912. Vol. 3, Num. 4, Octubre 2006, pp. 116-127 hitp /friai isa upw.cs

iINDICE DEL VOLUMEN 3. ANO 2006.

Este indice cubre todas las aportaciones técnicas (monografias y articulos) que han aparecido en esta publicacion
periddica en el Volumen 3, y pretende servir de ayuda en la basqueda de toda la informacién publicada en la
revista a lo largo del 2006. Para ello se presenta un indice de autores y un indice tematico de articulo atendiendo
a las areas tematicas que cubre la revista. Adicionalmente, se incluye un indice de revisores que con su labor han
contribuido a hacer posible el tercer volumen de la revista.
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