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La connexié Arduino-Android s’ha dut a terme amb l'objectiu de verificar la possibilitat de
controlar el nostre dron a través d’una aplicacid per a mobil o tableta. Consisteix en una con-
nexid entre els dos programes a través d’'un modul de Bluetooth i el Bluetooth del dispositiu
utilitzat per 'usuari. No obstant aix0, en tractar-se d’un apartat més técnic que per tant es
separa d’allo apres al grau de Disseny i Tecnologies Creatives, la prova Unicament consisteix
en encendre i apagar un motor de corrent continua en apretar i soltar un botd. A més, el codi
en llenguatge Java que correspon a la connexié mitjacant Bluetooth s’ha obtés a partir de codi
proporcionat per altres usuaris; havent inclos els enllacos al codi utilitzat als apartats correspo-
nents.

Aixi doncs, la prova anomenada s’ha dut a terme en tres fases:
1. Programacié del codi Arduino

Codi original de: Engr Fahad, Electronic Clinic
Codi modificat: fitxer amb nom Bluetooth_motor.ino

2. Programacio del codi en llenguatge Java

Codi original de: Engr Fahad. Electronic Clinic

Modificat per tal d’adaptar-lo a la imatge de marca i a I'aplicacié desenvolupada, tot i que esta
connexid no s’ha inclos a I'aplicacio.

Codi modificat: zip amb el nom CodiAndroid.zip

3. Creacio del circuit amb components d’Arduino
Per tal de dur a terme la tercera fase, els components utilitzats han sigut:
- Una placa Elegoo Uno R3
- Una protoboard
- Una resistencia de 1000Q2 (Ohms)
- Una resistéencia de 2000Q2 (Ohms)
- Un modul Bluetooth HC-6
- Un diode
- Un transistor MOS-FET
- Un motor de corrent continua
- Una pila de 9V
- Un cable USB
- 8 cables mascle-mascle
- 2 cables soldats al motor
- 2 cables soldats a la pila
El modul de Bluetooth és necessari per tal d’establir la comunicacid entre el components d’Ar-

duino i I'aplicacié per a mobil i tablet. A més, per tal que la connexid siga possible, I'aplicacid
ha d’incloure permisos d’utilitzacié de Bluetooth.


http://https://www.electroniclinic.com/android-app-development-to-control-arduino-over-bluetooth-using-android-studio/
http://https://www.electroniclinic.com/android-app-development-to-control-arduino-over-bluetooth-using-android-studio/

Quant al motor, es tracta d’'un motor de corrent continua, el qual neccessita més poténcia per
funcionar que la proporcionada per la placa d’Arduino (de 5V). Per aixo s'utilitza una pila de
9V. Per altra part, el diode protegeix el circuit quan el motor es posa en funcionament, evitant
pics d’excessiva electricitat. Mentre que el transistor permet controlar el pas de corrent entre el
motor i la placa Elegoo.
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. Placa Elegoo Uno R3

. Cable USB (per conncetar a I'ordinador)
. Pila de 9V

. Motor de corrent continua

. Modul Bluetooth HC-6

. Una protoboard
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. Resisténcia
8. Transistor MOS-FET
9. Un diode

10. cables mascle-mascle



IMATGES DEL CIRCUIT






Reproduir video demostratiu des d’aquest enllac


https://media.upv.es/player/?id=2a3fa0f0-b793-11ea-bc50-9f147608c432
https://media.upv.es/player/?id=2a3fa0f0-b793-11ea-bc50-9f147608c432

