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ÍNDICE GENERAL V

4.4.1. Teorema de la sección central tridimensional 85
4.4.2. Suficiencia de datos 86
4.4.3. Almacenamiento de las coincidencias en modo 3D:

Michelogramas 88
4.5. Reconstrucción analı́tica Bidimensional 91

4.5.1. Retroproyección 91
4.5.2. Reconstrucción FBP2D 94

4.6. Reconstrucción analı́tica Tridimensional 95
4.6.1. Varianza espacial de la PSF 95
4.6.2. Retroproyección 3D 96
4.6.3. Reconstrucción FBP3D 98

4.7. Algoritmo de retroproyección filtrada a posteriori - BPF 99
4.7.1. Formato de almacenamiento en modo lista 99
4.7.2. Algoritmo de retroproyección de convolución 99
4.7.3. Algoritmo de retroproyección filtrada a posteriori en 3D 99

PARTE III RESULTADOS

5 Adaptación de la librerı́a STIR y propuesta de un algoritmo de BPF105

5.1. Introducción 105
5.2. Adaptación de la librerı́a STIR a escáneres basados en cristales
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