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Resumen:

En este proyecto, se va a realizar la domotizacién de una vivienda familiar, donde se
desarrollara las necesidades reales de una vivienda, materiales necesarios para el
control y su posterior automatizacién. Dicha vivienda, se encuentra actualmente en
construccion, por lo que se realizard el control y su correspondiente comprobacién
mediante una simulacién.

Para esta domotizacion, se utilizard el software ETS para la configuraciéon y
programacion de los diferentes dispositivos. Mediante este software se realizara
también la configuracion de las diferentes direcciones de grupo que permitirdn actuar
sobre nuestros dispositivos y su posterior asignacién a su actuador correspondiente.

La programaciéon consistird en el control automatico tanto de luces de regulacion
mediante actuadores DALI, suelo radiante mediante actuador de calefaccidn, luces
binarias a través de actuadores de conexién binarios, persianas, lamas, foscurit y
cortinas a través de actuadores de persianas, asi como de la temperatura mediante
sensores de temperatura. Todo ello controlado a través de los diferentes interruptores.
También se realizard matrices de pulsadores para poder saber con exactitud mediante
gue pulsadores activamos los diferentes actuadores.

Para su posterior instalacion, se realiza los esquemas de los cuadros de control a través
de herramientas de CAD, donde se mostrara todas las conexiones KNX.

De manera andloga, se realiza la programacion de las distintas pantallas de la vivienda
mediante la aplicacidon remota de Schneider Electric, estas se utilizan como interfaz de
usuario, donde permitiran controlar todos los actuadores de la vivienda. Para esta
interfaz se utilizara esquemas de las habitaciones de la vivienda con sus diferentes
interruptores, pulsadores y sensores.

Con el fin de ilustrar el correcto funcionamiento de los distintos interruptores vy
actuadores, se realizara una simulacién a través de las pantallas.

Para finalizar, se realiza los planos de la vivienda, asi como un presupuesto del proyecto
y sus correspondientes condiciones técnicas. Asi como un manual de usuario que
permitira conocer todas las funciones realizadas en las pantallas.

Palabras clave:
AUTOMATIZACION, VIVIENDA, DOMOTICA, CONTROL, ACTUADORES
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Abstract:

In this project, the automation of a house will be undertaken. During its development, |
will consider the real needs of the house and the required materials for its control and
later implementation. The house object of the project is actually under constructions,
so all the required tests will be realized through simulation.

In this automation | will use the ETS software for the configuration and programming of
all the devices. Using this software, | will also perform the configuration of the group
policies which will allow to take action on the devices, and their subsequent assignment
to their corresponding actuator.

The programming will consists of the automatic control of dimming lights through DALI
actuators, radiant floor control through heating system actuators, binary lights control
through binary actuators, blinds and curtains control through blinds actuators, in
addition to temperature control through temperature sensors. All this devices
controlled by their respective switches. Button arrays will be also performed to know
exactly the needed buttons to activate each actuator.

For later installation, the electrical circuit diagram will be realized using CAD tools. This
diagram shows all the KNX conections.

Likewise, the programming of the different displays of the house will be performed using
the Schneider Electric remote application. This displays will be used as a user interface,
where the user will control all the actuators of the house. In this interface | will use room
schemes with all the switches, buttons and sensors.

In order to ilustrate the operation of the different devices, a simulation will be realized
through the display.

Finally, | will make the house plans as well as a quotation of the project with their
corresponding technical conditions. | also will develop an user manual which describe
all the functions the can be perfomed on the displays.

Keywords:
AUTOMATION, HOME, CONTROL, ACTUATORS.



£5a2 UNIVERSITAT ﬁ
“ClMi9P PoLITECNICA EEEEN

DE VALENCIA Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Disefio

UNIVERSITAT POLITECNICA DE VALENCIA

Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Diseio

AUTOMATIZACION Y CONTROL DE UNA VIVIENDA MEDIANTE

TECNOLOGIA KNX
1.MEMORIA
TRABAJO FINAL DEL
Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica El
REALIZADO POR
RAUL ALFONSO SAFONT
TUTORIZADO POR
CARLOS RICOFE VIALA

CURSO ACADEMICO: 2020/2021



Indice

1Y =T o T T T TSP PPPP O PPPTPPPPPT 3
R oY o Yo [UToloi o T IV @ o] =] o R P PRPPR 3
A o1 Yol <Y [T ] YU 3
ST =Tl o] ¢ ST R olo] 11 o [T - | PP 3
1.3.1 EStudio de NECESIAAUES .....cciiiiiiiie ittt e s 3

L =Tl o Y[ T USSR 3

L 1=y 4T o SR SRR 5

L =Yoo [o o o olc PRSP 6

1.3.2 Planificacion del ProyeCo ......ociiei et s e e 6
1.4 Planteamiento de alternativas y solucion adoptada.......ccccceeeciieeieciiie e 7
1.5 Descripcion detallada de 1a solucidn adoptada.......c.cceeveiveeiiiciiiei i 9
®  Lista de mMateriales.....cciiiiiei i e e 12

1.6 Justificacidon detallada de la solucion adoptada........ccccccueeeeecciiiiiicciiee e 13
1.6.1 SOTEWAIE ETS ..eeiiiee ettt ettt ettt e st e e e sttt e e e sabte e e e s bteeeesabeeeeesnbeeeassseeeasanns 13

I [0 1 oo [0 Tolol Fo] 1= T = 1SRRIt 13

®  Programacion €N ETS........ooei ittt e et e et e e e et e e e e e baeeaeeaes 17

1.6.2  Servidor SPACELYNK ....oeeeeiuiiiieeiiie ettt ettt e et e e et e e e e e e e e e abae e e e aree e e e nres 27

o INtroducCion @ SPACELYNK.....ccuuiieieiiiee ettt e 27

®  Programacion €n SPAaceLyNK .......ccccueeiieciiiieieiiiee ettt et 29

®  SIMUIACION .ttt sttt ettt st e e e s be e e nane s 35

1.7 CONCIUSIONES. ...eeiiuiiieiieeeiee ettt ettt e ste e st e s bte e s bt e e s abeesabeessbbeesabeessbeesabeesasaeesabeesseenn 45

R =T o[ To == - TSP 46



S
& ,%} ﬁ
L7 l{:;r}\.' EEEED

po L& Fik g f2 ne = ) ., .
>  Feowda Tiewiea Sigerioe e rgeiee 43 Dissin TFG. Automatizacién y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

3

J-A\‘_"

D

Indice de figuras

Fig.1 ArquUiteCtura BENEIAl ...uiii i e et e e e ba e e e e raeee s 10
Fig.2 Arquitectura Planta Primera......cccceocciiie ettt e et e e e e e saaa e e e e sanaee s 10
Fig.3 Arquitectura Planta Baja........ccoeciiiiiiiiiie ettt e st e e e e e s nnaeee s 11
Fig.4 ArqUItECTUIra SOTANO ....ueiiiiiiiie ittt e e st e e s saba e e e s staeeeennsaeeessnsaeeeen 11
Fig.5 Ventana Vista eneral de ETS. ...ttt ettt e et e e et e e e e saaa e e e e nanaeee s 13
Fig.6 VENtana BUS ETS ... ittt e sttt e e e e s e etere et e e e e e s snnraeeeaeeens 14
Fig.7 Ventana Catalog0s ETS ..o ittt e et e e e sata e e e atae e e e easaeeeenananee s 14
Fig.8 Ventana Configuracion ETS ......ccueiiiiiiiie ettt e et e e et e e e esaaae e e e eaaa e e e esanaeeean 15
Fig.9 Crear NUEBVO PrOYECTO ..iiiiiiiiiiiiiee ettt ettt e e s st e e e e s s s sitbaa e e e e e s s sassbeaaeeeesens 15
Fig.10 ADIIr NUEBVO PaANEL......eiiiieeiiie ettt ettt e et e e e e eatae e e e enaa e e e e ennaeeaan 16
Fig.11 ARadir IiN€as Y diSPOSITIVOS ..ccccuuiiiieiiie ittt e e s sabaeee s 16
Fig.12 Topologia lIN€a PrinCiPal c....ceoceiiii et e e e sraee s 17
Fig.13 Topologia lIN@a SECUNTANIA.....ccuuiii ettt et e e e e eaba e e e e saaaeee s 17
[T =38 1 B KoY o To] o} =4 - 1N [1 0 1= 10t S PR 18
738 T KoY o To] (oY =4 - IR [1 o 1= TNt 0SS 18
T3 SR KoY e To] o] =4 F- IR [1 0 1= 10t N TSR 19
738y A KoY o o] (o -4 F- IR [1 0 1=T- 10 SR 20
7380 & R KoY o] (o =4 - IR [1 o 1=T- 1070 SRS 21
Fig.19 Direcciones de grupo SENEIAIES ......c.uviiiiciiiiii ettt e e e e e e saaeee s 22
Fig.20 Direcciones rupo DAL ........uuuiiiiiei ettt e e e e e e et e e e e e s s enaaaaeeaeeeeean 23
Fig.21 Direcciones grupo deTECLOIES ....ccciiieiiiiiiiie et e e e e e e s e e sraaer e e e e e e an 23
Fig.22 Direcciones grupo CalefacCiOn .......occuiiiiiciiiiiiciiie ettt e e saaee s 23
Fig.23 Direcciones grupo actuador BiNario........ccueeeccviie et 24
Fig.24 Direcciones grupo actuador PErsiaNas ........eeeccveeeeriireeesiireeesiireeesssreeesssreeesssseesssssseees 24
Fig.25 Direcciones SUDZIUPO MT .. ..o iiiiieiiie ettt ee ettt e e e e st e e e e sabae e e saaae e e ssnsaeeessnsaeeeas 24
Fig.26 Direcciones Srupo MT ... iiiiiieie ettt e eeecrrr e e e e e s e st e e e e e e e s s sanebeaeeeeesseannsaannnaeaaeeas 25
Fig.27 Direcciones Srupo PUISAUOIES .....cccccuviiiiiciiieeeciiieeeecireeeeire e e e stee e s ssaraeesssneaeeessasaeeessasaeeeas 25
Fig.28 Direcciones grupo estacion MeteorolOgiCa........ccceecuieeeeciieeeeciiee e 26
Fig.29 Pantalla principal SPAaceLYNK ......cooieuiiii ettt e e e e e e aaee e 27
Fig.30 Pantalla configuracion SPaceLynK ........ccccuieiiiciiieiiciiie ettt e e e saaee e 28
Fig.31 Pantalla direccion IP SPACELYNK ........ueiiiiiie ettt et 28
Fig.32 Ventana Importar archivo ESF........c.uvii ittt e e e e e e e saaee s 28
Fig.33 Pestafia Objetos SPaceLlynK.........co i 29
Fig.34 Pestafia Programacion de 0bjJETOS........ccociiiiieciiie et 30
Fig.35 Programacion de [as MUIItOUCH .........oooiiiiiiiie e 30
Fig.36 Parametros globales ObjJETOS.......ccoc i ettt 31
Fig.37 Parametros de ViSUAliZaCiOn ........ccocuviiiieiiiie ettt ettt eeeaaee e 31
Fig.38 Programacion del botdn FRIO/CALOR .........coveeveeiieeiteecteeeteeerecreeereeeveesteesaeestneeveeveeveens 32
Fig.39 Programacion del botOn ON/OFF ........c.ooociiiiieeecee ettt e eeaee s 32
Fig.40 Programacion IUCES ......ccccuiieieiiiieieciiee e ecttee e et e e eete e e e s tre e e st e e e esataeeesssaeeessnsaeeesanssneean 33
Fig.41 Programacion lUCes regUIACION ......c..uvii ittt 33
Fig.42 Programacion Lama HabitaCion d..........cccciiiieiiiiiiciieie ettt 34
Fig.43 Programaciéon Lama Habitacion 1 Regulacion .........cccceeevciieeieiiiieicciee e 35
Fig.44 Simulacion 1uces de regUIACION ..........eiiieiiiii ettt e aaee e 36



Frowda Tiewiea Sigerioe e vgenieein 43 Dissin TFG. Automatizacién y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

Fig.45 Establecer valores del pulsador regulacion..........coocveiiiciiieiiciieeecee e 36
Fig.46 Simulacién encendido [uces regulacion ..........cc.eeevciiieeiiiee e 36
Fig.47 Simulacion IUCES DINAIIAs.....cuiuciiiiieiiiie ittt ee et e s e st e e s stae e s s snbae e e s sabaeeessasaeee s 37
Fig.48 Establecer valores del pulsador DiNario .......cccccveeeeciiiecciee e 37
Fig.49 Simulacién encendido [UCes biNarias..........coevcviii e 37
Fig.50 Simulacion detector de PreSENCIa ... iiee ettt e e s sbae e e s ssaeee s 38
Fig.51 Valor consigna detector de PreSeNCia.....c..ueecccveeeecciiie et 38
Fig.52 Valor activo detector de PreSeNCia ... iieeicciiie et 38
Fig.53 Simulacion detector de PreSenCia ... i icciieeicciiee et e e srae e e saaee s 39
Fig.54 Simulacion detector de PreSENCIa ... ciiieieciiie ettt e e e etre e e e saaa e e e e saaaeee s 39
Fig.55 Simulacion multitouch y calefacCion .......c..ooevvciiiiiiciiice e 40
Fig.56 Modo de funcionamiento MT .......cccuiiiiiiiiie et rae e e et e e e e eaaaeeean 40
Fig.57 Simulacion calefacCion ON ......c..coiiiciiiiiiiiiie ettt e e e snaee s 40
Fig.58 Simulacion calefacCion OFF .........ooo ittt e e e snaee s 41
Fig.59 Valores iniciales €SCeNa hola........ooouviiiiciiii et 41
Fig.60 Activacion €SCeNA HOIG.......coiiiiiii et e e s saraeee s 41
Fig.61 Valores tras activacion @SCENA ......cccueieiecuiieeeeiieeeeccite e e etre e e e ete e e e e satae e e eearaeeeseasaeeeenanaeeeas 42
Fig.62 Simulacién meteorologia prioridad L.........ccooeciiiiieciiiieeciee e 43
Fig.63 Simulacion meteorologia prioridad 2..........cevvciiiiiiciiiiicie e 43
Fig.64 Simulacién meteorologia prioridad 3, IUCES OFF.........cooociiieeeiiieie e 44
Fig.65 Simulacién meteorologia prioridad 3, IUCES ON......c.uveiiiciiieieiieeeciee e 44
(ndice de tablas

Tabla.1 Necesidades planta Primera ......cceeeiciee e 5
Tabla.2 Necesidades planta Daja .....cceeeeeuiie e e 5
Tabla.3 Necesidades SOTAN0 ....c.ciiviiiiiiieiee ettt sttt e e sabe e sbe e sbbeesbeeesareenas 5
Tabla.4 Diagrama de GaNnth...........ueiiieiiiiciiieee e e e e e e e e e s ee e e e e e e e e s nnreeeeeaaeeeenannes 6
Tabla.5 Lista de Materiales .....ccuvieiiiciiiie it e e s e e s sbee e e s sbeaeessans 12



Frowda Tiewiea Sigerioe e vgenieein 43 Dissin TFG. Automatizacién y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

1 Memoria

1.1 Introduccién y Objeto

e Introduccién
Desde hace muchos anos, la humanidad ha intentado desarrollar la tecnologia mas
innovadora para hacer la vida cotidiana mas sencilla. La automatizacién o domotizacién
se inicia a principios de los afios 70, esta tecnologia permite la comunicacion entre el
usuario y los diferentes dispositivos de la vivienda para asi tener un mayor control y
lograr una mayor eficiencia.

La domotizacién busca un aumento de la comodidad, un mayor ahorro econédmico y una
mayor seguridad.

Actualmente se encuentran diferentes tipos de tecnologias que permiten la
domotizacién de una vivienda. En la mayoria de los hogares, se pueden observar como
cada vez se desea tener un mayor control de los actuadores del hogar, mediante
dispositivos como Alexa, Google Home han permitido realizar una pequeia
domotizacion de la vivienda.

e Objeto
Se va a promover la automatizacién y control de una vivienda de 3 pisos, en el que se
desea controlar de cada estancia los dispositivos eléctricos correspondientes, una vez
esté finalizada la construccion de la vivienda.

1.2 Antecedentes

La realizacion de este proyecto se lleva a cabo basandose en las necesidades de la
vivienda y las especificaciones del cliente. Se desea mediante la automatizacién y control
de la vivienda reducir costes relacionados con el consumo eléctrico y una mayor facilidad
de poder controlar los dispositivos desde cualquier ubicacion.
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1.3 Factores a considerar

1.3.1 Estudio de necesidades

e Técnico

Para esta vivienda de 3 plantas, se quiere controlar los dispositivos eléctricos conectados
a los propios actuadores y controlados bien mediante los pulsadores o través de las
pantallas.

Antes de realizar la programacion, se debe saber que se quiere controlar y que estancias
tendremos en la vivienda.

Los dispositivos a controlar son: las luces de regulacién, las luces binarias, el suelo
radiante, ventanas, persianas, lamas, foscurit® y cortinas.

Se precisa la utilizacion de mediciones de temperatura de las estancias, como un
dispositivo para controlar la calefacciéon. Asi como conocer en todo momento las
condiciones meteoroldgicas que pueden afectar a la casa y la necesidad de activarse las
luces de manera automatica, sin tener que interactuar con ningun pulsador.

En la primera planta de la vivienda, se tiene las siguientes estancias: cuatro dormitorios,
cuatro bafios, un vestidor, un estudio, el pasillo o circulacién, cuarto de contadores y
cuarto de limpieza.

En la planta baja de la vivienda, se considera las siguientes estancias: La entrada, cuarto
de limpieza, cocina, guardarropa, aseo, el pasillo o acceso, el comedor, el salén, porche,
bar, segundo pasillo o acceso, vestidor y almacén.

En el sdtano de la vivienda, se tiene un pasillo 0 acceso al sétano y una sala de cine.

Para cada estancia se realiza un estudio de que se quiere controlar, para conocer las
necesidades de la vivienda y saber una vez elegida la solucién idénea, que dispositivos
son necesarios.

! Tejido que se usa normalmente para no dejar pasar a luz a una estancia. Ademds tiene la caracteristica
de que aisla la habitacidn de la temperatura exterior, minimizando el paso de frio en invierno y del calor
en verano.[1] Se utiliza normalmente junto a unas cortinas para formar cortinas foscurit.
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Control
Estancias Luces Luces Calefacciéon | Temperatura Lamas | Persianas | Cortinas | Foscurit | Ventanas
regulacion | binarias
Hab. 1-2-3 3 X Si Si 1 1 1 1 X
Hab. 4 4 X Si Si 2 2 2 2 2
Bafio 1-2-3 2 X Si Si X X X X X
Bafio 4 2 X Si Si 1 X X X X
Vestidor 2 X Si Si 2 X X X X
Estudio 1 X Si Si 1 X X X X
Circulaciéon 3 X Si Si 3 X X X X
Contadores X 1 No No X X X X X
Limpieza X 1 No No X X X X X
Tabla.1 Necesidades planta primera
Planta Baja:
Control
Estancias Luces Luces Calefaccion | Temperatura | Lamas | Persianas | Cortinas | Toldos Ventanas
regulacion | binarias
Entrada X 2 No No X X X X X
Limpieza X 1 No No X X X X X
Cocina 2 X Si Si 1 X X X X
Guardarropa 2 X No No X X X X X
Aseo 2 X No No X X X X X
Acceso 2 X No No X X X X 1
Comedor 3 X Si Si X X 1 X 1
Salon 2 X Si Si 1 X 1 X 1
Porche 3 X No No 1 8 X X X
Bar X 1 No No X X X X X
Acceso X 2 No No X X X X X
Vestidor X 2 No No X X X X X
Almacén X 1 No No X X X X X
Tabla.2 Necesidades planta baja
Sétano:
Control
Estancias Luces Luces Calefaccion | Temperatura | Lamas | Persianas | Cortinas | Pantalla | Ventanas
regulacion | binarias de cine
Acceso 1 X Si Si X X X X
Sala de Cine 1 1 Si Si X X 1 X
Tabla.3 Necesidades s6tano
e Gestidn

Una vez finalizada la construccién de la vivienda, se realizarad la instalacién de los
dispositivos necesarios para la automatizacién y control de la vivienda ya programados.
Para esta instalacion, es necesario disponer de la licencia del fabricante para poder
instalar y programar los dispositivos eléctricos.
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El factor econdmico dependerd de la amplitud de la vivienda y del nimero de
dispositivos a controlar, asi como de la tecnologia que se quiere utilizar para el control.

Se realiza con mayor detenimiento un presupuesto del proyecto.

1.3.2 Planificacién del proyecto

A continuacidn, se muestra de manera global el orden de las tareas realizadas y el
tiempo que requieren cada una. Posteriormente se representa un diagrama de Gantt
correspondiente a la planificacidn.

e Planteamiento inicial del proyecto: estudiar las necesidades de la

vivienda.

e Investigacion y estudio mercado: se realiza una busqueda de informacidn
para analizar los productos existentes en el mercado y cudles son mas

convienen.

¢ Planteamiento alternativas: incluye la comparacién y analisis de tres
alternativas.
e Alternativa adoptada.

e Programacion de los dispositivos para el control.

e Programacion de las pantallas.

e Realizacidn de los cuadros de control.

e Realizacidon de las matrices de pulsacion.

e Simulacion.

e Redaccién del proyecto.
e Revisidn final.

Abril

Mayo

Junio

Diagrama de Gantt

o1- | os-

15- | 22- [ 2o-

06- | 13- | 20- | 27-

- [ 10- [ 17 [ 24 [ 30

Planteamiento inicial del proyecto

Investigacion y estudio de mercado

Planetamiento de alternativas

Alternativa adoptada

Programacion de los dispositivos

Programacion de pantallas

Realizacidn de los c.control

Realizacion de las matrices de pul.

Simulacion

Redaccidn del proyecto

Revision final

Tabla.4 Diagrama de Gantt
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1.4. Planteamiento de alternativas y solucién adoptada

Para la eleccion de la solucidn adoptada del proyecto, se realiza un estudio sobre las
alternativas que se encuentran actualmente en el mercado, para realizar la
automatizacion y control de una vivienda.

En lo referido a la tecnologia, actualmente se encuentran diferentes dispositivos que
permiten realizar el control de la vivienda, pero no todos realizan las mismas funciones:

> Alternativa 1 : KNX [2]

KNX es un protocolo, para el control de los diferentes dispositivos que puede tener una
instalacidon o una vivienda. Mediante este protocolo se puede realizar las diferentes
funciones con un sistema uniforme y un lenguaje comun, lo que se conoce como
principio de interfuncionamiento.

Ventajas:

* Fiabilidad e implementacion

=  Cumple los requisitos de las normas europeas e internacionales
= Flexibilidad y personalizaciéon

= Permite definir varias acciones y condiciones

= Permite guardar estados

= Permite integrar soluciones de diferentes fabricantes

Desventajas

= |nstalacidn en la etapa de construccidn de la vivienda
= Coste elevado

> Alternativa 2: IFTT (If This Then That) [3]

Esta tecnologia, se basa en el disparador, el evento que lanza la accion y la accion. No
esta disefiada para domética especialmente, ya que te permite mas funciones, porque
se integra con cientos de servicios web, que te permiten automatizar tareas.

Ventajas:

= Eleccion del servicio del disparador
= Eleccion del servicio de la accién
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Desventajas:

= No permite definir varias condiciones para un disparador
= No permite guardar estados

= No permite definir varias acciones

= No permite realizar cambios una vez realizado

> Alternativa 3: Hassio [4]

Es la distribucidén creada por los desarrolladores del sistema que incluye el software
Home Assistance, en una distribucién de Linux optimizada para funcionar de la mejor
forma en un hardware especifico.

Ventajas

= Eleccién del servicio del disparador
= Eleccién del servicio de la accién
= Registro de actividades e histéricos

Desventajas

= Es necesario disponer de Docker
= Baja fiabilidad
= Plug-ins compartidos por la comunidad.

Una vez realizado las comparaciones de las alternativas, se llega a la conclusién de que
la alternativa 1: KNX, es la que mas se adapta al proyecto. Esta tecnologia va a permitir
una fiabilidad y una implementacidén elevada en comparacién con las otras alternativas,
ademas de realizar la automatizacién con el fabricante que mas se adapte a nuestras
necesidades y presupuesto.

Para poder controlar los diferentes dispositivos, KNX dispone de una gran cantidad de
fabricantes tanto de actuadores como de detectores y pulsadores. Los principales
fabricantes que se encuentran son:

= ABB
= SCHNEIDER
= JUNG

Para el proyecto, se escoge el fabricante Schneider Electric. Este fabricante destaca por
su gran variedad de productos para la realizacién de los diferentes controles en la
vivienda, asi como de la seguridad y fiabilidad que avalan todos sus productos.
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La gama de KNX de Schneider Electric incluye:

= Componentes del sistema

= |nterfaces/Pasarelas

= Pulsadores

= Entradas binarias

= Detectores de movimiento

=  Sensores ambientales

= Actuadores conmutadores

= Actuadores persiana/conmutador

= Actuador reguladores/unidades de control
= Dispositivos de control y pantalla

= Unidades de control de temperatura ambiente
= Accesorios

1.5. Descripcidn detalla de la solucién adoptada

Para la realizacién de la automatizaciéon y control de la vivienda, finalmente se ha
escogido la opcidén de la tecnologia KNX, en ella se disponen los dispositivos eléctricos
de la marca Schneider Electric.

Una vez realizado el estudio de necesidades, se determina que dispositivos son
necesarios para la realizacién del proyecto.

Para el control de las luces de regulacidn, se utiliza un actuador DALI, para las luces
binarias, en los actuadores binarios o de conexidn, para el control del suelo radiante se
usa un actuador de calefaccién y una multitouch (pantalla de visualizacién) para la
temperatura, para el control de las ventanas, persianas, foscurit y cortinas se emplea un
actuador de persianas.

Adicionalmente, serd necesario para las necesidades de la vivienda tantos detectores de
presencia, interfaces de pulsadores y una estacién meteoroldgica.

La vivienda, se basa en una arquitectura ramificada en 5 lineas de conexidn, dos para la
primera planta, dos para la planta baja, y una para el sétano. Para la realizacién del
control mediante pantallas, se utiliza dos SpacelLynk, todo ello conectado a través de un
switch mediante conexidn de linea TCP/IP.

Esta arquitectura ramificada permite asegurar que si un dispositivo fallara, solo afectase
a una linea, es decir, a una zona especifica de la casa, y no a todo el conjunto.
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Fig.1 Arquitectura general

A continuacién, se muestra con detalle los dispositivos necesarios en cada linea
dependiendo de las necesidades de cada piso. Se muestra su correspondiente direccién
de grupo asociada.

Planto Primera |

- - e

Fig.2 Arquitectura Planta Primera
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Planta Baja |
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Fig.3 Arquitectura Planta Baja

Sotano

Fig.4 Arquitectura Sétano

Se realiza ademas, una lista de materiales de los dispositivos utilizados en toda la
vivienda, distribuida en las 5 lineas de conexion.

11



7 Taenda Tixwiea Siperioe e rgenieen 44 Dkrin

TFG. Automatizacién y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

= Lista de materiales

Referencia Descripcion Cantidad
LSS100200 KNX Spacelynk Logic 2
Controller
MTN6500-0101 Acoplador de linea KNX Secure 5
MTN684064 Fuente de alimentacién 640 7
mA
MTN647893 Actuador binario 9
MTN6725-0004 KNX DALI 5
MTN649912 Actuador de persianas 6
MTN6730-0001 Actuador de calefaccion 6
MTN6303-0019 Detector de Presencia 27
MTN6215-5910 Multitouch KNX Pro D-Life 15
MTN4010-6535 Marco D-Life 1 elemento 15
Artico
MTN670802 Interface de pulsador de 2 el. 46
MTN670804 Interface de pulsador de 4 el. 43
MTN6260-0307 Pantalla tactil U. motion 7" 10
MTN6904-0001 KNX estacién meteorolégica 1
basica v2
MTN6904-0002 Accesorio para fijacion de 1
central meteo
ABM1A24025 Fuente de alimentacién 13
regulada. Modular
MGU3.713.18 Detector De Inundacion 8
MGU3.716.18 Fuente alimentacién 220 V-12 8
V Polar
MGU3.712 Sensor para Detector 8
Inundacion

MTN5001-0000 Cable KNX (rollo 100 metros) 6
TCSESUO53FNO Switch 1

Tabla.5 Lista de materiales

12
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1.6. Justificacion detallada de la solucion

1.6.1. Software ETS

= |ntroduccién a ETS

Para la programacion de los distintos dispositivos de la domotizacién, como sensores,
actuadores y detectores se utiliza el software ETS (Engineering Tool Software). Este
software permite disefar y configurar instalaciones inteligentes de control de viviendas
y edificios con el sistema KNX.

[5]Se emplea especificamente el ETS 5, este contiene unas mejoras respecto las otras
versiones, como:

e Integracién de componentes de radiofrecuencia.

e Dongle USB para facilitar sus posibilidades de uso, con 4GB de almacenamiento
para datos

e Sinnecesidad de base de datos, pararealizar las funciones de importar y exportar
mas rapidas.

e Interfaz de usuario mejorada con mas espacio para las funciones clave.

e Mas rendimiento al utilizar ETS5 como aplicacién de 64 bits.

e Lainstalacidon de ETS5 es compatible con versiones anteriores de ETS3 y ETS4 en
un mismo equipo

Al iniciar el software ETS aparece la siguiente pantalla, este serd el menu principal. En
ella se observa las opciones de Vision general, Bus, Catalogos y Configuracion.

n Lene ]

% & T

Nombre Ultima Modificacion ¥  Estado
wenda - V8 26052021 %37 Desconoado

Fig.5 Ventana Vista general de ETS

La pestana de bus, permite conectarse a la red en la que se va a realizar el proyecto.
Mediante la opcion de “Interfaces”, apareceran las distintas redes que se tendrdn
disponibles para su programacion.

13
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A demads permite mas opciones, como la de monitor y diagndsticos. La opcién monitor
muestra la configuracién de los diferentes grupos y buses creados, mientras que los
diagndsticos muestran los valores que pueden ir adquiriendo las direcciones de grupo.

worianes ledhcusies

Mzdc de Frogeamacen

Fig.6 Ventana Bus ETS

Mediante la pestaia de “Catalogos”, se podrd importar los catalogos de los productos
necesarios para la realizacién del proyecto. Estos estan organizados segun el fabricante.

e Tabrcares * Mocwses T Tpo d Apheackin Wenwn

ae
:

A o ) S ) L .1i "
CFERFEETS r&rss:r B B R i
e s + & =2 & % e 8 3

;- - -
>

Fig.7 Ventana Catdlogos ETS

14



Frowda Tixwiea Sierioe de rgaaieein 34 Dain TFG. Automatizacidn y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

La opcidén de “Configuracidon”, permite cambiar los parametros basicos del programa
como la presentacion, el idioma, ver los catalogos en linea, el almacenamiento de datos,
la resolucion de problemas, importar o exportar un proyecto, los accesos directos e
impresora de etiquetas.

T P

Meves pwn Deshacr

wyr Pt oo ks fowr e debertnd

Fig.8 Ventana Configuracion ETS

Para crear un nuevo proyecto, se accederd a Visidon General y se pulsara el botén de
afadir proyecto nuevo. Se indica el nombre que se desea, que topologia se va a utilizar,
en este caso como se ha visto en la estructura se usa la TCP/IP y el estilo de direcciones
de grupo, en dicho proyecto se basara en grupos de 3 niveles, grupos principales, grupos
intermedios y grupos secundarios.

Satidz de Diseccicnes de Grapo

Fig.9 Crear Nuevo Proyecto
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Una vez creado el proyecto se procede a la configuracién, para ello se debe abrir los dos
paneles que se necesitan, las Direcciones de Grupo y la Topologia, mediante el menu
superior en Entorno de Trabajo, seleccionando la opcién de Abrir Nuevo Panel.

W oo

e de Agbcaazn Dr g

3

T

.
™ &

L]
el ¥ =

Fig.10 Abrir Nuevo Panel

Para poder configurar las lineas con los dispositivos correspondientes, mediante el
botén derecho en la Red troncal de topologia se puede o bien afiadir una nueva linea al
proyecto o anadir un nuevo dispositivo a la linea.

© Cervir Frayect e Entoma de taben 1
I o Moz L+ X Bans
V7 Fred roncat sie Soprbogis v Dwreces: Estancys Denctipeson Programa
(5 Capetsn Dnimcm
B tesn Estabiecer Linas dcnuy
L ST
* Ao i
X Bory i
? omtar
Paametras
s
INrecciones d
A c
M8 Dwwecicne Desrripcd
-
Propedaoes

Fig.11 Afiadir lineas y dispositivos
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Al afiadir dispositivos, se abrird una ventana emergente del catdlogo de los dispositivos,
organizado por fabricantes como se ha visto con anterioridad (Fig.7) y se asigna a cada
linea el dispositivo necesario.

* Programacién en ETS

A continuacion se va a explicar la programacion del software ETS, primero se configura
la Topologia, los dispositivos que habrd en cada linea segun la arquitectura realizada y
después las Direcciones de grupo del proyecto dependiendo de cada dispositivo.

Como lineas principales se tiene: la primera linea de sétano y planta baja y la segunda
linea al primer piso.

[E Red troncal de topologia

5 Carpetas Dindmicas
Ll 1SOTANO Y PB
Lh 2P

Fig.12 Topologia linea principal

Como lineas secundarias, habrd dentro de la primera linea principal, tres lineas: la del
sotano, planta baja y el segundo bus de la planta baja. Dentro de la segunda linea
principal, habra dos lineas secundarias: la primera planta referida a las habitaciones y el
segundo bus de la primera planta.

4 ) 1SOTANO Y PB
E 1.1 Sotano
E 1.2 Planta baja
E 1.2 Planta baja_bus2
4 2P
E 2.1 Primera planta habitaciones
E 2.2 Primera planta_bus2

Fig.13 Topologia linea secundaria

Dentro de cada linea secundaria, se afiadirdn los dispositivos necesarios para el control
de la vivienda, segun la arquitectura anterior desarrollada. A cada dispositivo se le
asignara una direccién, para su posterior programacion. Estas direcciones no tienen por
gué ser correlativas, se le puede asignar cualquier numero hasta el 255.

17
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Para afiadir un dispositivo se abrird el catalogo de los fabricantes y se seleccionard
dispositivo deseado y la linea a la que se quiere afiadir.

4 [ 1.1 Sotano
4] 1.1.- KNX Fuente de alimentacion REG-K/640 mA
'ERAS Spacelogic KNX Acoplador de Carnil DIN
4] 1.1.2 KMX DALl Gateway Basic REG-K/2/16/64
'l:l 1.1.3 Actuador de conexién REG-K/12x230/16
4] 1.1.4 Actuador de persiana REG-K/12x/24x/10 fAcc.Manual
4] 1.1.5 Actuador de calefaccidn REG-K/6x24/230/0,164
41 1.1.54 Multitouch Pro System Design,circulacién
'l:l 1.1.55 Multitouch Pro System Design,sala de cine
41 1.1.118 Push-button interface, 2-gang plus.Pantalla
41 1.1.119 Push-button interface, 2-gang plus.Cine
41 1.1.120 Push-button interface, 2-gang plus.Escalera

Fig.14 Topologia linea 1.1

+ 5 1.2 Plarts bye
1 12 O Fuemne de simentacion REG-K640 ma
] 121 spacaloge KNX Acoplador de Caril DY
4] 122 XN DAL Gatoweay Sasic REG-I/Z/TE54
1] 123 Actusdor de coneson REG-K/122301€

{1 124 Acuedor de conemaon BEG-K/1242

] 125 Actuscer de conento FEG-K/12423018
{1 126 Actusdor de persians REG. K/ 120287 W0 FAse Marmasl
] 127 Acusdor de catefacoon REG-K/Ba2d/ 230/ 164
1] 1201 KNX Detector de presencaa M
1212 KNX Detector de presenca Man
1213 KNX Detextor de provance S
4] 1214 KNX Dutrctar e prwsencis M
A1 1215 KNX Detecior de presenca M
] 1298 KNX Detector de presenca Mo
4] 1247 KNX Detectar de presoncia Mini
4] 1200 KNX Dertwctrr che prsanic Mini
1] 1250 Mukscuch Pro Systees DesignCocna
10 1210 Push-button medace 2-gang pius Bar
] 12300 Push butten intertace. 2-9ang slus Viestides

4] 12103 Push-button rrface 2-gang phue Entrads

1 12904 Push-butron interface. 2-gang plus. Desperss

] 12008 Push-button mterface. 2-gang plus Limpieza

] 12106 Rush butten sreiface 2-gang plus Posche sasils
1] 12107 Push-butten tarface. Z-gang pus Guasdarrops
1] 12108 Push-button meerface 2-gang i Guardarrops ent
0 12908 intertace de pubadorss Prus doble Esralers bz

0]

n 1L2.174 (VESTIDOR) interface de putsadones Put doble{DETECTOR MUNDA

1.2 113 {BAR) ntertace de posadones Flus cobie/DETECIOR INUNDA

] 12115 [OUARDARROEA) Interface de pultdoms Plus doblefDETECTOR INUNOA

0 1 2116 [COCMA) intediace de putacores Flus dobie{DETECTCR INUNDA

’.:1 1.2.117 Push-buttan mterface, 4-gang phus.Almacen

4] 1.2.118 Push-bustan imerface, £-gang plus, Bachacoa

A0 1.2.170 Push-buttan interface, 4-gang plus, Puerts wdne
4 12120 Pusk-button interface. d-gang plus. Actesd armang
40 1.2.121 Push-buttan interface 4-gang plus. Cooma drch
{0 12122 Push-bustan interface. 4-gang plus. Coonaag

40 1,223 Push-buttan interface. 4-gany pus.Pocche

10 1.2.124 Push-button interface. 4-gang plus. Escalera

Fig.15 Topologia linea 1.2
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4 [ 13 Planta baja_bus2
1 1.3.- KNX Fuente de alimentacién REG-K/640 mA
4] 1.3.1 Spacelogic KNX Acoplador de Carril DIN
A1 1.3.2 KNX DALI Gateway Basic REG-K/2/16/64
‘E‘ 1.3.3 Actuador de conexién REG-K/12x230/16
‘[‘ 1.3.4 Actuador de conexidén REG-K/12x230/16
X1 1.3.5 Actuador de conexién REG-K/12x230/16
4] 1.3.6 Actuador de persiana REG-K/12x/24w/10 fAcc.Manual
] 1.3.7 Actuador de calefaccién REG-K/6x24/230/0,16A
4] 1.3.11 KNX Detector de presencia Mini
4] 1312 KNX Detector de presencia Mini
4] 1.3.13 KNX Detector de presencia Mini
4] 1.3.14 KNX Detector de presencia Mini
4] 1.2.15 KNX Detector de presencia Mini
4] 1.3.16 KNX Detector de presencia Mini
4] 1.3.17 KNX Detector de presencia Mini
41 1351 Multitouch Pro System Design.Acceso
4] 1.2.109 Push-button interface, 2-gang plus. Salon V2
4] 1.3.110 Push-button interface, 2-gang plus. Porche
4] 1.3.111 Push-button interface, 2-gang plus. Pergola
4] 1.3.125 Push-button interface, 4-gang plus. Acceso
4] 1.3.126 Push-button interface, 4-gang plus. Salon L1
4] 1.3.127 Interface de pulsador de 4 elementos plus.Salon V2
4] 1.3.128 Interface de pulsador de 4 elementas plus.Salon V1
4] 1.3.129 Interface de pulsador de 4 elementos plus.Tolda 1/
4] 1.3.130 Interface de pulsador de 4 elementos plus, Toldo 5

Fig.16 Topologia linea 1.3

Para las direcciones de los dispositivos, se organizan los dispositivos principales al
principio con nimeros menores y los dispositivos secundarios como los pulsadores al
final asignandoles un niumero a partir del 100.

Se puede observar, que las fuentes de alimentacién no contienen su ultimo digito en la
direccidon del dispositivo, esto se debe a que la fuente si que pertenece a la linea de
conexidn pero no requiere programacion especifica a través del software.

Para poder saber con exactitud donde se situard cada pulsador, las diversas multitouch
y los detectores de inundacién, en la descripcidn se le asigna el nombre de la estancia a
la que correspondera.
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] 2.1 XNX Fuente de simentacdn REG-K/640 mA

] 211 Spaceloge KNX Acopiador de Camil DIN
[] 2.1.2 KNX DAL Gateway Basic REG-K/ 1664
€] 212 Acuador de conentn REG-K/1 25220016

A 214 Actusdor de calefacodn REG-K/E24/230/0,164
£ 215 Acwader de persiana REG- KN 25/24010 /Acc Masal

ﬂ 2111 ENX Detector de presenca Mrs
A 2112 XNX Detector de prasencia My
& 2113 KNX Detactor de presenca M
0 2714 ENX Detector de presence M

&) 2121 (8aN0 1) Interiace de pulsadores Plus detis{DETECTCR INUNDA
4] 2122 (BARO 3) interiace de pulsadores Pluy doble{DETECTOR INUNDA
€] 2123 (BARO 2) Intertace de pulsadores Plus dotie/DETECTOR INUNDA

&1 2155 Muititouch Pro System Design Bafio)

& 275 Multitauch Pro System Design Hab 1

] 2.1 57 Mutttouch Pro System Design Bafio 2

] 2758 Mulbtaush Pro System DesigrHab 2

] 2158 Multitouch Pro System Design Baftc 3

4] 2150 Multitouch Pro System DesignHab 3

€] 21112 itertace de pulsadores Phus dobie Hab1

ﬂ 211 Interface de pulsadores Pias doble Bado

&0 291718 Iestortace de pulsaciones P doble Hati ! _enirada
4] 21,116 Interdace de pulsacores Phus doble Hab 1 _lamp_izg
] 211717 interface de pulsadiores Phus dobie Hab1_lamp_dreh
] 21112 iterface de pulsadores Phus dobie Hab2

] 21119 Interface de pulsacores Phus doble Bado2

] 21120 Intertace de pulsadores P doble Hat2 entrada
] 27121 imterface de pulsadores Pres doble Hati2_Lsmp_izn
4 21122 tertace de pulsadones Pl doble.Habi2_lamp_drch
ﬂ 21123 interiace d= pulsadores Plus dobie pasilo

] 21024 intertace de pulsacicres Phs dobie.Hebi3

€] 21125 intertace de pulsadores Pius dobie.Bakad

] 21125 Interiace de pulsadores Phas doble Hsb3_entrade
£ 21127 intertace de pubsadores Phus doble Hat3_laenp oy
] 2.1.128 interface de pulsaciores Phas dobie.Hab3_lamp_drch

4] 2.1.141 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl
4] 2.1.142 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab1 per
4] 2.1.143 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl per
1] 2.1.144 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2
4] 2.1.145 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2 per
4] 2.1.146 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2 per
1] 2.1.147 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3
4] 2.1.148 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3 per
4] 2.1.149 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3 per
4] 2.1.151 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl
4] 2.1.152 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl per
4] 2.1.153 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab1 per
4] 2.1.154 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2
4] 2.1.155 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2 per
4] 2.1.156 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab2 per
I] 2.1.157 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3
4] 2.1.158 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3 per
4] 2.1.159 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab3 per

Fig.17 Topologia linea 2.
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I 22 Primesa planta_bus2

4] 22.- KNX Fuente de abmentacion REG-K/640 mA

ﬂ 22.1 Spacetoge KNX Acopiador de Cami DIN

1] 222 KNX DALI Gatewey Basic REG-K/2/16/64

ﬂ 223 Actusdor de corswan REG-K/12230116

A1 224 Actusdor de persiana REG-/120/245/10 /Ace Manus!
l:l 22.5 Actusdor de persiana REG-K/1 20246/ 10 fAce Marsal
ﬂ 226 Mtustor te calefscaidn REG-K/G24/230/0 164

] 22.7 Actuador de catefacoibn REG-K/x24/230/0, 104

] 2211 KNX Detector de presancis Mini

] 2212 ¥NX Detector de presences Mini

ﬂ 2213 KNX Detoctor da persenca Mim

U 2218 KNX Detector de presencia Min

{:] 22,15 KNX Detoctor de prasenca Min

] 2216 KNX Detector de peosenca Mini

] 2217 ¥NX Detector de presencia Mini

] 2.2.18 KNX Detector de presencia Mini

2224 (BANO PPAL) Interface de putsadores Plus doble(DETECTOR INUNDA

4] 2.2.50 Multitouch Pro System Design.Hab ppal

4] 2.2.51 Multitouch Pro System Design.Bafio ppal

4] 2.2.52 Multitouch Pro System Design.Vestidar

4] 2.2.53 Multitouch Pro System Design.Estudio

4] 2.2.54 Multitouch Pro System Design.Circulacién

4] 2.2.101 Push-button interface, 2-gang plus.Hab ppal

4] 2.2.102 Push-button interface, 2-gang plus.Bafio ppal

4] 2.2.103 Push-button interface, 2-gang plus.Bafio ppal entra
4] 2.2.104 Push-button interface, 2-gang plus.Vestidor

4] 2.2.105 Push-button interface, 2-gang plus.Entrevestidor
4] 2.2.106 Push-button interface, 2-gang plus.Estudio entrada
4] 2.2.107 Push-button interface, 2-gang plus.Estudio

4] 2.2.108 Push-button interface, 2-gang plus.Vestidor pg

4] 2.2.100 Push-button interface, 2-gang plus.Estudio

4] 2.2.110 Push-button interface, 2-gang plus.Circulacion

4] 2.2.111 Push-button interface, 2-gang plus.Cuarto contador
A1 2.2.112 Push-button interface, 2-gang plus.Limpieza

4] 2.2.113 Interface de pulsador de 4 elementas plus.hab ppal
] 22114 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal
4] 2.2.115 Interface de pulsador de 4 elementas plus.hab ppal
4] 2.2.116 Interface de pulsador de 4 elementos plushab ppal
4] 2.2.117 Interface de pulsador de 4 elementas plus.hab ppal
4] 2.2.118 Interface de pulsador de 4 elementos plushab ppal
4] 2.2.119 Interface de pulsador de 4 elementos plus.bafio ppa
4] 2.2.120 Interface de pulsador de 4 elementas plus.circulac
4] 2.2.121 Push-button interface, 2-gang plus.Ventana pulsado
4] 2.2.122 Push-button interface, 2-gang plus.Ventana pulsado
4] 2.2.123 Push-button interface, 2-gang plus.Ventana pulsado
A1 22124 (2/113) Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal
A1 2.2.125 (2/116) Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal
A1 22,126 (2/118)) Interface de pulsador de 4 elementos plushab ppal
4] 2.2.130 Estacion meteorolégica KNX Basic W2

Fig.18 Topologia linea 2.2
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Una vez afiadido los dispositivos correspondientes, se crean las direcciones de grupo
necesarias para controlar cada dispositivo. Para cada tipo de dispositivo, serd necesario
diferentes direcciones para controlar las diferentes funciones, dentro de cada grupo de
direccion crearemos estas direcciones también conocidas como variables.

A continuacién, se muestra las direcciones de grupo de toda la vivienda (Fig.18),
divididas por su actuador o dispositivo correspondiente y en que piso se sitla.

Los dispositivos iguales se configuran de la misma manera, por lo que necesitara las
mismas direcciones. Asi pues, se explica a continuacion la creacidn de las direcciones
necesarias para cada dispositivo.

[z] Direcciones de Grupo =
1 DALLP1
2 DETECTORES_P1
3 CALEFACCION_P1
4 ACTUADORES_P1
5 PERSIANAS_P1
6 MT_1_P1
7 PULSADORES_P1
8 MT_2_P1
9 DALI_PB
10 DETECTORES_PB
11 CALEFACCION_PB
12 ACTUADORES_PB
13 PERSIANAS_PB
14 MT_PB
15 PULSADORES_PB
16 DALIS_-1
17 CALEFACCION_S_-1
18 ACTUADORES S _-1
19 PERSIANAS 5_-1
20 MT_1.5_-1
23 PULSADORES_S_-1
27 ESTACION_METEOROLOGICA

Fig.19 Direcciones de grupo generales

Para el correcto control de las luces de regulacién, se deben crear las diferentes
direcciones para poder realizar una comunicacién con el actuador. Es necesario disponer
de una direccién para la orden, el estado, |la regulacion, el estado de regulacién, el
dimming? vy la averia.

2 Atenuador de luz.
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Dentro de cada subgrupo se afiaden las direcciones, para el actuador DALI se organizan
segun los contactos que necesitemos para cada linea, con un maximo de 32 grupos DALI.

Direcciones de Grupo - "
[F5 Carpetas Dindmicas

1/0 dummy

1/1 Orden

1/2 Estado

1/3 Regulacion

1/4 Estado_Regulacion
1/5 Dimming

1/6 Averia

Fig.20 Direcciones grupo DALI

Los detectores de presencia, deberadn tener 5 direcciones de grupo para realizar las
diferentes funciones, una para la salida de regulacién, una de la luminosidad real, una
consigna de la luz y el switch de presencia.

4 2 DETECTORES_P1
2/0 dummmy
2/1 Salida_Regulacion
242 Luminosidad_real
2/3 Consigna_Lux
244 Switch_Presencia

Fig.21 Direcciones grupo detectores

Mediante el actuador de calefaccidn se controlara el suelo radiante, para dicho control
es necesario las siguientes direcciones de grupo: la orden, el control, el estado y la
alarma de la vélvula.

4 [ 3 CALEFACCION P1
ag 3/0 dummy

aa 3/1 Orden
ga 3/2 Control_valvula
g8 3/3 Estado_valvula

aa 3/4 Alarma_valvula

Fig.22 Direcciones grupo calefaccién
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Para el control de los actuadores binarios, con los que se controlan las luces binarias,
solo es necesario crear una direccion para mandar la orden de activacion y otra para
conocer el estado de esa orden.

4 4 ACTUADORES_PM
58 4/0 dummy
5d 4/1 Orden
gg 4/2 Estado

Fig.23 Direcciones grupo actuador binario

Para el correcto control del actuador de persianas, es necesario la creacién de 6
direcciones de grupo: para el movimiento, el paro, la posicién de altura, la posicidn de
la lama, el estado de la posicién altura y el estado de la posicién lama.
4 5 PERSIANAS_P1

Ad 3/0 dummy

B3 5/1 Movimiento

B3 5/2 Parar

B3 5/3 Posicion_altura

AA 5/4 Posicion_lama

Aa 5/5 Estado_posicion_altura

AA 5/6 Estado_posicion_lama

Fig.24 Direcciones grupo actuador persianas

Las multitouch (MT), se organizan de una manera diferente, se crea un subgrupo de
direcciones de cada multitouch y dentro de cada subgrupo, se asigna las direcciones de
grupo necesarias para el control.

4 B MT_1_P1
B2 6/1 MT_Bafia_1
B8 6/2 MT_Hab_1
B2 6/3 MT_Bafio_2
BE 6/4 MT_Hab_2
B2 6/5 MT_Bafio_3
B8 6/6 MT_Hab_3

Fig.25 Direcciones subgrupo MT

Dentro de cada subgrupo, se debe tener 12 direcciones de grupo para el correcto control
de las multitouch, que controlaran la temperatura y el suelo radiante.
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Estas direcciones de grupo son: una direccion para el control del brillo de la pantalla, la
salida de temperatura ambiente, la entrada y salida de la temperatura de la calefaccion,
la entrada y salida del modo de operaciéon o modo de funcionamiento, la entraday salida
de la velocidad, la entrada y salida del modo manual o automatico, y la entrada y la
salida del modo calor/frio.

BE MT_ B

B

Fig.26 Direcciones grupo MT

Para los pulsadores tan solo es necesario crearse dos direcciones de grupo, una para la
orden de control y otra direccidn para conocer el estado de esa orden. El subgrupo 7/1
y 7/2 hace referencia a la primera linea del primer piso y los subgrupos 7/5y 7/6 hacen
referencia a la segunda linea del primer piso.

4 7 PULSADORES_P1
7/0 dumrny
7/1 Orden_1
7/2 Estado_1
7/3 dummy
7/4 dummy
7/5 Orden_2
7/6 Estado_2

Fig.27 Direcciones grupo pulsadores

Por ultimo, para el correcto control de la estacién meteoroldgica, es necesario la
creacién de 13 direcciones de grupo: la luminosidad delantera , izquierda, derecha y
maxima, la temperatura exterior, la velocidad del viento, el detector de lluvia, la hora,
la fecha, la consulta del tiempo, la elevacidon, la acimut y el estado del sensor de
temperatura.
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4 27 ESTACION_METEOROLOGICA
4 BR 27/1 CONSIGNAS

27/1/0 dummy

27/1/1 Luminosidad_delante
27/1/2 Luminosidad_izquisrda

27/1/3 Luminosidad_derecha

27/1/4 Luminosidad_maxima
27/1/5 Temperatura_exterior
27/1/6 Velooidad_viento
27/1/7 Detector_lluvia
27/1/8 Hora_meteo

27/1/9 Fecha_meteo

27/1/10 Consulta_tiempo

27/1/11 Elevacion

27/1/12 Acimut

27/1/13 Estado_sensor_temperatura

Fig.28 Direcciones grupo estacion meteoroldgica

Las direcciones de grupo correspondientes a cada subgrupo creado de la vivienda, se
encuentra desarrollado en el Anexo 1. Dichas direcciones de grupo, se basaran en las
necesidades de la vivienda explicadas previamente, en las que se describia que se queria
controlar en cada estancia.

Antes de relacionar las direcciones de grupo creadas con los dispositivos de cada linea,
se debe configurar correctamente los dispositivos. Asi obtener en cada uno de estos, los
objetos de comunicacién correspondientes para su posterior vinculacién. La
configuracion sera igual para el mismo tipo de dispositivo. En el Anexo 2 queda
desarrollado la configuracién de cada tipo de dispositivo de nuestra vivienda.

Una vez configurado cada dispositivo, se relaciona los objetos de comunicacién con la
direcciéon de grupo que corresponda para su control. Esta programacion de los
dispositivos mediante las direcciones de grupo queda desarrollado en el Anexo 3 de la
memoria.

Finalizada la configuracion y programacion, esta se carga a su correspondiente
dispositivo mediante el programa de ETS. En cada dispositivo de la topologia, se realiza
una descarga completa, esta descarga asigna al dispositivo su direccién previamente
configurada y la programacién realizada. Para poder realizar esta descarga del
programa, se debe pulsar el botédn de programacién de cada dispositivo hasta que el
distintivo luminoso se ponga de color rojo, lo que indicard que se puede realizar la
descarga.
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1.6.2. Servidor web SpaceLynk

* |ntroduccién a Spacelynk

El servidor de Schneider, SpaceLynk, permite realizar la programacién de las diferentes
pantallas. El acceso a este servidor se realiza a través de una direccién IP mediante un
navegador. Para poder tener acceso a este servidor, se debe haber programado con
anterioridad el dispositivo ldgico SpaceLynk de Schneider.

Al iniciar el servidor, se abrird la siguiente pantalla principal, donde te permite el acceso
a las diferentes configuraciones para la programacién.

&\

Fig.29 Pantalla principal SpacelLynk

Las diferentes configuraciones de la pantalla que se utilizaran son:

e Objetos

e Registro de Objetos
e Vista de la Estructura
e Visualizaciéon

e Visor grafico

e Funciones

Para poder controlar los diferentes dispositivos mediante las pantallas, se conecta el
spacelYnk a la red, asocidandole una direccion IP mediante comunicacion Ethernet.

Para poder asociarle una direcciéon IP, se debe buscar una direccién que no esté siendo
usada en el mismo rango que el router de la conexién.

Para poder comunicarle al servidor cual es la direccion IP, se debe ir a Sistema. Se abrira
la siguiente ventana e iremos a Red, y a “Inteficies”.
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Seteme (MEE Serviims  Estado  Ayeds
* Intwticies
Ruras
Taba A2
Conmads KNX
Estadskoas KNX
Arstes Sana
Objetos BACHet

Paramatros OV Baonet [emwo ante camisie

Fig.30 Pantalla configuracion Spacelynk

Posteriormente, se abrird la siguiente ventana emergente (Fig.29) y se le asocia la
direccion IP, la mascara del dispositivo y ademads la direccién IP del router al que se
conecta.

Fig.31 Pantalla direccion IP SpaceLynk

Una vez configurado, se introducen las direcciones de grupo creadas en ETS mediante la
opcién Importar el archivo ESF, de la pantalla principal. Se carga el fichero en la ventana
emergente y se guarda.

Importar el archivo ESF *

Fichero: Seleccionar archivo | Ningln arc.. leccionado

@ Seria necesario seleccionar el tipo de datos correcto para importar los objetos
existentes. Los objetos existentes no se van a sobresscribir.Los objetos con el
mismo nombre se consideran duplicados vy no se importaran

Guardar J Cancelar

Fig.32 Ventana Importar archivo ESF
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Una vez cargado, apareceran todas las direcciones de grupo en la pestaina Objetos:

I T o T =i

Fig.33 Pestaina Objetos SpacelLynk

* Programacion en Spacelynk

En este apartado se va a desarrollar la programacion de una estancia de la vivienda,
donde se creardn los diferentes objetos de comunicacion y se asociara la direccion de
grupo correspondiente a ese objeto.

Para desarrollar la programacion se ha elegido la Habitacion 1, para esta estancia se
creara una pantalla con los correspondientes objetos de comunicacién como botones,
pulsadores, slider...

Antes de programar la pantalla, se crea una ventana para cada estancia en la pestafia
Vista de la Estructura y se asocia un fondo determinado, a partir de ahi se pueden crear
los objetos de comunicacion.

Una vez creado la vista de la pantalla, se programa los diferentes pulsadores u objetos,
mediante la asociacion de las direcciones de grupo. Mediante la siguiente imagen se
realiza esa asociacion tanto en Objeto principal como Estado del objeto.
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Fig.34 Pestafia Programacion de objetos

o Programacion de las Multitouch

Para el control del suelo radiante se utiliza las multitouch, estas también se pueden
controlar a través de las pantallas.

El control de la temperatura del suelo radiante se realiza a través del slider circular. Para
este objeto se asocia como objeto principal la direccion de grupo 6/2/4, correspondiente
a la entrada de temperatura de la multitouch y como estado de objeto la direccién del
grupo 6/2/3, correspondiente con la salida de la temperatura de la multitouch.

11:45:48 _25.20°C == e :

Fig.35 Programacion de las multitouch
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Mediante la opcion de Parametros de visualizacion del menu lateral, se crea la
configuracion del slider. Se abrird una ventana emergente, y se seleccionara la opcién
de Parametros globales (por objeto).

Seleccione qué parametros editar X !
Parametros globales (por objeto)
Parametros locales (por elemento)
Sustituir parametros globales con locales

Aclarar parametros locales

Fig.36 Parametros globales objetos

Una vez seleccionado se abrird la ventana de Parametros de visualizacion donde se
elegird como tipo de control el slider circular y se editara el color.

Parkmatros de visuaslizacion

8/2/4 MT_Habl_In_Consigna
~
M o
Too de control Shides orcular ¥
: ~
valo me s
| - - -~
Valor maxaimc 2 = i
e A
Pase 5 Far
FFFes99 N
roccc I
R £ cap
( Uty
( ar 105 Dotones mun/max
" -
{ or Oe linsa v
" > -
amad 25 G |
{
a sl ]
|

Fig.37 Pardmetros de visualizacién

Los botones de Frio/Calor y ON/OFF conmutardn para cambiar de modo de
funcionamiento.

Para el modo FRIO/CALOR, se le asocia al objeto principal la direccién de grupo 6/2/12
correspondiente con la entrada del modo FRIO/CALOR y al estado del objeto la direccién
de grupo 6/2/11 correspondiente con la salida del modo FRIO/CALOR.
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125:20°C

Fig.38 Programacion del botén FRIO/CALOR

En el pulsador ON/OFF, en objeto principal le asociamos la direccion 6/2/13, esta
direccidon se ha creado internamente en el servidor, para posteriormente realizar una
programacion a través de funciones.

11:47:48 _25.20°C T

Fig.39 Programacion del botén ON/OFF

O Programacion de las luces

Para la programacion de las luces, el objeto principal serd la orden de la direccién de
grupo y en estado del objeto sera nuestro estado de la orden.

Para esta estancia, para controlar la luz del pasillo, se le asocia a objeto la direccion de
grupo 1/1/1 que hace referencia a la orden del grupo 1 DALI.
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Por consiguiente se le asocia a estado del objeto la direccién de grupo 1/2/1
correspondiente al estado del grupo 1 DALI.

11:47:48 _25.20°C

Fig.40 Programacion luces

Ademas, para las luces de regulacién se ha afiadido un pulsador, que abrira una ventana
emergente para poder controlar la regulacion de luz mediante un “slider” circular.

Para ello se ha escogido un icono transparente, y se le ha asociado al objeto principal la
direccién 1/3/1 correspondiente a la regulacion del grupo 1 DALI, para el estado, se le
ha asociado la direccién 1/4/1 correspondiente al estado de regulacion del grupo.

11:50:48 _25.20°C

[ 8

-

Fig.41 Programacion luces regulacién
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O Programacion de las lamas/persianas/ventanas/foscurit/cortinas

Para el control de los diferentes dispositivos, se programa un pulsador para ordenar el
paro de la marcha, y un “slider” circular para la regulacién del movimiento.

Para esta vivienda, para el caso de las lama de la habitacién, se le asocia al pulsador
como objeto principal la direccion de grupo 5/2/1 correspondiente al paro de la lama de
la habitacion 1.

11:51:48 _25.20°C g T e

HABITACION 1 ———

Fig.42 Programacion Lama Habitacion 1

Para la programacién del slider circular, se crea un objeto con icono transparente y
posteriormente mediante parametros de visualizacidn se crea el slider.

En la asociacion al objeto se diferencia si se quiere controlar una lama o por el contrario
el resto de dispositivos. Para el caso de la lama, se asocia al objeto principal la direccién
correspondiente a la posicion de la lama, en este caso la 5/4/1, y para el estado se asocia
al estado del objeto el estado de la posicion de la lama, en este caso la 5/6/1. Si por el
contrario se desea controlar el resto de dispositivos se asocia al objeto principal el
subgrupo 3, y para el estado del objeto el subgrupo 5.
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11:51:48 _25.20°C

Fig.43 Programacion Lama Habitacidn 1 Regulacién

De la misma forma se realizan las diferentes pantallas de la vivienda. Las funciones de
cada pantalla, se desarrollan en el Anexo 6. Manual de Usuario.

Una vez finalizadas todas las pantallas de visualizaciéon, se carga el programa realizado
en cada una de las pantallas de la vivienda, asignandole la direccién IP en la que hemos
realizado la configuracion en el servidor.

= Simulacidn

Una vez realizada tanto la programacién de las pantallas, como las diferentes funciones
del programa (Anexo 1), se procede a realizar una simulacion para comprobar el
correcto funcionamiento de los diferentes dispositivos. Para ello, se asignan diferentes
valores de consigna a las direcciones de grupo, mediante la opcién de Objetos del
servidor de Schneider SpacelLynk

o Pulsadores y Actuador DALI

Para comprobar el correcto funcionamiento de los pulsadores, se asigna un valor 1
(encendido) y se observa si se activa la direccion de grupo asociada a la luz de
regulacioén.

Para este caso, se podra activar tanto el pulsador 1 de la habitacién 1 asignado a la
direccién 7/1/1, como el pulsador 2 de la entrada de la habitacién 1, estos dos
pulsadores activaran la luz de regulacion de la habitacion asignada a la direccién 1/1/1.
Como se puede observar en la siguiente imagen, tenemos todos los valores a 0, de las
diferentes direcciones de grupo.
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Fig.44 Simulacion luces de regulacidn

Para poder activar la luz de regulacion, se asigna al pulsador un valor de 1:

Fig.45 Establecer valores del pulsador regulacion

Como se observa en la siguiente imagen, al haberle asociado al pulsador un valor de 1,
activamos tanto la orden como el estado de encendido (valor 1).

Droccenas Jo 9 Nombre &gl obysto o iF»TF WMo TP=IF Funcond Tipo de datos Valor actual
1Mn P1_1_C01_GO'_oraen A\ 01 1bit (boksand)

124 P1_1_C01_G0*_estado 01 1 bt (boleams)

TN Pusador_Hab!_boton_t Y 01 1 bat (bokeano)

IEAR ) Pu=ador_Hat!_entrada_bolon 2 "..) 01 1 bt (bolsane o

Fig.46 Simulacién encendido luces regulacion

Para comprobar el correcto funcionamiento entre el resto de pulsadores y luces de
regulacién se procederia de la manera analoga.

o Pulsadores y Actuador binario

La simulacién entre pulsadores y las luces binarias se efectia mediante el mismo
procedimiento que las luces de regulacion.

Para este caso, se podra activar tanto el pulsador 1 de la interfaz de 4 situado junto a la
barbacoa, asignado a la direccién 15/1/21, como el pulsador 1 de la interfaz de 4 de la
puerta de vidrio, estos dos pulsadores activaran la luz binaria del porche situada en el
paellero, asignada a la direccién 12/1/7. Como se puede observar en la siguiente
imagen, tenemos todos los valores a 0, de las diferentes direcciones de grupo.
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Fig.47 Simulacion luces binarias

Para poder activar la luz binaria, se asigna al pulsador un valor de 1:

Tsraldecer valores el olpetn

Fig.48 Establecer valores del pulsador binario

Como se observa en la siguiente imagen, al haberle asociado al pulsador un valor de 1,
activamos tanto la orden como el estado de encendido (valor 1) de la salida 7 del
actuador binario.

Dirocoicnes do g Nomiee del obimo Meo(F>TF MoTP*F Fusoood Tiea do cace Valor acsaal
12197 ACTO2S07_Paeler_1_orden | D1 1 b8 (bofeang) 1

12020 ACTO. Faalel_1_aslado 01 1 54 (boeano!

13121 i 4_Busacos_bolos 1 9 01 1 oA (bowang) 1

151258 Putsador_4_Puerta_wdrio_poten_! “‘l 01. 1 o4 (bofoano!

Fig.49 Simulacidn encendido luces binarias

o Detector de presencia y Actuador DALI

En la siguiente simulacién, vamos a comprobar el correcto funcionamiento de los
detectores de presencia. Al detectar presencia por el detector, debe activarse la luz con
la regulacion que se haya indicado previamente como parametro.

En la siguiente imagen, se observan dos detectores de presencia, que pueden activar la
luz de regulacion asignada a la direccion 1/3/43.
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En los dos detectores de presencia se puede controlar si detecta presencia mediante las
entradas 2/4/1y 2/4/2 respectivamente y se puede asignar el valor de consigna con el
que se debe encender la luz de regulacién mediante las direcciones 2/1/1 y 2/1/2
respectivamente.

Fm Se atpate

Dwscoiones de g
e

Nombe o direccion de grupo:

ann

IM43, 04 L. 001,014,210

Tipo de datos:

Etquetas

Mods cointdenie

B Yodm s 0.

Aok fits

nag

2

2402

Carcelar

Se asigna un valor de consigna al detector 1 del 60%

Dirscoones e g
17343

211N

2112

24

242

Nompre del ateto

P1_2_C01_GY1_reguiacon

DETO1 saada_reguiacion
DET02_=&4da_regulacion
DETO_swich_piesencia
DETO2_swich_pracencia

Hetrate du cOo e E=TF MrTF«F Funcdad Tieo de Oates
PI_2_C0'_GY3_reguacon 25 1 hiytes enters s 81
DETo_sahon_reguiacien T 05007 eccun
DETIR_saba_reguiacion 0% 00! ezcaly
DETO!_swech_presenca A= 91 1 bt fealeans)
DETIQ_swich_presenca A 01 1 1t {haoaang)
Fig.50 Simulacién detector de presencia
ko P>TP fMroTP» P Fusiond Tigo de ¢atos Vaior actual
05 1byles etevo sin ez 0
05001 escala 0%
05001 agcaa o%
- : W 91 15t moiwano) 0
% 01 184 beseano) 0

Fig.51 Valor consigna detector de presencia

Y se activa la presencia del detector, asignamos un valor 1:

Eatabiocnr valarm ded olijeto .

nombee cel cbjeto DETOI_smrch_presanca

Dusccicnes da grupa 204/2

Tipa de daton: 01. L bt (bolsans

Musvo waice i 1

Tuerza Cancala

Fig.52 Valor activo detector de presencia
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Como se observa en la siguiente imagen, al haberle asociado al detector un valor de 1
como si detectara presencia, se enciende la luz de regulacién con el porcentaje que se
le habia indicado como consigna previamente.

DO¥ecciones de g Nomire dol chjoto MoiP>TF MTF>IP Fuecsod Tzo de datos Vaior actual
14) P1_2_C01_G13_regutscon 05. Ttysonigro sinel. 80

M DETO1_sadvta_reguacon 05001 ercals

212 2_reguacon 05.00) ercaly

2ah wirh_presenca ¢ 01. 1 hat (Dsleans 1

2162 2_SWACh_DIasensca "':‘ 01 1 b2 (Dokesn0

Fig.53 Simulacion detector de presencia 1

De igual forma se realiza la simulacion del detector 2, donde le asignamos una consigna
de 50%, activamos la presencia del detector y observamos el correcto funcionamiento

Duecciones de g Nomitre def objeto WMo lP>TP WMo TP>P Funcbnd Tipo Os Gatos Valor actus
13 F1_2_CO0t_G13_requincion 05 tbytes emeco 2in i SO
DETD1 _saldo_reguiacion 05.001 ezcaa

05.00

2417 nE
£

% 09, * b2 (DoeaNo 0

242 DET02_switch_poasentia L% 09, 1 Df (DOBAN0 1

Fig.54 Simulacién detector de presencia

o Multitouch y calefaccion

Para la simulacién del control de la calefaccidn, se variara la consignas de temperatura
ambiente que se desea y se comparara con la temperatura medida de la estancia, estas
se controlan mediante las direcciones de grupo 6/2/2 y 6/2/3 respectivamente. También
variaremos el modo de funcionamiento de la calefaccién mediante la direccion de grupo
6/2/5 para controlar el actuador de calefaccion mediante la direccion 3/1/1.

En la siguiente imagen se observa que mediante la multitouch mide una temperatura
ambiente de 8°Cy se le asigna una consigna de 12°C.
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Fro de atjers . Owscomesauy . | NomOes del ot MO IF=TF e TP = iF Fusodnd Tig Gw d00s Vilar actus
ACTOASST _orden D1 1 ot (holearo)
Nombre o drecodn 8o grups:
NT_Hau!_Ow_Temp_Ambecie 0% 2 pytes o punis N 200C
WS HA3AL]
NT_Haet_Ou_Consgna_Tamp M loymscepuniafo  1230°C
Tipo de datos: P NT_Hat_Ois_Consgna_ Vo - | D5 imtesamotosinsl. O
v
Equstas

Motde cainodente:

Agbor e || Cancalat

Fig.55 Simulacién multitouch y calefaccion

Se activa el modo de funcionamiento 1 de la calefaccion, este modo hace referencia al
modo de funcionamiento

Establocer valurws el objelo -
Kambee def cbjeto MT_Habl_Ow_Consigna_Moda_Operacior
DVecoanas 06 grupe: 825
To de dates 35, 1 bytes entero W sipes
Nuavo valor 1 >4

Cumayr Caccean

Fig.56 Modo de funcionamiento MT

Al activarse el modo de funcionamiento, se ejecuta la funcién implementada para las
multitouch, donde si la temperatura deseada es mayor a la medida, se activa la
calefaccion mediante asignandole un valor 1 a la orden.

Directiones de g Nombre del edjelo Mo iP>TP Mo TP>IP  Funcdnd Too Ge datos Vior actual
3yt ACTO1S01_ceden 011 bt (doteano) 1

622 MT_Hab?_Out_Tomp_Ambianta 00 Ztytes e pento Mo, B I0°C
822 MT_Habt_Out_Cosaigra_Temp 09 2 tytes de punto flo 1200C
825 MT_Hab)_Cut_Consina_Modo r W 05 1 bytes endsrosin s 1

Fig.57 Simulacion calefaccion ON

Por el contrario, si la temperatura deseada es inferior a la medida por el multitouch, la
orden de activacion de la calefaccidn no se producird, ya que no es necesaria.

40



VTN
IRy

LS
&3

Fsenda Tixwiea Siperior de rgenieein 33 Dirin

TFG. Automatizacidn y control de una vivienda
mediante tecnologia KNX

Deaciones de g Nombe de oot MoP>TP fMroTP =P Fuscdna Tipo o& gates Vaer acius
an ACTOIS01_prdan 91 1 b (Doieana) ?
&2 MT_Hap!_Out_Temo_Ambisste 2 2 y%e 02 punio fo 2000°C
6272 MT_Mant_Oul_Consigna_Terp 08 2 bytas 0% punio o 1200°C
24 MT_Hab)_Out_Consigna_Modo A% 04 thytes enteroznsl |
Fig.58 Simulacion calefaccion OFF
o Escenas

En esta simulacion, se va a comprobar el correcto funcionamiento de las funciones
implementadas referente a las escenas, para ello se activard la escena y se observara si
actua sobre los distintos actuadores de la vivienda.

La escena programada “Hola” actla como se observa en la imagen sobre las luces de
regulacién y luces binarias indicadas.

Diracoones de g Nombee d& objeto Mo IP>TP Nt TP = IF Funcdn d Tipo 02 Gatos Vakr achusd
a3 PE_1_C01_GO1_regulacion 05 1 bytes enlero am 51 -]
92 PE_1_C01_002_reguiscion 05 1ytes enterosmsi O
933 PE_1_C01_G03_regulcion 35 1oytes enterosimsl . 0
W PE_1_CO01_GO4_regulacion 05 1 tytes emero s 31 9
W35 PE_1_C01_G05_ragulscion 05 1 bytes enforo sm &l ]
ee PB_1_C01_G0d_regubacion 05 1 tytes enfero s 31 0
9131 PB_2_C01_G01_regulacion 05 1oytes enterosimsi . ©
3R PBE_2_C01_G02_reguiacin 05 1oywsenterosmsl . 0
333 PBE_2_CD1_GO3_regubcion 25 1 tytes entero sim si ?
8334 PB_2_C01_GoM_reguiscion 05 1oytes enterosssl O
9338 PE_2 CO1_GO4_regulacion 05 1 tytes enforosm 0
N8 PE_2_C01_006_ragulscion 05 1opted enteroam s 0
83a7 PB_2_C01_GOT_reguiacion 05 Iytes enterosms O
12041 ACT0O2801_Bar_orden A Y| 01 1 bt (boeano) ]
e ACTOAS02_Asmacen_oiden A5 01 10t (powano) 1
12013 ACT02803_Veshdar_1_crden % 91 1 bt (holeanc) 1
1214 ACTO2S04_Vestidor_2_orcden LS| 01. 1 bt (Doteano) ]
12115 ACTO2305_Pasille_ocden W 01 10 Doieano) 0
Nl Escana_Hols AY| 01 001 conmutacion on

Fig.59 Valores iniciales escena hola

Se activa la escena “Hola”, asignandole un nuevo valor de encendido (On):

Estatlocer valures def odjetn

Namire de oboeto
Dreccones oe grupo:

Tgo o datos

Pymen valar

Exceny_sgla

DL.021 conmutanida

Fig.60 Activacion escena Hola
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Como se puede observar, al activar la escena, se han encendido las luces de regulacién
en un 100% de intensidad, mientras que las luces binarias se han apagado.

Duecciones de g Nombre de! obyeto Mo IP>TP fikro TP > 1P Funcédn d Tipo Ge datos Vasor actual
KN PB_1_C01_G0Y_reguiacion 05 1byles endero sns. 100
a2 PB_1_C01_G02_reguiacion 05, 1 bytes entero sin & 100
834 PBE_1_CO01_G03_reguiacion 05 1byfes enterosm s 100
au PBE_1_C01_00d_reguiation 25, 1 bytes entero =n si 100
305 PB_1_C01_005_regulation 05. 1 byles entéro sin s 100
3% PB_1_C01_G00_reguiscon 05 1oyles entero s s 100
YU PB_2_C01_G01_reguiation 05. 1 byles entero =i &l 100
a2 PE_2_C01_0G02_reguisoon 05 1 bytes entaro sn = 100
23733 PB_2_C01_CG03_reguistion 05 1 byles entero =0 &l 100
2332 PB 2 _CO1_GO04_reguiscion 05 1 byles entero s sl 100
2335 PFB_2_C01_005_reguiacion 05. 1 byles entaro 5m & 100
3% £B8_2_C01_G06 _regulacion 05, 1 byles entero &0 ol 100
w337 FB_2_C01_G07_reguiation 05. 1 byles endero =n sl 100
1201 ACT02501_Bar_orden % 01 100 (Boeans) (]
1212 ACT02502_Almacan_orden 9 01 10 (boleano) 0
12143 ACT02303_Vestidor_1_ordan % 01 15 (baleana) D
1211/4 ACT02504_Vestidor_2_orden 9 01 1 ba (boleano) 0
12/V/5 ACT02805_Fasillo_orden L") 01107 {boleand) 0
e Escema_Hola L5 ] 01,001 conmutacion On

Fig.61 Valores tras activacion escena

Por lo que se puede confirmar, que el cddigo desarrollado para la escena funciona
correctamente.

o Estacién de meteorologia

Se va a simular el correcto funcionamiento de las funciones implementadas para la
estacion meteorologia, en el que se controlan los diferentes actuadores de la vivienda
como son: las luces de regulacién y los toldos del porche. Para ello. la estacidon
meteoroldgica medira el viento, la luminosidad y la deteccidén de lluvia.

Si se encuentra el primer caso, donde la velocidad del viento es superior a 25 km/h, el
orden de prioridad serd 1y cerrara los toldos y activara las luces de regulacién.
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Drecoonss de g
W3s
LR
13325
13326
13527
13328
%328
13330
13332
271
2%
ann

IO

Nombre del olzelo
PE_1_CO1_G05_reguiacion
PE_1_C01_G05_ragulacion
2_ACT05S05_poscion_stura_T
2_ACTOSS06_posicion_sturs_T
Z_ACTOSSU7 posicion_aturs T
2_ACTO5508 posiaon_atura Y
2_ACTO05S09_posicion_aturs_T.
J_ACTO5S 10, pomcion_siturs T
2_ACT05S12_posicion_aturs_T
Lumincedad_maoma
Velocidad_wiemo
Detacter_lluvia

Priordsc
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Mo P>TP fro TP =@  Funciond Tipo 02 catoe Valor achsal
05. 1 tytes amiwn sin & 100
D5 1 tytes andaro sin & 100

05.001 escola 0%
05001 e5caa o
05001 escas %
05 001 escaia 0%
05001 excea ™
05 001 escaa %
05 001 sscea a%

092 tytes de pumto o, 5995 Bllux
00 2 bytes de pontp 0. 35 00kmM
G} 01 001 conmutacion on

) 05 fytes o n & 1

@4

Fig.62 Simulacién meteorologia prioridad 1

Si la velocidad del viento es inferior de 25 km/h y detecta lluvia, se encontrara en el
segundo caso con un orden de prioridad 2, donde apagara las luces y cerrard los toldos

del porche.

Dreccicnes de g
WS

13325
13906
1337
13328
12029
137330
13332
274

2%

mna

g

Nombre det ongeto
FE_1_C01_G05_sguBdion
FE_1_C01_GD5_raguiacion
2_ACTO5505_posicon_ahura T
2_ACTO5506_posicon_atura_T
2_ACTOAS0T pocicion_atura_T
2_ACT05508_powcon_sfera_T
2_ACTOSS09_pomoom_atura T
2_ACT0%5%0_posicion_attra_T
2_ACT0S512 _pomocon_ashura_T
LUMPCOIA0_Mmasma
Venooss_vane
Detacter_Iuva

Priongad

W iP>1P W tF>1IP Fundond Tipo de datos
05 1 bytes entero sia si
05 1 bytes entard &in 51
05 001 escaa
05.007 escan
05.001 escala
¥ 05.00 escaa
05.001 e:can
05.001 ezcan
| 05.007 ezcaa
AU 00. 2 bytes 03 pums o 21005 52k
A 00,2 bytes o pums flo. 20.00km
| 01,001 coomunscion on
05 toyes anterg singl 2

g

or actust

2E32RFE°°

Fig.63 Simulacidn meteorologia prioridad 2

Si no detecta lluvia, ni la velocidad del viento es superior a 25 km/h y la luminosidad es
mayor a 20000 lux, se encontrard en el primer caso de la prioridad 3, donde se abriran
los toldos y se apagara las luces del porche.
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Si no detecta lluvia, ni la velocidad del viento es superior a 25 km/h y la luminosidad es
menor a 10000 lux, se encontrara en el segundo caso de la prioridad 3, donde se

Norere de obyeto
PE_1_CO1_GOS_repusscon
FB_1_C01_Go5_reguscion
2_ACTOSS0S_posscon_aftura T
I_ACTOSS06 _posicion_siturs T
2_ACTOSSD7_pogicion_altura_T
2_ACTOSS0d_posscion_altura T
I_ACTOSS06_poscion_gitura_T

2_ACTO5S10_posscon_attura_T.

2_ACTO5S12_posscion_situra_T
Luminosidas_maama
Velbodad_vienio

Datactor_lwa

Prondad

TFG. Automatizacidn y control de una vivienda
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o IF>TP B TP =IP  Funbing Tipo de dstos Vator sctual
i - | 051 bydes enterosinsl . 0
kY 05 1byles snterosmsl O

05,007 escaty 100%
™ - 05 001 #scala 100%
05 001 escaEla 100%
03.00! escala 100%
05 001 gstala 100%
04 001 escaia 100%
05001 sscala 190%

09.2 bytes ¢a punto o 21995 52k«
05 2 bytes de punta flo 20 00kmn
01.001 conmeAacin ofn

0% 1 byles enlero s st 3

fdddsss8da4a:

Fig.64 Simulacién meteorologia prioridad 3, luces OFF

cerraran los toldos y se encenderan las luces del porche.

Diaccionss da g
w35
936
13325
133026
1323Q7
1aes
13328
13230530
o
Pl )
2718
mmn
EXO R

Nombre det objeto
PE_1_CO1_GO5_reguiacion
PB_1_CO1_G06_requiacion
2_ACT05S05_posicon_atura T
2_ACTO5S08 pogicon _atura T
2_ACT05507_posicon_atura T
2_ACTOSS8_pocicion_atura_T
2_ACT05508_posoon_aturs T
2_ACTOSS10_posicon_aturg T
2_ACTO5S12_posicion_atura_T
Lumnoedad_maams
Veloggss_vients

Detacier,_fhevia

Pnorag

§
g

MPOIF>TE Mo TR »IF  Funciond.  Tipo o8 catos

! 5 1 bytas onbero sin 3l

05 1 bytas enbero 90 i,
v 05.001 excain
5 001 escaa
05,001 escaa
05.001 ascaa
05.001 s:cxs
05,001 e3caa
05.001 ascaa

- 9 09, 2 tytss 0 punto o

LY 08 2 iyt 02 punto flo

9 01001 conmutacion
05 1 bytes aenaro 5 3l

23F2FFPE8

n
£ 3
i f

hat - %

Fig.65 Simulacidon meteorologia prioridad 3, luces ON
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1.7.Conclusiones

A modo de conclusidn, finalizado el proyecto, y realizadas las comprobaciones del
funcionamiento mediante simulacidn, se puede afirmar que se ha conseguido el objetivo
principal del proyecto, conseguir la automatizaciéon y control de la vivienda con la
tecnologia KNX.

Mediante las pantallas se ha podido comprobar también, que los diferentes pulsadores
realizan sus funciones en cada direccién del actuador de la vivienda.

Una vez esté finalizada la construccidn de esta, se realizara el montaje eléctrico por la
empresa instaladora y posteriormente el montaje de control en el que se instalaran los
cuadros de control realizados y los diferentes dispositivos ya programados.

Esta tecnologia, permite realizar cualquier modificacién una vez ya instalada, tanto en
las pantallas, como en los diferentes dispositivos. Asi como cambiar el modo de
utilizacién de los mismos, realizar una nueva organizacién de las pantallas o afiadir
nuevos dispositivos al control de la vivienda.

Cabe destacar la amplitud del proyecto, debido al gran nimero de dispositivos a
controlar y al nimero de estancias de la vivienda, ya que se ha realizado la configuracién
y programacion de cada uno de ellos.

Finalmente resaltar que este proyecto ha servido para adquirir nuevos conocimientos
relacionados con la tecnologia KNX y afianzar conocimientos adquiridos durante el
grado.
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1. Primer piso

1.1 Grupo 1. Actuador DALI

Para el grupo 1, se deben crear las diferentes direcciones para controlar 16 grupos DALI
en el primer bus y 13 grupos DALI en el segundo bus.

Direcciones de Grupo LA
= Carpetas Dinamicas
1 DALLM
B 1/0 dummy
g3 1/1 Orden
ag 1/2 Estado
ag 1/3 Regulacion
aa 1/4 Estado_Regulacion
aad 1/5 Dimming
aa 1/6 Averia
Fig.1 Direccion de grupo 1
4 (k] 1/1 Orden B8 1/1/23 dummy
1/1/0 dummy B8 1/1/24 dummy
1/1/1 P1_1.C01_GO1_orden o
gd 1/1/25 dummy
BH 1/1/2 P1.1.C01_G02_orden
- B3 1/1/26 dummy
1/1/3 P1_1.C01_G03_orden
1/1/4 P1_1_.C01_G04_orden &3 1/1/27 dummy
BA 1/1/5 P1.1_C01_G05_orden 88 1/1/28 dummy
1/1/6 P1_1_C01_G06_orden B8 1/1/29 dummy
1/1/7 P1_1.C01_GO7_orden B8 1/1/30 dummy
58 1/1/8 P1_1.C01_G08 orden B8 1/1/31 P1_2_C01_GO1_orden
1/1/9 P1_1_C01_GO9_orden o

B8 1/1/32 P1_2_C01_G02_orden
1/1/10 P1_1_C01_G10_orden

B8 1/1/33 P1_2_C01_G03_orden
B9 1/1/11 P1_1_C01_G11_orden

B8 1/1/34 P1_2_C01_G04_orden

1/1/12 P1_1_C01_G12_orden .

1113 P1 1 CO1 G132 orden Ba 1/1/35 P1_2_C01_G05_orden
B8 1/1/14 P1_1_C01_G14_orden Ba 1/1/36 P1_2_C01_G06_orden
1/1/15 P1_1_C01_G15_orden B8 1/1/37 P1_2_C01_G07_orden
1/1/16 P1_1_C01_G16_orden BS 1/1/38 P1_2_CO1_G0B_orden
58 1/1/17 dummy B8 1/1/39 P1_2_C01_GO9_orden
1/1/18 dummy .

B2 1/1/40 P1_2_C0O1_G10_orden
B2 1/1/41 P1_2_C01_G11_orden
B2 1/1/42 P1_2_C01_G12_orden

1/1/19 dummy
BA 1/1/20 dummy
1/1/21 P1.1.C02_G01_orden
1/1/22 P11_C02_G02_orden 6d 1/1/43 P12 C01_G13_orden

Fig.2 Direccidn de grupo 1/1 Fig.3 Direccién de grupo 1/1
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1/2/23 dummy
Aa 1/2/24 dummy

BE 120 dummy

BE 1/2/1 P1_1.C01_GO1_estade

BB 1/2/2 P1.1_C01_GO2_estado 1/2/25 dummy
BB /22911 €01 GO3 estade 1/2/26 dummy
BE 124 91_1_C0!_GO4_=stado 1/2/27 dummy
BR 1/2/%91.1.C01_GDS estade 79 1/2/28 dummy

ER 1206 P1.1_C01_G06_estado B 1/2/29 dummy
BR 1217 911 €01 GO7_estado

Aa 1/2/30 dummy
BE 1/2/8P1_1_C01_GOB_estado
B e 1 cot e 4 Bg 1/2/31P1_2_C01_GO01_estado
W9 P11 C01_GO9_estado

AA 1/2/32 P1_2_C01_G02_estado
Aa 1/2/33 P1_2_C01_GO03_estado

BE 1/2/1091_1.C01_G10_sstado

BR /211211001 G11_estades

BE 1,212 911.C01.G12_sstade B3 1/2/34 P1_2_C01_G04_estado
BR 1213 91_1.C01.G13_estados B3 1/2/35 P1_2_C01_G05_estado
BB 1/2/12 #1.1.€01.G14_estado B8 1/2/36 P1_2_C01_G06_estado
BE 1215911 01 G15_estado B8 1/2/37 P1_2_C01_GO07_estado
B 1/211691,1,01.616 estado BH 1/2/38 P1_2_C01_GO8_estado
BB /217 dummy o

B3 1/2/39 P1_2_C01_G09_estado
A 1/2/40 P1_2 C01_G10_estado
B3 1/2/41P1_2_C01_G11_estado
B 1/2721 P1.1.002 601 estodo B8 1/2/42 P1.2.C01_G12_estado
BR /2722 91_1.C02_GO7_estade: BE 1/2/43 P1_2_C01_G13_estado

BB 17218 dummy
BE 1/2/19 dummy
1/2/20 dummy

75

Fig.4 Direccion de grupo 1/2 Fig.5 Direccién de grupo 1/2
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173/0 dummy

BR 13/ P1_1_C01_G01_regulacion
BE vanr P1_1_C01_GO2_regulscion
1/3/3 P1_1_C01_G03_regulsaon
BE 134 P1_1.001_504_regulscion

BA 1/3/23 dummy

a 1/3/24 dummy
B3 1/3/25 dummy
B3 1/3/26 dummy

B8 1/3/3 PY_1.C01.G05_reguiacion 63 1/3/27 dummy

BR 1/3/6 P1_1.C0)_G06_regulacion B3 1/3/28 dummy

BB 1/3/7 P1.1.£01.G07_regulacion 58 1/3/29 dummy

BB 1/3/8 P1_1_C01_GOB_regulacion B3 1/3/30 dummy

BB 1/3/9 P1_1_C01_G09_regulacion B3 1/3/31 P1_2_C01_G01_regulacion
B8 1310 91_1_C01_G10_regulacon B8 1/3/32 P1_2_C01_GO2_regulacion
B8 123/1191_1_001_G11_regulacion B3 1/3/33 P1_2_C01_G03_regulacion
BB 1/3/1221.1.001.G12 regulacon B8 1/3/34 P1_2_C01_G04_regulacion
B8 13/1391.1.001.613 regulacien 28 1/3/35 P1_2_C01_GOS_regulacion
BB 121491 1 (01 G14_regulacion -

B 1/3/36 P1_2_C01_G06_regulacion
1/3/37 P1_2_C01_GO7_regulacion
B3 1/3/38 P1_2_C01_G0&_regulacion
B3 1/3/39 P1_2_C01_G09_regulacion
AA 1/3/40 P1_2_C01_G10_regulacion

BB 13743911001 G15_regulacion
BB 1316 P1_1_C01_G16_requlacion
BB 13717 dumeny
BB 1/2/38 dumeny
B8 1/2/16 dumeny

BB 1/3/20 dummy B3 1/3/41 P1_2_C01_G11_regulacion

BB 13721 P1_1_C02.G01_regulacion B3 1/3/42 P1_2_C01_G12_regulacion

BB 1/3/22 911 €02 GO2_regulacion 1/3/43 P1_2_C01_G13_regulacion

Fig.6 Direccion de grupo 1/3 Fig.7 Direccion de grupo 1/3

4 B8 1/4 Estado_Reguacion B3 1/4/23 dummy

BB 1/4/0 dummy Ba 1/4/24 dummy

B8 141 91_1_C0Y_GO1_sstado_regulacion B3 1/4/25 dummy

B8 14272 P1_1_C01.GO2_estado_requlacion o

B3 1/4/26 dummy
53 1/4/27 dummy
B3 1/4/28 dummy

BE 14473 911 €01 GO3_estado_segulacan
B /44 91_1_C01_GO4_estado_regulecion
B8 13 P1_)_C01_GO5_estado_regulacon

BB 1/4/6 71_1_C01 G068 _estado_segulscion B3 1/4/29 dummy

BB 1/4/7 P1_1_C01_GO7_estatio_regulacion 1/4/30 dummy

BB 1/4/8 P1_1_C01_GOS_estado_regulscon B3 1/4/31 P1_2_C01_G01_estado_regulacion
BB 1/409 911 001 _GO9_estaco_regulacan

1/4/32 P1_2_C01_G02_estado_regulacion
B U417 001610 entad regutacion B9 1/4/33 P1_2_C01_GO3_estado_regulacion
1/4/34 P1_2_C01_G04_estado_regulacion
1/4/35 P1_2_C01_G05_estado_regulacion

B8 14011 P1_1_C01_GY1_estado_reguiscon
B8 1412 111, 001 612 _estado_requlacion
BB 1/413 91_1_C01_G13_estade_regulscen

BE 1/4/14 £1_1_C01_GA4_estado_regulscen Ba 1/4/36 P1_2_C01_G06_estado_regulacion
B8 1415 911 001 G193 _estade_regulscen Ba 1/4/37 P1_2_C01_GO7_estado_regulacion
BE 1/416 P1_1_C01_GI6_estado_reguiscon R 1/4/38 P1_2_CO1_GO8_estado_regulacion
B8 1/4/17 dummy B8 1/4/39 P1_2_C01_GO9_estado_regulacion

B8 1418 dummy
B 1419 dummy
B8 1420 dummy
BE 1/4/21 $1.1.002 GO estado, regiliscion Ba 1/4/42 P1_2_C01_G12_estado_regulacion
1/4/43 P1_2_C01_G13_estado_regulacion

1/4/40 P1_2_C01_G10_estado_regulacion
1/4/41 P1_2_C01_G11_estado_regulacion

BB 1/4/22 71_1_002_GO2_estado_regulscen

Fig.8 Direccion de grupo 1/4 Fig.9 Direccion de grupo 1/3
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a B s Dimming

B8 1/%/0 dummy 53 1/5/23 dummy

17571 P1_1_C0Y_GO1_thmmung BR 1/5/24 dummy
B8 1/5/2 P11 C01_GO2_dmming Ba 1/5/25 dummy
B 1/5/3 P1_1_C0Y_GO3_dmmmng Ba 1/5/26 dummy
B8 1/5/4 P1_1_C01_GO4_dimming 88 1/5/27 dummy
B8 1/5/5 911,001,605 Gmmvng BE 1/3/28 dummy

B 1798 P1.3_C01_GO6_smmng
857 P1_1_C0T_G07_dmmng
B8 1/5/2P1_1_C01_GDB_dimming

B8 1/5/29 dummy
B8 1/5/30 dummy
29 1/5/31 P1_2_C01_GO1_dimming
BY 1/5/32 P1_2_C01_G02_dimming

B8 1/9/9 P1_1_C01_GO9_denming

B 1500 P11 COY_G1_dmming

B 1/5/11P1_1_C01_G11_dimming BR 1/5/33 P1_2_C01_G03_dimming
B3 17512 P1_1_C0Y_G12_dimming 5a 1/5/34 P1_2_C01_G04_dimming
B 17513 P1_1_COY_G13_dimming B3 1/5/35 P1_2_C01_GOS_dimming
B8 1514913 C01_G14_dimming B3 1/5/36 P1_2_C01_G06_dimming
B3 17315 #1_1_C01_G13_dimming BR 1/3/37 P1_2_C01_GO7_dimming

B 1/5/1691.1.C01 G16_dimming B9 1/5/38 P1_2_C01_GO8_dimming
/ST dummy,
B8 1/517 dummy B8 1/5/39 P1_2_C01_GO9_dimming
B8 1/5/18 dummy oo —
gd 1/5/40 P1_2_C01_G10_dimming
B8 1/5/18 dummy

B8 1/5/720 dummy BR 1/5/41 P1_2_C01_G11_dimming

B8 1/5/21 P1_1_C02.GOY_dimming RE 1/5/42 P1_2_C01_G12_dimming
B 1/5/22 P1_1_C02_GO2_dimming 5A 1/5/43 P1_2_C01_G13_dimming
Fig.10 Direccién de grupo 1/5 Fig.11 Direccidén de grupo 1/5
“ 1/6 Averia aa 1/6/23 dummy
1/6/0 dummy Aa 1/6/24 dummy
BE 1/6/1 P1_1_C01_GO1_averia Aa 1/6/25 dummy
1/6/2 P1_1_C01_G02_averia B8 1/6/26 dummy

B3 1/6/3 P1_1_C01_G03_averia
B3 1/6/4 P1_1_C01_G04_averia
A 1/6/5 P1_1_.C01_GO5_averia
B3 1/6/6 P1_1_C01_G06_averia

BE 1/6/27 dummy
Aa 1/6/28 dummy
Aa 1/6/29 dummy

22 1/6/7 P1_1_C01_GO7_averia &8 1/6/30 dummy

B3 1/6/8 P1_1_C01_G08_averia Ba 1/6/31 P1_2_C01_GO1_averia

AR 1/6/9 P1.1.C01_G09_averia B8 1/6/32 P1_2_C01_G02_averia

Ba 1/6/10 P1_1_C01_G10_averia 39 1/6/33 P1.2_C01_GO3_averia

1/6/11 P1_1_C01_G11_averia - )
o 1/6/34 P1_2_C01_G04_averia

1/6/12 P1_1_C01_G12_averia

oo ; Ba 1/6/35 P1_2_C01_GO05_averia

Ba 1/6/13 P1_1_C01_G13_averia

1/6/14 P1_1_CO1_G14_averia B 1/6/36 P1_2_C01_G06_averia

1/6/15 P1_1_C01_G15_averia BA 1/6/37 P1_2_C01_G07_averia

B3 1/6/16 P1_1_C01_G16_averia BE 1/6/38 P1_2_C01_G08_averia

1/6/17 dummy B8 1/6/39 P1_2_CO1_GO9_averia

A 1/6/18 dummy
Ba 1/6/19 dummy
Ba 1/6/20 dummy

Ba 1/6/21 P1_1_C02_GO01_averia
1/6/22 P1_1_C02_G02_averia aa 1/6/43 P1_2_C01_G13_averia

Ba 1/6/40 P1_2_C01_G10_averia
B3 1/6/41 P1_2_C01_G11_averia
B3 1/6/42 P1_2_C01_G12_averia

Fig.12 Direcci6n de grupo 1/6 Fig.13 Direccion de grupo 1/6
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ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

1.2. Grupo 2. Detectores

Para el grupo 2, se necesita crear las diferentes direcciones para controlar 4 detectores
de presencia en el bus 1 y 8 detectores de presencia en el bus 2 de la planta 1, estos

localizados en los accesos.

4 2 DETECTORES_P1

4 BB 2/1 Salida_Regulacion
2/1/1 DETO1_salida_regulacion
BA 2/1/2 DETO02_salida_regulacion
B3 2/1/3 DETO3 salida_regulacion
B3 2/1/4 DETO4_salida_regulacion
B3 2/1/5 dummy
B3 2/1/6 dummy
2/1/T dummy
2/1/8 dummy
B3 2/1/9 dummy
B3 2/1/10 dummy
B3 2/1/11 02_DETO1_salida_regulacion
Ba 2/1/12 02_DET02_salida_regulacion
m8 2/1/13 02_DETO03_salida_regulacion
2/1/14 02_DET04_salida_regulacion
2/1/15 02_DETO05_salida_regulacion
BA 2/1/16 02_DET06_salida_regulacion
B3 2/1/17 02_DETO7 _salida_regulacion
B3 2/1/18 02_DETO08_salida_regulacion
B3 2/1/19 dummy
B3 2/1/20 dummy

Fig.15 Direccion de grupo 2/1

2/0 dummy

21 Salida_Regulacion
2/2 Luminosidad_real
2/3 Consigna_Lux

214 Switch_Presencia

Fig.14 Direccién de grupo 2

4 2/2 Luminosidad_real
8 2/2/1 DETO1 luminosidad_real

2=

B3 2/2/2 DET02_luminosidad_real
B3 2/2/3 DETO3 luminosidad_real
Bo 2/2/4 DETO4 luminosidad_real
Ba 2/2/5 dummy
B3 2/2/6 dummy
B3 2/2/7 dummy
2/2/8 dummy
Ba 2/2/9 dummy

5a 2/2/10 dummy

B3 2/2/11 02_DETO1_luminosidad_real
B3 2/2/12 02_DET0Z_luminosidad_real
2/2/13 02_DET03_luminosidad_real
Ba 2/2/14 02_DET04_luminosidad_real
Ba 2/2/1502_DETOS_luminosidad_real
2/2/16 02_DET06_luminosidad_real
B3 2/2/17 02_DETO7_luminosidad_real
Bo 2/2/18 02_DETOZ_luminosidad_real
B3 2/2/19 dummy

Ba 2/2/20 dummy

Fig.16 Direccion de grupo 2/2
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4 2/3 Consigna_Lux

Fig.17 Direccion de grupo 2/3

1.3.

2/3/1 DETO1_consigna_lux
2/3/2 DETO2_consigna_lux
2/3/3 DETO03_consigna_lux
2/3/4 DET04_consigna_lux
2/3/5 dummy

2/3/6 dummy

2/3/7 dummy

2/3/8 dummy

2/3/9 dummy

2/3/10 dummy

2/3/11 02_DETO01_consigna_lux
2/3/12 02_DET02_consigna_lux
2/3/13 02_DET03_consigna_lux
2/3/14 02_DET04_consigna_lux
2/3/15 02_DET05_consigna_lux
2/3/16 02_DET06_consigna_lux
2/3/17 02_DETO7_consigna_lux
2/3/18 02_DET08_consigna_lux
2/3/19 dummy

2/3/20 dummy

Grupo 3. Actuador de calefaccion

oy

e

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

2/4 Switch_Presencia

2/4/1 DETO1_switch_presencia
2/4/2 DET02 switch_presencia
2/4/3 DETO3_ switch_presencia
2/4/4 DETO4 _switch_presencia
2/4/5 dummy

2/4/6 dummy

2/4/T dummy

2/4/8 dummy

2/4/9 dummy

2/4/10 dummy

2/4/11 02_DETO1_switch_presencia
2/4/12 02_DETO2_switch_presencia
2/4/13 02_DETO03_switch_presencia
2/4/14 02_DET04_switch_presencia
2/4/15 02_DETO5_switch_presencia
2/4/16 02_DET06_switch_presencia
2/4/17 02_DETO7_switch_presencia
2/4/18 02_DETO8_switch_presencia
2/4/19 dummy

2/4/20 dummy

Fig.18 Direccién de grupo 2/4

Para el grupo 3, se deben crear las diferentes direcciones para controlar la calefaccion,
controlada a partir de 3 grupos de 6 actuadores cada uno.

3 CALEFACCION_P1

A 3/0 dummy
3/1 Orden

Ba 3/2 Control_vahvula
aa 3/3 Estado_valvula
aa 3/4 Alarma_valvula

Fig.19 Direccidn de grupo 3
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- 372 Cansiol_vaivula
+ BB 3/1 Orden & —

EB 311 ACT01501_orden

BB 3172 ACT0O1502_orden

BR 37113 ACTO1503_orden

BB 3/1/4 ACTO1504 arden

BB 3/1/8 ACTO1508_arden

BB 3/1/6 ACT01505_orden

B8 a7 dutnmy

B8 3/1/8 dummy

BE 3/1/9 dummy

B 3110 demmy

BB 2/1/11 02_ACTO1S01 oeden
BB 3/1/12 02_ACTO1500_ordhen
BB 3/1/13 02_ACTO1S03_orden
BR 3114 02_ACTOTSO cosien
BH 31115 02_ACTO1S05_orden
BE 3/1/16 02_ACTO1506 ceden
B8 3117 dommy

B8 31118 dummy

B8 3119 dummy

BB 3nn0 dummy

B8 321 02_ACT250)_cethen
BB 3/1/22 02_aCT02502_orden
B8 3/1/23 02_ACTO2503_cecen
B8 3/1/24 02_ACTO2504_crden
BR 201728 02 _ACTO2908 cutten
BB 3/1/26 02_ACTO2505_orden

Fig.20 Direccion de grupo 3/1

-4 tado_vaivuls
B8 3731 ACTO1501_estado_vahuda
BB 3/372 ACTO1502_nstacks_vahse
B8 3/3/3 ACT01503 _estada_vatnda
BB 3/2/4 ACTO1S04_estado_vahuia
B8 3/3/5 ACTD1505_estado_vahula
BR 1730 ACTO1508_estado_vahnsta
B8 3277 cummy

B8 12/8 dummy

B3 33/ dummy

BB 3310 enmy

BB 37211 02 ACTD1S01_estado_vahvula
BB /312 02_ACTDS02 estaco_vahnda
B8 373713 02_2CT11503_estado_valnda
BB 13714 02_ACTO1504_extade_vahuda
BB 3/3115 02 ACTO1505_estado_vahula
BB 3/3/16 02_ACTO1506_estado_vahuda
B8 33177 dummy

B8 338 thanmy

BB 1219 summy

B8 3/3720 dummy

B8 33721 02_ACT02501_estodo_vahvuin
BB 373722 02_ACTO2502_estacio_vainda
BB /223 02 ACTO2503 estaco_vahuta
B8 1/3/24 02_ACT02504 _estado_vahuta
BB 373725 02_ACTU2505_estado_vahula
BB 3/3/26 02_ACTO2506_estacie_valvula

Fig.22 Direccion de grupo 3/3

B8 3721 ACTO1SO1_control_vahvule

BB 3272 ACTO1902_control vatvula

B8 3/273 ACT01503_control_vahula

B8 3/2/4 ACTO1504_sontrol_vabula

BB 3/2/5 ACTO1505_control vataula

BB 1/2/5 ACT01506 control vahula

B 3nn durmmy

B8 3/2/8 dummy

B8 3/2/9 dummy

B8 3/2/10 dummy

B8 3/2/11 02_ACTO1501_control_vahula
BB 2212 02 ACTOTS02 control_vabula
BB 3/2/13 02_ACTO1503 _comtrol_vabula
BB 3/2/14 02 ACTO1504_contral_vahule
BB 372715 02_ACTO1908_controi_vaula
B8 3/2/16 02_ACTU1506_control vahuls
B8 37277 dummy

BB 373718 dumeny

B8 2/2/19 dummy

B8 3220 dusmmy

B8 3/2/21 02 ACTORS01_control_vaila
BB 3/2/22 02 ACTU2S02 control vahula
B8 3/2/23 02_ACTO2503 _control_vahula
BR 3/2/24 02_ACTO2504_control_vatvla
BB 3/2/25 02_ACTOZ508 control_vahula
BB 3/2/26 02_ACTO2506_control_vahula

Fig.21 Direccién de grupo 3/2

BB /4 ACTDIS0! alerma_valvuls

B8 3/472 ACTO1502_alarma_valvuls

BB 3/4/3 ACTO1S03 alarma vabwils

B8 3/4/2 ACT01504_aterma_vahwis

B8 3/4/5 ACTO1505_slsema_valvuls

BB 3/4/8 ACTO1506_atarma_valveta

BB wan dummy

B8 3748 dummy

BB 3/4/9 dummy

B8 3/4790 cummy

B8 3/4/11 02_ACTO1501_atarma_valvusia
B8 34772 U2_ACTOIS02_starma_vahuie
BB 14713 02_ACTO1503 atarma_vahesa
B8 3/4/14 02_ACTO1504_slarma_vahutls
B8 3/4/15 02_ACTDYS0S slarma_vavla
BB 3/4776 02_ACTOIS00_atarma_vahnita
B8 3/4/77 dummy

B8 34418 dummy

B awmw damny

BB 3/4/20 dummy

BB /4721 02_ACT02501 _stsrma_vahwils
B8 3/4/22 02_ACTOZS02_ntarma_vahvule
BB 372723 02_ACTO2S03 atarma valvula
BB 3/4/24 02 _ACT02504_slarma_vahuia
B8 3/4/25 02_ACT02505_starma_vahate
BB 3/4/26 02_ACTO2S06_sarma_vabwie

Fig.23 Direccidn de grupo 3/4
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1.4. Grupo 4. Actuador binario

Para el grupo 4, se deben crear las diferentes direcciones para controlar las luces
binarias, estas controladas a partir de 2 grupos de 8 actuadores cada uno.

4 4 ACTUADORES_P1
aa 40 dummy
aa 4/1 Orden

aa 4/2 Estado
Fig.24 Direccién de grupo 4

4 4/1 Orden 4 4/2 Estado
4/1/1 ACT02501_orden Be 4/2/1 ACT02501_estado
Ba 4/1/2 ACT02S02_orden 4/2/2 ACT02502_estado
B3 4/1/3 ACT02S03 _orden BE 4/2/3 ACT02503_estado
B3 4/1/4 ACT02504_orden Ao 4/2/4 ACT02504_estado
B3 4/1/5 ACT02S05_orden Ba 4/2/5 ACT02505_estado
Ba 4/1/6 ACT02S06_orden Ba 4/2/6 ACT02506_estado
B3 4/1/7 ACT02S07 _orden Be 4/2/7 ACT02S07_estade
4/1/8 ACT02S08_orden 4/2/8 ACT02508_estado
AA 4/1/9 dummy 4/2/9 dummy
Aa 4/1/10 dummy Ag 4/2/10 dummy
BE 4/1/1102_ACT03501_orden B8 4/2/11 02_ACT03S01_estado
BE 4/1/12 02_ACT03502_orden B3 4/2/12 02_ACT03S02_estado
Bd 4/1/13 02_ACT03503_orden Bg 4/2/13 02_ACT03S03_estado
B3 4/1/14 02_ACT03504_orden Bg 4/2/14 02_ACT03S04_estado
4/1/15 02_ACT03505_orden B8 4/2/15 02_ACT03S05_estado
B 4/1/16 02_ACT03506_orden 4/2/16 02_ACT03506_estado
Ba 4/1/17 02_ACT03507_orden 4/2/17 02_ACT03507_estado

Aa 4/1/18 02_ACT03508_orden ae 4/2/18 02_ACTO3508_estado

Fig.25 Direccién de grupo 4/1 Fig.26 Direccién de grupo 4/2
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1.5. Grupo 5. Actuador de persianas

En el grupo 5, se deben crear las diferentes direcciones para controlar los distintos
actuadores de persiana. Se tiene 12 actuadores en el primer bus y 17 actuadores en el
segundo bus.

4 5 PERSIANAS_P1
Ba 5/0 dummy
Bg 5/1 Movimiento
Bd 5/2 Parar
B3 5/3 Posicion_altura
A3 5/4 Posicion_lama
Bg 3/5 Estado_posicion_altura

B8 5/6 Estado_posicion_lama

Fig.27 Direccién de grupo 5

4 B8 51 Movimenis
BE 91/1 ACTOISO1 movimiento_Hab1_lamas

BE S/1/2 ACTO2502_mowimienta_Hab)_persianas

B8 5/1/3 ACTO3502 mowimiento_Hab_foscunt
5/1/4 ACTO3904 movimiento_Hab1_cortina
5/1/5 AC

5/1/% ACTD

movimento_Mabl_lomas
6_movimento_HabZ_persianas

51

movimiento_Habd foscunt

movimients_Habd corling

S8 ACTOIS00 mevimienta_Habd lamas

51713 durmemy
S4 Qurrenry
B 41715 dumeny
B 5/1/16 dumeny
88 5/1/17 dummy
88 5118 dummy

Ed

/1719 dumemy

B 5/1/20 dumeny

Fig.28 Direccién de grupo 5/1

10

eieris_Hab_poel_srch lamay
wmieno e pped_drch pestia

povmientn_Hab_podl_sreh bl

304_mavirmento_Mab_ppal_grch_comne

_poel_si larme

wmieio_Hab_poe_ag_persane
it _poal e farstun
_po_2n_cortinas

wel e

tn_Vertidor_2 Lean

WTernD_EStuavs_tamas

V38 Summy

BB BT E R R EEBE
i

Fig.29 Direccién de grupo 5/1
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BB w2
BR 52022 2 ACTONSO0 pacar, Mab_ipsl_dreh_persisnas
BB 52/23 2 ACTORSO) parer_bab ppal_dech foscist

2 ACTORS0N porar Mab_ppal drch_lamas
B3 5/2/1 ACT03501_parar_Hab1_lamas
B3 5/2/2 ACT03502_parar_Hab1_persianas

B3 5/2/3 ACT03503_parar_Hab1_foscurit : 8121242 ACORSIS, s Hab pel. o s
5/2/4 ACT03504_parar_Hab1_cortina [
BA 5/2/5 ACT03505_parar_Hab2_lamas

B3 5/2/6 ACT03506_parar_Hab2_persianas
Ba 5/2/7 ACT03S07_parar_Hab2_foscurit
BA 5/2/8 ACT03508_parar_Hab2_cortina
5/2/9 ACT03509_parar_Hab3_lamas

4 2_ACTORSDM saoud_Hab_ppal_dich_curSng

L ACYORNDA pavar_Mab ppal g peryiaras

T 2 ANCTORSIT parar_Had_ppal i, foorscit
/28 2_ALTORS0E saver bab_ppal_te costiees
ACTORSDS panr_Balie Dok lesas
BR 97220 2_ACTOR510_poar_ Vemdor_1 s

BE 527750 2 ACTOG1Y pavear Veytdne 2 dwetan

2 2 ACTORS12 parer Estutio lames

B3 5/2/10 ACT03S10_parar_Hab3_persianas 3 duwemy
Ba 5/2/11 ACTO3S11_parar_Hab3_foscurit 4 duenry
ER 5/2/12 ACT03512_parar_Hab3_cortina B 372135 oummy

6 Ty

5/2/13 dummy B8 5237 curmnny
5/2/14 dummy BB 52738 dusery
B3 5/2/15 dummy B8 219 dumnmy
B9 5/2/16 dummy B 57240 cummy

BB 5/2/42 2 ACTOAS03 pacar Pasid_) tamas

1 2 ACTOSSDY Conducicn lemae
B3 5/2/17 dummy AL perar Cendecicn Jems

3/2/18 dummy BB 5/2/52 2 ACTONS03 paw_Pacita_2 tarmas
5/2/19 dummy B8 S22 2 AC10550) sanwr_Vertang_iny
B3 5/2/20 dummy SIS LALTUSSUE parar, Vernana drch

Fig.30 Direccion de grupo 5/2 Fig.31 Direccién de grupo 5/2

8 573/21 2_aCT04501_pasoion_atura_ab_peel_drch_tam

4 ED -
3/3 Posicion altura B8 87322 2 ACTOLSD2 posicion_aturs_Hab_poal drch per.,

5/3/1 ACT03501_posicion_altura
B3 5/3/2 ACT03502_posicion_altura
B3 5/3/3 ACT03503_posicion_altura
BA 5/3/4 ACT03504_posicion_altura
5/3/5 ACT03505_posicion_altura
5/3/6 ACT03506_posicion_altura
B3 5/3/7 ACT03507_posicion_altura
B3 5/3/8 ACT03508_posicion_altura
B3 5/3/9 ACT03509_posicion_altura
B3 5/3/10 ACT03510_posicion_altura B 53732 cunemy
5/3/11 ACT03511_posicion_altura B8 53734 dumey
5/3/12 ACT03812_posicion_altura 18 2245 ey

B8 53723 2 ACTOLSO3 pascion aturs_Hab_peal dich for
B 573024 2_ACTOASM_ponicion_akurs_Hab_ppel drch_cor..
B8 573025 2_ACTOLS0S _posicion_aitura_Mab_ooe!_izq lames
BR 23728 2_ACTOSS00_poscion_atura_Hab_pealizg pesl
B 5337 2 ACTOSS07 powcion atura_tab peel g fore.
B8 5328 2_ACTOS308_poscion_asitwrs_Mab_powl it cor

S/3/28 2_ACTOAS09_poncion_atura_Safo_ppad_lamas
BE 53/30 2 ACTOSS10_paseion sturs Vestider 1_lamas
B8 57331 2 ACTO4S 11 _pavcion alters Vestider 2 lemay

B8 5392 2 ACT04512_poncon_atua_Estudo_tsmas

B8 42736 dumey
B3 5/3/13 dummy
B3 5/3/14 dummy
B3 5/3/15 dummy
5/3/16 dummy
5/3/17 dummy
B3 5/3/18 dummy
B3 5/3/19 dummy
B3 5/3/20 dummy

Fig.32 Direccién de grupo 5/3

11

88 5337 cumey

W 53738 cummy

BR 5220 dumey

B8 52720 cummy

B 53 2_ACTOSS0N pascion_stura Ceculncan lamal
HE 57342 2 ACTO5507_pawsion atura Pavis | lemes
B8 5343 2 ACT0550) _poscion_amura_Paskic_2_tamasz
BE 53748 2 ACTONSES posicion_altura_Vertana_i2g

BB 53/45 2 ACTOSS03 poscion abuea \entara dreh

Fig.33 Direccién de grupo 5/3
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» 8B 5/4 Poscion_lama BB SM21 2_ACTOASGT poscion_jama_eb. ppst drch_lames
4 Hale
BB /4 ACTO3501 _posicion_lama B8 54123 2 ACTOASAT poseion fmme, Heis ppal_dech par.—.
BB 5i42 B8 54023 2_ACTONSEE sosxion Juma_Hak_posl_dreh_fon
< HB 304728 1_ACTOLS08 soscion_lwma Ha_post_dech o

BB 54473 ACTO3S03 poticicn_lama R S0/24 2 ACTONS0 poscion_twna Wl poo_toy Senes

BB 3474 ACTO3504_posicicn_tama BB M2 2 ACTOLY6 poscion jema bk pipsl_im sena..
BB 5/4/5 ACTO2505 posicien_tama 8 SMAT 2 ALTOASOT poccicm lume Hak_ppal_img dorcut
B8 5/4/6 ACTO3S06 laera B8 504/28 2 ACTOLS08 poscion_fuma_Hab_posl ity cortn.

BB 5429 2 ACTOLS08 poscicn_jema_Bafo_opel jomas
R S4/30 2 ACTONS 0 poscion_wna_Vesticdar_! s
B8 3431 2 ACTOS5 11 _poscion jema Vemdos ) femes

BB S44/7 ACTOIS0? posicion_lama
BB 5/4/8 ACTOZS08 posicien_lama

BB $/4/9 ACT03509_posicion_lana B8 S/4/32 2 ACTOSS1Z_puseion_faena_Estetics_lamuas
BR £4/10 ACTO3S10_posicion_lama 8 4733 dunmy
BB $/4/11 ACTO3E11_posicion_tama B8 504/32 domery
BB $/412 ACTO3$12_poicion_lama : roneskoney
54738 dummy
BR a3 dummy & s
BR %4774 dummny B At
BR 5415 dummy B8 428 dommy
BB 4718 dummy B8 5440 dmmy
BB 417 dumny B8 441 2 ACTOSS1 pusicion Jwma Crculacion_lamas
BR 348 dummy B 5442 2 ATT0S50 poscion lena_Pesile | lamas
&8ss B8 30047 2 ACTO%503 poscion_lams. Pesiio 2 lamas
Y B8 Se 2 ACTUSS03_poscion_jems Vertara sy
BB %4720 dummy BB 545 2, ACTOS503 poscion Jema, Vwetama sirch
Fig.34 Direccion de grupo 5/4 Fig.35 Direccion de grupo 5/4
4 BB s stade posicion ahturs BB S/921 JACTOAD0T sntatn_pomicion_alturs e ppel_dech jemmans
. 5/5/1 ACT03501_sstado_posicion_altura B8 A%22 2 ACTOAE0Z matado_ponkion_sitvrn_ Mab peel deoh_peviienes

HR W23 2 ACTOSOZ estady_penichon_situed Hob ppsl v Sorsuit
BB vuae ZALTOAS04 evtate:_poaicion siturs Hoo ppal_deh codices
B8 /505 LACTOAS0S wvtadn_prnicion_siturs e ppad oy lares

BR 32 ACTDIS02 estade_pocicion_altwa
BB 5/5/2 ACT02503_estado_posicion_altuea

B8 5/5/4 ACTOIS04_extado_poucion_alturs B /5720 2 ACTIR806 st poviioes b, Nl el perionst
kg CT0350%, estado,_posician altura BB VW27 I GCTOMTY estatn_ pusiomn_ aftues Moo posl_m forsot
BR 5/5/6 ACT03506_sstado_posicion_altsrs BB 3VZ8 2_ACTOMSOE evuato_praisen_ wiurs_Hab_spsi_io (ofmes

1 ) ntade poaicion atars_Badn spe
BE S/577 ACTUSO7 estado_posicion altea B V529 2 AcToess Lbncind

88 3500 2 ACTO4ST0 svtads_ poaicion_ st Vetidice, 1 larman

8 5/5/8 ACTO3508_estado_posicion sttura B 411 2 ACTORS 11 sstado, pomkon Mt Vertidor, 1 lsme

e 09, estado_poricion st B V32 2ACTOAS T2 esvindo_poakion_stues_Estudic v
B 5/510 ACT03510_estado_posicion_alturn B VW33 derrary
B 5311 ACTDIS11_sestado_posicion_altuen 88 3/5/34 darmmy
BE 5/512 ACT02512_estade_posicion altuea B 4535 durmemy
-] 1 BB 30 derrery
i B 53T arrery
B8 2314 dummy P RS
B8 5/5/15 dammy B8 /520 sarremy
B8 573718 dummy BB A0 dharnemey
BE /517 dummy : ANET Z_ACTOS50T_e5n80_posioon_stera_Chouiarion lames
5 WNUZ 7 ACTOSSO2 estadu_peaicion sthurs Paulls ! laces
- BE 3543 2 ACTOS503 memtic ponicicon_aitura Pavile.2 larres
B8 3/5/19 dummy BE e 2 ACTO490) mventn pomicon, ptus \Wetama i3
B8 5/5/20 dammy BB 148 2_CTOS03 st _poseron_sturs Vertans dich
Fig.36 Direccion de grupo 5/5 Fig.37 Direccion de grupo 5/5
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Fig.38 Direccion de grupo 5/6 Fig.39 Direccién de grupo 5/6

1.6. Grupo 6. Multitouch 1

Para el grupo 6, se necesita crear las direcciones de grupo para controlar las diferentes
funciones de la multitouch, como se ha visto previamente en la memoria.

En este grupo se tendra el control de 6 multitouch, ubicados en las habitaciones y bafios
1,2y3.

4 6 MT_1_P1

B8 6/1 MT_Bafio_1

ra 6/2 MT_Hab_1

53 6/3 MT_Bafio_2

ag 6/4 MT_Hab_2

a3 6/5 MT_Bafio_3

A3 6/6 MT_Hab_3
Fig.40 Direccidn de grupo 6
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o B o) MT_Baite
B 610 MT_fladio! in_Srito_Pantale
B 6172 MT_RaAst_Out Ternp_Amburne
8 6173 NT_Ra80)_Out_Conugna_tempersars
B 614 MT 22801 _in_Corarzna Tenperstuss
8 o175 MY _Saho!_Gut_Connigne_Modo_Dzencion
B 6/1/8 MT_Rasat_in_Careigne Muds Operscon
B 0r1/7 MIT_Bado!_Gut_ Consigna Veloodad
B 6/1/8 MT_fladat o Conmigne, Velacidad
B 019 MT_3a00"_Out_Consigna_Veloodsd Man_Auto
8 6110 M7 _Betn) b Conmgee Vwiocxded Man Auto
88 611 MT_Bata)_Out Sonugea Modo_Clior Frio
1 67112 MT_ada_ih Mods Cater frio

Fig.41 Direccion de grupo 6/1

4 BE &/ M1 Bedo 2
B8 o3t MT_satclin_Beito_Mantaia
B8 632 MT 2wl Out Temp Ameswrts
B3 A3 MT Rahed O Conugne Temperatun
B3 A3 MT_2a%2_in_Comigna Terpenars
B8 tvas M1_samed_Out Cansgna_Modo_Uperacion
B30 NT_507%02_n_Torsigng_ Mode_Opercen
8B 3T MT Suic Ou Comne Vaboodact
B3 A3/R MT Fafo? in Tonmigna Wwincided
B3 A9 T tatc2 Out Consigns_Veloodss_Man_buto
B8 310 MT_EaM0Z_In_Consgne_telocaad_Man_Auto
B8 03711 MT_Bidie_Oul Cormigra Mutu Calor Fria
88 62712 MT Rea? In Mudn Calor Fria

Fig.43 Direccion de grupo 6/3

« HB o M7 Bane 3
B /%1 MT_Bafa3 in Bedie_Pantalla
BB &/5/2 MT Bwic3 Out_Temp_ Amitsete
BB /50 MT_Bedod_Out_Consgns_Temperatura
BB 6504 MT_8aha3_in_Coraagra_Tenpentus
B 43 MT_S03_ Out_Consgna Mada_Opeacon
BB /55 MT_Bafled_in_ Comigra Mode Operacion
BE &5/7 MT_Badcd_Cut_Consgns Vidacdad
BR 6/5/8 MT_Sadc)_ln_ Cormgre_Velooded
BB /%5 MY_Bao3 Out_Consgne_Veloodad_ Man_Auto
B8 6/%/10 MT_Bafiad_in_Consgna_Velocded_ Mas_Auts
BB &/5/11 WIT_Refial_ Dut Camigne Mada Calor Frio
B &/5/12 MT_Bahod_n Moda_Calor_Fric

Fig.45 Direccién de grupo 6/5

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

4 B8 &2 MT Habs 1
B 720 T _sst 1_in_Betic, Pentalia
B 67202 MY _vab ) One_Temp_Amisente
BB 623 MY Hab1_Dis Cammigre Terperatuss
BB 7204 MT_Habi1_tn_Comamgne_Tesperata
BE w2/% MT_tabt_Oue_Corsigra_Mado_Opersoon
BB £2/5 MT ot | _in Comsigne Mada Operscces
B 87207 MT_Hati | _Out Corigna Velocrtod
BB 0222 MT_Kab1_in_ Consigna_Veioodsd
BB 279 MT dab1_Ona Comnegre, Veocides, Man Auta
B 290 MT_Hab 1 _in_Comiga_Valecidad_Man_Auts
BB /2711 MT_ Kot _Out_Sonsgna_Mode Cskar_Fro
BR 6212 M1 Mt i Mads Calor_Frie

Fig.42 Direccion de grupo 6/2

o B8 BaMT et )
BB 6411 MT_Habs2 in_Belic_ Purtalle
BB 00272 MT_Hab2_Out_Temg_Amienms
BB 44) M7 _ab2 Owt Conmgna_Temperatars
B asa MT ekl in Cosscna Tempecatura
BB a/as MT_=ab2_Cun_Concigna_Modo_Operacion
B8 0/4/6 M1 b In_ Commgna Modo, Operacon
BB AT MT_tabl Out Cormigns Velocdad
0008 MT_iab2_tn_Consigna_veioodsd
B 040 M1 b2 One Canigna, Wincidad Ma_Acts
BB 644710 MT_Habd in Cormigre Veticitud Mas A
B8 611 MT_Han2 Out Consgra_ Modo_Calor_Fo
B &/412 MT_Hab2 i Mods Celer Fria

Fig.44 Direccién de grupo 6/4

o B 66 MT_1b )
B 8081 1 _Hod in_Befio_Fantalls
BN 2 NT a2 Ot Tomp_Ambeste
S I3 MT Habd Oul Cumigna Temperaturu
B8 554 MT Habl In Comigna Temperwas
B8 SA5MT Haad One Conegns Modo Cpecscion
R b M1 _Siand_in_onagna_Mede_Uperancn
B 2T M a3 Out Consigna_vslocdae
B SOENT Hik3 i Tormeyra Meudad
83 S0 MT Habd Out Concgnae Veloctes Man futn
8 S50 MT_Hahl in Conegna Yeloodad_tan_tutn
5B 5517 M7_Habd_Cut_Covmgna_Meoz_Calarfna
3 svnvi2 M _Hab3_n Medo_Cakee F1io

Fig.46 Direccién de grupo 6/6

14



I"‘ };‘Q,' ﬁ
‘(\3‘ l«‘.\. EEEED
)

s oot Teeaiea Spere e egeeeen 44 D ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

1.7. Grupo 7. Pulsadores

En el grupo 7, se deben crear las diferentes direcciones para controlar los pulsadores, se
tendra tantos, como pulsadores haya, teniendo una direccién para cada botdn. Para este
grupo se tendra un total de 16 interfaces de pulsador de 2 elementos, por lo que es
necesario 32 direcciones, y 9 interfaces de pulsador de 4 elementos, por lo que es
necesario 36 direcciones de grupo.

& 7 PULSADORES_P1
53 7/0 dummy
g3 7/1 Orden_1
B3 7/2 Estado_1
gd 7/3 dummy
ad 7/4 dummy
Aa 7/5 Orden_2
B3 7/6 Estado 2

Fig.47 Direccién de grupo 7

T Polimior 4_Habl baton]
[ R 2
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Fig.48 Direccion de grupo 7/1 Fig.49 Direccion de grupo 7/1
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4 B8 72 Esado 1 BE7/233  Estado_d Mabl batool
B 72/0 gummy BE7/234  Estado 4 Hab) botoad
BR 77277 Eatacks Hab) boao | BBrass Estado_d_Hab!_ botond
BB 7/2/2 Estaic Hati) botom 2 887/236  Estado_d Mabi_botord
BB 7/2/3 Estacks Buitod boten | BE7/237  Estado 4 Habl pertina fzg boton!
B 7/2/4 Exticte_Bafinl boken 2 BE 1232 Estedo_d =abl_peniena_ltg botesd
B 77275 Extacke Habi!_sntracde Soten 1 B87/235  Estado_d_Habl_persars_og botond
B 7/2/8 Eatacio_Heb!_entracle boken 2 BE7/2140  Estado 4 Habl pertiana_(zg botond
B 7/2/7 Eetase Hab)_tamp, i beeton | BR7/41  Ewado 4 Habl peniaca_orch botenl

BE72/&2  Estado_d_Habl persisna_dreh_botonZ
BE7/2/8  Estado & Mabl_persisme_drch_botond
BE7/2/44  Estado 4 abi persara drech botoed
BB7/2:45  Evtedo_d_HabZ boten)
BE7/2/45  Estado_d Mak2 botord
BB7/2/47  Estado 4 Hab2 botord

B 7278 xtao_Hab)_lrp_og baton, 7
BR 72 xtacc_Hab! lamp,_droh boton 1
BB 7/2/70 Evtadin Mab) ey deck_botas 2
R 7/2/11 frado_ Het2 boton, 1

BB 70212 Extecin Hab2 batan 2

88 7/2/13 Eendn Batal boton ! Brye Estado 4 Habl_botend

i 7/2/14 Ertado_iwdnd_boton 2 HE7/249  Estado_d_Hab2 pessisrs_izo boton)
B 7/215 Evtacdn_ Hab2_smvcada_boton, 1 BE7250  Estado 4 HabZ persisaa_o_boton2
BR 7/2/76 Extdp_Mab2 sntreda_baton, ) BRT251  Estado 4 Mab2_penisrs_izg botond
B8 772017 Tetackn Mok lamp _am beten ! B87/25532  Estado_d_HabZ persians_izg botond
B8 /218 Evtado_Mab2_lamp_an beton 2 723 Estado_4_MabZ_parsiana_dech_botonl
B8 7/210 Evadn,_Hab2_Lemp_drch,_boton. 1 BBk Estade 4_-ab2 persans dech botond
88 24220 Estadto Meis2Inmp,_sier_ oo 2 BE7/2/55  Estado 4 Fab2 pensiana_dech botond
B8 72721 Extad_panibo_boton_ 1 Bi7/235  Estado 8 eb2 pecsiens dh botood
85 7/2/22 Exado_pasibo_betoo 21 BB7237  Estado 4 ab3 poton

B8 7/2/2) Earado Mak3 boton_ 1 Br2se  Esado.s Fabl potend

BB 772724 £3%d0_Mab)_boton_) Wi772rss"ado, 4.1k Sk

BB 2% Estado_3&_Mabl_botond

BR1281  Estado 4 Habd persiaea_lzg boton!

HB7/252  Estado_d_~ab3_pessisns_izo botonl

BH7/2/53  Estado d Meb3 persiens =g botond

BE7/283  Estado 4 ~abl penises izg botond
BE7/2%  Estado_d Hab3_parsana_dech_boton]

BR 7/2/25 Esado_Befad_botan !

B8 /226 Esdo_Badod boton 2

B 2/227 Laado_Matd_envada_boton_t
B 77220 Exsado_Meb)_entrada_boton 2
BB 7/2/29 Ex1ado_Hab tamp_zq koton 1

BB 722130 Esado_Mabd lamp_aq_toton 2 BE7/2%6  Estado_4_Meb3_parsisns_drch_botond
BB 22031 £ado_Habsd lemp_dvch_boton_| B8 7/267  Estado 4 Habd persiana dech botond
BB 172132 Exdo_Hab3 lamp_crh_boton_2 BE7288  Esado_d Hab3_pecriana_deh botord

Fig.50 Direccién de grupo 7/2 Fig.51 Direccion de grupo 7/2
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BB 7/5/1 Pulsader_Hab ppal boton!

B8 7/5/2 Pulsador_Hab_ppal_boton2

7/5/3 Pulsador_Bafo_ppal_botan!

7/5/4 Pulsador_Bafo_ppel_botanZ

B8 7/5/5 Puisador_Bafo_ppsl_entrada boton
B8 7750 Pulsados_Bafo_ppal_ertrada_botond
BB 7/5/7 Pulsador Vestider_botont

BB 7/5/8 Pulsader_Vestider_baton

B8 7/5/9 Pulsader_Entrevestidar_batan

B8 7/510 Pulsador_Entrevestidar_botond

B8 7511 Pulsador_Estudio_sntrads_boton!
E -

7/5/13 Pulssdor_Estudio_boton

/5712 Pulsador_Estudio_entrads_boton

B 7/5/14 Pulsedor_Estudio_botand

/5115 Pulsader Vestidor pg batanl

BB 775716 Pultador Vestidor_pq_batond

BB 7/5/17 Pulsador_Estudio_boton1

B8 7/5/18 Pulsador_Estudio_botan2

B8 7/5/19 Pulsador_Coculacion_baton?

7/5/20 Pulssdor_Circulacion_batond

B8 7/5/21 Pulsador_Cuarto_contedores_botan

175722 Pubsador_Cuarts_contadores_botond

753 Puliador_Lenpaza_boton!

/5/24 Pulsader Lempeeza_boton?

25 Pulsador Ventana_zg boton!

26 Pulsador_Vemtana_izg botond

27 Pulsador_Vertana_cental_boton!

28 Pulsador_Vertana_cents!_botonl
/29 Pulsedor_Ventana_drch_boton!
330 Pulsetior_Verdtana_drch_batond

/31 Pulsador_Hab_ppal pecsiana_boton
/32 Pulsador Hab_ppal persiana_botonl
/5/33 Pulsador_Hab ppal_persiana_boton3

BB 1534 Pulsador_Mab_ppal_persiana_botond

Fig.52 Direccién de grupo 7/5
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7/5/35
7/5/36
7537
7/5/38
7/5/38
7/5/40
T/5/4

7/5/42
7/5/43
7/5/44
7/5/45
7/5/46
74547
7/5/48
7/5/49
7/5/50
7/5/51

7/5/52
7/5/53

7/5/56
T/5/57

7/5/64
7/5/65

7/5/68
7/5/69

7/5/72
/573
7/5/74

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

Pulsador_4_cama_izq_batonl
Pulsador_4_cama_izq_boton2
Pulsador_4_cama_izq_boton3
Pulsador_4_cama_izq_botond
Pulsador_4_cama_drch_botonl
Pulsador_4_cama_drch_boton2
Pulsador_4_cama_drch_boton3
Pulsador_4_cama_drch_botond
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botond
Pulsador_4_Hab_ppal_entrada_boton]
Pulsador_4_Hab_ppal_entrada_boton2
Pulsador_4_Hab_ppal_entrada_boton3
Pulsador_4_Hab_ppal_entrada_botond
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botond
Pulsador_4_Bafio_ppal_botonl
Pulsador_4_Bafic_ppal_boton2
Pulsador_4_Bafio_ppal_boton3
Pulsador_4_Bafic_ppal_botend
Pulsador_4_Circulacion_botonl

Pulsador_4 Circulacion_botonZ
Pulsador_4_Circulacion_boton3
Pulsador_4_Circulacion_botond
(2/13)Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/13)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/M3)Pulsador_Hab_ppal_persiana_botond
(2/16)Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_botond
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/M8)Pulsador Hab ppal persiana botond

Fig.53 Direccion de grupo 7/5



stado_Bafc_ppal_boton

stado_Badc_ppel_ermtrads_boton!
T/6/6 Estado_Bano_ppal_ertrads_boton
7/6/7 Estado_Vestidor_boton!

/6/8 Estado_Vestdor_boton2
7/6/% Estado_Escalera_boton
T/610 £s2ado_Escalera_botand
17611 Estado_Estudin_entrada_boton!
17612 Exzado _Estudic_entrada_botond
17673 Estado_Estudio_boton

176774 Sytado_Estudic

B 77015 fstado_Vestdor_pq_botont

T/ 16 Estado_Vestdar_pq_botond
T/AT Estado_Estudio_botont
T/68 Estado_Estudio_botond

B
82
[
BB 7/6/19 fstado_Cirnscion_boton !
i

stado_Cuarto_contadores_boton
Estado_Cuarto_contadores_botord
Estado_Limpieza_boton!

7/6/24 Eszado_Limpieza_boton2

T/6/25 Es2ado_Ventana_zq_boton]
776726 Estado_Ventana_cg botond

T//27 Estada_Ventana cental toton
178728 Estado_Ventana_cental botond
176729 Sxzado_Ventana_dreh_boton
11030 Estado_Ventans_dreh_botond

17631 Sytado_Had_ppal_persiena_boton

EEEEEEBEBEBEa

178731 Tatado_Hab_ppal_persiana_boton?

T/6/33 Estado_Hab_ppal_persiana_boton3

BB 7/5/34 Estado_Hab_ppal_persiana_botond

Fig.54 Direccién de grupo 7/6
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T/6/35
71636
71637
R 7/8/38
7538
BR 7/6/40
7/8/41
7/6/42
7/6/43
T/6/44
BE 7/6/45
T/6/46
BE 7/6/47
7/6/48
7/6/48
7/8/50
7/6/51
7/6/52
T/6/53
BE 7/6/54
T/6/55
BE 7/6/56
T/8/57
7/6/58
7/6/58
7/6/60
BE 7/6/61
7/6/62
BE 7/6/63
7/6/64
7/6/65
7/6/66
T/6/67
716068
7/6/69
ER 7/8/70
77671
BR 7/6/72
7/8/73
71674

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

Estado_4_cama_izg_boton]
Estado_4_cama_izq_boton2
Estado_4_cama_izg_boton3
Estado_4_cama_izg_botond
Estado_4_cama_drch_botonl

Estado_4 cama_drch_botond
Estado_4_cama_drch_boton3

Estado_4 cama_drch_botond
Estado_Hab_ppal_persiana_botonl
Estado_Hab_ppal_persiana_boton2
Estado_Hab_ppal_persiana_beton3
Estado_Hab_ppal_persiana_botond
Estado_4_Hab_ppal_entrada_botonl
Estado_4_Hab_ppal_entrada_boton2
Estado_4_Hab_ppal_entrada_boton3
Estado_4_Hab_ppal_entrada_botond
Estada_Hab_ppal_persiana_boton]
Estado_Hab_ppal_persiana_boton2
Estado_Hab_ppal_persiana_boton3
Estado_Hab_ppal_persiana_botond
Estado_4_Bafio_ppal_botoen]
Estado_4_Barfio_ppal_boton2
Estado_4_Bario_ppal_boton3
Estado_4_Bafio_ppal_botond
Estado_4_Circulacion_betonl

Estado_4 Circulacion_botonZ

Estado_4 Circulacion_boton3

Estado_4 Circulacion_botond
(2/M3)Estado_Hab_ppal_persiana_botonl
(2/113)Estado_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/M3)Estado_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/M3)Estado_Hab_ppal_persiana_botond
(2/M6)Estado_Hab_ppal_persiana_botonl
(2/M6)Estado_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/M6)Estado_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/M6)Estado_Hab_ppal_persiana_botond
(2/118)Estade_Hsb_ppal_persiana_botonl
(2/M8)Estado_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/118)Estado_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/MB)Estado Hab ppal persizna botond

Fig.55 Direccién de grupo 7/6
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1.8.

Grupo 8. Multitouch

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

Para el grupo 8, se deben crear las diferentes direcciones para controlar las multitouch.
En este grupo se tendra el control de 5 multitouch, ubicados en la habitacion y bafio
principal, vestidor, estudio y circulacion.

4 B3

4 8 MT 2 P1

8/1 MT_Hab_ppal

8/1/1 MT_Hab_ppal_In_Brillo_Pantalla

8/1/2 MT_Hab_ppal_Out_Temp_Ambiente

8/1/3 MT_Hab_ppal_Out_Consigna_Temperatura

8/1/4 MT_Hab_ppal_In_Consigna_Temperatura

8/1/5 MT_Hab_ppal_Out_Censigna_Modo_Operacion
8/1/6 MT_Hab_ppal_In_Consigna_Modo_Operacion
8/1/7 MT_Hab_ppal_Out_Censigna_Velocidad

8/1/8 MT_Hab_ppal_In_Consigna_Velocidad

8/1/9 MT_Hab_ppal_Out_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/1/10 MT_Hab_ppal_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/1/11 MT_Hab_ppal_Out_Consigna_Modo_Calor_Frio
8/1/12 MT_Hab_ppal_In_Modo_Calor_Frio

Fig.57 Direccion de grupo 8/1

4 HE 8/3 MT_Vestidor

8/3/1 MT_ Vestidor_In_Brillo_Pantalla
8/3/2 MT Nestidor_Out_Temp_Ambiente
AR 8/3/3 MT Vestidor_ Out_Consigna_Temperatura
B3 8/3/4 MT Vestidor_In_Consigna_Temperatura
BA 8/3/5 MT Vestidor Out_Consigna_Modo_Operacion
AR 8/3/6 MT_Vestidor_In_Consigna_Modo_Operacion
8/3/7 MT Nestidor_Out_Consigna_Velocidad

8/3/8 MT_Vestidor_In_Consigna_Velocidad

8/3/9 MT_Vestidor_Out_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/3/10 MT Vestidor_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/3/11 MT Vestidor_Out_Censigna_Modo_Calor_Frio

8/3/12 MT _Vestidor_In_Modo_Calor_Frio

Fig.59 Direccion de grupo 8/3

8/3 MT Vestidor

&/4 MT_Estudio
&/5 MT_Circulacion

&M MT_Hab_ppal
&/2 MT_Bafio_ppal

Fig.56 Direccién de grupo 8

4 8/2 MT_Bafio_ppal

8/2/1 MT_Bafio_ppal_In_Erillo_Pantalla

8/2/2 MT_Bafio_ppal_Out_Temp_Ambiente

8/2/3 MT_Bafio_ppal_Cut_Consigna_Temperatura

8/2/4 MT_Bafio_ppal_In_Consigna_Temperatura

8/2/5 MT_Bafio_ppal_Cut_Consigna_Modo_Operacion
8/2/6 MT_Bafio_ppal_In_Consigna_Modo_Operacion
8/2/7 MT_Bafio_ppal_Out_Consigna_Velocidad

8/2/8 MT_Bafio_ppal_In_Consigna_Velocidad

8/2/9 MT_Bafio_ppal_Cut_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/2/10 MT_Bafio_ppal_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/2/11 MT_Bafic_ppal_Out_Consigna_Modo_Calor_Frio
8/2/12 MT_Bafic_ppal_In_Modo_Calor_Frio

Fig.58 Direccién de grupo 8/2

4 BB 8/4 MT_Estudio

&/4/1 MT_Estudic_In_Brillo_Pantalla

8/4/2 MT_Estudio_Cut_Temp_Ambiente

8/4/3 MT_Estudic_Out_Consigna_Temperatura

19

8/4/4 MT_Estudio_In_Consigna_Temperatura
8/4/5 MT_Estudic_Out_Consigna_Modo_Operacion

8/4/6 MT_Estudio_In_Consigna_Modo_Operacion
8/4/7 MT_Estudio_Out_Consigna_Velocidad

8/4/8 MT_Estudic_In_Consigna_Velocidad

8/4/9 MT_Estudio_Cut_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/4/10 MT_Estudio_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
8/4/11 MT_Estudio_Out_Consigna_Maodo_Caler_Frio
8/4/12 MT_Estudio_In_Modo_Calor_Frio

Fig.60 Direccion de grupo 8/4
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+ BB &/5 MT_Carculacion
B8 8/5/1 MT _Circulacion In Brilia Pantaila
&/5/2 MT_Cucudacon_Out_Temp_Ambients
ER 353 MT_Circulacion_Out_Consigna_Temperatura
B8 8/5/4 MT Circulacon_in_Consigna_Temperstura
B8 8/5/5 MT Circulacan_Out Consigna_Moda Cperacian

B8 290 M1_Cuculacon_in_

Jre_Modo_Dperacon

BB 8/5/7 MT_Circulscion_Out_Cons gne_Velocidad

B8 8/5/0 MT Circulacian_In_Censigna Velocidac

B8 &/5/9 MT Circulacian_ Out Consigna_Velocidad Man_Aute
ER 8710 MT_Circutacon_in_Corsigre_Velocidad_Man_Autt
EB 8/5/11 MT_Circulec on_Cut_Consigna_Mcdc_Cales_Fric

8/5/12 MT Circidacion_in_Mcdo Calor Fria

Fig.61 Direccion de grupo 8/5

2. Planta Baja
2.1. Grupo 9. DALI

El grupo de direcciones 9, equivale a un grupo DALI como el anterior grupo 1. En él se
controla las diferentes luces de regulacidn. Se tiene 6 grupos DALI en el primer bus 'y 7
grupos DALI en el segundo bus de la planta

4 9 DALL_PB

Bg 9/0 dummy

53 9/1 Orden

Bd 9/2 Estado

g3 9/3 Regulacion

i3 9/4 Estado_Regulacion
a3 9/5 Dimming

5o 9/6 Averia

Fig. 62 Direccion de grupo 9
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9/1/0 dummy /21 PB_1_C01_GO01_sstado
9/1/1 PB_1_CO1_GO1_orden BR 9/2/2 PB_1_C01_G02_estado
B8 9172 PB_1.C01_G02_orden 9/2/3 PB_1_C01_GO3_estado

9/173 PB_1.CO1_GO3_orden BR 9/2/4 PB_1_C01_GO4_estado

9/1/4 PB_1.CO1_G04_orden 9/2/5 PE_1_CO1_GO5_estado

9/1/5 PB_1.CO1_GOS_orden BR 9/2/6 PB_1_C01_GO6_estado

9/1/6 PB_1_C01_GO6_orden 9/2/7 dummy

9T dummy B3 9/2/8 dummy

8/1/8 dummy 9/2/9 dummy

9/1/9 dummy B8 9/2/10 dummy

81710 dummy 9/2M dummy

871 dummy BB 9/2/12 dummy

gnnz dummy 9/2/13 dummy

8113 dummy BR9/2114  dummy

9114 dummy 9/2/15 dummy

9115 dummy B9 93716 dummy

89116 dummy 9/2/17 dummy

a7 dummy B3 9/2/18 dummy

9118 dummy 9/2/19 dummy

9119 durmmy
Ba /1720 dummy
a0/ dummy
9/1/22 dummy

9/2/20 dummy
9/2/21 dummy
9/2/22 dummy
n 9/2/23 dummy
9/1/23 dummy e
/1724 dummy
9/1/25 dummy
91426 dummy
9127 dummy
81428 dummy
9/1/29 dummy
871,30 dummy
9131 PB_2_C01_G01_orden
81/32 PB_2_C01_G02_orden
9133 PB_2_C01_G03_orden
9134 PB_2_C01_G04_orden
935  PB_2_C01.GO5_orden
9/1/36 PB_2_C01_GO6_orden
9n/37 PB_2_C01_GO7_orden

dummy

8/2/25 dummy
9/2/26 dummy
bg 8/2/27 dummy
9/2/28 dummy
8/2/29 dummy
9/2/30 dummy
9/2/3 PB_2_C01_GO1_estado
9/2/32 PB_2_C01_G02_estado
9/2/33 PB_2_C01_GO03_estado
9/2/34 PB_2_C01_G04 estado
9/2/35 PB_2_C01_GO5_estado
9/2/36 PB_2_C01_G06_estado
9/2/37 PB_2_C01_GO7_estado

Fig.63 Direccion de grupo 9/1 Fig.64 Direccién de grupo 9/2
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B|asw dommy
B94N P800 G regucon W0 iy
B3952  28.1.C016R0 sguacon Bsan #1000 GOLenado requiscon
Bsan  #5.1.Cm603 seguazen Biawz  P3.0.001.G0 enado requlacicn
BWoad 721000504 mguiecen BBSM  P8LCONG03 estado requlacion
B035 7500050 regdnion BN PE_LCD1.GO4_sntado_regelacon
MWoas P5_3_C01_GC5_requiecion BBans P3,).C01.G05_estada_regulscon
B dummy [BBO4E  FR1.CDI,50% evtedo, rwailacen
L EER dummy : :ﬂ oy
s dummy s e
(BB dmmy ; NI
Baam . :wm domey
BoWZ  cummy -m m
:m o=y BRawtz  deowy

i RESMAE  cumwy
Beanz smny BSS  dummy
Bo3ne  dmmy B demmy
ABIAAL . v BT dumy
BB9ANE  dommy (BB demmy
WBsans dummy ‘RS Bummy
B8os20  summy (B2 demmy
Boam  aummy BT ey
|[Bes2  semmy B2 demey
(Beaa  dmmy LT e v—"
‘W8932d  cummy BROAE  demey
Bisa2s  summy HR4Es  dummy
[He3zs  aummy (BB9426  dummy
(Baz dumey BHeET  dumey
B93728  cmmy (HRsa2z demey
(B892 cummy P2 ey
|BB5A30  dummy Bawn  dummy
(8924t %2200 GO guscon (BRSME P22 01601 anada_raguiscon
(B9AG2 782008 GO2 meguiason BBz PE2 00 G02 antado_reguiscion
BR9533  #6.2.001,G03 mguason (BRSMAY P2 000 G0N enado_regulacon
(BESAAE  FR_2.C01GO4 sequiscen IBBeMaE P20 GOL esiado_ragulacon
(EBSANS 282 00V 605 reguiscon (BBASS  P31.C01GOS_entado_regulacion -
[Bl93a8  #2.2 (01 506 sguscon (BRAMGE  FE.7.0D1.GOS ertedo_regulacan
(BH9aAT  E.2.COLGOT.mguecon BROMAT  PE2.001.507 evads_repacan

Fig.65 Direccidn de grupo 9/3 Fig.66 Direccidn de grupo 9/4

8800 dumemy

BseT  PLL0 GO s
Maez PE1C01.GEZ_ymesa
B3es PEIOLG s
B8osn PE_1.C01 G _aver
BHoss  PRLCOLGNS avece
BHase PR 0N GO wes

‘BBeen aummy

Hasr durrery

Bosr aummy Boss dumry

L EES amey Busy dumeryy

M35 aunny Baaw  gumy

B30 dumey Baem  duwy

EEssm Bumeny Busvu darmerry

BBosw Sumery Been durmeny

Basu  ammy MWasu gy

M ey HseE  demy

BR3SS . tunmy Boen  dumwy

Basw  omey BosT dummy

MaT  dueey Bosw gy

B8  cuney BH3eEs  demey

B amey BHoE20  duvy

et 2unmy Basa Barrery

Besm dummy By demy

MBasz  somy BHaer  guvy

H3sm duney Masas  dumwy

Bes2s  suney B85S dummy

8Ba9E Amey BRAsd®  demmy

Wors dummy B damy

Bosar  ammy Wavas gumy

Basvze ooy Bog  dumemy

Basze ounwy BBost demmy

BB9330 dumey -]
: wan PRSI GO e
(880231 A2 GMsmnmg Baev  P3IO0G02 e
(BROSAI P82 (0 GO Smming 9533 P00 G5 sess

BRI MO G0 sSeming BR0E3 PRI ONGH aww
(HBssAL B2 01 G Stning BBoess PILLON GOS see
esas.  PB2.C0LGS Smvg MBae  PII 0 GOt s
(BBa56 P92 (01 GO Sewring Maes Fi2O0 G eane
(RRREAT P2 00N G denming

Fig.67 Direccion de grupo 9/5 Fig.68 Direccion de grupo 9/6
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2.2. Grupo 10. Detectores

Para el grupo 10, se deben crear las diferentes direcciones para controlar los detectores
de presencia. Para este piso se tiene 8 detectores en el bus 1y 7 detectores en el bus 2.

4 10 DETECTORES_PBE
ae 10/0 dummy
a8 10/1 Salida_Regulacion
ga 10/2 Luminosidad_real
g 10/3 Consigna_Lux
ga 10/4 Switch_Presencia
Fig.69 Direccion de grupo 10
4 1042 Luminosidad_real
4 B 10/1 Salida_Regulacion
10/2/1 DETO1_luminosidad_real
B3 10/1/1 DETO1_salida_regulacion
] . ) Ao 10/2/2 DETOZ_luminosidad_real
na 10/1/2 DET02_salida_regulacicn
B9 10/1/3 DETO3_salida_regulacion 10/2/3 DETO3 luminosidad_real
9 10/2 L
B 10/1/4 DET04_salida_regulacion 63 10/2/4 DETO4 luminosidad res!
BH 10/1/5 DETO5_salida_regulacion 8el 10/2/5 DETOS_luminosidad _real
BB 10/1/6 DET06_salida_regulacion 53 10/2/6 DETOS luminosidad_real
BB 10/1/7 DETO7 _salida_regulacion B3 10/2/7 DETOT_luminosidad_real
B8 10/1/8 DET0S salida_regulacion B3 10/2/8 DETOS_luminosidad_real
B 10/1/9 dummy e 10/2/9 dummy
B8 10/1/10 dummy B8 10/2/10 dummy
B3 10/1/11 02_DETO1_salida_regulacion 10/2/11 02_DETO1_luminosidad_real
Ba 10/1/12 02_DET02_salida_regulacion B3 10/2/12 02_DET02_luminosidad _real
B3 10/1/13 02_DET03_salida_regulacion B8 10/2/12 02_DETO03_luminosidad_real
B3 10/1/14 02_DET04_salida_regulacion 10/2/14 02_DET04_luminosidad_real
B3 10/1/15 02_DET05_salida_regulacion Ao 10/2/15 02_DET0S_luminosidad_real
B3 10/1/16 02_DET06_salida_regulacion B9 10/2/16 02_DET06_luminosidad_real
B3 10/1/17 02_DETO7_salida_regulacion B8 10/2/17 02_DETO07_luminosidad_real
10/1/18 dummy 29 10/2/18 dummy
10/1/19 dummy 10/2/19 dummy
ad 10/1/20 dummy BY 10/2/20 dummy
M oene
Fig.70 Direccién de grupo 10/1 Fig.71 Direccién de grupo 10/2
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Bl 1043 Consigna_Lux 10/4 Switch_Presencia
B3 10/3/1 DET01_consigna_lux B3 10/4/1 DETO1_switch_presencia
10/3/2 DET02_consigna_lux 10/4/2 DET02_switch_presencia
B3 10/3/3 DET03_consigna_lux 10/4/3 DET03_switch_presencia
B8 10/3/4 DET04_consigna_lux 10/4/4 DET04_switch_presencia
B3 10/3/3 DET05_consigna_lux Ba 10/4/5 DETO5_switch_presencia
B2 10/3/6 DET06_consigna_lux 10/4/6 DET06_switch_presencia

Ba 10/3/7 DETO7_consigna_lux
10/3/8 DET08_consigna_lux

BE 10/3/9 dummy

BA 10/3/10 dummy

10/2/11 02_DETO1_consigna_lux

10/4/7 DETO7_switch_presencia

8 10/4/8 DETO8_switch_presencia

d 10/4/9 dummy

10/4/10 dumpy

8 10/4/11 02_DETO1_switch_presencia
B3 10/3/12 02_DET02_consigna_lux a 10/4/12 02_DET02 switch_presencia
BE 10/3/13 02_DET03 _consigna_lux 10/4/13 02_DETO03_switch_presencia
BA 10/3/14 02_DET04 _consigna_lux d 10/4/14 02_DETQ4 _switch_presencia
10/3/15 02_DETO5_consigna_lux 10/4/15 02_DET05_switch_presencia
Ba 10/3/16 02_DET06_consigna_lux 8 10/4/16 02_DET06_switch_presencia
B3 10/3/17 02_DETO7 _consigna_lux A 10/4/17 02_DETO7 _switch_presencia
10/3/18 dummy 10/4/18 dummy

B8 10/3/19 dummy B8 10/4/19 dummy

BR 10/3/20 dummy 8 10/4/20 dummy

o

B

Fig.72 Direccion de grupo 10/3 Fig.73 Direccion de grupo 10/4

2.3. Grupo 11. Actuador de calefaccion

Para el grupo 11, se deben crear las diferentes direcciones para controlar el suelo
radiante. Para ello se tiene 2 actuadores, uno en cada bus de la planta con 6 elementos
respectivamente.

4 11 CALEFACCION_PB
a3 11/0 dummy
a3 11/1 Orden
aa 11/2 Control_valvula

o 11/3 Estado_valvula

ra 11/4 Alarma_valvula

Fig.74 Direccion de grupo 11
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11/1 Orden

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

4 11/2 Control_valvula

TIV/I/TACTOTS01 orden B3 11/2/1 ACTO1501_control_valvula
e 11/1/2 ACTO1S02_orden .

B3 11/2/2 ACTO15S02_control_valvula
4 11/1/3 ACT01503_orden B3 11/2/3 ACTO1503_control_valvula

11/1/4 ACTO1504_orden B8 11/2/4 ACTO1504_control_valvula

53 11/1/3 ACTO1S05_orden B8 11/2/5 ACTO1505_cantrol_vahvula

6 11/1/6 ACTO1506_crden BE 11/2/6 ACT01506_control_valvula
B3 11/1/7 dummy Ba 11/2/7 dummy
Ba 11/1/8 dummy

B3 11/2/8 dummy
53 11/1/9 dummy 78 11/2/9 dummy

=

A 11/1/10 dummy B8 11/2/10 dummy
B3 11/1/11 02_ACT01501_orden B3 11/2/11 02_ACT01501_control_valvula
B3 11/1/12 02_ACT01502_orden B 11/2/12 02_ACT01502_control_valvula
B3 11/1/13 02_ACT01503 _orden BE 11/2/13 02_ACT01503_control_valvula
B3 11/1/14 02_ACT01504_orden BA 11/2/14 02_ACT01504_control_valvula
B3 11/1/15 02_ACTO1S05_orden 11/2/15 02_ACT01505_control_valvula
B8 11/1/16 02_ACTO1506_orden BE 11/2/16 02_ACTO1506_control_valvula
11/1/17 dummy ER 11/2/17 dummy
B3 11/1/18 dummy fa 11/2/18 dummy
B3 11/1/19 dummy B3 11/2/19 dummy

a 11/1/20 dummy B3 11/2/20 dummy

g

Fig.75 Direccién de grupo 11/1 Fig.76 Direccion de grupo 11/2

4 11/3 Estado_valvula

11/3/1 ACTO1507 _estado_valvula
11/3/2 ACTO1502_estado_valvula
11/3/3 ACTO1503_estada_valvula
11/3/4 ACTO1504_estado_valvula
11/3/5 ACTO1505_estado_vahvula
11/3/6 ACTO1506_estado_valvula

4 11/4 Alarma_valvula
11/4/1 ACTO1501_alarma_valvula
11/4/2 ACTO1502_alarma_valvula
11/4/3 ACT01503_alarma_valvula
11/4/4 ACTO1504_alarma_valvula
11/4/5 ACTO1505_alarma_valvula

o 11/3/7 dummy
11/4/6 ACTO1506_alarma_valvula
Ba 11/3/8 dummy 11/4/7 dummy
aa 11/3/9 dummy 11/4/8 dummy
11/3/10 dummy 11/4/9 dummy
Ba 11/3/11 02_ACT01501_estado_valvula 11/4/10 dummy

11/3/12 02_ACTO1502_estado_valvula
11/3/13 02_ACT01503_estado_valvula
11/3/14 02_ACT01504_estado_valvula
11/3/15 02_ACTO1505_estado_valvula
11/3/16 02_ACTO1506_estado_valvula

11/4/11 02_ACT01501_alarma_valvula
11/4/12 02_ACT01502_alarma_valvula
11/4/13 02_ACT01503_alarma_valvula
11/4/14 02_ACT01504_alarma_valvula
11/4/15 02_ACT01505_alarma_valvwula
Ba 11/4/16 02_ACT01506_alarma_valvula

Ba 11/3/17 dummy 11/4/17 dummy
11/3/18 dummy 11/4/18 dummy
58 11/3/19 dummy 11/4/19 dummy
Ba 11/3/20 dummy 11/4/20 dummy

Fig.77 Direccion de grupo 11/3 Fig.78 Direccion de grupo 11/4

25



Freada Tiewea Siperioe e rgeniein 43 Drin ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

2.4. Grupo 12. Actuador binario

Para el grupo 12, se deben crear las diferentes direcciones para controlar las luces
binarias, tanto en el bus 1 como en el bus 2 de la planta. Se tiene 3 actuadores binarios
con sus respectivos 8 elementos.

4 12 ACTUADORES_PB
ad 12/0 dummy
ag 12/1 Orden

aa 12/2 Estado
Fig.79 Direccion de grupo 12

a 12/1/31 2_ACT02501_orden
d 12/1/32 2_ACT02502_orden
2/1/33 2_ACT02503_orden
2/1/34 2_ACT02504_orden
2/1/35 2_ACT02505_orden
2/1/36 2_ACT02506_orden
21137 2_ACT02507_orden
2/1/38 2_ACT02508_orden
2/1/39 dummy

2/1/40 dummy

2/1/41 2_ACT03501_orden
2/1/42 2_ACT03502_orden
2/1/43 2_ACT03503_orden
2/1/44 2_ACT03504_orden
2/1/45 2_ACT03505_orden

ACT02501_Bar_orden
ACT02502_Almacen_orden
ACT02503_Vestidor_1_orden
ACT02504 Vestidor 2 _orden
ACT02505_Pasillo_orden
ACT02506_Escalera_orden
ACT02507_Paellero_1_orden
ACT02508_Paellero_2_orden

dummy

dummy

2/ ACT03501_Despensa_orden
g 12/1712 ACT03502_Limpieza_orden
ACTO03503_Aseo_1_orden
ACT03504 Aseo 2_orden
ACT03505_Guardarropa_orden
ACT03506_orden

ACTO3507_orden
ACT03508 _orden
dummy

dummy

2/1/4%

2_ACTO3506_orden
2_ACT03507_orden
2_ACT03508_orden

dummy

/1721 ACT04501_orden 20/50  dummy

2/1/22  ACT04502_orden 27451 2_ACT04501_orden
2023 ACTO4503_arden 271/52  2_ACT04502_orden
2724 ACT04504_orden 253 2_ACT04503_orden
2f1/25  ACT04505_orden 12/1/54  2_ACT04504_orden
mA 12/1/26 ACT04506_orden 27155 2_ACTD4505_orden
ACT04307_orden B912/1/56  2_ACT04506_orden
CQIENEEGED B912//57 2 ACTO4S07 orden

211729 dummy -
201/58  2_ACT04508_orden

12/1/30

Fig.80 Direccién de grupo 12/1

dummy
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2NN ACT02501_Bar_orden B912/131  2_ACTO2507_orden

ACT02502_Almacen_orden
ACT02503_Vestidor_1_orden
ACT02504 Vestidor_2_orden
ACT02505_Pasillo_orden
ACT02506_Escalera_orden

ACT02507_Paellerc_1_orden

BR 1271132 2_ACT02502_orden
12133 Z2_ACT02503_orden
Z2_ACT02504 orden
2_ACT02505_orden
fa 12/1/3 2_ACT02506_orden
ACTO2508_Paellero_2_orden 12137 2 ACT02507 orden
2079 dummy B4 12/1/38 2_ACT02508_orden
200 dummy B812/13%  dummy
2/m ACT03501_Despensa_orden B8 12/1/40 dummy
12 ACT03502_Limpieza_orden 12/1/41 Z_ACT03507_orden
ACT03503_Aseo_1_orden bg 12/1/42 Z2_ACT03502_orden
ACT03504_Asec_2_orden fA 12/1/43 2_ACT03503_orden
2/1/44 2_ACT03504 _orden

ACT03505_Guardarropa_orden

ACT03506_orden 12/1/45 2_ACT03505_orden
ACT03507_orden B8 12/1/46 Z_ACT03506_orden
ACT03508_orden B8 1271147 Z2_ACT03507_orden
dummy B8 12/1/48 2_ACT03508_orden
dummy 12/1/42  dummy
ACT04501_orden o

an 12/1/50 dummy

12/1/51 2_ACT04501_orden
2/1/52 2_ACT04502_orden
12/1/53 2_ACT04503_orden
BE 12/1/54 2_ACT04504_orden
B 12/1/55 2_ACT04505_orden

ACT04502_orden
ACT04503_orden
ACT04504_orden
ACT04505_orden
ACT04506_orden
ACT04507_orden

ACT04508_orden BR12/1/56  2_ACT04306_orden
dummy 12/1/57  2_ACT04507_orden
dummy 2/1/58  2_ACT04508_orden

Fig.82 Direccion de grupo 12/1 Fig.83 Direccion de grupo 12/1

2.5. Grupo 13. Actuador de persianas

Para el grupo 13, se crea las direcciones de grupo observando las necesidades de la
planta, sabiendo que elementos tendremos que controlar mediante este actuador de
persianas. En el primer bus se tendra 5 elementos a controlar y en el segundos bus, 8
elementos.

4 13 PERSIAMAS_PB
a3 13/0 dummy
a3 13/1 Movimiento
ad 13/2 Parar
g8 13/3 Posicion_altura

13/4 Posicion_lama

13/5 Estado_posicion_altura

aa 13/6 Estado_posicion_lama

Fig.84 Direccion de grupo 13
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« B8 132 Parar

BR 13/1/1 ACTOSS01 manvamienta Vertana, } Seion BB 13273 ACTEASOT_parar_Ventana_3_Sakn
B 100172 ACTESS02_mavamients_Vertana_2_ Comedor Bl 137272 ACTOSSO2 paras Veritaca, 3 Camedaor
BB 13173 ACTOA303_movimienta Vertana_3 Ciroutscion B 1323 ACTC5503_paran_Ventane 3 Crculscion
B 13/1/4 ACTOSSO4.incvamienta, Verana 3 Coced BB 1324 ACTOO50S para Ventaea 4 Cocies
B 14175 ACTOS505 menvminnts o leman B 132/5 ALTOSS05_parar Cocma fwman
B 1018 dumemy B 13728 dumeny
B8 137177 damany B 13277 dumeny
BR 134078 dumey B 1228 dowmy
BE 13719 dumemy B 1329 dumeny
B8 13190 aumey BR 12290 dammmy
BB 13471 dumeny B 13211 dummy
B8 137012 summy 88 13212 danmy
B8 10113 dumey BR 13/2/13 dummy
BB 1318 qummy B 13278 dummy
B8 137118 summy Bl 137215 cummy
BB 130196 cummy BB 13216 cummy
B 1717 dummy B8 13277 Aumnny
B8 1371718 cummy B 12290 iy
BE 131719 aumey B8 237279 dummy
B 131720 dumey B 122/20 dummy
88 10121 2 ACTESS0_morsmients_ Comedor cortima_t B 13/2/21 2 ACTOASO! saryr_Comvedior_comma_)
BB 13/1/22 2 ACTOSS02_movimienao_Comedor_corting 2 B 13/2/22 2 ACTOSS02 saw Comeder_corting 2
BB 131723 2 ACTOSS03_entrmumnts Comedior tamar 88 13223 2ACTO5903_parer_Comesdor_lsmas
BB 1371024 2_ACTOS504_mowmientn_Snrche lamas B 1372728 2_ACTOASOS sanw_Porche_tawas
B 101425 2 ACTOSS05_monimiento_Toldo_{ B8 132/25 2 ACTOS505 parer Toido 1
B 1371126 2_ACT04606_manemientn_Toldo 2 B 1372726 2 ACTO3906_parar_Toido_2
B 1371727 2_ACTOS507_maveemients_Teida 3 BR 1372727 2 ACTOBSO7 parke T 2
BB 1371728 2 ACTOS508_moneminntn_Teldo 4 BA 137228 2_ACTO3508 _parer_Toido 4
BB 101/29 2 ACTOMS0%_ovonemientn_Toldo 3 B 1372029 2_ACTO8509_para_toido_S
BB 1371730 2_ACTOSS10_movimiento_Teldo_8 B 137230 2 ACTOSS10_pater_Toida §
B8 13/1/31 2 ACTOSSE 1) menimients: Telda 7 BB 12031 2 ACTOAST parer_Toldo )
BB 1371732 2_ACT05512_meoremientn_Tolda_3 BH 132032 2 ACTO3512_parr_Toide 8

Fig.85 Direccion de grupo 13/1 Fig.86 Direccion de grupo 13/2

o 88 1273 Foncon shun
HB 1390 ACU01_ponosn_shun_Vertana T Saion
HR 1332 ACTUIS02_posion_sihure_Vertans 2 Comedor
HB 13703 ACU502_possosn_shur_Vertans_3 Crouaoon
BB r1A ACS0USM porsioon_shire_Versans & Coone
HR 1373 ACON505 pouxian_shurs Coone Bmas
BR 1373 dunmy
HR 13377 dwomy
B8 113 gy
BB 1375 dwmmy
BB 1019 ey
HR 13371 sy
BB 1037 ey
HR 13711 sy
R 1w ey
BB 147128 mmvery
R 100 ey
BB 1411 ey
BR 1wt qumeny
BB 1109 sy
B 10020 sumeny
BB 10121 2 ACTOS0N pancien shurs Crmedion cortna, |
BB 10/022 3 ACTESE02 pemicicn ahvurs Camectar_connw 2
BR 10121 2 AT pencien shurs Camec famas
B8 11/004 3 ACTEAS penicicn alara_Sorche_leman
BB 14128 2 ACTOSA0S pescen shurs Tods |
88 137326 3 ACTOS90E penicn atare, Toids 2
BB 13037 2 ACTOST) pesceen shure Toid= )
B3 132028 3 ALTOSUM penicicn alure,Toid= 4
BB 13/00% 2 ALTON pmacen shurs Toid= §
88 13330 3 ACTRSS poaicn stars_Toks €
BB 1301 2 ALTORS 1 poucen_sbure Toids T
B8 13222 3 ALTRSE42 peicicn_sturs_Toids 8

Fig.87 Direccién de grupo 13/3
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B 104/ ACTOAS0! posionn e Vertans 1 Selos

B8 134/2 ACTOES00_penitiion Meme_Vestana 2 Cornedor
BE 1070 ACTOASO prosicion_lama Viertare,_ 1 Crmuinon
- 1344 ACTOSSDA podscein_ e Vestana 4 Cocna

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

B 1171 ALTUS01 wetado, pascian, altera, Vertana ) Selon

BB 137372 ACYUNS0R estada_poscion_sinss_Vestans 2 Comedor
HE 130073 ACTOVS0S estads pestion_alturs Vestans 3 Cieulscan
BB 137542 ACIIGS0N _entaks_possion_sltira_Vertens 4 Conne

BB 1009 40108509 _posioon_teme Cocine lames
BR 13408 dureny
B8 13477 ey
B 1348 2wy
B8 130405 dumay
B 13400 dammy
BB 124007 day
B 1M1 ey
B8 134013 thervony
BE 1040 ey
T 124018 durmny
BB 1M stemeny
T 124017 damemy
BB 0 ey
BB 34/9 durrery
B8 114720 dormy

BB 11245 AN wstada poscion, siters Cocne lemae
BB 134 duvory
BB 13007 durreery
BB 13/5/8 durreery
B 1499 dumery
B8 1313710 summy
l BN duniny
BB 1152 dumermy
BB 1103712 dumemy
AR w200/1d dummy
BR 1343115 dummy
B8 149516 cummy
B8R 237317 summy
HE 130918 dummy
B8 137310 dumeny
B8 114/ cummy

B 421 1 ACTOSS0Y poucen lema Comerdor cortine |
BB 73:4/22 2 ACTOSO2 poncion_lama_Comedor_comng_ 2
B 13421 2 ACTUS503 pawcon_lams_Comeda: Jemas
B8 7300728 1 ACTOYS04 posicion_lama_Perche tamas

BR 3/4727 2ACTUYS6%_sstado_posicion_aiturs_Comedor_corma_t
B 13/3/22 2 ACTOSSO2 ectuci _pesachin_stues Cumedor_coviog 2
BB 13/3/23 1 ACTOSS03 entucto_powsion_wiura_Comedse lers
BB 104 2 ACTONN0N eeado,posiocn Wt Porche lames

BR 1,25 2 ACTDS505 powcen lams_ Toid=_ |
B T34/26 2 ACTOY308 paccon tama Tokis 2
BB 027 ACTOUT posrcn lara, Tods, 3
B8 £34/28 2 ATTOI504 ped cen lama Toida &
BB 11429 2 ALTOSSO% poucen lama Tokia 5
B8 134730 2_ACTOSS10_soucun_tama Todo &
BB O LACTOIS1 Y pemicion tama Yok ¥
B8 134032 2 ACTOS512 powcicn lama_Toids E
Fig.88 Direccion de grupo 13/4

B8 139723 2_ACT03505_estado_posien_sitiea Toldo_ 1
BB 25026 2_ACTOSS08 evtacio_jrotation_situra_Toide 2
BB 13/327 2 ACTOSSET mbads poexica_stura Tobds 3
BB 134978 LACTUSNON eetaco_posicon stura_Toigs 4
HB 3,929 2_ACTOYS0S estado_pesion_sitsa_Tolde 3
BB 1305/30 2_ACTOIS10_mutuedes pewicion_stuna_Tbeds §
B8 105/97 2 ACTOSHN ! stncks poecion_siturn Tolds 7
BR 13332 2 ACTOI812 estado_posiccn_aities_Toldo §

Fig.89 Direccion de grupo 13/5

T 13071 ACTOSSOT estadds_pesicion_lhtma_ Vestarsa 7 Sakin

5 11962 ACTOS32 setadia_poecion lama Vemtans, 2 Carmsor
12/ ACTONSTS_estado_posicion_lame_ Vestans_3_ Ciruacon
B 13004 ACTIO08 rxtads_pesicen_lame_Vertans 3 Cocne

B 1055 ACTOSS, antadda poseion lama Caxiva_ lemay

B 129000 durvery
B 1067 darmery
B 108 ey
B 1309 durvery
B L0610 durvey
B 1617 dianey
10012 duenery
130613 dumeny
8 120074 dumey
B 13015 dumneny
B 1418 dumery
88 1017 dunmy
B 10618 dumeey
B 10010 diamery
B8 13020 duney

B UG 2 ACTOS50) smtado_poticion larma Comptior cortes_|
B 1822 2 ACTON500_estadn_povicion_fems_Camedor comina 2
T VWIS 2 ACTOOSOE estade_posicien tama Comeder_lames
T8 13/6724 2 ACTO5504_stactn_posicion lerme Osrrie_lermas

B8 1000079 2 ACTOY50S_estado_ponnion_jema_Toids, 1
B 137626 2 ACTDS506_estadn_posicion Jama_Telds_ 2
B 1ARTT 2 ACTOSSUT mtacte pocoon jeme, Taids, |
88 12/028 2 A0T09508_estado_posioon_lams_Toido &
B 1206729 2 ACTOS509_eatato_portation _lurna_Tids S
B 11R00 2 ALTERE 0 mtwctn_posician fama_ Toigs €
B 130031 2 ADTD95)_stade_possion_fuma_Toida 7
Bl W62 2 ACTOSS 12 etade_posicion s Tolds 8

Fig.90 Direccion de grupo 13/6
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2.6. Grupo 14. Multitouch

Para el grupo 14, se deben crear las diferentes direcciones para controlar las multitouch.
Para esta planta solo se requiere 2 multitouch.

4 14 MT_PB
14/1 MT_Cocina
14/2 MT_Acceso_Salon

Fig.91 Direccidn de grupo 14

4 EB 14/1 MT_Cocina
Ba 14/1/1 MT_Cocina_ln_Brillo_Pantalla
14/1/2 MT_Cocina_Out_Temp_Ambients
B8 14/1/3 MT_Cocina_Out_Consigna_Temperatura
B8 14/1/4 MT_Cocina_In_Consigna_Temperatura
14/1/5 MT_Cocina_Out_Consigna_Modo_Operacion
Bg 14/1/6 MT_Cocina_In_Consigna_Modo_Operacion
Bd 14/1/7 MT_Cocina_Qut_Consigna_Velocidad
B8 14/1/8 MT_Cocina_In_Consigna_Velocidad
Bg 14/1/9 MT_Cocina_Out_Consigna_Velocidad_Man_Auto
B8 14/1/10 MT_Cocina_ln_Censigna_Velocidad_Man_Auto
Ba 14/1/11 MT_Cocina_Out_Consigna_Mado_Calor_Frio
B8 14/1/12 MT_Cocina_ln_Modo_Calor_Frio

Fig.92 Direccién de grupo 14/1

4 14/2 MT_Acceso_Salon
14/2/1 MT_Acceso_Salon_In_Brillo_Pantalla
Ba 14/2/2 MT_Acceso_Salon_Out_Temp_Ambiente
14/2/3 MT_Acceso_Salon_Out_Consigna_Temperatura
BA 14/2/4 MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Temperatura
14/2/5 MT_Acceso_Salon_Out_Consigna_Modo_Operacion
B3 14/2/6 MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Modo_Operacion
BR 14/2/7 MT_Acceso_Salon_Out_Consigna_Velocidad
HA 14/2/8 MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Velocidad
BA 14/2/9 MT_Acceso_Salon_Cut_Consigna_Velocidad_Man_Auto
14/2/10 MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
B3 14/2/11 MT_Acceso_Salon_Out_Consigna_Modo_Calor_Frio
Ba 14/2/12 MT_Acceso_Salon_In_Modo_Calor_Frio

Fig.93 Direccién de grupo 14/2
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2.7. Grupo 15. Pulsadores

En el grupo 15, se deben crear las diferentes direcciones para controlar los
pulsadores, se tendra tantos, como pulsadores se tengan, teniendo una direcciéon
para cada botdn. Para este grupo se tendrd un total de 9 interfaces de pulsador de
2 elementos, por lo que es necesario 18 direcciones, y 8 interfaces de pulsador de
4 elementos, por lo que es necesario 32 direcciones de grupo.

4 BB 15 PULSADORES_PB
15/0 dummy
15/1 Orden_1
15/2 Estado_1
15/3 dummy
15/4 dummy
15/5 Orden_2
15/6 Estado_2

Fig.94 Direccion de grupo 15

154140 dummy

1511 Pulsador_Bar_boton_1

154172 Pulsador_Bar_boton_2
15173 Pulsador_Vestidor_boton_1
15/1/4 Pulsador_Vestidor_boton_2
15/1/5 Pulsador_Entrada_boton_1
15/1/6 Pulsador_Entrada_boton_2
1517 Pulsador_Despensa_boton_1
15/1/8 Pulsador_Despensa_boton_2
5/1/9 Pulsadar_Limpieza_boton_1

1541110 Pulsador_Limpieza_boton_2

15/1M Pulsador_Parche_pasillo_boton_1

15/1112 Pulsador_Porche_pasillo_boton_2

51013 Pulsador_Guardarrepa_boten_]

1511114 Pulsador_Guardarrepa_baton_2

15/1/15 Pulsador_Guardarrepa_entrada_boton_1
1541116 Pulsador_Guardarrepa_entrada_boton_2

B/
i
B8 s
o RE
BBin
B
28w
T

LR
!’E"‘
8815
B8z
B
83
B
R
LB
B8
B8
B8
R
B8 151
LRl
‘{3‘:
gnr
gs-:
igq
B
L RE

Fig.95 Direccion de grupo 15/1 Fig.96 Direccion de grupo 15/1
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BE 1527 Estacs 4 Ammacen botor 1
BR13/28  Estado_d Aimecen_boton 2
BR152/  Estaco_d_Aimecen_bober 3
BE15/220 Edtaso 4 Amacen boten
BR1S2N  Esado 4 Barbacoa_boton )
BR152/22  Estado_d_Barbacoe_boton 2
BR15223  Extsio 4 Barbacss boton 3
BE152/24  Estago 4 Barbacca boten 4
BB15/2/28  Estada_d_Pusrta_vidno_tomon_|
BR 152726  Enado_d_Puerts_ yidno_boton 2
BE15277  Eviacio 4 Puerta vickio_boton 3
BR1S2/28  Estaca 4 Pusrta viddin boton &
BE15:2/2¢  Emsdo_d_Acceso_srmanos_boton 1

BR15/2/0 dummy BE15230  Extado 4 _Acceso_srmanios_boton 2

B3 1521 Estada_Bar_botan 1 BR1S2/51  Estado 4 Accein armarios boton 3

B815/2/2  Estado_Bar_boton 2 : 'S‘Z;J: M—‘W—‘

X 150 Estacio_4_Cocne_dr_boton_1

B31522 Estado_Vestidor_boton_1 P P

EB15/2/4  Estado_Vestidor boton 2 BR1S2/35  Estads 4 Cocna e boton 3

BB 15/2s Estado_Entrada_boton_1 B815228  Estado 4 Cocna o boton 4

BR15/2/6  Estado Entrada_boton 2 ::i:zz;‘ e

B8 15727 Estado_Despensa_boton_1 Eu2sw E 2% :“u’: 3

BE 15/2/8 Estado_Despensa_boton_2 BR152/40  Estado 4 Cocna jza bokon 4

BR15/2/9 Estado_limpieza_boton_1 BR324 Ensdo_d Porche boron !

BB15/2/10  Estado_Limpieza_boton_2 B1s24z  Enado 4 Forche boton 2
BR 15242 Estaco 4 Porche potan 2

E 15/2m Estado_Porche_pasillo_boton_1 BI15/2/44  Estado 4 Porche boton 4

E 15/2/12 Estado_Porche_pasille_boton_2 BE1E2MS Extedo_d_Escalers_botom !

B8 15/2/13 Estado_Guardarropa_boton_] BR152/45  Estads 3 Escalens boton 7

BH15/2/14  Estado_Guardarropa_boton 2 B52/s7  Extad 4 Excalens boton )
BR15/248  Estado 4 Escalers boton d

E 15/2/15 Estado_Guardarropa_entrada_boton_1 B152045  Pultador Excelers_luz_bton 1

BB15/2/16  Estado_Guardarropa_snirads_boton_2 BR15240 Pulsader Sxcalens Juz_botzn 2

Fig.97 Direccion de grupo 15/2 Fig.98 Direccién de grupo 15/2

(B B ki

BB 15/4/Y Pusador_Salon V2_santalta_boton )
BE 1552 Rdsader Salon V2 samalla_beron 2
BE 15571 Pulsador_&_Actess_sakan_baton_ 1
BB 15//4 Putsador_8_Acceso_salon_boton_2
BR 15/5/% Pdsader & Azcesc_salon botan 3
B 1545/% Pudsadon_ & Actes_sakon_boton 4
BB 15/9/7 Pusador_8_Safon_L1_boton_1

BR 155/2 Adsadar_& Salen L1 botan 2

BE 155/ Pulsador_ & Selon L1 boton 3

BB 155/ Pulsador & Selos Lt bokon 4

BE 15/5/71 Puladon 4 Sales V/CAAI beten 1
BE 15512 Pubador 4 Selon V2L hoton 2
BE 15/5/13 Putsador_4_Salon_ VT3 baton_ 3
BR 155714 Pulsadon 4 Sslos V213 boton 4
BR 15/5/15 Pubador 4 Sakon V1 y €1 batan 1
BE 15/5/16 Sulsador_4_Salon_v? y C1_baton 2
BB 15917 fusador 4 Salom V1 y €1 _boton 3
B 15/5/18 Pubador 4 Salon V1 y C batan 4
B 15/5719 Pubzador 4 _Taldot/2/1M_boton_1
BB 15/9/20 Putsador 4_Tokio)/2/2/4_boton_2
B 15527 Pubiedor 4 Tokdo1/2/34 botun 3
BB 15/5/22 Pubsador 4 _Talot/2/1M_boton_4
BB 159/9/23 Pulsador 4_Tokdod/6/7/8_baton_
B 15,524 Pubiadon 4 TokSoS/6/7/8 boten 2
BB 15/5/25 Pubisdor 4 _Takdo5/6/7/8 _boton 3
BB 14/9/26 Pulsador 4_Tokacd/é/1/8_boton_&
B 150527 Pubiador_Parche botes 1

BB 15/5/28 Pubador_Porche_boton 2

BB 15/9/28 Pubsador_Pergola_boson_1

BR 1575730 Pubiador_Pergola boton 2

Fig.99 Direccién de grupo 15/5
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BB 15601 Estado_Ssiom_V2_pontals_bomoe 1
B8 157572 Estate Saloe, VZ pantalis betan 2
88 15613 Frtacs & Aczeso_salom_botan_ 1

BB 15674 £stadio_&_Acceso_sakom_botan_2

BB 155 Estasts & Alcess calos botan 3
B8 156/ Frtacs & Acceno_sabom truton 4
BB 15677 £stado_& Sslon_L3_boton_t

B8 1558 Estaste & Salon LY boton 2

BB 15679 Frtacs & Selon LY boton 3

BB 15/6/10 Exsado 8 _Sakom_L1_boton £

BE 158017 Estado 4 Sakes V2/C2/L3_baton_§
B 156712 Fatadio 4 Salon V2/C2A3 rtun 2
B 1506013 Esaado_4_Salom_V2/(213_boton_)
B8 15014 Eado 4 Sakee V2AC203_boton 4
BB 156715 Evtadda 4 Salen V1 ¢ C1 batan
BB 15/6/16 £230d0_4_Salom_v1 y C1_boton_2
B 1570717 Extado 4 Sakea V1 y C1_boton 3
B8 156718 Etadia 4 Salen V1 ¢ C1 batan 4
BB 15619 E2ado_¢_Toldo1/2/2/4_boton_1
B8 150720 Extado_4_taido1/2:3M _boton_2
HH 155621 Eusadn 4 Tokdo 12134 _koten 3
BE 1622 Exsado 4 Toldo/2/3/4_boton 4
BE 15022 Estado 4 Yededins7/3 boton_§
HH 155624 Eutadn 4 TuideS67/8 koten 2
B 1596725 Essado_4_Tokdo5/6/7/8_boton_3
B8 156724 Estado 4 Yidod 77/ baton 4
B8 15627 Evadn Purche betzn |

B 15/6/28 Essado_Porche_bobon 3

B8 150722 Estado_Pesgota_boson_|

BB 1996730 Evtadn_Pergoie beton 2

Fig.100 Direccidn de grupo 15/6
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3. Sotano
3.1 Grupo 16. Actuador DALI

El grupo de direcciones 16, equivale a un grupo DALI. En él se controla las diferentes
luces de regulacion, donde se tiene 3 grupos DALI en un Unico bus.

4 H 16 DALIS -7
58 16/0 durmmy
5a 16/1 Orden
5A 16/2 Estado
58 16/3 Regulacion
58 16/4 Estado_Regulacion
58 16/5 Dimming
5a 16/6 Averia

Fig.101 Direccidn de grupo 16

16/1/0 dummy

&
BB 1611 P1_1_C01_GO1_orden

18721 P11 _CO1_GO1_estado

16/2/2 P1_1_CO1_GO2_estado

BEEET RS

J3_reguiacon
o B8 16/4 Entado_Regulacen
B8 $6/4/0 dummy
B san m_am
16/3/2 P11 C01 &

U1_estado_regulscion

ado_regquiacion
B8 16/4/2 P1_1_C01_GO3_estado_regulacion

+ B8 16/5 Dimnung

16/59 dummy

11 P11,C01_GOY_dimming

16/5/2 P1_1_C01_GO2_dimming

16/%/3 P1_1_C01_GO3_dimming
&/6 Avena
16/6/0 durnmy

$16/6/1 P11 (01 GO1 svena

EEEE P R EE

T6/6/3 P1_1_C01_GO3_avens

Fig.102 Direcciones de grupo 16/1 —16/6
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3.2. Grupo 17. Actuador de calefaccién

Para el grupo 17, se deben crear las diferentes direcciones para controlar el suelo
radiante, para ello se tiene 1 actuador para el control de 2 elementos.

4 BY 17 CALEFACCION_S_-1
ga 17/0 dummy
53 17/1 Orden
aa 17/2 Control_valvula
aa 17/3 Estado_valvula

aa 17/4 Alarma_valvula

Fig.103 Direccion de grupo 17

4 BE 17 CALEFACCION_S_-1
17/0 durnmy
17/1 Orden
17/1/1 ACTO1501_orden
17/1/2 ACTO1502_orden

4 17/2 Control_valvula

[

17/2/1 ACT01507 _control_valvula

17/2/2 ACTO1502_control_valvula
17/3 Estada_valvula

17/3/1 ACTO1507_estado_valvula

17/3/2 ACTO1502_estado_valvula
17/4 Alarma_valvula

17/4/1 ACTO1501_alarma_valvula

17/4/2 ACTO1502_alarma_valvula

e

e

Fig.104 Direccién de grupo 17/1-17/4
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3.3. Grupo 18. Actuador binario

ANEXO 1: DIRECCIONES DE GRUPO

Para el grupo 18, se deben crear las diferentes direcciones para las luces binarias. Para
ello se tiene un actuador binario, donde solo hay 1 elemento de control.

4 18 ACTUADORES_5_-1
5a 18/0 durmmy

4 B8 18 ACTUADORES_S_-1

4 gp

18/1/1 ACTO1501_Cine_orden

a8 18/1 Orden

A 18/2 Estado
Fig.105 Direccion de grupo 18

18/0 dummy

18/1 Orden

4 18/2 Estado

18/2/1 ACT01501_Cine_estado
Fig.106 Direccion de grupo 18/1y 18/2
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3.4. Grupo 19. Actuador de persianas

Para el grupo 19, se debe crea una direccién de grupo en cada subgrupo para poder
controlar mediante un actuador de persianas, la pantalla de cine.

4 19 PERSIANAS S -1
Ag 19/0 dummy
19/1 Movimiento
ro 19/2 Parar
A 18/3 Posicion_altura
19/4 Posicion_lama
Ao 19/5 Estado_posicion_altura
Ag 19/6 Estado_pasicion_lama

Fig.107 Direccion de grupo 19

4 19 PERSIANAS S _-1
19/0 dummy
4 19/1 Movimiento
1911 ACTO15071_movimiento_Pantalla
4 19/2 Parar
18/2/1 ACTO1501_parar_Pantalla
Pl 19/3 Posicion_altura
18/3/1 ACT01501_posicion_altura_Pantalla
Pl 19/4 Posicion_lama
19/4/1 ACT01501_posicion_lama_Pantalla
4 19/5 Estado_posicion_altura
19/3/1 ACT01501 _estado_posicion_altura_Pantalla
4 19/6 Estado_posicion_lama
19/6/1 ACT01501 _estado posicion_lama_Pantalla
Fig.109 Direccién de grupo 19/1 -19/6
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3.5. Grupo 20. Multitouch

Para el grupo 20, se necesita crear las direcciones de grupo para controlar las
diferentes funciones de la multitouch. En este grupo se tendra el control de 2
multitouch, ubicados en la circulacion y en la sala cine.

4 20 MT_1.S_-1
pa 20/% MT_Circulacion
aa 20/6 MT_Cine
Fig.110 Direccidn de grupo 20

# 88 205 W7 Cirzulacion
83 20/5/1 MT_Circulacion_in_Brilo_Pantals
88 20/5/2 MT_Circulacion_Out_Temp_Ambierte
g -
B .
2
88 2055

20/5/7 MT_Circulacion Ouz

MT_Circulation_ Qut_C

MT_Circulaion_in_Co

M Circulanion Cus L

Circulazion in_ Consigr Operacion

nsigna_Velocidad
83 20/5/8 MT_Circulacicn_in_Cor signe_Velocidad

88 20/5/9 MT_Circulacion_Out
B4 20/5/10 M7
B8 207517 MT_Cuculicion Ot 3
20512 M1 _Circulacion_n_Mada Calor_Fng

felocidad_Mar_Auto

ulacion_in_

Fig.111 Direccién de grupo 20/5

4 BB 20/6 MT_Cine
20/6/1 MT_Cine_ln_Erillo_Pantalla
BE 20/6/2 MT_Cine_Out_Temp_Ambiente
B3 20/6/3 MT_Cine_Qut_Consigna_Temperatura
20/6/4 MT_Cine_In_Consigna_Temperatura
20/6/5 MT_Cine_Cut_Consigna_Modo_Operacion
20/6/6 MT_Cine_ln_Consigna_Mode_Operacicn
BR 20/6/7 MT_Cine_Out_Consigna_Velocidad
B3 20/6/8 MT_Cine_In_Consigna_Velocidad
B3 20/6/9 MT_Cine_Qut_Consigna_Velocidad_Man_Auto
20/6/10 MT_Cine_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto
20/6/11 MT_Cine_Out_Consigna_Modo_Calar_Frio
20/6/12 MT_Cine_In_Meodo_Calor_Frio
Fig.112 Direccién de grupo 20/6
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3.6. Grupo 23. Pulsadores

En el grupo 23, se deben crear las diferentes direcciones para controlar los pulsadores,
se tendrd tantos, como pulsadores haya, teniendo una direccidn para cada botén. Para
este grupo se tendrd un total de 3 interfaces de pulsador de 2 elementos, por lo que es
necesario 6 direcciones.

4 23 PULSADORES_S -1
23/0 dummy
4 23/1 Qrden_1
23/1/0 dummy
B8 23/1/1 Pulsador_Escalera_boton_1
23/1/2 Pulsador_Escalera_boton_2
23/1/3 Pulsador_Cine_boton_1
23/1/4 Pulsador_Cine_boton_2
23/1/5 Pulsador_pantalla_boton_1
23/1/6 Pulsador_pantalla_boton_2
4 BB 23/2 Estado_1
23/2/0 dummy
23/2/1 Estado_Escalera_boton_1
23/2/2 Estado_Escalera_boton_2
23/2/3 Estado_Cine_boton_1
23/2/4 Estado_Cine_boton_2
AA 23/2/5 Estado_pantalla_boton_1
23/2/6 Estado_pantalla_boton_2
Fig.113 Direccion de grupo 23
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3.7. Grupo 27. Estacion meteorologica

Para el grupo 27, se crean las direcciones de grupo para controlar la estacidon
meteoroldgica, explicado previamente en la memoria.

4 27 ESTACION_METEOROLOGICA
4 BB 27/1 CONSIGNAS
27/1/0 dummy
27/1/1 Luminosidad_delante
27/1/2 Luminosidad_izquierda
27/1/3 Luminosidad_derecha
27/1/4 Luminosidad_maxima
27/1/5 Temperatura_exterior
27/1/6 Velocidad_wviento
27/1/7 Detector_lluvia
27/1/8 Hora_meteo
27/1/9 Fecha_meteo
27/1/10 Consulta_tiempo
27/1/11 Elevacion
27/1/12 Acimut
27/1/13 Estado_sensor_temperatura
Fig.114 Direccion de grupo 27

39



6522 UNIVERSITAT ﬁ
CMi7) POLITECNICA EEEER

DE VALENCIA Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Disefio

UNIVERSITAT POLITECNICA DE VALENCIA

Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Diseio

AUTOMATIZACION Y CONTROL DE UNA VIVIENDA MEDIANTE
TECNOLOGIA KNX

ANEXO 2: CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

TRABAJO FINAL DEL
Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica El

REALIZADO POR
RAUL ALFONSO SAFONT

TUTORIZADO POR
CARLOS RICOFE VIALA

CURSO ACADEMICO: 2020/2021



Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 2:
CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

(ndice
L. ACEUAAON DAL ettt ettt et ettt e st esab e st e e sbee e sabeesbeeeaneeesabeeennreenas 2
B Yo (U= To [o Y gl o1 =14 [o T USRS UUROUPPPRO 3
3. Actuador de Calefaction ........cooeiiieiieiiee e 5
/B Yo (U =T Lo T gl o [N o =T 4] - [ o = 1P 7
TR 1< = Tot (o o [l o TY=Y o Vol - RSP SUR 10
6. IMUIEIEOUCK ..ottt et st e s be e e s e s bt e e sabeesbeeesaneesans 11
7. PUISAOOIES .ottt et ettt st e st e e e b s bt e s b et e s be e s bt e e s abeesbeeesareenanes 17
7.1, FUNCION CONMUEACION ...ciiuiiiiieiietie sttt ettt ettt s bt st st st e e beennees 17
7.2, FUNCION PEISIANA .eiiiiiiiieieiiiee ettt e e ecctte e e eettee e e ette e e e etteeesebtaeeeebteeeesstaeeseseneesassanananns 18
8.  EStacion de MeteOorolOZia.. ... cueiiieiiie ettt 20



e
.é) ’v.'
] TheSy . EEEEm .
oL

Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin

1. Actuador DALI

ANEXO 2:

CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

Los actuadores DALI, no requiere una modificacién de la configuracion. En él se tienen
los objetos generales del grupo 1 del actuador, como se observa en la siguiente imagen,
estos objetos no son utilizados en nuestro proyecto.

Mamero

(vl
2
o
210
B2
PP
ErdiE]
L ndjF
s
5216
B217
218
19
520

Noembre

hara
fecha

D1-Activar €l modo de pénico
D1-Activar funcionamisento nocturno
D-Iniciar/programar

D1
[»)
D1
D1
D
D1
D
D1
D1

-Fallos generales
-Fallo DAL

-Fallos generales superan valor limite

-Total fallos generales

-Fallo de |émpara supera valor limite

-Total fallos de lampara

-Falle de ECG, valor limite superado
-Total fallos ECG

-Estado conmutacion lampara

Funcion del Objeto
hara
fecha
Activar/parar
Activar/parar
N¥ escena
SiMMo
SifNo
SifMo
Transmisor de valorss
SiMo
Transmisor de valores
SiMo
Transmisor de valores
Estado

Fig.1 Objetos de comunicacion DALI

Cada grupo DALI contempla los siguientes 6 objetos de comunicacién, que
enlazados con sus correspondientes direcciones de grupo, para su control.

Namero * Nembre
|2|39 D1-G1, conmutacion,
B[40 D1-G1, atenuzcion,
B4 D1-G1, valor de ajusts,
B4 D1-G1, estado,
B|45 D1-G1, estado,
B}46 D1-G1, estada de error,

Funcién del Objeto
Encendido/apagado
Mas claro/mas cecuro
Transmisor de valores
Encendido/apagado
Transmisor de valores
SiMo

Fig.2 Objetos de comunicacion DALI

seran
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2. Actuador binario

Los actuadores binarios, requieren una configuracion del dispositivo. Primero se debe
elegir qué tipo de actuador se requiere, uno de 8 o 12 canales, en este proyecto se
usaran de 8 canales.

Eleccion de aparato Q' Actuador binario de 8 canales

Eleccion de aparato o
Actuador binario de 12 canales

Canal 1: General

Canal 1Tiempos

Fig.3 Actuador binario eleccidn de aparato

Seguidamente, se escoge como informacion del estado, objeto de realimentacién activo,
esto permite activar el objeto de estado del actuador. Se actua igual con los 8 canales
del actuador.

lecon de apery Irdormacon del e -
runLIon o8 Nive penor -
sl Gl
Funcion oe blogues J desconectsdo encenddo
—anai tTierrgo
Huntioramiento de reie N/& loetra .
acdi T Ganersl
Funcidn e minctero de sicalers D desconectade encendido
Tieem
— e Reardo de encendido O desconectado srcendido
& ¥ Gane D desconectado encendido
Congi 3 Tiemp Qun car v
E = E3tado ded rels ante welts de
el & Genensl e
tencén ol bus
el 4 Tempos £5tad0 def reis tras descarga-£1S COMD 8l vohver I8 tonson Jei

Fig.4 Actuador binario configuracién general

oby Revier actvo

desconectado

otx Feslen astve

reto de evads ekl
NCeaTie Ao
Funcice de mringters ge sscaiery O cesconectado encendiis

Fig.5 Configuracion general estado
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Mediante la opcién de tiempos, se configura en cada canal que retardo tanto de
encendido como de apagado se desea.

Shazodn de sparsts Base de tempo pera retards de encendido -

Fave cle Semps pars relardo de sapsgaco v
Fig.6 Actuador binario configuracion tiempos

Una vez configurado el dispositivo, estos son los objetos de comunicacion del actuador
que posteriormente se relacionaran.

Numero * Nembre Funcién del Objeto
|3—'|D Cbjekto de conectacion Canal 1
I].'|3 Chjeto de rezlimentacién Canal 1
|2|4 Objekic de conectacidn Canal 2
II-'|F Chjeto de rezlimentacién Canal 2
I;.’|8 Chjekte de conectacion Canal 3
|3—'|”I Cbjeto de realimentacion Canal 3
I].'|'2 Chjekto de conectacion Canal 4
|2|'5 Objeto de realimentacion Canal 4
I3-'|'6 Chjekto de conectacion Canal 5
I;.'|'9 Chbjeto de realimentacién Canal 5
L 3—'| 20 Cbjekto de conectacion Canal 6
I].'| 23 Chjeto de rezlimentacién Canal &
D X Objekic de conectacidn Canal 7
I].'| 27 Chbjeto de realimentacion Canal 7
I Z| 28 Chbjekto de conectacion Canal 8
|:|3'I Cbjeto de realimentacién Canal 8

Fig.7 Objetos de comunicacion Actuador binario



Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin

ANEXO 2:
CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

3. Actuador de calefaccion

Para el actuador de calefaccion, es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar,

se encuentra la configuracién general del actuador, en él no es necesario variar ninguna
configuracion inicial.

Fig.8 Actuador de calefaccidn, configuracion general

De igual manera, tanto en el control de valvula como en el manejo manual, no es
necesario variar la configuracién inicial para este proyecto.

NotAcat caits terardn de e
B neou de las vibosia?
. Fes ol de 1o 0% BV &
A e % O no
S CONOCCUto / sobrecargs
B . ad
A1-lwpo0ce iz Act: Oon “demande
.
de oo
Carmader de & o
- RICIIOre
Actovar “miaima vaclable
L2 - Ganars de contral™ 7
A . witada’m
a2 da de s vl A nirol oe

Fig.9 Actuador de calefaccion, configuracion de la vélvula

5



...

Fsoada Terwea Siperior de rgaeier 3 Diesin ANEXO 2:
CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

Genenl Marejs marnual con cacls de

ek ardo O lberads
tenudn de bus e e
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Fig.10 Actuador de calefaccion, configuracion manejo manual

Para la configuracién de los diferentes canales, se activa tanto la opcidén de notificar
variable de control de valvula, como el aviso de cortocircuito/sobrecarga. Asi poder
actuar sobre las salidas digitales de las 6 valvulas del actuador.

Gerveral e T
Furmato de datos de ek
cotrtaiiet ot -
Urve { Bomta la erirads Se variable de conites
Tiempo Caio para viviabies de I )
20 moas
Mangn manvel Contiol constanes &s gy vl
Al Germnal
.’.'- »
Al Ve sonts Sentadedrnde fune Acthea supersisio de gl )
’ - "~ 3
venabie 3z coatrol
A%+ Lynadn Oe ln vilwsle
v 14=ds smerparc e
A3« Comagor ge horsg o 1sraDs
Vareble de comeol con - 2
AS - Asig MO0 e emeancty Ao
AL Genew "
coen trrata
A2 - Ve conty/est930/ ot fnc varibie de conbo) con ~ =
Posacin foz a0
N Unizar © -
Al - Lnmas e e e Uikzar cyweo para O o
poncon forz. ¥
AD « Cootmdtr e havin 3¢ larhi
Zotack: / covzcrnistc ¢ iskresarge
A7 - dugraccres
Nosfcar vanacis a
~ "
R 2o cors) ce vania 7
A2 - Genps
Tipe de O cbyets de comunaacidn sdive
A3 « Var toets estadaimods Aae ety chyts e salads patro
Petndo pavs respuesly 0 o r
. 5 » 0
AZ - Lywdd0 02 I v 3 cegress O by tansdn de bt
invio celca de s O -
Al - Cortmaor de haow de oo retpoesta’ od b
X\ Nosfear extade B s o
AS - Angnacicne sombirads de vt ? =
Al G v w Q3
" » O s
S CUNDLS [ trasag 7 “
Ad - Vv corrr Jestadaimads Aec Polwdiad otaetn O 05 wnconoc, iptwec. [ 1 & conac, sboec
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Fig.11 Actuador de calefaccidn, configuracién general Al
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Una vez realizadas todas las configuraciones, estos son los objetos de comunicacion para
el control del actuador de calefaccién.

Nimero “ Nombre

Funcidn del Objeto

I]_'| 20 Salida de valula 1- entrada Variable de control

I;.’| 22 Salida de valvula 1 - salida Respuesta variable de control
i 2| 29 Selida de valvulz 1- szlida Aviso cortoc. / sobrecargs

B ;_'|._O Salida de valvulz 2 - entrada Variable de control

I2| 72 Salida de vahvula 2 - salida Respuesta variable de control
|;_'|79 Salida de valvula 2 - salida Aviso cortoc. / sobrecarga
I;_'| 120 Szlida de vahulz 3 - entrada Variable de control

I;_’|122 Salida de valvulz 3 - salida Respuesta variable de control
I]_'| 122 Szlida de valvulz 3 - salida Aviso cortoc. / sobrecarga
I]_’|1?C Salida de valvula 4 - entrada Variable de control

I;_'|‘?2 Selida de valvulz 4 - szlida Respuesta variable de control
B ;_’|1?9 Salida de vahlvula 4 - salida Aviso cortoc. / sobrecarga
IZ| 220 Salida de valvula 5 - entrada Variable de control

I;_’| 222 Salida de vahvulz 5 - salida Respuesta variable de control
I;-'| 229 Szlida de valvulz 5 - salida Aviso cortoc. / sobrecarga
I;_’| 270 Szlida de valvula 6 - entrada Varizble de control

I]_’| 272 Szlida de valvulz 6 - szlidz Respuesta variable de control
I]_'| 279 Salida de valvula 6 - salida Aviso cortoc. / sobrecarga

Fig.12 Actuador de calefaccion, objetos de comunicacién

4. Actuador de persianas

Para el actuador de persianas, es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar se
encuentra la configuracidon general del actuador, en él no es necesario variar ninguna

configuracion inicial.

General
Configumocn care

1 Ferpacs

Modo de accionemiento manusl

Cesblogqueo acoonaments marasal

mOoTamiznto bus y manuy

ACTIDnamie

COomAMIento manudl en =
. e © bloqueado permtide
Acconaments g o
ELceras on genely Q' blequeado permmibdo
Mersaes de sitadc Estado tensdn de red =3
on smentacdn de rod)
2 Fartaa Distancia minma entre mensaes de
estado
2 Accoraments Farametros conun
oY 20
I Menams de eiads = o
Funcan de alarma de ma bempo O bloqueade penmutide
3 Perzara IMOUCE LONLNIDE Para
+ Acoonemvento Obyjeto central @ bipquesdo permitido

Fig.13 Actuador de persianas, configuracion general
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A continuacidn, se configura los distintos canales del actuador, en cada canal se escoge
el modo de funcionamiento a utilizar entre: bloqueado, persiana, persiana enrollable o
conectar, como se observa en la Fig.15. Para los actuadores del proyecto, todos los
modos de funcionamiento seran de persiana.

Fig.14 Actuador de persianas, configuracién del canal

Persiana -
bloqueado
Persiana s

Persiana enrcllable

Conectar

Fig.15 Actuador de persianas, modos de funcionamiento

Para cada persiana de los actuadores del proyecto se realiza su configuracién, donde se
debe activar la opcidon de deteccidn de estado.

—eners iCemo z= desplaza |a persana exstense? obyo carrade / arnbe horonts ¢
anfiguracion canal Poscidn lama tras desplazamiento Fogidn o9 trabag -
Poscdn de trabao ims en % S0
L Perciana
Escerun @ bloguesdo permmido
A NN
Cabbeacion O bloqueado permitido
FEREREY e S0 Alarra de mal temps © bioguesdo permitico
2 Fersara Comportameento en caso de fallo O blogueado permitido
A nemis Detecodin de eslado blogquesde O permitico
Accionam, manun paca fallo e P
¢ C blogqueado permitido

o Mensams O satacio teridingde bus (hay tenudn de red)

Fig.16 Actuador de persianas, configuracion persiana 1
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En las opciones de Accionamiento, no es necesario realizar ninguna modificacién a la

configuracion inicial.

Pathmetron de accionssvents amplados O blsquesds peemitido
Base de Sempos vempo ce marcha altua Weer © 100ms

Factor b empo te desplazamiento

.8 1200
THNNS (100-63000)1 segundo = 1000 ms
Base dz Sempos sumento de tiempo de = n
- ) reek 0 m
3 CRCUT desplazamiento sublda
Factor sumento de tiempo
t Mensaes de estadd ~
’ de desplazamiseno subda
2 Perzara Base de Bempod tempo Ge paso ama Q Wes 100 ms
x Factor bempo de paso lama (5-255)
Z Accoramems
Bare de Sempos tempo de marcha lama 0 10m 100 ms
& Memapes de estado
Factor bempo de desplazamierto a0
laens (5-255) —
3 Fervarw
Pausa inv. en camb, doecc. (1-255) x
5
-a Factor x 100 ms, ) 1Catos fabncante!!!
3 Accoramens

Fig.17 Actuador de persianas, configuracion accionamiento 1

En cuanto a mensajes de estado, es necesario activar la realimentacién del estado a
modo activo de la altura y del estado lama, para su posterior control.

General Estado altura obj. Realim. activo -
- obi. Realim. activo .

Configuracién canal Estado lama bj. Realim. activ

1: Persiana

T: Accionamiento

1: Mensajes de estado

Fig.18 Actuador de persianas, configuracién mensaje de estado 1

obj. Realim. activo v
bloqueade
obj. Realim. activo v

objeto de estado pasivo

Fig.19 Actuador de persianas, opciones mensaje de estado
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Finalmente, se obtiene los objetos de comunicacion de cada canal del actuador de
persianas.

Niamero * Nombre Funcién del Objeto
L 2|D Chbjeto de movimiento Canal 1
[ b Cbjeto Parada/Orient.lamas Canal 1
[ s Posician altura Canal 1
[ PdE Posician lama Canal 1
I :'-'|4 Respuesta altura Canal 1
I :'-'|5 Respuesta lama Canal 1

Fig.20 Actuador de persianas, objetos de comunicacion

5. Detector de presencia

Para el detector de presencia, es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar se
encuentra la configuracién exprés, donde se activa la regulacién de luz constante, la
presencia y la luminosidad.

Lantigad de candles de luz

. dida Regulecian de luz corstente nactrvo 2 Achwe
Presencu Ine
Presencia
Avencis Inectrm )
&n o b fantn
\ Q' Inscirvo 5
errupior crepusculer Inec
dac O Ac
Sabotaje Q Inac a
Puerta o b
Mando » dstancis 0 lnactno Programa

Fig.21 Detector de presencia, configuracion exprés

Mediante la opcion de luminosidad, se puede variar la luminosidad minima del detector:

Configuracdn expeds Teansmiitir valor de medizitr & Al cambiar Cidica/
Luntinosided Variacidn de luminczidad min 30 - hux
Presencia

:95..:33:" ge luz congtante

Fig.22 Detector de presencia, configuracion luminosidad
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La opcidn de presencial, permite configurar la transmisién y el tiempo de respuesta:

Configuracion expres Canexién diferida 1 v | Sec
I miEiat Tiempo luz de escalera 00:00:10 hh:mmiss

Transmitir respuesta ciclicamente CN =
Presencia

Transmision ciclica intervalo 00:00:30 hh:mmiss

+ Regulacion de luz constante .
2 Bloquear salida No =

Fig.23 Detector de presencia, configuracion presencia

Una vez configurado el detector, se obtiene los siguientes objetos de comunicacion:

Nimero * Nombre Funcién del Objeto
[ Z| g Luminosidad Luminosidad medida salida
I 2| n Presencia Conectar salida
L 33| 12 Presencia Tiempo luz de escalera entrada
i Z| 13 Presencia Conexian diferida entrada
I 2| 93 Regulacidn de luz constante 1 Conectar salida
L 33| o4 Regulacion de luz constante 1 Valor Salida
[ Z| a5 Regulacidn de luz constante Valor de luminesidad requerid...
I 2| 96 Regulacidn de luz constante Tiempo luz de escalera entrada
L 33| 97 Regulacion de luz constante 1 Conectar entrada
I Z| ] Regulacion de luz constante 1 Graduar entrada
[ 2| o9 Regulacidn de luz constante Aprendizaje entrada

Fig.24 Detector de presencia, objetos de comunicacion

6. Multitouch

Para las multitouch, es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar se encuentra
el ajuste de pantalla, donde se elige el nUmero de pantallas a emplear.

% aphcac 3
cu o pnmer lu - -
* erfoaiones sxprbs
4 et s aaon Cusntas pantallas emples (1-9)7 ~
Ceotrel de la temperatura de {l-usnias pantelias empie 4
Emplear pantalla prncipal Q Ne
+  Médulo de escenas
\ cofiguraciones genenies

Fig.25 Multitouch, ajustes de pantalla
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Para este proyecto, solo se utilizard una pantalla para el control de temperatura del
cuarto. Para ello, se escoge el siguiente tipo de pantalla:

Avttes de pactally Utiizar simbolos chinos para nombee de

s exprds Nombes de pantalla (113

Atatteres

Pantalla ;Qué tipo de pantala empier

Qué diseto de pantalls empiea’ Dusedo vertical © Dueho giratans
¢ Control de la tomperatues el

o1 ZaneNey

Fig.26 Multitouch, configuracién exprés

Se encuentran diferentes tipos de pantallas, donde varia el nimero de funciones que se
quiere realizar.

Unidad de control de la temperatura del cuarto -
1 funcién

2 funciones

1-4 funciones (ampliadas)

Unidad de control de la temperatura del cuarto +*
Modulo de escenas

Ajustes

Fig.27 Multitouch, tipos de pantallas

Las multitouch permiten una mayor configuracién, a partir de las distintas opciones que
se observan en la imagen siguiente:

12
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Control de la temperatura del cuarto

Control general

Mensaje de estado

Valores nominales / medos de funcicnamiento
Temperatura actual (resultante)

Control de calefaccion

Correccidn de las variables de calefaccion
Control de refrigeracion

Correccidn de las varizbles de enfriamiento

Posicion del ventilador
Médulo de escenas

Pantalla de modulo de escena

Escena 1
Configuraciones generales

Interfaz de usuario
Gesto [ aproximacién
Mensajes

Mensajes de senvicio

Pantalla de ajustes

Fig.28 Multitouch diversas opciones de configuraciéon

Apirtes de parcals

Contiguaciones exorts

Paralis 1

Contres de la temperaturs del cuarts

Controd genernl

Meczage de extads

Vialcres namnsles / mados de frcionements
Terrperates actusl teiultacia)

Control g caiefacsdn

Comecodn de s varebles de calefacodn
Contrel de refrigeracidn

Comecoion de les varables de enframenco

fosioce del ventdador

Se configura el control general, en él se observa los diferentes tipos de funcionamiento
entre los que puede conmutar.

Fara 3010ar & WITOLIAtD Una Va2, 3

cnar pantal Sermoctang
Emplear contsal No D %
Tipo de reguiacon Calentar y enfrar .

Enviar obyeto de calefaccidn/refrigeraocn <
; 9 o No )
clicassnte

- Automatico Imedante regutacon)
Conmutar entre caledacoon y refrigersocn X 2 2
© Eaternaments (mediants cbjetc de caletaccde,

Tempo de espera tras haber conmutaco a

5 O No b
caiefacobn/refigencibn
Func miento de regulacsn tras of
uncoramiento de regulacsn tres Calestins =
renicio/descargo
Mada de funcenaments tdespots de s -
N i sonoonameento 2L -
reniciar/descege
Modo de unocoameento tras =
Come ohjeto de mods de incoremients .

Asconamento conion cronametrado

Informacion mostrads en la pantals
Ests funciom estd deponible desde f Vilor de conpgne y Temparstur -
frmvmvare V12

Ocultar wbemeni pars regulsdor de
temperaturs smients

NMngure =

Fig.29 Multitouch, configuracidn de control general
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Para el control de la calefaccidn, es necesario configurar los valores nominales de los
diferentes modos de funcionamiento. En el proyecto, solo varia el desplazamiento

maximo del valor nominal inferior y superior.

Apattn e paeale

Confort de valor momena 0= G28F
Corfguracionss expeds
Valor nominal ECO 180 662"
Fartale | LNa PSS
Vailor nominal nocturno L= 626"
= Control de la temperatura del cuarto Valor nominal de protecade anticongelante 7O "Ce L5
Cartesl oanees
Confort de valor mosna 0% - 752%
Marsaje de estads
Valor nominal ECO BLC - 785
2l " ales L} fu § er
Valor nominal nocturno B0 = B24°F

Viler naminal de proteccids Wrmea

Cortrol de cpetscoor

Comession de e verebles de calefaccidn

Lesplszamiento max, ded valor noming
. infenar
Control de refngeracion

Desplezamients max, de valor momwnal
Correction de las serables de sniriamients

upence
Fosocn del vemmiacor Vivlar namingl de desplazamierts despuds te
haber cambisdo de modo de 9 Ne
fancoramiento
Moo de escenas
Yalor nommal de desplazamiento o (
w Ne >
conserddo despoes del ranico
Fartala d= modus de sssens
Yalor nommal de desplacemiento y valar
Ercens | nominat basco de desplazamiento eiminado & Ne S
despuds de la descarga
Configuracionss genernyes Emplear valor noounat basco de o N
3 2 Ne
desplacamiento

Fig.30 Multitouch, configuracién de valores nominales

Para el control de calefaccidén, se utiliza un regulador diferencia, para corregir la
temperatura. Y para la correccién de variables de calefaccion, se utiliza un regulador PI

(Proporcional — Integral), para corregir la salida de regulacion.

Aurm e cerals

regAacen a Cot poBrones
o QUraDOnes STl Tipo de vadable de comecodn

v - ) Regustde diereroal
Fareata 1 SERc00nd! BsEmd de calefacciin sherracor de 3qus (5 /150 men

Empinyr rreel 350N
Contrr de 18 tempersturn del Lanta

Terrpesaiirs sctusl (resdiarse

atred de caletaccion

Fig.31 Multitouch, control de calefaccion
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Ajuses de pantaila
= Configuaccoes expres
Partalle |
= Control de fa temperaturs del cusrto
Control geserai
Mensae de eltace
Valcem nominales / modcs de funcchaments
Temperature actual (resufecte
Controf de salefascidn

Correccion de las varebiley de calefsocion

ANEXO 2:
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Fwel bazco

Reguiacion dierencal (conmutacion)

Salda de la regulsoon diferencial

0 Ragulacdn P (constante)

Variable minma de corescdn §3-100 %) % -
Varable mawrma de soreccion §0-100 %) W% -
Cambsar para erwaar la vaviable de correcodn 3% -
Emdar ticlicamente W vatiable de commecidn © No L
Emplesr ln funcidn de peoteccin de vilvule © No S

Fig.32 Multitouch, correccién de las variables de calefaccion

De la misma forma, para el control de refrigeracién, se utiliza un regulador diferencia,
para corregir latemperatura. Y para la correccién de variables de enfriamiento, se utiliza
un regulador PI (Proporcional — Integral), para corregir la salida de regulacion.

Apsptes dn poisla
Contgurscinres svpnss
Furtale !

Comund ge 9 Yermpargtuns del DuD

Cootrad paneryl

Mergage 02 23ta0d

Visores niomimaies | mocos de finocnements
Terrperatune astusl pendtares’

Conmei de talslastidn

Comecidn de o3 varables de Calediodn

Control de (shigeramdo

Ml tagucs

eQASDOn § J05 PIsEianes
© Reguiadidn dlereociy

Tipd de variabie de Comeccidn
Selscciznat tintems e iefngenscdn

Rafrgyeracson de teche (S /280 men -

Errplenr revel sdmicnal v Ne 1l

Fig.33 Multitouch, control de refrigeracion

2.1.55 Multitouch Pro Systemn Design 8aiiol » Control de la temperatura del cuarto » Commecdion de las variabiles de enfiamisnto

Anster de pareally

Confgumcmnes sxpres

Foraxia 1

= Contrail de '» tempersturs del cusrss

Conmal gaseial

Menzae de estado

Valorm romneles [ modas de inconements
Tempeatun actual (resutants

Lomryl 38 CaetIO0T

Cormcton de e warativg e txefctide

Comnl de metngeracion

Carreconn dw bas varisbles de enfrmmisnts

Fogulackin dlerencdl (conmutacda)
O Zagulacion ¥ constants)

Vanable mruma de comecoen (0- 500 5§ 0% -
Varlable misima de comecdidn (0-300 W) oA -
Cambsar paca enviar ' varable de correcodn 1 % .
Emedr ciciicamente 12 varatie 0e corecoon 9 Mo S
Empiear la funodn de proteccon de wivuls 9 Ne Y

Fig.34 Multitouch, correccién de las variables de enfriamiento
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Las multitouch, también permiten configurar las diferentes posiciones del ventilador de

la calefaccion:

Ayxies de pamsle
= Configuratanet mpri
:IF'7I al
= Lontrol de la tempetaturs el cusrs

Contrel genen

Vasaage do eitass

Yeizoes nommales / modos de AnconaTems

Temperstum actual [rejufante

Control de calefacodn

Comeccidn de Ll warabies de caiefazcids
Contrel de mfrigerssédn

Lomection de gy varabier de erfraTiemto

Posickon del ventilndos

Una vez configurada
comunicacion:

Emgisar vertlader

Numers de poticanes del ventiador

Incdhcador de s ponioon de ventiador 1

de . %

Indcador de W poncde de ventiader 2

de . %
Indcador de la po

de N

% de ventiador 3

NMostrar “Auts”® en ol mdeador

las multitouchs,

MNimero * Nombre

5oz
{194
5196
5217
528
5218
5220
53221
52222
5223
5224
53225
5226
5227
5228
53229
52220
52235
5237
53238
52239
{240
244
5248
57|249
52250
5251

5268

Luminosidad

se obtienen

Entrada de funcionamiento nocturno

Chbjeto de respuesta de estado recopila...

Entrada de calefaccién/refrigeracién

Salida de calefaccion/refrigeracion

Entrada de modo de funcionamiento

Salida de medo de funcionamiento

Entrada de proteccion contra heladas/té...

Szlida de proteccion contra heladas/ter...

Alarma de punto de rocio
Estado

Estado 1 byte

Estado 2 byte

Entrada de valor nominal

Salida de valor nominal

Valor nominal de entrada de desplazami...

Valor nominal de salida de desplazamie...

Temperatura externa 2 byte

Temperatura actual (resultante)

Alarma de temperatura (resultante)

Alarma de temperatura de suslo

Correccion de la variable de calefaccion...

Correccion de la vanable de refrigeracio...

Salida de funcionamiento manual

Salida de posicion del ventilador

Entrada de funcionamiento manual

Entrada de posicion del ventilador

Entrada de direccién de escena

16

O Siel estado ded vt
S #f estads ¢ vemia

Fig.35 Multitouch, posicién del ventilador

los

Funcidn del Objeto
Interfaz de usuario
Interfaz de usuario
Retrozlimentacién
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control de temperatura
Control del ventilador
Contral del ventiladar
Control del ventilador
Control del ventilador

Médulo de escemas

Fig.36 Multitouch, objetos de comunicacién

&5 3NomMIteo » 0

£ autasdtics = "1°

siguientes objetos de
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7. Pulsadores

Para los pulsadores es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar se encuentra
la configuracién general, en la que se escoge el tipo de interfaz que se utiliza, una Doble
de 2 elementos o una de Cuddruple de 4 elementos.

O Doble (dos elementos)

General
Interface de pulsadores .
Cuddruple (4 elementos)
Entrada 1
nirada Retraso adicional del arranque de la o -
apl.1 s * factor (0-30) -
Entrada 2

Tiempo de rebote
10 ms * factor (2-15)

Pa

Funcion bloqueo entradas

Fig.37 Configuracion de pulsadores

7.1. Funcion conmutacion

Para controlar las luces de regulacion o luces binarias, se utiliza los pulsadores con la
funcidén de conmutacidén. Para ello en cada entrada se debe cambiar su funcidn.

General flecaidn da s funcitn

Modo de lanconamients 3 NJA (Derra Abreder

NGmero de objeto 9 umo dos

Fig.38 Pulsadores, configuracion funciéon conmutacion

Se observa en la siguiente figura, las diferentes funciones que se pueden escoger para
las entradas de los pulsadores.

17



2 N

0

2

N i
R L

I Fseada Texwea Syperiorde rpesern dd

Desin ANEXO 2:
CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

Conmutacion -
Conmutacion N4
Conectar
Regulacidn
Persiana

Flancos 1 bit,2 bit (prio.)4 bit, valores 1Byte
Flancos con valores de 2 byte

Cursor desplazable 8 Bit

Escena

Contador de impulsos

Contador de conexiones

Resetear contador

Supervision ciclica

Fig.39 Pulsadores, opciones de funcion

7.2. Funcidn persiana

Para controlar tanto las persianas, cortinas, foscurit, lamas y ventanas, se utiliza los
pulsadores con la funcién de persiana. Para ello en cada entrada, se debe cambiar su

funcion.

Sabde 1 gerats

Saicia | termpos

Funoén tloques sahicas

Cada pulsador permite re

Fig.40 Pulsadores, configuracidn funcién persiana

alizar una direccién de movimiento, por ello se configura entre

Subir, Bajar, arriba y abajo y con valores de posicion, dependiendo que se desea realizar

con cada boton.

18
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Subir

Subir
Bajar
armba y abajo

con valores de posicidén

ANEXO 2:
CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

Fig.41 Pulsadores, configuracidn direccién de movimiento

En la configuracién general de salida, no es necesario realizar ninguna modificacién a la

configuracion inicial.

Geners

nformacion del estado desconectado
Entrads 1 Funaitn de el supenor O ninguno

Modo de funcionamvento N/A loerra
Entrade 2

Funcitn de minulers de escalera 0 desconectado
Funodn bloques ertracas

Retardo de encenddo D desconectado
Safida h general - ¢

Retardo de apagado © deszonectado
Salda t bempos Estado a la yuelta de la tension al bus desconectado

Setda 2 general

Fig.42 Pulsadores, configuracién general

encenddo

encendudo

encendido

Una vez realizada la configuracién, y escogido el modo de funcionamiento, estos son los

objetos de comunicacién de los pulsadores.

Numero * Nombre Funcion del Objeto
L :l 0 Chjekto de conectacion A Entrada 1
i :|3 Objekto de conectacidn A Entrada 2
E q'fl 25 Chkjekio de conectacion Sahda
i :l 28 Objekto de conectacidn Salida 2

Fig.43 Pulsadores, objetos de comunicacidn
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8. Estacion de meteorologia

ANEXO 2:

CONFIGURACION DE LOS DISPOSITIVOS

Para la estacidn meteoroldgica, es necesario configurar su dispositivo. En primer lugar
se encuentra la configuracion general, en la que se puede activar los diferentes canales
de control. En el proyecto, no se varia ningin parametro inicial, ya que el control se

realizara mediante funciones.

Fig.44 Estacion meteoroldgica, configuracion general

Unicamente se varian las unidades con las que envia la velocidad
predeterminado aparece m/s, este se cambia a km/h.

semtes

Chtamanis

Fig.45 Estacion meteoroldgica, valoracion de medicion
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22130 Estacion meteorologica KNX Basic V2 > Fecha y hora

Zane's Emvar 4

5URa Oe bempo

aide 7 hore A

cichcamente
Valoier de medodn Tome horsrie loeal 1HICET -
fecha y hom coemo Turnpe Cemte -

Fig.46 Estacion meteoroldgica, configuracion fecha y hora

Una vez realizada la configuracion, estos son los objetos de comunicacion de la estacién
meteoroldgica, para su posterior control.

Nimero Nombre Funcién del Objeto
[ I_'| 0 Valor de luminosidad delante Valor fisico
I:_'|'I Valor de luminosidad a la izguierda Valor fisico
II|E Valor de luminosidad a la derecha Valor fisico
I:_'|3 Valor de luminosidad maximo Valor fisico
I If|4 Valor de temperatura Valor fisico
I:_'|5 Velocidad del viento (km/h) Valor fisico
1 Z| & Detector de lluvia Lueve / no llusve
[ haF: Hora local Recibir
e Fecha Recibir
I:_'|'IC Consulta de tiempo Enviar
IZ|‘2 Elevacion 0 = horizonte
I2|13 Acimut N=0°, E=90°, 5=180°, O=270"
IZ|‘5 Estado del sensor de temperatura 0=0K, 1=defectucso

Fig.47 Estacion meteoroldgica, objetos de comunicacién
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e Descripcion

En este Anexo, se desarrolla la programacion de los diferentes dispositivos de control.
Esta programacion se realiza enlazando las direcciones de grupo creadas para el control
de la vivienda con los objetos de comunicacién de cada dispositivo. Un objeto de
comunicacidon puede tener enlazado mas de una direccion de grupo, si recibe
informacién desde diversos dispositivos.

Para los actuadores DALI, se enlaza cada direccién de grupo con su objeto de
comunicacidn correspondiente para los diferentes grupos DALI. Una vez hecho este
enlace, se realizan los enlaces con los pulsadores que activan ese grupo DALI, la orden
del pulsador con la conmutacién del grupo DALI. Para ello se debe observar las matrices
entre pulsadores y actuadores del proyecto desarrollado en el Anexo 5. Un mismo grupo
DALI, puede ser activado por mas de un pulsador, por lo que tendra mas de una direccion
de grupo asociada.

En los actuadores Binarios, se enlaza cada direccion de grupo con su objeto de
comunicacion correspondiente. Después se realiza el enlace de cada pulsador con la luz
binaria que activa cada uno. Es posible que en algln caso no se realice este enlace con
un pulsador, ya bien porque su activacién se realiza mediante la pantalla, o bien se
realiza mediante los detectores de presencia o interior de armarios.

De la misma manera, se realiza con los actuadores de persianas y los actuadores de
calefaccidon, se enlaza cada direccién de grupo con su objeto de comunicacién
correspondiente. Se observa el nombre de los objetos de comunicacion y se enlaza con
la direccién de grupo que corresponda, para cada canal del actuador.

Para las multitouch, se enlaza cada multitouch con su subgrupo de direccién
correspondiente, enlazando las 12 diferentes direcciones de grupo para cada una. Se
observa el nombre de los objetos de comunicacion y se enlaza con la direccién de grupo
que corresponda.

En los detectores de presencia se realiza de la misma forma, en este dispositivo tan solo
ha sido necesario la creacidn de 4 direcciones de grupo para el control. Se observa el
nombre de los objetos de comunicacién y se enlaza con la direcciéon de grupo que
corresponda.

En los detectores de inundacidon no requieren ninguna programacion del dispositivo en
KNX.

Por ultimo, para los pulsadores de 2 y 4 elementos, se enlaza la direccion de grupo de
orden del pulsador, con su objeto de comunicacidn “conectacién”. Ademas de esta
direccidon, se enlaza con el estado del grupo DALl o binario que se quiere activar
mediante el pulsador. Si por el contrario se quiere controlar un canal del actuador de
persianas, enlazaremos cada botdn con su objeto de movimiento o parada.
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1. Linea 1.1 - S8tano

e 1.1.2 Actuador DALI
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2la saker O duste, TInimse oa vaoses oy € "
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2o i estagn Encendidaianegste wai R C= r
2 estada Tanimaor de velones : Tome C R T
L Ei D163 ertado Je e fitis 1w € & : 3=
Fig.1 Objetos de comunicacion dispositivo 1.1.2
. .
e 1.1.3 Actuador Binario
Numero “ Nombre Funcion del Objeso Descripaon Direccion de Gropo lomgau € R W T
(P [ Cayeits S0 LoneIaoaN Cansi 1 ATTOB0) Cine_secden BA 151 W
"3 Otyetc e rpulimmriacide Caral | A Lre_eriae BN 154
Fig.2 Objetos de comunicacion dispositivo 1.1.3
.
e 1.1.4 Actuador de Persianas
Numem * Nombire Funcian ded Oyt Derenperon Direccion de Grupo Langitu C R W T
2o Tityeno de movimianto Caval ACTOIS0T_movwwientc, Pantais -G e € W -
< Cteez Farada Crent le=es Laral ACTINSON sares_ Partalls 03 the < w
w2 Foacion s Caall BN e C W
LKl Eoyzen lama Coral 1 ACTDIS0 ponsos, e Fareals Wian e € W -
L~ Resouests w2 Caval) ACTUISD1 sstasy_pescion_ature_Tamaty 55 tbhe £ R 1
s Aexpunsa isrma ACTOIS01 stacss porccn, lema Parsile wen (= e |

—b

Coral 1

Fig.3 Objetos de comunicacidn dispositivo 1.1.4
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e 1.1.5 Actuador de Calefaccion

Numero * Nombee Funcion del Objeto Descripaon Dreccion de Grupo longtuC R WT
=220 Salds Ge ushids T+ estracs Ve atie o contry ACTTB0T_orden an tbe €+ W=e 1
2z Salcia e vikede 1+ iy Raspumits uaristle de contrel - ACTOBON sitacks ywhule 7an By C - - T
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Fig.4 Objetos de comunicacion dispositivo 1.1.5

e 1.1.54 Multitouch

Numero “ Nombee Funcion del Objeto Descripcion Dwreccion de Grupo Longity
L Luminoscad Imterfaz de ususro MT_Circulacion_in_Brik_Pantaits 2031 1iyte
w3 ns Entrads de hncoraments roctums  IMesfas de uiusre T
96 Obeto de respuess de #stads recopda . Retroaimentacis dbyees
2 Entrods de ca'efeccon/seirigeracion Control de temperaturs MT_Cetutsoon_in_Mode_Caler_frio 205m 1be
2z Salids de aletacobn rfrgaradn Camtrai ce temperatues MT_Circulacion Out Censigra Moda Celar 7 207511 1ba
w21 £ntrads G modo de Anconamients  Cormrol Oe tamperaturs MT_Cocuiacon_in_Consigns_Moda_Operacion 2056 1yt
20 Seiids de mods de funcioramiento Cartesl e tempersturs MT_Circulasion_ Ot Comegra_Modo_Operec. 2055 1 byte
2 Zntrada Ge protacsibn conra faladaité  Contral de temperatun 1be
0222 Satids ge protecoidn cortrs halsdazitér. Comtrol e temparstura 1be
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0z Estacko | byte Coreesi de temperatura 1 byte
waz8 Eotacdo 2 byte Cantenl e tomparatuts 2 byt
w2y £mrada de w¥or nominal Control de tempsraturs MT_Circulacion_in_Consigna_Jemperaturs 20/5/4 2 bytes
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i \aer semingl de emiada Ce desp Camirl ce N 2ty
220 \sier roounel de saids de desplizame. Cortrol On tampersturs 2 bytas
w23 Temperatury evtens 2 byte Cortesl de tempersturs 2 bytes
w23y Temperatuen actusl [resdtane) Canteal de temperatuns MT_Ciculacion Out_Tamp_Amkisnne 20432 2 bytes
a3 Alara de tempeeaties frasutants)  Comtrol g tempsraturs oe
L PED] Alarma de temperaties de waks Cortrsl de temparsturs ™
w250 Comecaén de la vanabie ce caieta Corteol de temp 1yte
2aa Comection de ks vensbie ge reingeraca . Cortral de temperatura 1iyte
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f2as Safida de ponodn del vertladcr Control del MT Ciculscion_Out Consigra_Velscdsd 2037 1 byt=
250 Entrade de funcoremients manusl Control del ventilador MT_Cezutsoon_in_Consigre_Velocdee_Men_ 205710 1be
LR Snirads Ce pesddn del cetiacor Cantrzi oel ventiader MT Cirtulacion Jn_Concgna Velocidae 2052 1 byts
#2268 Enracs ca dreccitn de escans Mécubo de escenas 1byte

Fig.5 Objetos de comunicacidn dispositivo 1.1.54
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Salaa de posOdn del ventilador Conrod ded ventlador
Entrada de funconeTeento manus! Laontrol del venbilador
Enteada de pesidn del wentilagor Control Ol vantiladar
Entzadia de diveccién de eszere Moduio de excenas

Descripcion
MT_Gne_in_Srilo_Pareals

MT_Cine_in Moda_Calot Frie

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Divecclon de Grupa

Q060

MT_Gos_Oue_Consigne_Moda_Caicr_Fno 2064m
MT_Gine_in_Corsgne Modo_Operscon W
MT_Cine_Ouz_Conugna_Modo_Opersoon 2095

MT_Goz_in_Consgna_Temperatura 2006va
MT_Cine_Owe_Conugna_Temperatuts W03
MT_Cne_Oct_Temp_fLimbeme L0482

MT_Gine_Owe_Conugne_Velocided_Men_Auts 20/59

M?_Cine_Oue_Conugna_Velccidad

2047

MT_Gne_in_Consgna_Veicodes Man_Auto 2050

MT_Cine_in_Cansgna Velocdss

2043

Fig.6 Objetos de comunicacidn dispositivo 1.1.55

e 1.1.118 Pulsador de 2 elementos

Numero * Nombre
2o Chimto Faradae/Oriest Jamas
(i Chyeto d= mavimiento
[+ Cyeto Faraza/Criest lamas
w4 Styets de movmianto
[~ E Ctjekeo de conectacidn
L b3 Chyeito de conectacion

Funcsdn del Objero
Entrade 1

Erarada 1

Eraraca 2

Srarede 2

Selids |

Salids 2

Descripeion

ACTOSD) _parer_Famtals
ACT0IS0t movimiento,_Pantals
ACTOISON parar_ Famiaila
ACTOISOT mevimisnto_Pantale

Direccion de Grupo

1921
181
192N
ww

Fig.7 Objetos de comunicacion dispositivo 1.1.118
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.1.119 Pulsador de 2 elementos

Numero * Nombee Funcion del Objeto Descnpeion Direccwon de Grupo Langitu
w20 Objeito de conectacén A Entrads | dutsador_Coe 23713 %20 1be
w2 Objetto de conectacdn A Entrada 2 Puitacior_Ciee b 232 wWan 1bet
L P Dhyelto de corectacdn Saica 1 Toe
2z8 Obyeito de cormctacon Sefde 2 Vbt

Fig.8 Objetos de comunicacidn dispositivo 1.1.119

e 1.1.120 Pulsador de 2 elementos

Nimero * Nombre Funcion del Objeto Descripcion Direccion de Grupo
I2| 0 Chjekto de conectacion A Entrada 1 Pulsador_Escalera_boton_1 23111, 18421
E 2| 3 Cbjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Escalera_baton_2 23/1/2, 9/2/4
E Z| 25 Chjekto de conectacién Salida 1
£ Z| 28 Cbjekto de conectacion Salida 2

Fig.9 Objetos de comunicacidn dispositivo 1.1.120
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2. Linea 1.2 - Planta Baja Bus 1

e 1.2.2 Actuador DALI

L E DI-GL Sviithing
e 0151, Demening.
o O1-G1 Jor Vidpe,
w2 O1-Gl, Stata.
*as 0151, Statua

2o 0161, Fokore Stati
2o O1-G2 Swisching.
we2 O1.G2 Demming,
e D1-G2 Sot Vabve,
iz O1-G2 Stna
2 O1-GZ Statua
w2 O1-G2 Falyre Statia,
w3 O1-G2 Switthing.
o O1.G3, Dimming
BN 0151 Set Yok
e DG, Statis
wur D153 Satuan
< D1-G1 Faisre ftatis
sz D1-GA Swithing,
ue D164 Demmng
2w D16l S Vb,
wHus OhG4 Stana,
o D154 Satia
2lu 0154 Fakars Statia
s D1-G5, Swithing.

sz O1-53 Dz,
- 1Y) O1-G5. St Ve
w2ise O1-GE. St

i O1G5 Statia,

w2 0154 Fature Statia,
s OGS Swisching,

2o DG4 Dmming

2w O1-L4 Tot Vabow
wus DG4, Stana,

L EH O1.GE Statua
2w D154 Fakire Sama,

Encendasiapegere
Wiz ciarnimas sees
Sammacr de wore
Encendidolipagate
Tararace de wiswi
e
Emenddaiapagsic
Mda clara/maa cewes
Farsmnae de wirey
Encendadoiapagate
Tameuce de veisres
e

Encensen 2pagase
Mz zlarnmas cacuns
Fyramacr de vaione
Encensiadapagese
Taramuce de wiores
e
Encenddaecagate
Mids clarn/rde cacues
Femmace ge wworer
Enensa0/apagase
Taramace de wore
e
Encendaniapegare
Wiz claroimas sewrs
Sammacr de waorer
Encengdopegate
Taramuce ds Wi
Ve
Encendidorapagsio
Wiz slara/oede cacues
Tarsnnce de wwires
Encendadodapagstc
Tarueucr de wwiorer

Uoes

£8.1.C01_GO1_owdens

PE_LCDY G01_denmng
_1.C00_GN _reguracion
£5.1.C00.G01_estado
P8_1.C01 GOl ertacis regaiasan
#0,1.C00 G0L_avern
£8_1.C01_GO2_oeden
£8,1.C01.G02_senmng

M1 G0N GO reguiacan
FE1CON_GO2_estady
#8_1.C01_G02_watads_regulesicn
291,000 000 _wvera
75_1.001_G03_arden

P800 GC3_dmmng
#1001, Q00 reguiecon
P8_1.C0N_GU3_eitads

PE_1C0N G032 satada_reguiessae
#0,1,.C0 600 avese
#8100 504 onden

751 00N G04 dimmenz

#0100 004 reguincion
25.1.C01_GO4_sstade
76_1.C0N_GO04_siteds regelacen
70,1501, 004_wern
£8_1_C01_GO3_ovdes
PELOD G035 dmnng
M01.C0_G0% reguiacion
FB_1.C00 305 _sstado
FE_1_C0N_GOS_sstadiz_regulesce
01,500, C05 wwse
£8_1.C0N_G00_oeden

£6,1 CI_GO0S_denmng

1 G0N G04 reguiacen
£8.1.000 GO0 estando
#8_1.C01.GOS_witads_regutasize
0,100 GO% _yvera

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

31 18100, 1BA2T, V3
WSA
L
san
wan
A
VT BAGY 1SS 1B
¥5T
32
1 ird
W4z
ma
§1E A W1GE SVa
Bic
(30
a3
wa3
L0

VA BANG, 1918 BITAE WA

BEa
b
E)
A
LS
IVE B B
555
W
325
Was
L
IV 155, 15183
258
e
0
W4E
(5.0

Fig.10 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.2

e 1.2.3 Actuador Binario

Niamesro * Nombes

2o
L7H
2
o2
e
2
i
s
L
in
20
[ =]
(> )
iz
=
L5

Cljeino e conactaccn
Clijets e reabmantscén
Chyelso o= conactaccn
Ctyjeto de resimentacién
Chielts e conectacdn
Chjato de resimeniacién
Chyenn de conactacdn
Chjeto de resimentactn
Obsjedns de conectactn
Cpots o renimartacdn
Otjedo ce conectacon
Chjeto de reaimenacén
Ctyelso Ge conectaccn
Ceyeto de resdmentacén
Clyehnn o conuctassn
Chyeto de remimemacdn

Funcion del Obgeto
Canal
Canal !
Cansl 2
Canal 2
Canal 3
Canel 1
Caral
Caral 4
Canal 2
Canel 3
Canel 6
Canal &
Canal 7
Canel 7
Canal B
Canai 8

Dencripcicn
ACS02501_Bar_ceden
AITO250 Bar estacs
ACT0250Z_Aimacan_orden
ACTO2502_Amacen_estace
ACTOZ503 Veatidor ) orclen
ACT02503_Vestdor_{ estedo
ACTU2S04 Yesdar 2 seden
ACTOR504_Vessdor 2 extaco
ACTO2505 Pasilo_croen
ACTO2503 Fasile_evtace
ACTO2506 Escalers oeder:
ACTO2S05_Escalera_sitaso
ACTO507_Faefiers T orden
ACT02507_Pastarc | estado
ACTCZ502 Faslers 3 oeden
ACTO2503 Paelers 2 _sstado

Direccca de Grupa
2an sag
ran
AR BT
e
13,513
1223
s Bns
724
12715, 1546 15118
3
12718, 5An8
e
RAVTASVEL 525
7
RS, 18A22 13028
2%

Fig.11 Objetos de comunicacién dispositivo 1.2.3
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.2.4 Actuador Binario

Namero “ Nombre Funcion del Cbjeto Descripcion Direccion de Grupe
lﬂf Obyekts e commetacdn Canw 1 ACTUIS0N Detpenis_ceden am Bvg
l:li Objets de realimentactn Cansl 1 SO1_Despenss_siiads wzm
24 Otyeicts de corectacdn Canel 2 N2 B
27 Objsss de reslimentecsn Cansl 2 R/

s Objekic de conectacan Canei 3 VB, 513
l:l“ QObjeto de renlimentacon Cans' 3 ACTD3S03 _Aseo s

< | hd Obyekto de conectscicn Cans d ACTOIS0d_Asea_2_orden 2 5
w2 Chyseo de reslimeneacen Cansd ACTOISIM fseo 2 sstado 22

l:lt‘ Obyekto de conectacon Cans € ACTO3505_Guardamops_orden 2N B
lﬂté Chyeto de realimentacion Canai & ACTOASOS Guardamope_sstado 272M8

52}20 Objeltn e conmctacidn Cansi 6 ACTOI906 crden 27716

w22z Ckjesa de realimentascién Canai 6 ACTO3S06 _estade :

622 Otyedto e conectactn Canal 7 ACTD3507 ceden

w2y Qfyeto de reslimentacién Canal 7 ACTD3907 estadn

w2l Otyeite de conectacen Canal & ACTO3E02 ceclen

I:lsl Objeto de malimentacen Cans B ACTOISCE sstade

Mimero * Nombre

Fig.12 Objetos de comunicacién dispositivo 1.2.4

e 1.2.5 Actuador Binario

Funcién del Objeto

Descripcién

Direccién de Grupo

l2|0 Ohbjekto de conectacidn Canal 1 ACTO4507_orden 121721
lz| E) Chjeto de rezlimentacién Canal 1 ACTO04507_estado 1272721
l2|4 Chjekto de conectacian Canal 2 ACT04502_orden 121,22
IZ|'." Chjeto de realimentacién Canal 2 ACT04502_estada 1272422
lz|8 Objekto de conectacién Canal 3 ACT04503_orden 120123
l2| n Chjeto de realimentacién Canal 3 ACT04503_estado 12/2/23
2 Ohbjekto de conectacidn Canal 4 ACTO04504_orden 12124
lz| 15 Chjeto de rezlimentacién Canal 4 ACT04504_estado 1202024
l2| 16 Chjekto de conectacian Canal 5 ACTO04505_orden 1211425
l2| 14 Chjeto de realimentacién Canal 5 ACTO4505_estada 12/2/25
l:| 20 Objekto de conectacién Canal & ACT04506_orden 1211726
l2| 23 Chjeto de realimentacién Canal & ACT04506_estado 12/2/26
lz| 24 Chjekto de conectacién Canal 7 ACT04507_orden 12127
027 Objeto de realimentacién Canal 7 ACT04507_estado 1272427
l1| 28 Chjekto de conectacidn Canal 8 ACTO04508_orden 12/1/28
IZ| 3 Chjeto de realimentacién Canal 8 ACTO04508_estada 12/2/28

Fig.13 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.5

10
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.2.6 Actuador de persianas

Nomero ¢ Nombre Funcion ded Objeto Descripoon Longety
o Chyeto de movimiento Canal ACTIS507_mowmento_Yentans_1_Saion 1o
w2t Otjeto “aadaOnent famas Canal 1 ACTOSSOY parae_Vermana 1 Sakin 1t
]z Patizdn atura Carall ACTOS503, pakicen_alurs Vartans 7 Ssien 1byts
i Pouzen lame Carwl ACTO3501 poscen_lewa Virtans | Selon 1 byte
24 Aesporsts sltrs Canal 1 ACTIS50Y sstado poncion_sh P 1 byte
=15 Respuersy lame Cansl ACTOS50Y_sstado_pontion_lems_Vetang 1 5 1 byte
L) Otyeto de movwmients Canal 2 ACT _mowments_Vertang 2 Comecor bt
5.5 Otyeto ParadaOrent lamas Caral 2 ACTOS802 _parss_Versane 2 _Comeaot 1ot
l.‘l‘t’ Posiodn atun Caral 2 ACTOS50:_poucion_situra_Vemans_2_Comed J 1 byte
2in Pogicdn ama Caral2 S502_pescon_ama_Ventans 2 Comadee 13/8/2 1tye
sz Arspossty slties CaralZ ACTOSS02_sitads_potcien _altura_Verans 7 5/32 1oy
'21'5 Anpoerts ume Caral 2 ACTOSSOZ miteds poscion lama Vestaa 2 . HEQ 1 byte
6 Ctgets 38 mocments Carwl3 ACT23503_movimento_Vertans_3_Creulscon 813 | bt
(>3 Chjeto Farsda Onent lamay Carnl 3 ACTOS503 _parar_Vertara_3_Cirsulscon 925 1o
Lo 1] Pogicon stum Carml 3 ACTOS503 _poncon_skurs_Vertens 3 Circum 13373 | byne
(1] Pocicon lama Caral 3 ACTOS503 poucion_taws_Yentany 1 ope
-.‘hc Recpousstis atura Canal3 ACTOS S50830_ponoon_atura_Verana 3 | byte
2 Respussta ma Canai 2 ACTOSS03 estado_poncion_lama_Vertars 3 T1ope
e Chjetz da menwnents Caral 4 ACTOSS0S momianto_Yentasa 4 Cocas 1o
s Ctjnto FaeadTrieret lamas Taruld ACTOSSOL pecat Vardana 4 Cocine 15t
L Bagimom ature Canel 4 ACTOSSD4_pawcion siturs_Vartans 4 Coone 5734 1 byte
U Posmon lama Carnld ACTI3504_powoion_lame_Vertars d_Cocrs 1 brte
L] flespossts piturn Canal 4 ACTIS504_ewado_posion_siturs_Ventans 4 1 1 byte
(5. 80 Respuess lama Carald ACTOSS0L estado_posiion_tams_Vensans d_ 1bpte
L5 R COtyeto de movmiento Canal & ACTOSS0S_mowmens_Coona_tames 1ot
L EE] Otyetn SacadaOrient lamas Caral s ACTOS50% _pacar_Cocina_tamas 1ot
33 Pagicdn atura Caral S ACTO5503_pascion_sies Cocas_lemas 1 byte
LreEDS Prticdn lama Caral S ACTISS0S pascen lewa Cocna leme 1 byte
e Aeapuens sltics Caral 5 ACTDS505_witads posceon_siturs Cocre | 1 bryte
t:! 7 Aevpoests e Carnl 5 ACTOS505_ertads_povcion_lama_Coone_wm 1 oyte

Fig.14 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.6

e 1.2.7 Actuador de calefaccion

MNiamero “ Nombre Funcion del Objeto Descripcion Direccion de Grupo

5220
522
52|29
70
572
5|7g
52120
12z
120
22170
w172
B2179
52220
222
m220
m|270
m2272
5279

Szlida de vhwulz 1 - entrada
Salida de vahvula 1 - salida
Salida de valvula 1 - salida
Salida de valvula 2 - entrada
Salida de vahula 2 - salida
Salida de vahwulz 2 - salida
Salida de vahvula 3 - entrada
Salida de valula 3 - salida
Szlida de véhoulz 3 - salida
Salida de valvula 4 - entrada
Szlida de vahoulz £ - szlida
Salida de vahvula 4 - salida
Salida de vahvula 5 - entrada
Salida de vahulz 5 - salida
Sazlida de vahvula 5 - salida
Salida de valvula 6 - entrada
Salida de vahvulz & - salida

Salida de vahlula 6 - salida

Vanable de control
Respuesta variable de control
Awiso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta variable de control
Awiso cortoc. / sobrecarga
Wariable de control
Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control

Respuests variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Warizble de control

Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Varizble de control

Respuests variable de control

Aviso cortoc. / sobrecarga

ACT01501_orden
ACT01507_estado_valvula
ACT01S07_zlarma_valvula
ACT01502_orden
ACT01502_estado_valvula
ACT01502_alarma_valvula
ACT01503_orden
ACT01503_estado_valvula
ACTO01503 _alarma_valvula
ACT01504_orden
ACT01504_estado_valvula
ACT01504_alarma_valvula
ACT01505_orden
ACTO1505_estado_valvulz
ACT01505_alarma_valvula
ACT01506_orden
ACTO1506_estado_valvulz
ACT01506_alarma_valvula

Fig.15 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.7

11

nan

131
1441
12
1372
1/4/2
NnN73
LVETE]
/473
/4
/374
1/4/4
15
1/3/5
11/4/5
16
/376
1/4/6
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.2.11-1.2.18 Detectores de presencia

Fig.17 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.50

12

Numero * Nombre Funcion del Objeto Descripoce Direccion de Grupo Longy
s lwmncsiled luminoudad medide wide DETU L jumincsicied_resl wen ibytes
2in Sravencia Comectar wida DETOT vwikch,_prevenc Ran 1be
-au Srpsencia Tiempa wz de escalen entrac 2 bytes
iz Prasancis Coneridn déends entraca 2 byres
a3 Ragulacion de luz constante 1 Corectar salds 1be
os Reguiacdn de huz comatante | Valor Sefde DETO sabcle_mguiation v 1byte

3 Ragulacién de luz comatants Vaint ce heminaecied equend . DETC consgre ux r3IN 2y
(7] Ragulacén de luz coratante Tiamgpa Az de escalen entraca 2byres
war Reguiacian de luz congtante | Conectar entrada 1ba
xjos Ragulecion d= luz constante | Gradusr sntraca dba

(e Raguiscion de luz constante Agrencizae ertrade 1ba
Fig.16 Objetos de comunicacion dispositivo 1.2.11
e 1.2.50 Multitouch
Nuimeso * Nombre Funcion del Objeto Descripaion Direcclon de Grupo
':] 183 Lumingsidsd Interfaz de usuarc MT_Cocina_in_Snilo_Pantals A
154 Entrace de funconamiento noctume  Imterfaz de ususro
s Objeto de respuests de estado recogils . fistroskmentacon
(b Entracy Je ceelaccitnreirgenacion Comirol de temparstiee WT_Cocing_in_Made_Calor_frig wam
s Seiids de calefscodn/refngerscdn Control de temperstura NT_Cocine_Out_Tonsigne_Modo Celer_frio WA
2w Entrace de modu de funconamients  Comtrel de temperstis MT_Cocrw_in_Comsigna_Mods_Operacion  M/VE
lﬂi?ﬁ Seilde de mods de Lmconements Control de Sempersturs NT _Cocre_Out_Convigne_Modo_Jpetscion M5
Yz Entraca de protacaen contia Mlacdsi e Comtrcd de femperatuss
l:lZZZ Salida de proteceidn contras heladas e . Contre) de tempenatra
I:I223 Alrva de punte de rodio Conerol de temperatua
w224 Sitadn Canered de 1ewgensta
afazs Estado 1oyte Cornrel de temperstura
Lo P2l Estads 2 opte Conerot de wewmgarstus
L pra) Entraca de vaicr momins Cortrol de temperstura NT_Cocina_in Consigna_Temparsturs A
2|2z Salida de valor nominal Conerol de temperatura NT_Coona_Out Consigna_Temperstura w13
229 \aior nominsl de entrad ge despiezser. Comrel de temparstues
230 Vislor nominal de saida de desplazemve . Control de tempersturs
azss Temperaturs esteme 3 byte Cortrol de \empersturn
w37 Temperatura wctus! (resultaree) Cantrel de temperabus 1T G _Dut_Termp_Ambierts %R
w238 Alara e fempecatura (reyutanta) Comtrei de Yemperatuen
w236 Alarma ce temperatur de Wl Contrel de tempersturs
w2 Carreccin de s anabis de caetazcidn. Cantrol de tempenatura
24 Carreczén de |s varable de refrigenacid Control de tewpenatura
w3240 Saida de Auncicnamients manual Control del ventiador M Cocma Out Consigna, Veioodsd_Man A 1419
83248 Saida de posioan del ventiacor Control de ventitsder T _Cocina_Out Consigna_Velocicad uAn
2250 Entrace de funconamients manus Control ded venbisdor NT_Cocra_in_Consigna_Veloodaa_Man_Acto 10
2z Entraca de poscoon del veralador Control del ventitador NT_Cocime_in_Consigne_Veloodeo une
2268 Entracls de demcoion de mscens Modudo de esceras
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e 1.2.101-1.2.104 Pulsadores de 2 elementos

Numero “ Nombre Funcson del Objeto Descripcion Direccion de Geupo

() 12101 Pusty-bastton interface, 2-gang phus Bae
2o Objeito de corectacidn A Erarads | Bulsador_Bar_botoa_) BAN S8
3 Otyeito de conectacion 4 Ertrada 2 Pulsadior_Ber_boton 2 BAZ 22N
s Obgmbto da coractacion Salcde |
Y Ditebts de cormctation Seice 2
(R) 12:102 Push-button intertace, 2-gang pls Vestid
o Onekto de corectacion A Erarads | Pulsador_Vestidor_botan_t TA3, 224
3 Objekto de coractacdn & Erarnds 2 Pulsacoe_vesbdor_boton_2 BV, 20204
l:‘ a3 Doebtn de corectanion Selicie t
e Otwieo de coractacén Saica 2

{(R) 12103 Push-button intertace, 2-gang phus Entrada
o Otjekto de coractacidn 4 Entrada 1 Pulsador_Ertrada_boton_| 185, 925
23 Otpebin de conectacion A Errada 2 Pulsacke_Ererads_boton I BB, 225
s Tiuaito de coractacion Salicie 1
= Oiyebts de coractans Salia 2
(%) 1.2.104 Push-button Interface. 2-gang phus. Desp
2o Dtjekto de coractacion & Ertrads | Pulsador_Daspenss_boton_| BT, RN
23 Utyeit de cormctacion A Ertrade 2 Pulsacor_Despensa_boton 2 58
s Ohwits de corectasidn Selete 1
ldzs Ctueizo Se cooeztacin Salda 2
@ 1.2.105 Push-button interface, 2-gang phus Limpleza
o Otymias de coomctanon A Ertrads 1 Pulsadior_Limpeza_boton_| 519, 321
w3 Dityaito e cormctacin A Ertrads 2 Pulsacicr_Limpezs_boton 2 VR, 127212
s Onekts de corectacian Saiida 1
wfz= Ooieito de cocectaadn Salida 2

Fig.18 Objetos de comunicacién dispositivos 1.2.101 —1.2.104

e 1.2.105-1.2.109 Pulsadores de 2 elementos

Numero * Nombre Funcion def Olijeto Descripeion Direccitn de Grupe
(~) 12,106 Push-tustton interface, 2-gang plus.Porche pasiio
l:k' Ctaeto Parada/Orient lames Sntrace 1 ACTOSS05_parse_Ventars_3_Crouecon Wi
< Ctiets de movevares Srtracts | ACTCSS03 mavimmnto_Vestara 3 Cresulicion 13143
'ﬂ! Ciyers Parada/Onent lamas Sntraca 2 ACTOSS02 paear Ventana 3 Cucuacion 1323
24 Cbjeta de mavimiento Entraca 2 ACTO5503_movimiento_Vemsra_3_Ceculacon 13472
s Ciyettn ge canectacon Spice
L L] Claetto de conectacen Sefda 2
() 1207 Push-buttan interface, 2.gang plus.Guardarrops
i:IC- Chyetto ge conectacon A Entracia | Pumador_Guardarropa_boton_! 113 228
=23 Chjetto de conactacon A Entrads 2 Pusador_Guerdarropa_boton_2 BAM 22
<5 Cliettc de canectacon Seida !
w25 Chyetts du conectacsn Sat2a 2
() 12.108 Push-bestton interface, 2-gang plus. Guardarropa ent
2o Objeetc ce conectacdn 4 Entrads | Puisador_Gusedsrropa_srtrads_botoe, | 1515, 275
l:‘i Ctyeito de conectacon A Entracle 2 Pusador_Guarderrops_entracs_toton 2 BVE 924
w25 Chysits o coneciacdn Sasda 1
xze Ctjocts de conectacidn Sabda 2
(#) 12,109 Interface de pulsadores Plus doble Escalera huz
=0 Chysitn de canectscon A T Pusadar_Escalers_boton 1 BANS, 92
w3 Thjwits de conectacdn A Ertracis 7 Puitador_Sscsiens_boton I /148 /2042
n2s Chjekto de canectacisn Salda
e Chjeetc ce conactacsdn Salida2

Fig.19 Objetos de comunicacién dispositivos 1.2.105 — 1.2.109
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.2.117-1.2.120 Pulsadores de 4 elementos

Furcaln) aw Cawta D ryrcains Canaciin) de Grape

o Fanaber 4 Dwmaier latps, | BT, 020
Treace? Panadz 3 Krvacer bhotsr 3 RIR TAS
Etiace 3 Fulsador 4 drwace boree 2 B Ule
Etisde s Futnder 4 Aimsctn botar 4 5Y9

Sabce }
ol Dok 6w (dw et o Tkl 4
() 12108 Purs-hation itovtace, 4 gang g Bartanos
[~ Tmiwaz ow cocecaido A Irtrache 1 Paaads 3 Retacca_womn_ 1 ®AZ VAT
i Omerz ou coestcn A v L Ptz & fatacze womn ) w2 Yoe
L) Dot 42 coceetatin & Etancie 2 Fusede 3 3wbaise Sotr 3 L5
~h Dt ow cooeetaion A Treiack 4 Pataza d_Rmtacce sone d nYVi
in Tmpeaz o» corecaion Sabds |
ois T o Lewdel
=in Dipeas) G0 ormeT o e 3
s Cyes cu comctacdn Tekcts 4
(2] 12118 Push-betian intartace, 4-gang sha Puscta vidvin
Lo Oz ow comectacn A frévache | Futvtz 3 Pty v _beize | vz, et
ol Dy fe Coneiin & Etade 2 Fuswdi 4 Fotmn vdvo botes. 1 SYH 22
L~ sy on coneaiidn A it Fanadar_ i Pwenta v tetsa 3 %V AN
<h Tneas o» conecaion A Irtnca 4 Pusator 3 Puarta varic botze 4 non
[+ Dmevss g comertaier Sahds |
s TR Go oI ek &
adin Ttz cw coeeicn Tkt 3
i Omers ow conecacon Sebchn &
-@;‘ 12128 Push Settnn irimrfece. 4-gang ples. Acsema serwrn
<0 Ouevts f2 comentatin & Frtnde | Futatpe 4 Sucen srmites botee L a7 L VAl
< Teaea n conecmidn A Trtade 3 Feantir_4_Aconss_mwe G_botes 2 A Y-
L] Omes ou conecaidn A Trtracte 2 Punedor 3 Accwaz_wreace botoet BN 03
<N Py itende o Foredz 4 diime wens boeze & LS5 Y
i Dhmns G% Comtn o) Sale |
s Dmds o covecaide edets 2
w2 Ompeiz ow comesmmion Sebetn
ol Oty e corettnein lekde 2

Fig.20 Objetos de comunicacion dispositivos 1.2.117 — 1.2.120

e 1.2.121-1.2.124 Pulsadores de 4 elementos

Mamero * Rorvbve Famcntn el Oegete Devesgesen Overersen de Grapo

(2) 17,07 Puctr ution intariace. &-gong g Contes ik

=h Ctgaes Parada/Oriart avas Sraaen ) ACTORSA paca Vs Coewn e

wh e e Tracsete ) ACTONI0E rouiwen Verters 4 Coora TRVVE

=h Dogees Pavacte Cruet wva Srewca ACTUYES_pawr_Vemara 4 Tocve s

wk R Trewche s MNANS rovrews vt 3 Corrm. T3S

<k Dipekes sie covactaodn & Seegnie Fotacter & Coone_the_sotor 3

<h Ougehes fy conextondn & Srtmeie & Putmrhr & Cocrm e _siwon 4

L Coystys pe cosecisde towe |

s Coptd pe caveTaide Tt !

[+ 0] Thpss ow caseiacde aend

L Crpedss o» szzacisde leae s

{2) 12522 Pusbv tnsmian pmterlace, &gy hos. Codins g

<h Cagatr, Parnds Tomet wval T 1 ACTORSE3 o Dncea vl s

L~} e e ] Crgoaeta | ATOMSCT vosmemes Cacire_ e uAt

[ 1] Ttgers Paractes Travt aves Trtwscts 2 AITOLI0S seret_Cacme_wrat w31

L Ctyets de movesens Lraaca 2 ACHONSES moveserts Cocrn mas 3y

ks B Sramca b Fubsacter & Cocrw g potes 4 1L a2
<h Oigekes se comemtacar & Srtmen & Pubarks & Cocoe o3 betom 4 B0 22
Qs (ayey) re comectaae Sew |

<z CHp) S cosatpcds Soe 2

< T 2 Cpaemode Swa?

<iu Oty fw coomencde Tast 4

LS LW N RO ——"—

<h Dy po conertacde & T | Pk & Poeite hotos | WL Ve
=2h s ow casectacde A Tresca 7 Pumacer_) Porre_boroe 5 W A3%
(~ 1 Cipekes 2o zznacuasde & Tracacts 3 Puleacr_& Poeche_boten 3 1l ase
wh Ty ow coveetacan A Tremn s Pulaatt_ & Precte_boton & e
i e e |

(N E] Cepeimz s zectcze [

Ll Cxpores s czami e lpwe d

o Qo sv cosectacde Swde 3

1) 12004 Push butian mbertace, 4-geng e Excaters

<h ez SrwdeTvert wva -

= Clyess de mmweneds Srae |

ol s Punds Crmet vt Erpwm ] <

<h Taygstn de riuimewes Fetwn D LACTORSEE awmnertd Covedor sormnra ;TGS

< CRpss Panscts Crient wvat Trtoaes 3 ACTORETT set_Vween 2 Camador naz
it Do 38 veumaes frese )

w2 Oty Fansctu Crumt wrms triacn s

LHL Lyers du T e treaca e

Fig.21 Objetos de comunicacion dispositivos 1.2.121 —1.2.124
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Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey

e 1.3.2 Actuador DALI

Nimero * Nombre

DLG Swhshing:
DY-Gl Dimming.
DG Sat Vaie,
D561 Stataa
DGl St
D61 Faiure Santun,
DESL Semheg
D& Derreming,
D5GZ 5ot Vaue.
DG2. St
D-GZ. 9,
D=G2 Feilure Sastus,
D353, Semcvng:
0-G3. Dimming,
D453 Set Veue,
-G53, Soets,
O%-G3. S,
DA-G3 Faiure Sestue
D304, Swncning,
O-Gd, Damming.
D04, Lot Vole.
D04, Seavos,
D404, St
O+-0d, Follure Satus,
OG5 Swinching,
GE, Dmmurg,
D3-G5. Set Vaue,
D+G5, St
D55, S
DI-G5, Fadlure Stptus,
OWGE, Seimtung
+G6, Dmening,
DWGE Set Value,
OWGa S,
DMGE Fallure Saatus
DG, Swikthing,
DEGT, Duvessing
O%GT, Set Voue
DE-GT, Shetas,
OMGT, Statue,

Funcién del Otyetn
Ercanctuto/apageds
Mds clro'mis cesrs
Trargmvssr de vamrey
Encenhtciapageds
Tramarmesor de veicres

8z clwo'mas csourn
Trangmezor de walores
Encendiac/apagado
Traraemisor de volores
SNe
Ercenaitoapagado
s Z3e0/Mas cacuen
Traskmesce de valores
et 1pagado
Tranamace de vaiores
SNe
Encendhto/apagaco
Mils cleo/mils cecurn
Trasamace Se walired
Encendido/spagads
Trasamiase oo valores

Fig.22 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.2

e 1.3.3 Actuador Binario

Numero * Nombre

Chjelto de commctacian
Objeco de replimentaciin
Chyeldo de conectacan
Dhieso e reslienantacién
Chjeiczo de conectacidn
Cbyet de resfimantacion
Cjeian de conectacian
Cjets de realimentacion
Chyeln de conactanon
Chists de resienentacdn
Cbyeino de conactacon
Otyyets de resimentaciin
Dlyslas de conectasitn
Ctyeto de realimentscdn
Obiekto de conectasion
Ctjeeo de reslimentacisn

Funcion del Obgeto

Const 1
Canal
Canst 2
Conl 7
Cana 2
Conad 3
Canwl 4
Conat &
Consi 5
Cansl 5
Cansl 6
Conef 6
Canpl 7
w?
Conel B
Cansi 8

Fig.23 Objetos de comunicacion dispositivos 1.3.3

Descripeian

£3 2 <01 GOY oedon
P3.2.C01 G0\ dwmming
PS_3.C01 GO regulesn
752,001 GO estads
P82, 000 G0 miado requispen
78,3 C01 G0 ovarie
P3_2.C01 G0Z _srien
782,000,602 _dmming
73,2001 GO2_regulecen
722,001 GC2_ertaco
P52 Q01 GOZ_satado_requiscon
P2 001 _GO2 avern
75_2_C01_G03 _orden
P3_2_C0t_GO3_demming
#8_2_C01_G02_regulacen
P2 C01 503 estaio
P32 C_G03_estado_reguiscion
¥3 2 COT_COL_svers
P32 0t G04 orden
Pa_2 CON_G04_demming
P22 00 004 reguacicn
P32 O G4 _extado
£ 2 CO1 GO _estado regulsccn
P22 0 _G0L pvera
B2 2 CN_GOS_orden
2 2 C00_G0%_omming
$2_2 C0T_G05_regulacion
P3_2_C01_GOS_estado
P3_2_C0_GOS_estazo_regubion
P32 OO _G05_avera
PE_2_ CO1.GO0_ouen
P2_2_COT_S00_dmmng
$3_2_C01_GO0_regulscion
P32 COT_GUE_sitade
£3.2_C01_G08_sutads_regubcicn
PE_2_COT_GO6_sera
P3_2_CON_GOT_petden
2.2 CO1_COT_dmering
P2 2_CO1 GO _esulssien
P3_2_COILGOT_sutndc
P32 (01 _GOT_sutade jeguiscen

Descripoon
T_ACTOZS01 orden
2 _ACTO2S0 estade
2_ACTC2502_orden
I_ACTORSGZ evtads
2_ACY024C3 orden
2_ACTO2503_estade
2 ACTO2304 orden
2_ACTG2408_estado
2_ACT0250S _orden
2_ACTCI50S mteds
2_ACTO2406_orden
2_ACTU2506_evtado
£_ACTO2507 onden
2_ACT02507 astado
2_ACTO2508_orden
2_ACTO2908_estado

Deecesén de Grupe
O3, 1SS
9531
9331
w273
s
W5t
R, 555
9532
¥R
RlrdE
w4z
X632
133 4%
953
9378
9213
a3
9631
AR 552
LS
Bl
a2
G
S
YU, BAN
955728
3333
97235
e
2633

N34 8527
5/3%

333

9228

EE

9638

S/V37 15528 WERR
3547

23737

b lrde od

I g

Direccion de Grupo
123
s
2132
R
a3
122733
1234
127234
35
WR135
1217136
Ri236
RAGT
1223
RA738

riody

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.3.4 Actuador Binario

Numero “ Nomtee Funcion del Cojeto Descnpodn Direcclon de Gropo

0 Teents & coneitatn Canal 1 2_ACTOISON sreden v
w3 Tmyees om remimemtanion Carnl | T ATTOISR estado it
e Otyescio G2 conectacon Caral2 2_ACTDIS02 onden 2R
o7 Cryeo Ge resimenacidn Canal2 2ACTOIS02_estaco 2sar
e Otyeits Gu conectasdn Caral3 2ACTOISES sedden 12Ave3
2in Cityens e rewismarnacion Caral 3 2_ACTOIS03_estaco 22743
e Otjessa de conectanon Canald 2 ACTOIS0S orden el

B Tpens Ce redivanaosn Carald 2_ACTDIS04 sataco 127248
w2 Ttyeito e commiteonn Corwl 3 I ACTOISOS secden 2/vas
9 Chtyeso ce resimentyoon Coral 5 2_ACTU3S0% estedo 2/
020 Otyeso e conactaosn Canal 6 2_ACT03506_osden Rk
az Dtyens de raatrartaoss Canal & 2_ACTOISO6 estace 2728
W Otyeicts e commcticrdn Camal T 2_ACTOS907 cedem 2AveT
(. rad Orpans de remimeriann Caral 7 2 ACTOISA?_estado 7
(2] Cityeino Ca conectaotn Canal g 2 ACTOIR oeden 12ves
Lr<El] Ditjess e reslieertaciin CaralB 2_ACTOIS08 sntacte 12/ziae

Fig.24 Objetos de comunicacion dispositivos 1.3.4

e 1.3.5 Actuador binario

Nusnero * Nownbre Funcion del Objeto Descripcién Direccidn de Grupo
2h Chjecto de conactacian Canal 2_4CTOMKN orden s
Lt Chyess de reshmentaccn Coral ! Z_ACTOASO! eviado s
wls Clyeets de corectagitn Caral 2 2 ACTO4S02 crsten s

7 Ctyeta de raghmentacin Canal 2 2ACTO4902_extaco 2252
e Clyeits de conectacdn Caral 3 I_ACTO4503 orden s
w2in Ctiers de raglimentacicn Canzi i 2_ACTEA50] ernace s
e Ctyeetn de conectacion Conal 4 2_ACTO4504_crolen 24
LS Chiers du rawimentacén Canal 4 TACTO4504 avinse s
(51 Cyeac de conectacdn Canal £ 2_ACTOSS0% ceden 2sE
2y Ctyesa de rasimartacee Coral 5 Z_ACTONS03 _epaco Q58

20 Cjeits de conertacion Canal & I_ACTO4508 srden RAsE
Q2 Cymn de resimentacén Caral & 2 ACTONS06 erzace s
L r] Chijetto de conectacion Conal 7 2_ACTOASO7 orden 2nsT

27 Cljets de rasiienantaceén Caral? 2 ACTOSDY eitace 257
02|28 Cyeito de conactandn Caral2 2ACTO408 _coden 2156
in Ctyero de rewimertacde Canel I ACTOAS08 mitacte 2se

Fig.25 Objetos de comunicacion dispositivos 1.3.5
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e 1.3.6 Actuador de persianas

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Namero * Nombee Funciin del Objeto Descripcion Direccion de Grupe
o Cager= de masemaemts Caral 1 2_ACTOSS0N mevemmms Comedee cortng | 13/321
-4 Ciwts Paracte/ Ormrt laman Canal 1 2_ACTOS501_parsr, Comedar, sartine, B3z
24 Soscioe st Caral 1 Z_ACTOS501 pusicion:_siturs_Comedor_corsn. 13/3/21
-1} Posicién ma Canal | 2_ACTESL01 posicion_tama_Comedor_cortiea_N&21
i Seipussta aturs Canall 2_ACTOS501 sstado_poscion stur_Comede. 13/521
i Awspueta lams Canal 1 2_ACTOSS00 mbads poscion lama Camedss. 126721
= Cryers de Mo et Caral 7 2 ACTOSS0Z_mowmiento_Comessr_carina 2 1933
2] Otjeto Parada/Ormet lamas Caral 2 2_ACTS502_parar_Comador_cortine 2 32
o Pusicicn atun Canal 2 2_ACTOS502 pasioon_situra_ Comedor_corin . 13/3/22
= Zoscidn bme Canal 2 2_ACTCS502_potoon_lama_ Comedor_coetin. . 130422
e Awiguents st Caral 2 2_ACTOSS0E sitads peucion wture, Camese  13/5/27
] Aespuests lama Caral 2 2ACTOS30Z ectads poscion_ leme_Comedar 13267727
. 3 Cmpets de mosemiamy Caral3 Z_ACTOSS03 mowemiento_Comedior_lamas 13423
v Ciyers Parade/Oviert lamas Canal 3 2_ACTES503_parar_Comedor_ tamas wn
e Toseide dtun Canal 3 2_ACTOS502 _pascion_situr_Comedor_lamas 13/223
s Frucdn wma Caral 3 2_ACTOSS0Z pascion lme Comedor awas 130423
iz Ampuerts sture Caral 3 2ACTOS503 _ettads popcion witura, Camede. 13573
2 Fmipests lams Carald 2_ACTO3503_sstado_poscion_lema_Comador. 136723
infae Cyers 36 movemens Canaid 2 ACTOSS0S mavmientn_Sarche_lamas e
" Ciyeto Pamda/Oviert lamas Canald 2_ACTOS504_parar_Porche lamas 132
gz Frucidn sture Carsl 3 2.ACTESS0S pasician whure Porche e 13/3724
Lty opcn ame Caral d 2ACTIS506 posoon lem_Porche limes 137424
s mspests stur Canald Z_ACTO3504_mi2ado_cosicon_svura_Porche_t 13/824
s Aespuests ame Canald 2_ACTOSS04 ecado_sosoon_tama Porcme @ 108/24
sz Cijeto de mocrmemo Canal3 2_ACTOSS03 mowemiens_Tolds 1 A
oo tE] Cltgets Farada/ O mrt lamas Canl 3 3_ACTOSS0S pavar, Tode | 134225
34 Fopcion skurs Canal 3 2ACTOS305_pavcion_stture_Takio_t 35
L35 Pozicion lams Canrals Z_ACTO3505_posicion_tsma_Toldo_1 13425
e Aespuests atura Canal § 2_ACTUS50S euads_posoon atura_ Tolde ! 13528
w7 Feiguesta lama Canal s 2_ACTOSS0S estada posvion lama_Teido) 13825
e Coyet= de mesrmiemts Canal & 3 ACTOSE08 mavemients Tolds 2 1338
-1 Cryers Paraca Qe lamas Carwl § Z_ACTOS506_parar_Toldp_2 1ane
e Poscion aurs Cansi§ Z_ACTOSS05_posicion_siturs_Toloo 2 133726
e Puscise ama Canald 2_ACTESS06_pagioon_ama_Yoido 2 wane
e Feipueta sturs Carul & 2_ACTOSS05_eitads_posion atura Tokde 3 13/5/28
s Amguents lams Caral & Z_ACTOSS0S swtada powcion leme Tolds 2 19626
|wojas Deyetn de mevementz Camal 7 2_ACTOSSET_mevimiemns_Toids_3 v
wfes Cjeto Sxada/Crent ama: 1 2_ACTOSS0T _parae_Todo 3 1B
|%2len Fosicon stun Canal 7 ZACTOSSOT posioon_ st Yokdo 1 na
agle Foscan lame Caval 7 2_ACTOSS0T_posionn_tama_Toido 3 e
sz Seipuera i Cael 7 3_ACT0507_estado_poycion_atur_Todo 3~ 134/37
i3] Feipuess s Canel 7 LACTOS7 estado_pescion lemp_Takde 3 G8/27
i Dtz S0 =ooments Caral 8 2 ACTOSS08, movimients, Toids, 4 B
I ~E Tizgetz Saracta Orant lamn Caval 2 2 ACTOSS08, pare Tokss 3 3228
"2 Suuccn atuna Canai 3 2 ACTOSS08 poucen st Tolds 4 13328
L E Supeen ama Cassi 2 2_ACTOSS08 pascen lama Tolds 4 13428
w2l Terpuens At Coral 2 2_ACTOSS08_eitade_sosicion_ahura_Toldo 4 13/338
w2lnt Tzipursa wva Carai® 2_ACTOSS08 sitads_poscon ewa toida 4 134728
wjos Citjeto de mopments Canet 3 2_ACTOS508_ monimvento_Toido 3 1228
(w2jes Ciyato Faryda Criant lsmas Connt 3 2_ACYOSS0% parar_Toide_§ 13228
wjes Posicdn sture Camel & _ACTUSS09_poricion_aturs_Tekdo & 13229
e Foncon ame Cae 2 ACTO3509 _powcon_teme_Toldo_§ 13429
"es Fespuess wrare Canel § LATTOS509, estacts ponsion shars Tokdo 3 133729
L Ferpuerts wma Camel @ 2 ACTOS500, setmces possion feme Telda 5 BS/20
iz Disgets e moermats Canel 10 2ACTOSS, movermients_Tuds € L
2= Dijete Paracta/Crwt lamas Caral 10 2 ACTOSST_paree_Tokde & 532730
s Sucdn aute Cassl 10 Z_ACTOSSI_peticen_atws Tas 6 1330
w2z Toucdn lama Casai 10 2_ACTOI5)0_pouicien_lama_Tako_& 123/430
wjn feipuens st Canal 10 2_ACTOSS10_estade peccon s Toda 6 13830
i Saspussy ame Carel 0 2_ALI05510_ssado_poscion fame_Toido 8 12820
=2is0 Cnyatn e mopmAtts Canei 1 LACTOSET mavimeerso_toido_T B
(R Oitjeto Parada/ Crent lamas Canal 11 2_ACTOSEN parwe_Tokeo_? 1
i Foncon stum Camal 1) 2 ACTOS5H_poricon_stum_Tokis_7 G
i) Zoecan ame Camal 11 2, ACTOSSM pomcon_lems_Tokis 7 G
e Tevpuers share Camal 11 2 ACTOSSIY mtacs_poscion ahura Tokin 7 G531
s Tmipuavis wma Casel 11 ZACTOSSIY metadie poecion e Toida T T3E31
w2jea Tjets de meumants Canal 12 2_ACTOSS1Z mavermients_Tolds B BV
L Oyete Parada/Crient lamas Casal 12 2_ACTOSS12 pare_Toide 3 B3R
w3 Socidn stum Canal 12 2_ACTOSS1Z_ pouicion_situe_Teido B 13aa2
=E fnycdn ama Carai 12 2_ACT05512_poocen_tama_Toldo_§ 1204732
[ Bespuess shurs Canel 12 2_ACTOSEI2 sstado_poscion_shura Toldo 8 135032
e Fmipussy ama Caval 12 2 ACTOSE12 estado_posicion Jeme Toido 8 132

Fig.26 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.6
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e 1.3.7 Actuador de calefaccion

MNiamero * Nombre

5|20
522
5229
5270
272
579
5120
52122
ize
170
172
517e
52220
5222
522z
5270
272

5Hz79

Salida de valvula 1- entrada
Salida de valvula 1 - salida
Salida de valvula 1 - salida
Salida de valvula 2 - entrada
Salida de valvula 2 - salida
Salida de valvula 2 - salida
Salida de valvula 3 - entrada
Salida de valvula 3 - salida
Salida de vahvula 3 - salida
Salida de valvula 4 - entrada
Salida de valvula 4 - salida
Salida de valvula 4 - salida
Salida de valvula 5 - entrada
Salida de valvula 5 - salida
Salida de valvula 5 - salida
Salida de valvula 6 - entrada
Salida de valvula 6 - salida

Salida de vahvula 6 - salida

Funcién del Objeto
Variable de control
Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Varizble de control
Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta variable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta vaniable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta variable de control

Aviso cortoc. / sobrecargs

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Descripcion
02_ACT01501_orden
02_ACTO150_estado_valvulz
02_ACTONS0 _alarma_valvula
02_ACT01502_orden
02_ACTONS02_estado_vahvula
02_ACTO502_zlarma_valvulz
02_ACT01503_orden
02_ACTO503_estado_valwulz
02_ACTO503_alarma_valvula
02_ACT01504_orden
02_ACTOS04 estado_valvula
02_ACTO1S04 _alarma_valvula
02_ACT01505_crden
02_ACTOIS05_estado_vahwulz
02_ACTO505_alarma_valvula
02_ACT01506_orden
02_ACTO1506_estado_valvula
02_ACTONS06_zlarma_valvulz

Fig.27 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.7

e 1.3.11-1.3.17 Detectores de presencia

Nameso * Nombee

[l
n
[~ i
[ ~3H
sz
LretX
[ ~ER
[
(R
s
2

Luminosdas

Regulacran de luz constante |

Regulenan de kuz corstante 1

Regulacién de luz constante
Regulstidn de luz corstante
Regulacion de iz constants 1
Regulacidn de luz constante 1

Regulaodn de luz corclante

Fig.28 Objetos de comunicacion dispositivos 1.3.11 - 1.3.17

Funcion ded Objeto

Lumunosdad medida salida

Conectar salide 0

2
"
W
2
4
>

Tiempo luz de ez

Coreodn déenda entrads

eRstar salds

Vaior Salda

Valor de lumingsidad requend
Tiempa luz de escalers entrada
Lomadiar antrads

Graduar entrada

Aprendizye ertrads

18

o

Descripcion

02_DETO_luminosdad _real

0% saitch_presenca

_salde_sreguiscion

consigna_tux

Direccion de Grupo
nam
PET
/4
11112
132
n/4nz
1113
11/3/13
/413
11114
/314
1174714
A5
11/3/15
/4715
111116
/316
11/4/16

Direccion de Grupo

2

®

i

0

sy
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PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.3.51 Multitouch

Nimero “ Nombre Funcidn del Objeto Descripcion Direccién de Grupo
l2|193 Lurninosidad Interfaz de usuario MT_Acceso_Szlon_In_Brillo_Pantzlla 14721
l2|194 Entrada de funcionamiento nocturna Interfaz de usuario
IZ|196 Chjeto de respuesta de estado recopila... Retrozlimentacion
l:l 217 Entrada de calefaccion/refrigeracion Control de temperatura MT_Acceso_Szlon_In_Modo_Calor_Frio 147212
l:l 218 Szlida de calefaccion/refrigeracién Control de temperatura MT_Accese_Salon_Out_Censigna_Medo_Calo... 14/2/11
l:l 219 Entrada de modo de funcionamiento Control de temperatura MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Modo_Opera... 14/2/6
l:l 220 Salida de modo de funcionamisnto Control de temperatura MT_Accese_Salon_Out_Censigna_Medo_Ope... 14/2/5
l2| 221 Entrada de proteccién contra heladas/té... Control de temperatura
l:l 222 Szlida de proteccién contra heladas/tér... Contral de temperatura
lZl 223 Alarma de punto de rocio Control de temperatura
lZl 224 Estado Control de temperatura
lZl 225 Estado 1 byte Control de temperatura
lZl 226 Estado 2 byte Control de temperatura
l:l 227 Entrada de valor nominal Control de temperatura MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Temperatura  14/2/4
l:l 228 Salida de valor nominal Control de temperatura MT_Accese_Salon_Out_Consigna_Temperatura 14/2/3
l2| 229 Valor nominal de entrada de desplazami...Control de temperatura
lZl 230 Valor nominal de salida de desplazamie... Control de temperatura
lZl 235 Temperatura externa 2 byte Control de temperatura
l:l 237 Temperatura actual (resultante) Control de temperatura MT_Accese_Salon_Out_Temp_Ambients 147272
lZl 238 Alarma de temperatura (resultante) Control de temperatura
lZl 239 Alarma de temperatura de susla Control de temperatura
lZl 240 Correccion de la variable de calefaccion... Control de temperatura
lZl 244 Correccidn de la variable de refrigeracié... Control de temperatura
l:l 248 Salida de funcionamiento manual Control del ventilador MT_Acceso_Salon_Out_Consigna_Velocidad_... 14/2/9
l:l 249 Szlida de posicion del ventiladar Control del ventilador MT_Accese_Salon_Out_Ceonsigna_Velocidad  14/2/7
l:l 250 Entrada de funcionamiento manual Control del ventilador MT_Acceso_Salon_In_Consigna_Velocidad_Ma..14/2/10
l:l 251 Entrada de posicién del ventiladar Control del ventilador MT_Accese_Salon_In_Consigna_Velocidad 147278
lZl 268 Entrada de direccién de escena Médulo de escenas

Fig.29 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.51

e 1.3.109-1.3.111 Pulsadores de 2 elementos

Numeso * Nombre Funcidn del Objeto Descripeion Direccion de Grupo
(R) 13,109 Push-button interface, 2-gang phus. Salon V2

e le

il a/Orient lamas Entradal

w2t Enteada 1

LPeE) Entrada 2

24 Ctyeto de moviranto Enteada 3 ACTOSS02_movmenio_Vertarw_2_Comecor
022 Chjeicto de conectacén Salda

»dzs Obpexto de conactattn Seical

(A) 13,110 Push-button interface, 2-gang phus. Porche

s o< % Enteada 1 Suisacior_Sorche_boton_! 5
w23 Oojeito de conactactn A Entrada 2 Putsador_Porche_boton 2 15/
L Parid Ohpeitn de conedtacdn Seidal

"fae Objekto de conectadcn Sabds 2

1_'3' L3171 Push-brutton interface, 2-gang plus, Pergola

e Clojeto de conactacién A Entrada 1 15/
l‘.’-!.’ Dbekto de conactantn A Enteada Pulsacior_Fergola_boten 2 154
P Otjekio de conectacon Salca |
w8 Clopeito de conactacén Swica 2

Fig.30 Objetos de comunicacion dispositivos 1.3.109 — 1.3.111
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.3.125-1.3.127 Pulsadores de 4 elementos

Numero * Nombre Funcidn del Otyic Descripeion Diroccisn de Grupo
(A) 13125 Push-bastton imterface. 4-gang phas. Acceso
2o Ot e conecacin A Erprade d Pudsador 4 Acceso salom_bonon_ 1 WA w
w23 Cieiio ce coneciiodn A Esteads £ Pulsador_4_Access_ssiom_boton 2 1A s
wda Otyeins e coreratedn A Eetrads 3 Puliager 4 Acxeis_salos_botss 3 RS B2
s Dbicto da corectacin A Esbreads & Puliader 4 Accaic_ibicm baton 4 HAE w22
s Obwits dw cormctacion Sabde 1
s Gt e corecacer Cabde T
2n Otymicto ge corecticien Sabdds 3
023 Obeas oe coremacer Saids &
(%) 12.126 Push-bustton intestace. 4-gang phis. Salon L1
2o Otyeto Parade/Qremrt. lamas Extrada 1 2_ACTO5503_parar_Camedor_tamas 1272723
2 Oitueto de mosmiento Ertrads ) 2 ACTOSS03 mopmiento_Comedor_ lamas. 13123
L E] Oteto Parada/Onent amas Ertrads £ 2_ACTD5S03 parar_Comedor_lama 2
54 Oteto ge mosematnto Eetada Z 2_ACTDSS03 mocmients Comesor lamas 1223
w2e Dkt da commetacian A Evpenca 3 Pulisder 4 Saian U1 boton 3 6AS B
2o Obects co corwmtacer & Entrade 4 Puluador 4 Seion \) boton 4 WA A
s Otpeiny ce conectacen Sabde |
2 Otysino e comactacin Sefds 2
Qn (Ot ce coremaoee Salds
»2as Ctyino ce conemacon Salda &
(A) 12127 Intertace de pulssdor de 4 el phusSalon V2
-:Io Gyeno Parada/Ovmct lamas Ereaday 2_ACTUS502_parar_Cooedor_cortins 2 £ 1p 223
2 Ot Se mowmeenta Entrada 2_ACTOSS02 mevimiemo_Comedor comna 2 1371722
L~ E] Otyeta Parada/Ovient lamas Erpeada 2 2 ACTOSS0Z_ paesr_Comedor_ coming 2 urz
I:I-l Obmts e mewrmienms Estrada T 2 ACTOSE0R movmiatits Comedicr coting 2 13/122
s Obyets Faracda/ et lemay Entrace ¥ T ACTDS504 pacwr_ Forzhe Jemm HZR4
w7 Ctyeeo de mavemients Ertrada 3 2_ACTOS504 mavmisnts_Porche javan N2
a2s Otyeto Parsds/Ormrt lamas Ertrads 4 2_ACTO3504_porar_Porche laemas 0224
w2 Otyeto de movimieno Erreade & 2 ACTDS504 movmiento_Parche_lavas 1424
was Ubeico ce coneciaotn Sabda |
S Obews ce coretaten Sekdta 2
2 Dbsita da coeectacin Sabds 3
LN ER Ctwets ce corestanisn Sebcde 4

Fig.31 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.125 - 1.3.127
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Numero * Nombre Funcion del Cbjeto
(%) 13.022 Interface e puliadee de 4 slamentos phs Seion VI
L2l Obyeto Pacssa/Orare lymes

Ererace |
Lo H Cyeto de moyimiento Emaca
i3 Cipete Paraca/Oc et lamas Eeeraca 2
0 Cbseto de movmiento Erwace 2
e Obyeto Parada/Orentlamas Ewadad
i Chyute de moy rmants Eeace i
< Ctjeto Paraca/ Ormrt lsmes rtaca d
e Objeto de mavmeenta Enrada 4
153 Otgeito de conectacidn Sabcal
<t Otz de conectacion Salde 2
win Obssito ge conectacdn Saloa 3
L7 EXY Chjeito de conectaciin Sabda s
(12,129 Intertace de puliadee de 4 elementos phic Toido 1/
= Chjets ParstaOret limes remnce |
= Obieto de moymiento Ectrac |
i Ojeto Paraca/Orert lamas Entaca 2
L] Cteto de mivrments Erevacia 2
6 Objeto Parada/Orart lamas Ereracn 3
2 Cyets 3¢ mowematnto Eomacs 3
= Chpeic Parsca/ Oraet laman Ertracta d
240 Chj=to de movimento Erraca d
i Otyeite de conectacan Saldtal
= Cbjeite de cmnectacdn Salcta 2
i3 Cbjettc ge coneciacion Salga 3
(7 E13 Objeito de conectacdn Saload
(A 13130 Intertace de puisador de 4 elementos phus. Toldo §
Ll Chjato Parscta/ Orent lamas Erteacta |
= Obyeto de movmienta Erirade |
3 Obgeto ParacaOrent lamas Ertraca 2
e Chyete de mavrmants Ereadal
213 Chyeto Paracie O lames freacia 3
=i Chieto de moyimienta Erprace 2
= Ojeto ParacaOrart lamas Eetraca 3
L~ Ctyeto de movemenic Erernoa d
s Obyekto de conectacion Safoal
"z Otyekt= e conectatitn Saleta 2
2 Okisitc de conectacin Saleta 3
e Obyetn ge conectacidn Salcad

Descripodn

ACTOSS01_parer_Ventams_|_Ssion

ACTOSSO movmeemo_Ventana__Salon

ACTOSST parar Vantasa | Ssion

ACT0S50t_movimiema_Versana_{ Seion
2ACTOSSY povar_Comedor_corting ?

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 1.3.128 —1.3.130 Pulsadores de 4 elementos

Dweccion de Grupo

BN
B
133
B
B2t

2_ACTOSSQY mowments Comedar cornal B

2_ACTOS501 _parar_Comedor_cortima !
2_ALTSS0Y movimientn Camedar_mana_)

2 ACTOSS05 peear_Tolkdo 1
2_ACTOSS0S_maveniento_Toldo_t
2 ACTOSS00_pasar Tokde 2
T ACTCS506 mavemients Tolde 3
2_ACTESS07 pacar_Tokdo 3
2 ACTOSSET_mavemento_Soida 3
Z_ACTOSS08 pacer_Tokdo 4
Z_ACTOSE08_mavemients_Toido_&

T ACTCSS00, parar Tolds 5
2_ACTOS509 maovemientn_Toldo_5
2_ALTOSS1)_pacar_Toldo_6

2 ALTOSSN maverienis Toida £
2_ACTOSEN perar_Tolda 7
2_ACTESS1_movimsento_Toida_?
2 ALTOSS1Z pacar_Takio 8
ZACTOS51Z_mowments_Toido

B
13

B
B
B2
13126
B2
BAR?
B
1328

B3R
BAR
B
B

B
BAG2

Fig.32 Objetos de comunicacién dispositivos 1.3.128 — 1.3.130
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4. Linea 2.1 - Planta Primea Bus 1

e 2.1.2 Actuador DALI

Fuecidn del Objets
Encendhda/apagade
Encendida/apagado
Encendida/apagedo
Ercandda/apageds
Encendhds/apagade
Encendido/apagado
Encendida/spagado
Ercandida/apagede
Encendida/apagado
Encendida/apageds
Ercendido/epagedo
Encendda/apsgede
Ercendido/apagado
Encendida/apagado :
Encendido/apegedo
Encanthds/apigeds
Encendida/apagado
Encendido/apagado

Descripeidn
21.1.C0_ G0 oeden
M_1.C0%G02 onden
#1_1.C01 GO3_ovden
P11.C00,.GO4_srden
211,001 GO5_onden
911,001 G06_osden
#1.1.C01_GO7_orden
P1.1.C01_GG8_oden
#1101 G09 _oeden
P1_1.C01 GY0_orden
P11C0L G ceden
P1.1.C01 G2 _ooden
211,01 G12_orden
11001 G13_orden
P10 G5 _oden
21.1.C00, G5, onden
#1.1.C02 G0 onden
P02 G2 orden

Directidn de Grupe
I WA T
we n:
Vi3, 714
VW&, TV TV, TN
VU e
VUE T
W7, 7AM, 706
e 7S
9, e
V0, TAN2 TANT TANS
VW, Tvis
VVR, 7120
A3, N2 e
VI, 7728
VW5, 71726
VI8, 71724, 71729, /173t
v, V30
W22 732

Fig.33 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.2 - Conmutacion

EHET] DLGL conmutacin
e D1-G2, conmutacan,
255 DH-G3 sommutonon
w3 DG4 commutacidn
L~ 15 DLGE conmutacon
w1 DG4, conmutacion,
207 D1-G7, conmutacn,
L EEH DI-GE, conmuthcin,
w2z DHGH, conmutacidn,
EN DG, canmutacion
3 DI-GY), conmitacion,
w2347 DLGU, conmuiacen,
ICH Y O%G13, conmatacidn,
£2}403 D-GM, conmutacon,
(5431 DLG, conmuecsn
m2|4se DE-GY, sonmuacén,
wers 02.G1 conmutacdn
277 DZ-G2 conmutacidn
e D%GY, conmunaciden,
(e G161, stemuacion
e DG, varker de spata
a4 D4-G1. esmaca
245 061, estado
L, IT DG, estada de sy
2er DG, cormmaacin
(> 7] DG steruiscidm,
5.1 0902, valor ge apste
(P b OVGL estade,
2 DLGZ entace
e DGZ. estado de e=ror
82se DG, conmutacion,
s 0062, stemuscidn,
e DT-G3, vaice e apste,

Cr e D453, estedo
w20t 0V-G3, estadc

iz D54, commatacion.
2 DG4, ateruncion

(5 0464, walor de apuste
w2fizs DG4 astace
ey DG4 eetace

e D%-G4. estaco de arror
s 0765, conmutacion,
w2z DFGS, ateruscidn,

253 D5-GS, waler de apiste
s DH-G3, astado

w2is? 0365, estadc
sz DLGS. attace de aremy
2fm D-G6. conmascion,
) DHGE, steruscion,
5] DTG4 valer e puste,
e OGS wetacies

5155 DG estacc

D3G3, estado de evoy

0%-G5, estadc de eror

Encendion/spagedo
Tanameade de eisen
Encengco/apagess
Transmisor o walores
LI
Encandidc/spacass
Mas cers/mas oo
Teansmesor de velores
Encenadidio/apagade
Tearamnce do valotey
HNg
Encendiac/apagacs
Mas Zaroimis asoure
Teanamvanr e saiore
incendico/epagece
Transmisor de velores
SilNe
Encenthanspecesc
Mas claro/mes owure
Tansmisor de walores
Encendo apacase
Tranamisoe e waioes
SitNe
Encendisc/apagado
My cure/mibs idus
Tramarisor de veioeey
Encendoo/spagedo
Sansmsor de ssiores
SMe
Encendc/spagese
Ma3 dano/més oxcurc
Tansmisor de aiores
Encendde/ipacass
Teanymisor e wwiores
Mo

Fig.34 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.2

711 C01_GOY_orden
P11.C0N_S0% cemmeng
F11.C01.G07 regulacan
PL1CU GOV estadln

P11C0 G0 _estado_reguidcion
PLLCOL GO averia
P1.1,CON_GOZ _arden

P11 01503 _gderming
71_1.C0_G02_reguiscon
P1C01 GOZ_esado

F11 001 GO0Z mitads regulacon
PLLID GOZ_gvene
F11_C01_G03_orden
P1.1.001_G02_dleeming
P1.1.001,GO3 regudacian
P11.C01. 503 _evtado
P1_1.C0_G02 estado_reguldzico
F11C00_G03_avens
P11.C0N_GOS orcen
PL1CD_GO4_dhmming
P1L1_CO1LG04 reguinzon
F1TC01GO4 _estads

FL1,C01 GOS _evtads regulazen
PL1_CO1_GOd_avere
£1.1.291G05_ceden
P11.C01_GOS_chewrneny
F1LLED_GOS_regulecion

P11 C01_GO% estado
£11.C01_G0%_eszadn_reguiscon
F11.001 505 _avena
F1.1.C01_GO6_crden
P1_1.C0_G06_gterming
F1_1.C01_GO6_reguJacian
F1.1,C01 GO _msads
F1_1.C01_505_estado_reguiscon
P11.501_GO6_avere

22
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wEn

/an

wvan

N
wen
wana
sz
122
vz
w43
e
g iy 1
33
V373
123
42
w3

VW4 TR, TNT, T
154
1
w24
Ve
-0
e M
ws
195
25
w5
s
VS, 710
5% 3
wie
e
Y6
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1be
1be
1o
1ot
10t
1oe
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T
1oe
1be
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Toe
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152
1bpe
15¢
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16t
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e
Tte
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T
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T
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS
=673 DZ-G1, corvwtacion, Encencideiapegeds F1.1.C02_GO1_arden Vi1, 7130
6s0 D2-G1 steruacicn. Ms3 Gavo/mé oxcurs P1.3.C0Z_GOY_drmming 157
|5y s51 DZ-G1 walor de suste Transmiane de valares F1.1.C02_GOT_segulacion 132
EnLET] DZ-G1 estads. Ircendidciapegeds P1.).C0Z_GOT_ettaco vzR
2 ess DI-G1 extads Traneminse de valare F1.1_C0Z_GOT_estacis_reguincion v
s D2-G1 wxtadc de arvee, SUNs F1.).C0Z_GOT_averia Ve
o D2-G2 conmancdn Ercandide cagass F1.1,C02_GG2_orden V2, TR
w78 D263, atenuscsn, Mis clarorm cecurs F1.,C02_ GOZ_devening s
(F ] DZ.GZ walor de Huste Transmace de valotes F1.1,C0Z GC2_regulscian vz
w3 02-G2. extado, fnconcidc/spagads £1,1,C42 GE2_estaco v
anz 02-G2 estads Transmace de valores P13, C02 602 estaco, reauacion Va2
wYna D2.G2, estado de eercr, LMo P13 CO2 GO2 avera vz

Fig.35 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.2

e 2.1.3 Actuador Binario

Numero * Nombre Funcion del Objeto Dezcnpaion Direccson de Grupo
2o Clyoins ge ccoctandn Canal 1 ACTO501 oeden wmn
3 Dtyets de reslimantacisn Canal 1 ACTOZSCT_estade azn
[~ 1 Otjetes de corectacian Canal 2 ACTUZS00_crden we

~ b Chjeto de reslimanacian Canal 2 ACTOZE0R estado ann
s Otjeits de conectasivn Canal 3 ACTOZS03 ceden a3
2 Chyets de reslimentacidn Canai 3 ACTOZSD3_estado 23
L |3 Objelzo de conectacian Canal d ACTO2504_oegen e
o3z Chjsto de reslimentacian Canald ACTOZS0 estaco 24
() Ctyjebto e conctacidn Canal § ACTAZS05 coden s
[~ E Otjeto de realimantacién Carwi 5 ACTOZS05_estedo 25
2|20 Obysito de conectacan Canai & ACTOZ506_oeden Ve
w2 Ctyeto de reslimentacian Canal 6 ACTO2S06 estado 26
(b Chiaits de comctacdn Canal 7 ACTO2507_orsden ant
z7 Otjeto de resiimentacion Canal 7 ACTQZS07_estado T
22 Otyebes de conactasion Cansi 8 ACT02508_oeden ane
2] Chyeto de realimenacian Canal 8 ACTO2SCE estado 2

Fig.36 Objetos de comunicacioén dispositivos 2.1.3

e 2.1.4 Actuador de calefaccion

Namero * Nombre Funcion del Obyeto Descnpcion Dieccidn de Grupo
0 Salida de vahds - entraca Variabis e control ACTOIS0) orden nn
2 Salida de dlveda 1+ saica Respuests variatle de control  ACTOIS0 sstaco_sehula aan
2= Salida ds vahada 1 - s3dca Auizo cortoc. / sobeecarge ACTO1S01 alaems_vahvala eV
2 Sailda de vdvula 2 - entracia Vanable de conmrel ACTOMQ2 arden ne
2 Salida de vahvda 2 - sakca Zespossta varadle de contrel  ACTONSO2 eatado vahuia R
2 Salida de vahta 2 - saica Avso comoc / sobrecanga ACTOIS02 slarma vahnia ERT
adzo Salida de vlivuia 3 « entrac Varabls de controd AZTOIS03 orden 3
oz Salida de yaheta 3 - alca Respoesta variatle ce contrel  ACTOISOS estachs vabvia 331
i Salida de vliveda 3 - sabce AWSD cari0c 7 sebrecargs ACTOIS03 alwrma_vadesa EVETH
w4 Salida de vihvde 4 - antracs Vanable de comeel ACTUIS04_sidhen 34
em Saiidn e vbivdn & - salice Responnta variatie de cortel  ACTTIS0E eitacto_vwhade 334
L Selide de vhvite 4 - sakce Avieg cortac / sokrecarge ACTUTS04_shatrma_vivvsie 324
0 Salida de vbivuln 5 - sntrachs Varatle de control ACTIIS05 orden ns
w22z Swiide de vhvide 5 - salce Redpotsta vaniable de contrel  ACTOTSOS estacks vahadn 335
e Selide de vivule 3 - salde Auiso cortor [ schrecege ACTIIS05_slmrme_vsheie 345
> ko Selida de valvila & - entracls Vanable de control ACTOTS06_arden e
zn Salide d= vahvida § - salds Tespossts varisble de control  ACTOIS06_estaco_vahuis 33%
e Sefide de valyuls § - slcs foso cortoc / schescergs ACTOISO6 slerma_yshass 3/4%

Fig.37 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.4
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e 2.1.5 Actuador de persianas

HNamero * Nosbse

Otgeto e movimsents
Qs Parnda/Overt lamas
Foucion stun

Foscite iva

Feigueite stura
Respuests lyme
Qoo de movemeentn
Cmyeso Parada/Overt lamas
Poscite sltutsy

Frund= lame

Repuests sturn

Bespuesta lame
Cmyeto de movmvento
Cingers Farada/Ceent lamas
Pruods siturs

Respuests atury

Repuests lama
CRjeto de moverenis
Otyets Faracta Ormet lamas
Foscion siturs

Foscos ama

Rezpuests stury

Reiguesta lsms
Oyets de mourments

fosciam siturs

Fosoon ama

Reiguests avurs
Fmueta larma
Ctyers de movrmients
Cioyeto Parada/Orert lamas
Fosoon sun

Foscitn ama

Fmicueits stora
Fersurits lyme
Chjetn de movimients
Cbyeto Parada/Onent lamas
Poticidn alturs

Posicion lame

Respuests sty
Awmpustts le=s
Chyeto de mowrmientn
Ctyeto Parada/Onent lamas
Pasicide stura

Asspoesta akura
Retpuesta larma
Chjeto de movimients
Cbyeto Parada/Onent lamas
Poticidn alturs

Posicion lame

Respuests sty
Arpusets s
Chyeto de movmients
Otyeto Parada/Onent lamas
Pasicde stura

Rosicios lanis

Asspoesta akura
Respussts lams
Chjetn de movimients
Cbyeto Parada/Onent lamas
Posicidn altura

Posicion lame

Respuests sty
Arpusets s
Chyeto de movmients
Ctyeto Parada/Onent lamas
Paicide situra

Asspoesta akura
Respursts lams

Funcides del Objeto
Caral 1
Canal |
Canall
Caral 1
Caral !
Caral 1
Conal 2
Canal 2
Caral2
Caral 3
Caral 2
Caral 2
Canal 3
Caral 3
Caral 3
Caral 3
Conul }
Canal3
Carald
Caral 4
Caral 4
Corald
Canald
Caral 4
Caral 5
Canal §
Carul §
Sl S
Caral &
Caral 3
Canal €
Corul 6
Canal6
Carald
Caral &
Canal €
Canel 7
Conel 7
Cansl 7
Canel 7
Canal 7
Canal 7
Caral §
Canai 8
Caral 8
Conal 8
Canal 8
Conal &
Canel 9
Canal 3
Canal 3
Canel 3
Conal 2
Canel 9
Canal 10
Canel 10
Caral 0
Carel 10
Canal 10
Canal 10
Caral 1
Canal 11
Canal M
Canel 11
Canal 11
Canel M
Canal 2
Canel 12
Caral 7
Canel 12
Canal 12
Conal Q

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Descripcion

FTO3S0 movments,_ab_lemny
LCTO3S0_pare_sanl_temas
ACT0350_poscon_ahun
ACTO3ST poticen_jems
ACTESS0 milacie poucce siturs
#TO3S0 estacic_posicen_isme
LCTO3S02 _mosimeents_Mab)_persianss
ACTOIS02 _parer_=abl_persianss
ACTU3S0Z_poucon_akus
ACTUSS02 poucion lere

ACT03503_mowimeento_Hab'_foscunt
ACTO3S03 parw_Habil_tadcunit
ACTUSS0E pouson atury
#ITO3503 _posican_laeme

HCT03503 _estace_povcion_shus
ACTO3503_estaco_posicion_tsva
ACTOISTY momento_Habl coring
ACTOSS0L parwr_~abl carting
HTTO3E poucon_shure
ACTU3504_posicion_awa

ACTO3504 estado_poscon_attute
ACTOIS0H_matade_poscion lsma
ACTOSS0S smomimients Habl lamas
WCTO3503 perw_ratd_la=m
HTTUISEE _pocicon_ st

ACTO3507_emtada_poncico_siturs
ACTOISOT mwtadte_pocion lams
ACTD3508_moamierto_Mab2_corting
ACTOISCE parw_rab2_cortny
ACTDISCE pevicen_alun
ACTO3SE8 pogioan_fame
ACTDISLE_estace, poscon_stura
ACTOISCE wrtacie_ponciss lams
ACTDISNG movimiento_Habd_lermay
ACTO350S parw_=ab3_lamas
ACTIIS00 pewision skuts
ACTU3509_poicon_lame
ACTO3505 _estado_poxcion_situra
ACTOISCH setacie_poscion lams
ACTO3SHW_monmiento_Heb3_cernansy
ACTOISI0 parr_wish3_persiaras
ACTDIST pewcicn ahtue
ACTO3S10_posican_sme
ACTOIST_estac_poscion_stura
ACTOISI0 antacie_pascion lime
ACTO3ST movemverto_Hab3_foscumt
ACTOIST parae_Habd forourt
ACTOIST pesicion ahrs

ACTI351 posicon_sme
ACTO351_estado_poncion_pura
ACTOIST] estadis potizion lams
ACTO3512_monmiento_Heb3_corting
ACTOIST2 par_wish3_cortnz
ACTDISTZ peecien ahue

ACTO3SIZ posioan_eme

ACTIN2 estacs_poscion_Mtura
ACTOISIZ avtadie_poscion Jme

Fig.38 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.5
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(15 e
NS Fowda Tiosia Sierioede veenisin 44 Dissin ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.1.11-2.1.14 Detectores de presencia

Mumero * Nombre Funcidn del Objeto Descripcion Direccion de Grupe
[ 1 2|8 Luminosidad Luminosidad medida salidz DETO1_luminosidad_real 21211
I 2_'| n Presencia Conectar salida DETO1_switch_presencia 274
I;_'|12 Presencia Tiempo luz de escalera entrada
I;_'|‘3 Presencia Conexién diferida entrada
B ;_'|93 Regulacion de luz constante 1 Conectar salida
nt|od Regulacion de luz constante 1 Walor Salidz DETO1_salida_regulacion 214
[ 4 2|95 Regulacion de luz constante Valor de luminosidad requerid... DET01_consigna_lux 213N
I;_’|96 Regulzacién de luz constante Tiempo luz de escalera entrada
K ;_’|9? Regulacion de luz constante 1 Conectar entrada
I2|98 Regulacién de luz constante 1 Graduar entrada
I2|99 Regulacidn de luz constante Aprendizaje entrada
Fig.39 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.11 - 2.1.14
.
e 2.1.55-2.1.60 Multitouch
Nimero “ Nombre Funcién del Objeto Descripcion Direccion de Grupo

I2|'93 Luminosidad Interfaz de uswario MT_Bafiol_In_Brillo_Pantalla 6141
I2|194 Entrada de funcionamiento nocturno Interfaz de uswario
I2|'95 Chjeto de respuesta de estado recopila... Retrozlimentacién
I2|E'I'.’ Entrada de calefaccion/refrigeracion Control de temperatura MT_Bafiol_In_Modo_Calor_Frio 6112
I2| 218 Salida de calefaccion/refrigeracién Control de temperatura MT_Bafiol_Out_Censigna_Modo_Calor_Fric 651/M
I1|E'I§ Entrada de modo de funcionamiento Control de temperatura MT_Bariol_n_Consigna_Modo_Operacion 6176
I2| 220 Szlida de modo de funcionamiento Control de temperatura MT_Bafiol_Out_Censigna_Modo_Operacion  6/1/5
I1|22‘I Entrada de proteccién contra heladas/té.. Control de temperatura
I2|222 Szlida de proteccién contra heladas/tér... Contral de temperatura
I2| 223 Alarma de punto de rocio Control de temperatura
I2| 224 Estado Control de temperatura
I2| 225 Estado 1byte Control de temperatura
I2|225 Estado 2 byte Control de temperatura
I2| 22T Entrada de valor nominal Control de temperatura MT_Bariol_In_Consigna_Temperatura 6174
I2| 228 Salida de valor nominal Control de temperatura MT_Bafiol_Out_Censigna_Temperatura 6/1/3
I2| 225 Valor nominal de entrada de desplazami...Control de temperatura
I2|23C Valor nominal de salida de desplazamie... Contral de temperatura
I2|235 Temperatura externa 2 byte Control de temperatura
[ 2| 237 Temperatura actual (resultants) Control de tamperatura MT_Bafio]l_Qut_Temp_Ambients 8/1/2
I2| 238 Alarma de temperatura (resultante) Control de temperatura
I2| 235 Alzarma de temperatura dz suelo Control de tamperatura
I2| 240 Correccion de la vanable de calefaccion... Control de temperatura
I2|Ec‘—'1 Correccidn de |3 varizble de refrigeracié... Contral de tempearatura
I2|E4-8 Salida de funcionamiento manual Contral del ventiladar MT_Bariol_Out_Consigna_Velocidad_Man_Auto6/1/%
I2|E.‘_9 Szlida de posicién del ventiladar Contral del ventiladar MT_Bafiol_Out_Censigna_Velocidad 67
I2|25C Entrada de funcionamiento manual Contral del ventilador MT_Bario]_In_Consigna_Velocidad_Man_Auto  6/1/10
I2|251 Entrada de posicién del ventiladar Contral del ventiladar MT_Bafiol_In_Consigna_Velocidad 6178
I2|268 Entrada de direccién de escena Médulo de escenas

Fig.40 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.55
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Feenda Tixwiea Siperior e rgnnieein 43 D ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.1.113-2.1.117 Pulsadores de 2 elementos

Nimero * Nombre Funcion del Objeto Descripcion Direccion de Grupo
(A) 2113 Interface de pulsadares Plus doble Habl
2o Cyekes de conectacion A Zrerada Subsadar_Hab! _botos 1 maven
523 Otyaiss de conectacicn A Zrarads 2 Pulsador_Habl_boton 2 N2 W
s Obyekto de conactacen Salds 1
w2z Oksalno de conectacda Salichs 2
(&) 21114 Interface de pulsadores Plus doble Bafiol
e Chyekae ce conectacicn A Ereradal uiadar 3sdo! hoton ! AR
023 Ctgabas de conectacién A Erarada 2 Pullador_Saftol boton 2 A VS
fas Chjekto de conactacon Saids |
E S Shyelte de conectaota Salids 2
(R) 21015 Interface de pulsadores Plus doble.Habi_entracks
2o Chbjsiez ce conectacen A Zrerada | Pulzaciar_Mabl_sntrada_boton_| TNE V23
23 Ciyaito de ConRcIcén A Zraraga 2 Pusadar_=abl_ererada_boton 2 N8 2N
zs Jtyekts ge conectaccn Saics |
2z Chrelta ce conectancn Saldds 2
(A) 2019 Intectace de pulsadores Plus doble.Habl_lsmp iz
2o Chyektc de conectacon A Enerada 1 Pulsadar_abl_lamp_ing_boton_1 NG V24
022 Clbyakeo ce conectacon A Zreraza 2 uizadar_Habl_lamp_izq_besan 2 TN V2S5
s Thyekts de conectscsn Salcda 1
e Chiekao ce conectaccn Salds 2
(A) 21107 Intertace de pulsadores Plus doble.Habl lamp_ dreh
2o Clyekto de conectacion A Zrerada | Pulsadar_ab)_lamp_drch_bokan 7119, V244
2 Chyekao ce conectacén A Erarada 2 Pumadar_abl lamp_dich_boton 2 TN 26
s Otyelto de consctasén Salca !
LrFES Chiskes de conectacén Salda 2

Fig.41 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.113 —2.1.117

e 2.1.118-2.1.123 Pulsadores de 2 elementos

Murrers © Noesber Fam rpe De: Davecsm de Srups. Lemge € A W T U Tgode B Priossht
(R 20108 betaetace de pud Phs e i
wio Courn 30 Conecssn A Fraan | Posscr_~atd, possn, ) M, T " wT e
= Ttass 2o conmemacidn A Rraoasts 3 Pudsickr Mabd boten 3 ™m < wT Loz
L F Char e conecuose Tae ] TV " lac
(~F 3 Tl 3e conciacise st 2 s C w . Sac
CA) U108 ntrtace de pubuaderes Phox dobi el
e Tyt 20 comenacion A Treaca | Pudador Bafcd_tetoe.) ML e < - N1 Tas
1 Ztwes 20 crecaniy A Lreucel Putsatr Safel bosom 1 T e ™ S wT las
(SR Ctedes de conecucoe Lwzta < w - ez
i Ltmes 2¢ ecose Lot l wm < " - tez
(2) 20128 letuctace de pebiadsrm Ph colsie Mok setracs
(= Ctatts Ze comecno A Lroasts | Pulsacker sk werads dctss | ™ wt Loz
i Chwts Se cowenosy A Urtoacn 2 Putsater_ratd_prrade_ sot ! - ¢ w1 e
(= 1T} Ctwes 2e cowcsosy tene | e ¢ w . Sz
L Ctmtes ze coremecae Suiie 2 e & w - fan
(A) 21120 Inbartace de polsedonn P dobie Motz Jerg s
o St de covecncis A Sremes | Putsader_~ubd_lerp_ = ot 1 . wt faz
i Dbt Se comectacian A srewcel Putsactr_mat)_wry = Sown 2 1 I < w1 Bz
LS B Lt se smmecusoe (e m € " Gax
L= H Ctmen te comemisose Sexel i < " B
(%) 10122 Iturbacs e pabiadorm Pn cotvie Iabd b dichy
e Ot 3¢ —ecwosv & Sraoacta 1 Futamtr_~usd_lerg_ axe_bores 1AM Ve 1= £ wt tez
<1 [T r———— Creaen Putascior_=abd_ vy _tws_totee ) (LT RV 1 L wrT S
s Db se coeziaooe S | in ¢ " Bam
(= Stgeen 3e (rwnsode Sewe l m < w Zan
(&) 11123 Intarbuce de pebiaduems Pha coivie pusits
e Ctaets Favseny Cretimevms Eravec | L ADVESE pow_Parike ) evar LU i < r o
i Otyets de rowemserts Srboets | L ADNE0I meoemens Faske ) ety S04 m < 1 Zas

3 Ctaets Pavmta Coest iom Erdaem T ACSHE paww Prida 2 vy 2143 L C T Sev
> 13 CLy4) 08 rwerrmras YR AT, swvwen Pl 2 s WU w < T e
i Taen 2o comeacion T | m < w - as
vl TRy S0 ConeeIcae Ten ' ¢ " - Fan

Fig.42 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.11 8—2.1.123
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_ FETITL.

Fseada Téxwea Sperior de rgenierin 3 Dixin ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.1.124 - 2.1.128 Pulsadores de 2 elementos

Numeso * Nombre Funcion del Objeto Descripaion Direccion de Go
(2) 21124 Interface de pulsadares Phus doble Hab3
w2fo Clyakio de consctacién A Entrads | Pylsador_Hab3_boton ! 71723, van3
s Chjekto de conectansn A Entrada 2 Pulsador_Hab3_baton 2 INR4 A%
s Clmito de conectaccn Salca !
w Clyekio de conectacién Sakca 2
(~) 21125 Interface de pulsadores Plus doble Baio3
o Clkto de conectacén A Entraca 1 Pulsador_Bahe3_botan IS VAN
2 Chyekto de conectacitn A Entrade 2 Pulsador_Baficd_baton 2 N6 AN
s Tbmkio de conectacén Sabda |
"2 Chjekto de conectacitn Safics 2
{(2) 21126 Interface de pulsadores Phus doble.Hab3_entrada
o Clyelto de conectacidn A Entraga1 Pulsador, Hab3_entraca_boton 1 TIAT, V243
3 Objektc de conactacion A Ensrada 2 Pyisador_Hab3_sntracs_boton 2 728 Y23
s Chyelao de conectacien Saida
s Cbpekic de comectadén Saids 2
(A) 20127 Interface de pulsadares Plus doble.Hab3 lsmp izq
l:k Cbpeito de conectacon A Entrada ] Pulsador_Hab3_lamp_=gq_botor_! N8 V26
w3 Cbakio de conectscén A Entrada 2 Sulsadar_Habd_lamp_zq_botce 2 T30 V2
wjas Chjekto de conectacion Salds !
w25 Dbyekto da conectacén Sakde 2
(A) 21128 Interface de pulsadores Plus doble Hab3 lsmp_drch
o Dhyekto de conectacion A Entrada | Bulsadar_Hab3_lsmp_dreh_boton 1 131 V2ne
3 Chyekto de conectacion A Entrada 2 Pulsadar_Hab3 lamp_drch_botca 2 NA2 V222
425 Cbjekio de conactaccn Salcds
w2 Cljelto de conectacen Sakca 2

Fig.43 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.124 —2.1.128
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Bhad

Soss”  eewda Toavea Siperiods rgnviri g3 Disain

Numero * Nombre

=20
ral
53
Ll
s
w7
59
5210
523
w228
53

534

Chjeto Parada/Orientlzmas
Cbjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Cbjeto de movimiento
Objeto Parada/Orient lamas
Cbjeto de movimiento
Chbjeto Parada/Orient lamas
Cbjeto de movimiento
Chjekto de conectacion
Chbjekto de conectacion
Chjekto de conectacion

Objekto de conectacion

Funcidn del Objeto
@ 2.1.141 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl

Entrada 1
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 4
Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4

@ 2.1.142 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl per

Crl
w2
53
54
Lrdl
7
Erdf
5210
w2s
B
w31
534

Chjeto Parada/Orientlzmas
Chjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Chjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Cbjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Cbjeto de movimiento
Chjekto de conectacion
Cbjekto de conectacion
Chjekto de conectacion

Cbjekto de conectacion

Entrada 1
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 4
Szlida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4

@ 2.1.143 Interface de pulsador de 4 elementos plus.habl per

o
Erdf
EAE
Ll
s
57
Erdf
=10
523
5|28
53

534

Objeto Parada/Orient.lamas
Cbjeto de movimiento
Objeto Parada/Orient lamas
Cbjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Cbjeto de movimiento
Chjeto Parada/Orientlzmas
Chjeto de movimiento
Chjekto de conectacion
Chjekto de conectacion
Chjekto de conectacion

Cbjekto de conectacion

Entrada 1
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 4
Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.1.141 - 2.1.143 Pulsadores de 4 elementos

Descripcion

ACTO3507 _parar_Habl_lamas
ACT03501_movimiento_Habl_lamas
ACTO3507 _parar_Habl_lamas
ACT03501_movimiento_Habl_lamas
ACT03502_parar_Habl_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas
ACT03502_parar_Habl_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas

ACTO3507 _parar_Habl_lamas
ACT03501_movimiente_Hab1_lamas
ACTO3507 _parar_Habl_lamas
ACTO3501_movimiento_Hab1_lamas
ACTO3502 _parar_Hab1_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas
ACTO3502 _parar_Hab1_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas

ACT03501_parar_Hab1_lamas
ACT03501_movimiento_Habl_lamas
ACT03501_parar_Hab1_lamas
ACT03501_movimiento_Habl_lamas
ACTO3502 _parar_Hab1_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas
ACTO3502 _parar_Hab1_persianas
ACT03502_movimiento_Hab1_persianas

Fig.44 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.141 —2.1.143
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Direccidn de Grupo

5421
&A1

5421
&A1

5/2/2
5172
5/2/2
5172

5421
&A1

5421
511

5/2s2
5172
5/2s2
5172

57211
&A1
5721
&A1
5/2s2
5172
5/2s2
5/1/2



e 2.1.144 - 2.1.146 Pulsadores de 4 elementos

r.--1

Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey

Numere * Nomboe

1{A) 21184 Itertace de pubsader de &
(- Ctymo Pacade Orest lamas
o Ctmo de modmeres
Lret] Cbjrtn Parada/Ormet famas
e Ctyets de meueeets
e Ctyeto PandaOrestiamss
2 G0 de movimeents
i Chto Panda Orert aman
2w Cms e o raarts
s Clpeato oe corectacdn
i Clyeito de 2orecacdn
=N Chysino de comecaotn
Ert ] Ctptio oo corestasdn
(a)218 de puliador de 4
o Gno PacadaiOrent lamas
L4 Chito de movimeres
l:lS Chjps Patada/Ocwrt lama
L Clpeto de movimsertc
e Copo Panda/Orentiamas
iy Chimto e maswmeentt
o Ctyms ParadaCrmet amae
L) Ctyeto du movearts

= Qo oe corectazdn
i Ohysei0 Oe conectacan
oin LA de Comacaoon
4 Chyeino ce zoractacen
(A)211861 de pulsadar de & o
e Cymto Paads/Ormst Jamaz
Ll Ctpeto de movrmars
o Ctjetn Patada Ormet mas
e Ckjto de mocieserte
(=1 Chyets PandaOrentiamas
o Cbyo g mosimento
= Cljwno Faradn Onmnt laman
e Ctuts de mouam.arte
s Ctjains de corectasan
= Chjsito d= onecacen
2 Cbmsiio oe corecacon
e Ctyis ce comectantn

Fig.45 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.144 —2.1.146

Funcin del Objeto

plus hod2
Entrada !
Ertracs |
Emrada 3
Emogcda Z
Emnde 3
Envaca d
fmmde &
Emtacia 3
Selee
Salide 2
Saion ¥
Selcad

plushab pe
Envecat
Frmoncts 1
Ermracia 2
Envade T
fmvads 2
Envada §
frtrecin 4
Evacia 4
Salite )
Solea 2
Soliga ®
leimad

plushab2 per
Entaga !
Errtracta 1
Emracta 2
Ervads 2
Emada 2
Entrage 3
Ermtrcia &
Errtacta &
Saival
Sads 2
lalce !
Saleta 4
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ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Desaripoadn

ACTOIS0S pacer_Hobd jsmar
ACTU3505 movments_Mebd_tare
ACTD3503 serar_Hand lamas
ATTO3S0S_mopments Habl e
ACTTIS00 perar_Hod_perianys
ACTOIS08_moamients_Mebld_persavan
SCTUI505 arnr_ratd pectianss
ACTDIS0E mocrmants Habl_pervanes

ACTOASDS povar_Habd lamas
MTU3505_mgements_Habl_lamen
ACTOIS03 arwe, Hasd faman

ACTUIS03 moviments Habd e
ACTO3500_parar_Sadd_persianss
ACTO3508_movmiento_Mebd_persianos
ACTTTUIS06 perwr_Fand perpsnes
ACTDIS0S movemerts Habl pervaset

ACT03505 porar_ el lamas
ATTUI505 meviments_Mabl e
ACTDISOS arer_Hatd lamas
ACTO3503_movemesin_Habl lamed
ATTUIS0N_savar_Hovl persianes
ACTI3508_moumentn_Mabl_parsanes
ACTU3506 sarnr_Hatd peryipnas
ACTOSS0S mavrmasts Hebl_perneces

L)
5
525
s
S

ek
Eal

%

S5
SAs
2
8%
5%
L)



e 2.1.147 — 2.1.149 Pulsadores de 4 elementos

r.--1

Fsoada Texwea Sipenior de roneien 44 Diein

Nurmmers * Morites

() 21147 ntesface de puisador e 4 ok

=lo Ciyees Fanda/Orient arvas
ol e ceroimenss
s Cyyanp Parsda/Crient iarras
=4 Ttimto de mosmeres
s Copes FaraclaTnect lamas
=i Ty e (o eres
2o Chwts “arada/Oriest ldrmas
<% Coet oo mowmenes
"z Thiestn de conectacdn
2z etz cu szrectazan
i Chewto Ge corertacon
L EN Cepare de conectacdn
~) 20183 dntesfoce de de 4 ek
o Coes Paracta/Orect lamas
=4t Chny oo mowmeney
=iz Chijets Terada/Orient lamad
4 e cemoumeres
=e Copmo farady/Orant laras
7 Chwe de movimmenis
<0 Cyers Fyrpcta/Crient iaman
=fn Ctyeno de mosmenes
s Ctwits 2w czrectezan
=2 Otyekto Ge coneciacon
w3 Cheiin de conectssdn
Y “takc e cmnectezan
(%) 21140 inburface e ded ol
o Coenn Parada/Crent lsmas
w1 ZTters se o emare:
3 Crges Faracta/ Creet larman
=24 Thiets de mawementn
e Ctee= Farada Orestlaras
<7 Ctws 7 movemers
s Thyst *2ada/ Trient lamas
e Chee= ce maamares
w2 Chyskto de conaciacon
L Thasro ae conecactn
<3 Comies cw zonectscon
=u Cbjektn ge conacsoon

Fig.46 Objetos de comunicacion dispositivos 2.1.147 —2.1.149

Funcsco del Obywrio
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ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Deveripodn

LCTTSSNS pavy_Hot3_lamas
WCTIIS0S mavivnmnts_Hab3_lemes
ACTR3505 pecer_Madd lamat
ACTTSSO9 movivnients_Hold_lermas
TS50 perar a3 persanm
LCTIITN_movimiento_Hat3_perians;
ACTEESN perw_Hals_petsanal

NCTEISN movmisntn el _perssnys

ACTISSON sarer Fass lemar
SCIEI0% movmentn_Hatd leman
ACTOSSOS serw_Hab3_lenat
WCTEEE0G mrovwramnts ] _lames
LCTOISW _pory _Hand_peraenai

ACTIESN movemeets_ a3 _pettianst
AT paewr Mats) persaras
HTTIISN_movimientn_Hatd paranst

SITTIS0S perw_Hatd_lamas
ACTESS0S monievients_Hod lwnes
WCTEREN perwr Mas3 lamias
ACTIES0S_moviouentp_aed e
ACTCESW peree_Hes3_petearas
AT ovwmients_ el _persanat
TSSO pevar_Hats_persaras

ACTIZEN movrwests_Hats_peruansy



Fsoada Texwea Sipenior de roneien 44 Diein ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.1.151-2.1.153 Pulsadores de 4 elementos

Wiwwrs * Nowier Frmobnn ded Ongeres Dwveripetnn Duevnkon e Goge
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Fig.47 Objetos de comunicacién dispositivos 2.1.151 —2.1.153

e 2.1.154-2.1.156 Pulsadores de 4 elementos
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e 2.1.157-2.1.159 Pulsadores de 4 elementos

Numemn * Nombre Funcion del Obijeto Dewripoon Deeeccion de Grupe
(&) 21157 intertace de pulsador de & elementos plushab)
2o Chipta Paryda Crant amas Ererads? ACTO3EN parse_Habd fossurt m
2| Btyeto ce movimenns Entrada 1 ACTOREM_moyimiento_Habd. foscent sun
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w2 Cjeio de modmiens Ertrade 2 ACTOISY_movieemo_Hab3 fosount 2m
<o Dbgto *arda/Crestioma: Ertrads 3 ACTOIEZ parae_Hab3_comne em
[~ N Gyeto de movimienty Entrads 3 ACTOISW movimients_Habd_comne s
LE] Chjeto *2cada/Orert amas Ererada 4 ACTOIE12_pany_ab3_cormna en:
e Chjeto de movimem Ererads & ACTERSI movimiento_Hatd_comns e
LS Ctysito de cooectacdn Sakda !
vz Cjeitn de conectacta Salde 2
©ln Thpetto de conectacdn Saids 2
L Er Ctjsitn de conectacdn Salde 4
(%) 21,158 toserfoce de pulssdor de & ek plus Rt} per
<o Ctysto Parads/ Orect mer Ereradst ACTOIST_parae_Habd fosount wm
< Chiyeto Ge movimisren Ertradat ACTORST_movimianto_Mabd foscurit 2]
s Chyeto Parada/ Crent amas Ertrads 2 ACTOXSTI_parsr_Hab3_foscurt s
s Ctyeto 3= mavvremo Ertrade 2 ACTOXEN_movwmisnto_Msb3_foscunt m
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7 Coyrta de movimemns Errads 1 ACTOIER_movimientn_ab3_corne e
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2|n Ctyeto de moyimisre Ertrada & ACTONS2_movimiento_Habd_comns s
o2z Chjaktn da coractacén Salda ?
L Dbyeito oe conectacitn Sakds &
©in Gyektn de conectactn Sakds 2
LE Ctyeiio ce conectactn Salde 4
() 2,015 toterface de pubsador de & slementos pus hab per
<o Chieto Pacads/ Orent amay Eraradet ACTZISM_parar_Mab3_foscunt sam
2 Chimio ce movamemo Ertrads * ACTO3ST_maovimsento_Meb3,_foscent st
o3 Ctysta Parade Crmst avas Ertrads 2 ACTORST_parse_Mabd foscurit sam
s Cyeto de movimenn Entrads 2 ACTOREN movimsento_Mat3 foscent s/
26 Chieto Parady Orestiamay Ertrads } ACTO3EN_parse Heb3_corsns sam
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L E Ctysian e conectacen Sobds £
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ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

5. Linea 2.2 - Planta Primera Bus 2
e 2.2.2 Actuador DALI

Niimero * Nombre

iz D161, canmutacidn,
w440 DI-GY, stenuacion
a D1-GY, valoe de sjuste,
[V FTY D161 astade

w445 DI-GY, estade,

5345 D1-G\ estado de error,
(> [ D1-G2 conmutacién
xee D1-GL ataruacién,
163 D1-G2. valor de siuste,
P by D1-G2, estada,

w3 D1.G2. estace,

[ D1-GZ. estado de error
afos D1-G3, conmutscidn,
o D163 atanuacién,
o7 D1-G3. valor de suste.
w300 D1-G3, estade,

ot D1GE mtade,

w2 DI-G3, estado de errot
3123 D1-GA conmuzscon.
a4 D162 aterwacin
s D134, yaicr de suste,
534128 D1-G4 asteda

s D1-G4. estads

w40 D1-G4. estacko de stror
st D1-G5, conmutacén
aisz D1-GS, ateruatn,
=453 D155, valer de auste,
155 D1-GS, estado,

(P D155, estado,

s D1-G5, eitads de eoror
e D1-G5, conmutscon,
o2 D1GE, ateruscsn,
w2 D1-G5, vaise de ajuste,
s D1-G6, =stado,

L. 114 D156 estaco,

a8 D158 witacs de weroe
w4207 DV-G7, conmutacién,
3200 D157, atenuacian
ade0 D1GT, valar de sjusta,
L Fard D157, estade,

a2 DI-G7, estado,

Funcion del Objeto
Encendido/apagado
My o mis cicurs
Trarsmysce de yolores
Encendido/apagado
Tramresor de valones
SiNo
Encendidc/apagado
Mibs clne/mie caours
Trarzrrizer de valores
Encendido/apagado
Tramimisoe da valoras
SN0
Encendido/apagada
Mis claro/mds oo
Trarsmisor de velores
Encendidoy/apsgedo
Tramamssce de valores
SNo
Encendido/apagado
Mz ciaro/mds csoure
Tramyrevscr de valores
Encendido/spagado
Transmrescr ce valores
SilNo
Encendido/apagado
Més claro/mas oscurs
Tramarrnscr de vilores
Encendido/apagado
Traramucor ce valores
SN
Encendido/apagada
Maés caro/mas csouro
Tramarsace i valon
Encendido/apagado
Trarsmisce de valores
No
Encendido/apagada
as claro/mas ccouro
Trammusce da valores
Encendido/apagada
Trarsmizce de veolores

Descripcion

P1,2 00 GO _ceden
P1_2_C01_G1_simming
F1.2_C01_GO1_regudeoon
P1.2_C00 GO _sstace
F1_2_CO0_GOT_svtado_regulacon
F1_2_COY GO1_svera

P12 (01 GO2 ceden
F1_2_C01_GO2_cvmrving
F1_2_C0%_GO2_regubdcion
P12_C01 GO2_sstaco
F1_2.C01_GO2_estacs_reguiscan
F1_2_C0%_GOZ_svena
P1_2_C0%_GO2_oeden
F1,2.000_GO3_amming
P1_2_C0Y_GR3_regulscion
P1_2_C01_GO3 _estago

F1.3 00 _GO2_sstace_regulacan
P1_2_C07.GO3_svers
F1.2_C01_GO4_orden
F1.2_C0n_GO4 dmnng
FT_2.C0N_GO4_reguiscion
P1.2_C01_GOd_sstado

F1,2_CO1 GO4_estado_mgulacian
P1_2_COT_GO4_avera
P1_2_C01_GOS_oeden

F1.2 000 GOS_dmming
F1_2.C00_GO5_reguisccn
P1_2_C0Y_GOS_estadc

P12 001 GOS_estado requiacan
F1_2_CO_GO5_svera
P1_2_C0%_GOS_ceden

P1,2 C0% GO _ciming
F1.2_C00_GO6_reguiscicn
F1_2.C0Y_GO6_estado

P12 COt GEE_estado_regulacian
F1_2 0O GO6_wvera
F1.2_COY_GO7_ceden

P2 C01_GO7_dimming
F1_2_COn_GOT_reguiacion
F1_2_C"_GO7_estado

P12 C0\_GO7_estado_regulscon

Fig.50 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.2
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Namero * Nombee
207 DG, commaciin
52|z08 D1-G7, atenuscisn
09 DI-G7. walor de susts
w2l DLG7, antaso,
[+ 3H DIG7, estads
w2|2s D1G7. estado de enec
2|23s D1-GA conmutacion,
a3 D1-GA stenuscen,
(b D1-G8. valor ce suste.
a0 DY-G3. estado,
L~ PR D-G3 estade.
iz DIG2 estads de prrer
w|z6: DLGH canmutacdn
|ass DVG3, atenuacen
w268 D1-G3, valor de Buste
w3|268 D14, estada.
262 D168, estado,
L b D1-G8, estado de soroe,
2am DG, commutacidn
w20z DG, wtewmodn,
w2292 DGO, vaior de sjuite.
w28 DGO, witnda,
w22y DG entads,
2202 D1.G10, estada de enoc
2} DHGI conmutsodn,
2320 DH-GH, menuacian
2321 DG, valor de sjuste,
2324 DI-GTY, estaca,
L~EF DHGTY estacs,
O EF DGV xtads de arrst
w|ar DIGI2 conmutacién,
CNERT DVGI2, ateruacidn,
2z O3G12 valor de ajaste,
sz DI-GI2, estada
sz DH-G12, estada
3sa D1-GI2. estada de error
37s DY-G13. commmscion,
LN EES DIGB, menaacisn,
[~ Exed DLGI3 wior dw sjurte
w2380 D1G13, wstads
LAY DUGHS, estada

Funcon del Objeta
Encendoo/spagade
Mas cloro/mds oscurs
Traramipor de wwisrey
Encendaaapagade
Trargmisor de waitres
Sio
Encendcolapagadc
Mas claro/mas oscuro
Transmisor de seicres
Encendido/apagedo
Traramisor de veicrey
S5ilNe
Encendca/apsgeds
NS5 claro/reds cscure
Transmizor de ssicres
Encenddo/apagado
Transmisor de valores
SilNo
Encenddic/apsgado
Mg tlpra/mis oscuro
Tracamisar de wWores
Encendeo/apagede
Transmisar ce valores
SiNo
Enzendco/apagado
Mas clano/mas oscure
Tranamizor de vefores
Encenddo/spagede
Tracamizor e vwores
$ite
Enzendan/apsgade
s claro/mas nocune
Transmizor de vafores
Encendec/apagade
Transmizor de vafores
Si%e
Encendda/apsgade
M clara/mibs Desure
Tracamisar dn wwicre
Encendco/apacade
Trassmizor ce yaicres

e 2.2.3 Actuador binario

Numero * Nombre
2o Chojexta de canectacién
w2 Copets de realmemtacen
w2 Copito de conectasin
w27 oo de realmentacen
e Cljekto de conectacicn
2n Cbjeto de resfmentscon
2n Coputo da canectacén
a2z Chjeto de reaimentacon
=2e Dbjekto de carectacién
L Chjeto de realmentacién
w2 Cojexto de conectacicn
2z Chjeto de realmentacdn
d2a Objekto de conectacitn
Lo b Cojeto de realmentacen
I:‘ZB Cbjekto de conectacicn
L~ Bl Obetn de realmentacén

Funcidn del Objeto

Canai 1
Canai t
Canst 2
Canal 2
Canall
Consi 3
G 4
Canald
Cansl 3
Conal 5
Canal &
Cansl 6
Canai 7
Canai 7
Cansl B
Consl 3

Descripoon
F1.2_CO1_GO7_orden
P1.2_CO1_GO7_dimming
F1.2_C0T_GO7_regulacen
P12 CO1GO7_estada
F1.2 Q01 GO7_estado_reguiacion
P12 00 GO7_averla
P1.2_CO1_GOS_orden
P12 (4 GOB_cimming
P1.2_CO1_GOB_requiacon
P1.2_CO1_GOB_estado
F1_2_C01_GOB_sstado_regulacion
F1.2.C01_GOB_averin
F1.2 001, GOV _ovden
P12 C01_GO9 dmming
P1.2,C01 60O reguiacion
P1.2_C41.GOY estado
P1.2_Cin_GD9_estado_regulscon
P1.2.C01_GO9 _svens
F1.2_CO1_G% oeden
F1LZ_ TGN _dmmang
P13_C0V GY_megulacon
P12.C01 G estads
P12 €01 G0 estado_regulacion
P12 001 GY) avera
P1.2_COt_GT%_ceden
P1.2_CO1 G _dmmeg
F1.2_CO1_GT1_regulscon
F1.2_CO1_GT_estado
P1.2_COT_GT_esteds_regulssion
F1L2 OO GTLavwre
F1,2.001 G12_ovden
P1.2.CON G2 Smming
P12 C1 G2 _reguincon
P12 C G _estado
P1.2_CO1_GYZ_estado_mgulscion
P12 Q01 GC_averis
P12.C01_GT3_orden
F1.2 (07 GB_sdmming
F1.2_C01_GT_mgdacen
F1.2 001 G _estads
P12 CO1 GBS estado_requiscion

Descripaién
02_ACTO3S01 orden
02_ACTOISO! estado
02_ACTO3S02_orden
02_ACTOIL02 estado
02_ACT03303_orden
02_ACTO3S03_estado
02_ACTO3504 ceden
02, ACTO350S estaco
02_ACTO3505_orden
Q2_ACTO3S05 _estads
02_ACTO3508, orden
02_ACTO3506_estado
02_ACTO3507_orden
02_ACTOIS07_estado
02_ACTO3S08_orden
02_ACTO350G _estado
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Direccion de Grupo
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e
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Fig.51 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.2

Direccion de Grupo
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e 2.2.4 Actuador de persianas

MNimero * Nombre Funcidn del Objeto Descripcion Direccidn de Grupo
l;_'|0 Chbjeto de movimiento Canal 1 2_ACT04501_movimiento_Hab_ppal_drch_lam._5/1/21
|2|‘| Ohbjeto Parada/Orient.lamas Canal 1 2_ACT04501_parar_Hab_ppal_drch_lamas 5/2/21
l:_'| 2 Posicion altura Canal1 2_ACT04501_posicion_altura_Hab_ppal_drch_|... 5/3/21
I:_'|3 Posicion lama Canal 1 2_ACT04501_posicion_lama_Hab_ppal_drch_la...5/4/21
IZ_'|4 Respuesta altura Canal 1 2_ACT04501_estado_posicion_altura_Hab_ppa...5/5/21
Il'| 5 Respuesta [ama Canal 1 2_ACT04501_estado_posicion_lama_Hab_ppal... 5/6/21
I2|8 Chjeto de movimiento Canal 2 2_ACT04502_movirniento_Hab_ppal_drch_per...5/1/22
l2|9 Chbjeto Parada/Orientlamas Canzl 2 2_ACT04502_parar_Hab_ppal_drch_persianas  5/2/22
l;_'|‘|C Posicion altura Canal 2 2_ACT04502_posicion_alturs_Hab_ppal_drch_... 5/3/22
|2|‘|‘| Posicion lama Canal 2 2_ACT04502_posicion_lama_Hab_ppal_drch_p...5/4/22
l:_'|'|2 Respuesta altura Canal 2 2_ACT04502_estado_paosicion_altura_Hab_pp... 5/5/22
l2|‘|3 Respuesta lama Canal 2 2_ACT04502_estado_posicion_lama_Hab_ppal...5/6/22
l2|‘|6 Chbjeto de movimiento Canal 3 2_ACT04503_movirniento_Hab_ppal_drch_for... 5/1/23
l]_’|‘|? Chbjeto Parada/Orient lamas Canzl 3 2_ACT04503_parar_Hab_ppal_drch_forscuit 52723
l2|18 Posicion altura Canal 3 2_ACT04503_posicion_altura_Hab_ppal_drch_... 5/3/23
|2|19 Posicidn lama Canal 2 2_ACT04503_posicion_lama_Hab_ppal_drch_f... 5/4/23
l;_'| 20 Respuesta altura Canal 2 2_ACT04503_estado_posicion_altura_Hab_pp... 5/5/23
|2| 21 Respuesta lama Canal 3 2_ACT04503 _estado_posicion_lama_Hab_ppal...5/6/23
l:_'| 24 Chbjeto de movimiento Canal 4 2_ACT04504_movimiento_Hab_ppal_drch_cor... 5/1/24
I2| 25 Cbjeto Parada/Orient lamas Canal 4 2_ACT04504_parar_Hab_ppal_drch_eortinas 5/2/24
I:_'| 26 Posicion altura Canzl 4 2_ACT04504 _posicion_altura_Hab_ppal_drch_.. 5/3/24
I]_'| 7 Posicion lama Canal 4 2_ACT04504 _posicion_lama_Hab_ppal_drch_c.. 5/4/24
I2| 28 Respuesta altura Canal 4 2_ACT04504 _estado_posicion_shtura_Hab_pp... 5/5/24
|2| 29 Respuesta lama Canal 4 2_ACT04504 _estado_posicion_lama_Hab_ppal...5/6/24
l;_'| 32 Chbjeto de movimiento Canal & 2_ACT04505_movirniento_Hab_ppal_izq_lamas 5/1/25
I2| 33 Ohbjeto Parada/Orient.lamas Canal 5 2_ACT04505_parar_Hab_ppal_izq_lamas 5/2/25
l:_'| 34 Posicion altura Canal & 2_ACT04505_posicion_altura_Hab_ppal_izg_la... 5/3/25
I2| 35 Posicion lama Canal & 2_ACT04505_posicion_lama_Hab_ppal izq la.. 5/4/25
I:_'| 36 Respuesta altura Canal 5 2_ACT04505_estado_posicion_altura_Hab_pp... 5/5/25
Il'| ET Respuesta lama Canal & 2_ACT04505_estado_posicion_lama_Hab_ppal...5/6/25
I2|4C Chjeto de movimiento Canal 6 2_ACT04506_movirmiento_Hab_ppal_izg_persi... 5/1/26
|2|4‘I Cbjeto Parada/Orientlamas Canzl 6 2_ACT04506_parar_Hab_ppal_izq_persianas  5/2/26
l;_'|42 Posicion altura Canal & 2_ACT04506_posicion_altura_Hab_ppal_izg_p... 5/3/26
|2|43 Posicion lama Canal 6 2_ACT04506_posicion_lama_Hab_ppal_izg_pe... 5/4/26
|2|44 Respuesta altura Canal 6 2_ACT04506_estado_paosicion_altura_Hab_pp... 5/5/26
I2|45 Respuesta lama Canal & 2_ACT04506_estado_posicion_lama_Hab_ppal...5/6/26

Fig.53 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.4
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Feonda Texwea Sperior e rennierin 33 D
[~ Obyeto de movimiets
24 Objero Parada/Orent amas
s?fsc Fesioén stura
s Posioen ams
sz Raspussta stur
w253 Ratpests e
L3 Dbjeto de moymiento
s Obyeto Parads/Ormrt lamas
o2z Posicion situra
i Posiocn feme
ndlec Raspesta #tura
wle Respests ama
.lﬂ& Obyeto de movimiento
ez Objeto Parada/Orient lamas
s Fosicion avura
w26 Fosoon ama
l:lGS Resposita siturs
2o Faspoesta lams
2n Otjeto de movimients
w7 Ojsto Parada/Oriect lamas
24 Posicion atura
w27 Fosicon ama
3l‘.’-‘76 Faspusita atura
2 Raspusits lama
w0 Dtjeto de movimierto
e Otjeto Parada/Orent lamas
u2sz Posicién situra
54 ) Pesioon ama
lﬂu fespuesta siturs
e Ratpuests B
3es Otjeto de movimients
ez Otjers Parada/Orart ismas
w2so Frsingn stura
2o Fosicion larma
|w2sz Resputsta dtun
ez Rezpuscis ame

Caral 7
Garal 7
Cenal 7
Caral 7
Caral 7
Caral 7
Cacal 8
Caral 8
Caral 8
Caral B
Caral 8
Coral §
Carul 3
Canal 3
Caral 9
Caral §
Caral 9
Caral §
Caral ¥
Caral 0
Canal 0
Coral 0
Camal 0
Canal
Camal M
Caral M
Carai M
Caral
Canal 1
Camal M
Caral 12
Caral 2
Caral 12
Canal 2
Gl 2
Coral 2

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Z_ACTOR507_movmientto_Hab_ppal_izq forsc - S/W2T
2 ACTOQ307 parar_Hab_ppad i2q forscutt 2RT
2_ACTO4507_posicon_shura_ab_ppal_cg %o 5/3/727
ACTOA0T poscon_laona Hab_poal_izg foe 5/4727
2_ACTO4507_estado_posicion_altura_Mab_pp . S/5/27
2_ACTOSSOT_estado_posicdon_lama_Had_ppal 5627
2 ACTD4S08 movimients_Hab ppsl_zq corti 571728
Z_ACTOR508_parar_Hab_ppel_izq_cortines b
2 ACTO4508_povcon akura Hab_peal lzg ¢ 573/28
2_ACTO4508_poscon_lems_Heb_ppel_iq co S5/4/28
2_ACT04508 estado_poucon_atura_=ab_pp. 55728
2_ACTO4508_estado_pesicon, lema_Hab _ppal 5628
Z_ACTORS09_movimiento_Safio_posl_lames 54729
2 ACTO4502 parar_Bafo ppal amas L8
2_ACT04509_powcion_skurs_Sedo_ppel_lsmes 5/3/29
2_ACTO4S08 powcon_lama_Safio_ppal lamas  5/4/29
2_ALCTO4502 estado_pcsicon_stura_Befo_p. 5/5/29
2_ACTOA509_estado_povcon_lama_Sa%o pp. . S4/29
2 ACTOESY) movimentc Vestidor 1 lemac SA3C
Z_ACTOSW)_parar_Vestidor_1_lames $/2130
2_ACTOAS posioon altura Vestidor 1 amas 5/2/30
2_ACTO45%)_posicion_fame_Vestidor_lsmes - 5/4730
2 ACTOASW_estado_ponoon_aurs_Vestoar. 5/5/30

2_ACTO25%)_estado_posicion_lame _Vestidor_ 5/6/30
2_ACTORSTE movimieets_Vestdor 2 lamas 31731
2 _ACTOSST pacar_ Vestidor 2 lamas sz

Z_ACTOAST posicion_situra_Vestdor_2_lamas 5/3/31
2_ACTOAST: posicion fama Vestidor 2 lamas  5/4/31
2_ACTOMST: estado_posicion_alturs_Vestidor__ 5/5/31
$_ACTOAST smags_ponnicn_lama_Vesader_. 5%/31
2_ACTOSS T2 movimento,_Estudic_lsmes 5132
2_ACTOR512_psrar_Sxtucio_lames s/232
2 ACTO4S12 posicon_aitura Estudio lamas /332
Z_ACTO4512_posicon lama_tstudic_fames:  $/432
2_ACTOAS1Z sitado_posicon_aiturs_Estudo | 5/5/32
2_ACTO4512_estado_posicon_lama_Estudio .. 54632

Fig.54 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.4
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Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey

e 2.2.5 Actuador de persianas

Numero * Nombre
e Coeto de moviments
(N Ceto Sarada/Orent Umas
(i Farkdn aiturs
=3 Pogicdn ame
s Retpyess shurs
5 Aespuesta lams

[~ Obyeto de monimients
s Ctyeto Parada/Orient lamas
K210 Poticdn altura
n Bagkion ama

[~ Respuests attura

[~ Respuests lams

=% oo de mouimarn
i Cljetn Parsda/Crant lamas
w2 Posicon aftur

»e Paticion lsma

w220 fAetpuenta altura

l:ln Respuesta lams

24 Ctiato de monmaents

25 Obeto Parada/Crent lamas

s Posicion slturs

2z Posicon lama

lﬂlﬂ Respuesta alturs

1:119 Respuests ama

LR Comto de mosmants
233 Ctsato Parada/Orent Wreas
[~ EF Pasicon sturs

[~ Posicon ‘ama

ENELS Respossis alturs

a7 Razpuestz fama

e 2.2.6 Actuador de calefaccion

Numero “ Nombre

Salida de vahvule 1 - entrads
Salida de vahauls 1 - salcla
Selids de vihvuls 1 - saicle
Salida de vatvuls 2 - entrada
Salida de vahule 2 - salcta
Salids de vahuls 2 - salids
Salida de vatvule 3 - entrada
Salide de vhivuls 3 - salicte
Salida de watvule 3 - sabde
Salida de vihvuls £ - entrada
Salids de vaivuls 4 - salids
Salida de vaivuls & - salids
Salida de vhbula 5 - antrade
Salida de vahvule 5 - saide
Salida de vadvula £ - zalids
Selicde de vihouls § - entrada
Salida de valvuls 5 - sakds
Salida de vavula & - alca

Funcion del Objeto
Caral t
Casal?
Camal !
Caral?
Caral !
Caral?
Canal 2
Caral 2
Canal 2
Cwnld
Ceal 2
Cacel 2

Funcidn ded Objeto
Veratie de comrol
Raspuedta vanable de conteal
Avso cortoc / scbmecarge
\sriable de comirok
Raspoeita vanable de control
dniso cortoe. / sobrecange
\ianable ce conrod
Ratpueits wanabia de tonteol
Awiso cortoc. / scbrecarge
Vanable de conret
Resgroeits vanadle o= contral
Asiso cortoc. / scbmecarge
Varabie da comrol
Raspuests verisle de coatrol
Awiso cortoc. / sobrezargs
Variable de comral
Respussta vanabie de control
Awse cortec / sobnecanga

37

Descripaon

ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Direccion de Grupa

2 ACTOSS0N mavenients Cotutacion amas  S0/41

2 ACTOSS01 parar_Crtulacon_jamas

B

2 ACTOSSO poncion_shurs_Creulacion_lamas 53/47
2_ACTOSSO_pomcion_ams_Ceculscon famm 374/4)
2_ACTOSS0 _estado_posicon_shkurs_Greulea . 5/5/4%
Z_ACTOSS01 exado_poziocn_lsme_Ceculaco. 5/6/4)

2_ACTOSS02_mowmiento_Pasdio__lames

2 ACTOSSC2 parar_Pasilo ) lamaz

2 _ALTOSS02 posocn atur Paulio | lamas
Z_ACTOSSCQ poscen lama_Pasilo_1 lamay
I_ACTUSSOZ estads_popocn_shurs_Feslic |

e

2_ACTDSS02_estado_posioon_lama_Pasilo_1_L. S/6/42

2_ACT05503_moyemento_Fasilo_2_tamas
2_ACTOSS03_parar_Pasilo_2_lamas
2_ACT0S503_poncicn_shura_Pasilio 2 jamaes
2_ACTOSS03 powocn lsma Fasilo 2 lamas

Va3
s
A
EREREE)

S ACT05503 evtado, poscen ahura Faulio 2 5/5/43
T ACTUSS0S estado_posocn_ lams Pasdis 2 5/6/43

Z_ACTOSS05 _movrnento_Vertans itq
2_ACTO5503 _parar_Vertare_cg
2_ACTOSS03_posicion_shura_Ventsna_=q
2_ACTO5503_posioon_lams_Ventara_og

el
372144
573048
S/

2 ACTO5503 estado_pomcon_aitua Ventama_ 5/5/28
2 ACTO5S03 estado_posoon, jama Ventana_ $/6/32

J_ACTOS303 movimento Ventana drch
Z_ACTUSSCS parar_Ventara_dreh
£_ACTUS503 _povcion_ahurs_Ventana_dich
2_ACTOSS03 _posicion_tsma_Ventara_drch

g 3
iy
$345
SR I

2_ACTOS303 _estado_poxocn_situra_Ventana . S/5/45
2_ACT0S503_estado_posocn_tama Ventana_ 3/6:45

Descripeion
C2_ACTOSOY_orden
02_ACTOISO1 estado_vahula
C2_ACTOIST! slarma_valnde
C2_ACTISOZ orden
CR_ACTOIS0Z evtacs_vabda
02_ACTOIS0Z_sisrma_vahvis
02_ACTONE02 orden
O2_ACTOISC3 enadic_vehvuln
C2_ACTO1S03_slarma_vahvudls
02_ACTOIS02 arden
C2_ACTO1S04_estado_vefvuie
02_ACTO1S0L s'arma_vsivuls
C2_ACTOIS0S orcen
C2_ACTOI505_estedo_vahuls
02_ACTOIS0S alarma_vahvda
CR2_ACTOIS08 ordens
02_ACTOMS05_estado_vahuda
02_ACTOIS06 alarma_vahwia

Fig.55 Objetos de comunicacién dispositivos 2.2.5
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e 2.2.7 Actuador de calefaccion

Nimero * Nembre

20
22
5?20
70
72
7
2120
12z
n?12e
2170
172
179
mHz20
w222
nz2e
5270
27z

w279

Salida de valvula 1 - entrada
Salida de valvula 1 - salida
Salida de valvula 1 - salida
Salida de valvula 2 - entrada
Salida de valvula 2 - salida
Salida de valvula 2 - salida
Szlida de valvula 3 - entrada
Salida de valvula 3 - salida
Salida de valvula 3 - salida
Salida de valvula 4 - entrada
Szlida de valvula 4 - salida
Salida de valvula 4 - salida
Szlida de valvula & - entrada
Salida de valvula 5 - salida
Salida de valvula & - salida
Szlida de valvula 6 - entrada
Salida de valvula & - salida

Salida de valvula 6 - salida

Funcién del Objeto
Variable de control
Respuesta vaniable de control
Awviso cortec. [ sobrecargs
Vanable de control
Respuesta vaniable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta vaniable de control
Awviso cortec. [ sobrecargs
Vanable de control
Respuesta vaniable de control
Aviso cortoc. / sobrecarga
Variable de control
Respuesta vaniable de control
Awviso cortec. [ sobrecargs
Vanable de control
Respuesta vaniable de control

Aviso cortoc. / sobrecarga

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Descripcion
02_ACTO2501_orden
02_ACT02501_estado_valvula
02_ACTO2501_alarma_valvula
02_ACT02502_orden
02_ACTO2502_estado valvula
02_ACTO2502_zlarma_vahwulz
02_ACT02503 _orden
02_ACTO2503_estado_valvula
02_ACTO2503_zlarma_vahwula
02_ACT02504_orden
02_ACTO2504 _estado_vahwula
02_ACTO2504_alarma_valvula
02_ACTO2505_orden
02_ACTO2505_estado_valvula
02_ACTO2505_zlarma_vahwula
02_ACT02506_orden
02_ACTO2506_estado valvula
02_ACTO2506_zlarma_vahwulz

Fig.57 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.7

e 2.2.11-2.2.18 Detectores de presencia

MNimero * Nombre

e

=2n

12
13
Erdfest
504
wos
5|26
Lrdfery
Erdje

Erdf

Lumninosidad

Presencia

Presencia

Presencia

Regulacion de luz constante 1
Regulacion de luz constante 1
Regulacion de luz constante
Regulacion de luz constante
Regulacion de luz constante 1
Regulacion de luz constante 1

Regulacion de luz constante

Funcidn del Objeto
Lumninosidad medida salida
Conectar salida
Tiempo luz de escalera entrada
Conexicn diferida entrada
Conectar salida

Valor Salida

Descripcion
02_DETO1_luminosidad_real
02_DETO1_switch_presencia

02_DET01_salida_regulacion

Valor de luminosidad requerid... 02_DET01_consigna_lux

Tiempo luz de escalera entrada
Conectar entrada
Graduar entrada

Aprendizaje entrada

38

Fig.58 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.11

Direccidn de Grupe
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3/3/21
34421
322
3/3/22
34422
323
3/3/23
3/4/23
3124
3/3/24
3/4/24
325
3/3/25
34425
31126
3/3/26
3/4/26

Direccion de Grupo
2/2m
2/4/M

2Mm
2/3/M



Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey

e 2.2.50-2.2.54 Multitouch

Namero * Nombire
LN Luminosdad
2 Entrads ge Snoooemeents nocno
I:IWS Claetc de respueits de ertachs recopila
w22 Emrada de calefacoisn/refngeractn
[ b Salids da calefacmian mfngeracan
2w Entracts de mods de lunccramans
(2220 Salids de mode de funconsmiento
Lkl Emrade de protection contes helades/te .
w222z Salisa de protecc<n coatra haedas e
2z Aarma de purto Je roce
2azs Extace
w22t Emace 1 upte
225 Extaco 2 byte
fear Ertrade de walor nomes
w2z 33 de vaior nomnat
2 Vaor nominal e svtrads de desplazsmy.
< FE Vo raminal Se sl de Seaplazese
CH P Tarparatura sxiama 2 byte
237 Termparstury sctusl (resultases:
L RES) Adarma de teeperatuna [recdtanes)
L b Alrma de temperatura de susto
2fae Corraccidn de ln vavisble de calefacodn
wfaus Caereccion de la warisble de setgaracis
2228 Salizs 3= funcionamients manuE
'l:'ZJO Salics de ponicidn del vantilador
w2j2%0 Entrads de funcionamiento manusl
eass Entrads de pozodn del ventilsdor
L H Entrmcta de dewcodn de escann

Fuecian del Objeto
Intertaz de unans
Interfaz ce yzano
Retrzalementacdn
Controf de semperatura
Control de sampersturs
Toatral dn Wmpentun
Control de semperstura
Controf de tsemperatury
Control de Semperstun
Cootrol g tempentua
Contrsl de semperaturn
Controd de tempentun
Contro! de temperatura
Cantrai de temperature
Control de semperatura
Control de samperaturs
Ceotrs! dan Wrmpentun
Centrol Ge semperatura
Control de tempersturn
Contrad de Sempeistun
Ceotrol ge tempertura
Contred de temperature
Centreé de temperatun
Contro! def ventisdor
Contral det vertindor
Controt ded ventiador
Control del ventiador
Maduls cu ricenas

ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

Descriposn
MT_Had_ppal |n_Srilo_Pantalls an
MT_H30_ppal in_Moda_Caler *no e

MT_Had_opel_Out_Consgna_Modo_Calor_fro 84N
MT_Het ool In Consgre Mads Opepsion 8178
MT_Hao_opal_Gut Consgna_Modo_Operaciond/Vs

MT_Hes_ppel in_Consgre Tempenstirs - HE)
MT_Hao_ppal Oue Conzgna_Temperatura a3

MT_Hso_ppel Ot Temp_Ambiente Nz

MT_Hob_poat Out Consgna_Veloodsd Man._ 819
MT_Hed_ppel Ot Consgna Velscidad 8
MT_Hao_ppal In_Consgra_Velocdad_Man A 210
MT_Had_opel_In_{onsgre Veloodad ans

Fig.59 Objetos de comunicacién dispositivos 2.2.50

e 2.2.101-2.2.105 Pulsadores de 2 elementos

Mimero * Nombre Fureion del Cbjets
(~) 2.2.101 Push-busttan interiace, 2-gang phus Hab ppel
e Ctyeito de conecsode 4 Lrerade 1
w2 Ojeees 0e carmctpode & Iresss D
2 Oietto de conactanim Sabdn 1
w2z Degins O om0t Sabda 2
() 22102 Push-bumon ineriace, 2-gang phus Bafio ppal
jo Ojers Paracia Ot lnmae frecace |
=2 Otyets de mowevianto Ererass |
i3 Ogats Parncia/ Drwrt lamas frecazal
=24 g 98 mowmisntn Ereiads
w2 Otyeess 30 carmcsense Saicds 1
<l Orgein de corectacion Sobds 2
() 22103 Push-bumion imsertace. 2-gang plus Bato ppal astrs
o Otyerts de cormeciansn A Eracada 1
s Ometns de conacaote A freeads &
oz Oizjaits 08 cormecRode Zakda 1
£ Onzeins de carmcsaode Saicts 2
(%) 22,104 Puah-button imtertace, 2-3ang phus. Westidor
o Diyeto FaradaDrent lamas Erersda )
lﬂl Oepets de movmients Erevace |
Lo H Oujeino de corecacin 4 Ereraza 2
w2 s de cmectenss ENEN
L= F Dgelnn de conmracon faidy 2
() 22105 Push-betton 2-gang plus E
e Oityettc de onacteodm & Erecada |
=2 Orasico de coneroin & trerade 2
s Crsjetes da cormeianse Salcda |
L Otyeio de conectasion Salds 2

Deseripoien Dweceitn de Grupa
Fusador_KaG_pps’_ botont L
Fusadar_Hab_peal bolond s VA
ACTOSOD parar Befc_prel lemes E L)
ZACTOSINS mowenenes SaA0_peal ames V23

L ACTOECS pecar_2aiic el lemas SUR

2 ACTOS0S moweneren_Safo_poel james 3529
Sussder_Zefo_poel_erttads_toton! T35 V236
Fusacor_tado_ppel_swirads totond T84 vans
ZACTOESI0 ponae_Vestidor 1 lamas 3230
TACTORI0 rovomeres, Veerdor, |lamas 3430
Pusadior_Vestidor_boeand Trea V2T
Suaador_Ertreamticcr_batzn! e V23T
Fussdor_Errepestioor sotonl N 128

Fig.60 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.101 — 2.2.105
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Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 3:
PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.2.106-2.2.110 Pulsadores de 2 elementos

Nimero “ Nombre Funcian del Objeto Descripcion Direccion de Grupo

@ 2.2.106 Push-button interface, 2-gang plus.Estudic entrada

E 2' 0 Chbjekto de conectacion A Entrada 1 Pulsador_Estudio_entrada_botonl

L :|3 Chbjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Estudio_entrada_boton2

i 2' 25 Chjekio de conectacidn Salida 1

IZl 28 Objekto de conectacidn Salida 2

@ 2.2.107 Push-button interface, 2-gang plus.Estudio

[ 2' 0 Chbjeto Parada/Orientlamas Entrada 1 2_ACT04512_parar_Estudic_lamas 5/2/32
[ 2'1 Ohbjeto de movimiento Entrada 1 2_ACT04512_movimiento_Estudio_lamas 5732
[ 2'3 Chjeto Parada/Orient.lamas Entrada 2 2_ACT04512_parar_Estudic_lamas 5/2/32
B 2'4 Ohbjeto de movimiento Entrada 2 2_ACT04512_movimiento_Estudio_lamas 5A/32
L Zl 25 Chjekto de conectacidn Salida 1

L 2' 28 Cbjekto de conectacion Salida 2

@ 2.2.108 Push-button interface, 2-gang plus.Vestidor pq

| Zl 0 Chjeto Parada/Orient.lamas Entrada 1 2_ACTO45T_parar_Vestidor_2_lamas 5/2/31

[ 2|1 Chbjeto de movimiento Entrada 1 2_ACT045M1_movimiento_Vestidor_2_lamas 53

| 2|3 Chjekto de conectacidn A Entrada 2 Pulsadar_Vestidor_pg_boton2 7/5018, 1/2/38
I:l 25 Chbjekto de conectacion Salida 1

B Zl 28 Chjekto de conectacidn Salida 2

@ 2.2.109 Push-button interface, 2-gang plus.Estudic

IZl 0 Chjekto de conectacian A Entrada 1 Pulsador_Estudio_botonl [ /2/39
I2|3 Chjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Estudio_botonZ 7518, 1/2/41

iz Objekto de conectacion Salida 1

I:l 28 Cbjekto de conectacion Salida 2

@ 2.2.110 Push-button interface, 2-gang plus.Circulacion

K Zl 0 Chijeto Parada/Orient.lamas Entrada 1 2_ACT05502 _parar_Pasillo_1_lamas 5/2/42

E Zl‘l Cbjeto de movimiento Entrada 1 2_ACT05502_movimiento_Pasillo_1_lamas 5/1/42

L 2'3 Chjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Circulzcion_boton2 7/5/20,1/2/42
i 2' 25 Objekto de conectacidn Salida 1

B Zl 28 Chjekto de conectacion Salida 2

Fig.61 Objetos de comunicacién dispositivos 2.2.106 — 2.2.110
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Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 3:

PROGRAMACION DE LOS DISPOSITIVOS

e 2.2.111-2.2.115 Pulsadores de 2 y 4 elementos

MNumero * Nombre Funcidn del Objeto Descripcion

@ 2.2.111 Push-button interface, 2-gang plus.Cuarto contader

IZ| 0 Chjekto de conectacion A Entrada 1

Direccidn de Grupo

Pulsador_Cuarto_contadores_botonl T/5/21,1/2/42

| 2|3 Chjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Cuarto_contadores_boton2 75422, 4/2/M
E :| 25 Chjekto de conectacion Salida 1

L 2| 28 Objekto de conectacidn Salida 2

@ 2.2.112 Push-button interface, 2-gang plus.Limpieza

I2| 0 Chbjekto de conectacion A Entrada 1 Pulsador_Limpieza_botonl 7/5/23,1/2/42

B 2|3 Chjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_Limpieza_boton2 7/5/24, 47212
E Z| 25 Chbjekto de conectacién Salida 1

I2| 28 Objekto de conectacion Salida 2

@ 2.2.113 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal

| 2| 0 Chjeto Parada/Orientlamas Entrada 1 2_ACT04505_parar_Hab_ppal_izq_lamas 5/2/25
[ 1|1 Objeto de movimiento Entrada 1 2_ACT04505_movimiento_Hab_ppal_izg_lamas 5/1/25
| 2|3 Chjeto Parada/Orientlamas Entrada 2 2_ACT04505_parar_Hab_ppal_izq_lamas 5/2/25
| 2|4 Chjeto de movimiento Entrada 2 2_ACT04505_movimiento_Hab_ppal_izq_lamas 5/1/25
E Z| 6 Chjeto Parada/Orientlamas Entrada 3 2_ACT04506_parar_Hab_ppal_izq_persianas 5/2/26
L Zl._ Cbjeto de movimiento Entrada 3 2_ACT04506_movimiento_Hab_ppal_izq_persi... 5/1/26
|2| g Chjeto Parada/Onentlamas Entrada 4 2_ACT04506_parar_Hab_ppal_izq_persianas L2726
L 2|1C Cbjeto de movimiento Entrada 4 2_ACT04506_movimiento_Hab_ppal_izq_persi... 5/1/26
w23 Objekto de conect Salida 1

nzs Objekto de conecta Salida 2

mY21 Objekto de conecta Salida 3

£ 2| 4 Cbjekto de conectacion Salida 4

@ 2.2.114 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal

K 2| 0 Chbjekto de conectacidn A Entrada 1 Pulsador_4_cama_izg_batenl
K Z|3 Cbjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_4_cama_izg_boton2
[ Z| 6 Chjekto de conecta Entrada 3 Pulsador_4_cama_izq_baton3
K 2|9 Cbjekto de conectacion A Entrada 4 Pulsador_4_cama_izg_botond
I2| 25 Chjekto de conactacidn Salida 1
L Z| 28 Cbjekto de conectacion Salida 2
Lyl Objekto de conecta Salida 3
IZ| 34 Objekto de conectacidén Salida 4

@ 2.2.115 Interface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal

L 2| 0 Chjekto de conectacion A Entrada 1 Pulsador_4_cama_drch_botonl T/5/39,1/2/34
L 2|3 Chjekto de conectacion A Entrada 2 Pulsador_4_cama_drch_boton2 /40, 172/
L 2| 6 Chjekto de conectacion A Entrada 3 Pulsador_4_cama_drch_boton3 1, 1/2/32
IZ|9 Chjekto de conectacion A Entrada 4 Pulsador_4_cama_drch_botond

[ Z| 25 Chbjekto de conectacién Salida 1

K Z| 28 Cbjekto de conectacion Salida 2

I2| 31 Chjekto de conectacion Salida 3

[ PaEFY Cbiekto de conectacion Szlida 4

Fig.62 Objetos de comunicacidn dispositivos 2.2.111 —2.2.115
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e 2.2.116-2.2.118 Pulsadores de 4 elementos

Nimera * Nombre Funcidn del Objeto Descripcion Direccitn de Geupo
(A) 22,118 Interface de pulsador de 4 elementos phss.hab ppal

o Chises Parpca/ Onart nma Entrace | 2_ACTOAS0S parar_Hat_ppal_izg_tsme 215

=21 Chyeto Ge movmients Entracal 2_ALTOI50%_moveniento_Hab_opai tzq_lamac 571725

l:b Chkyeto Farsca/Onent ismas Ertrace 2 2_ACTOR505_pecsr_Moo_ppei_ioq_emas 225

s Ctyets de moverients Entrace 2 ACTOS505 moviesents Had ppal (2q_lamas 5125

s Cioyato Paraga/ Onant 'smas Entraca 3 2_ACTO4506 _parar_Mad_ppal g persenas  5/2/26

=7 Clyets ca mowrsuerts Entracta 3 2 ACTCAI06 moverserts Huo_soul 23 pees . 571726

s Ctjens Pavacia/Orent fsmas Entracad 2_ACTIMS0E perar_Hon ppsl 2q persanss  £2/26

w20 Ttinno ce masemients Enteacia 4 ZACTOH506 mavesients_Hub_poal itq_pere . 5/1/26

w2 Objekto de conectacen Salga |

w8 Chyeito de conectscsén Sabde 2

ENE Chjeko de conectacan Salda 3

234 Chyekan de conectaosn Salan d
{(R) 22107 Interface de pubsader de 4 e plusshab ppst

o Objelro e conectacién A Entrace | Puitador_3_Hat_ppel_entrads_boton! TIS/AT, V239
22 Chiekeo de conectacion A Entraca 2 Putsador_2_Hat_sosl_enrads_botond /5148 V2N
s Ctaskto Je conectsoan A Ertrace 3 Pulsackor_&_Fab_poal_ertrade_boton3 /5149 1232
s Chyeito de conectacisn A Enteaca 3 Puisador 4 Han_ppal entrads_botond M0

s Chyeito de conectsoon Sabda |

w2z Cljeito de conecaodn Saige 2

23 Ctyeian de conectsoan Saicsd

w32 Ohjeke Sa conectacién Sakcia 4

() 22.118 interface de pulsador de 4 slementos plus.hab ppal

e Cjero Savada/Onent avmas Entaacal 2 ALTOSSY! parar_Han_pasl_dvoh lamas Pl |

2 Ceyeto de movrmiente Ertraca | 2 ACTR4S0 marvemiento_Wab_ppal drch_lem. 5/121

w23 Cijons Paraca/Oriant lamas Entraca 2 2ACTOASON parar Hak poal droh laras 5272

24 Chejes de movemierto Entraca 2 2_ACTOMS01 maoamients_Hab_ppsl_drck_lam 5121

l:k Clyets Faeaca/ Ooent Saman Entraca 3 2 ACTO4S0Z pacar_Hab poal dech cenlans 22122

27 Clyeto de movimiento Entrace 3 2 ACTOLS02_moverianeo_Hab_opal_drch_per.. 5122

e Chaeto Paracia Onert e Ertrace 4 2 ATTIH503_parar_Hab_poal_droh paranm 512722

LR Chyens Ge mowimeents Entraca s 2 ACTOLS03 movierients_Hab_soal_drch_pec. §1722
l:iZS Chiskto de conectsosn Tabda !

LR Ciyskro de conectodn Sakda 2

LN EY Ctyesrn de czrectacar Sabdn 3

w31 Cljeio de conectacén Saidad

Fig.63 Objetos de comunicacién dispositivos 2.2.116 —2.2.118
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e 2.2.119-2.2.121 Pulsadores de 4 y 2 elementos

Numero * Nomdew Funcen del Objeta Dwseripoian Dwweowon de Grupo

(R) 22,119 Intertace de pubsador de 4 ek phus b ppa
2o Chjebeo de conactacion A Entrads | Susador_2_flsfo_opal_boton? /5055, w239
L H Chjehee de conactacon A Entrada 2 Puisador_4_Bada_ppel_bomond V5050 W
w2ls Chyjehto de conectacion A Entrads 3 Pusador_& Bac_opal_boson? TA4T VIS
w2ls Cljedts de conectacion & Eerada 2 Fuador & Bala_ppel dossnd BT

25 Cpelts de conetacidn Sabds !
ez Clyekts de conestacion Sabds 7
<3 Chyebro d conectaoin Sabda 3
2 Otyebo de conectacion nkde 4
() 2.2.020 interface de pubador de 4 o phussirculac
I:IQ Chyeto PatadaOnent lames Entrade ! 7 ACT0SSON paear, Ciecusacion lemes 3
2 Chietn Je movimiento Frtrads | 2ACTOSSHN movemiers_Creuiscon lames 541

3 Ciyeto Pavada/Orient ismes Entrads 2 2_MCTOSSN _parar_Crnifacon_lamas 321
s Ctyete de movmento Enerads 2 2_4LT0850 movemieno_Circuscon_lamas. 37741
s Ctyeto de conectacon A Entrade 3 Pusador & Ciroscion_kotond 861 12
s Cystn de conectacion A Entrada & Fusador 4 Cirtuisann_botand TIBL VR
2fes Cljedno de conectacien Sakda !
w2z Chyebro da consciactn Salds 2

E Cyshts de canestacian Sabda 2
o= Cbjeis= do conectacdn Sabde 2
(%) 22121 Pushv-butson intartace, 2-ging plus Visstana pulsade
2o Cijete PatadaOrier lamas Eetrada Z_ACTOSS03 pevar_Ventans 3 8243
2h Cigetz o movmeete Entrada | T ACTOSSS moveinnts Ventasa (29 44
L Chets Paraca Orient lamey Frtrade 7 2ACTOSS0I parer_Vemtana o3 S
24 Chyets de moviments Ertrads 2 I ACTO3503_moveients_Ventara_ it 344
2|5 Ctysbon de conactacion Sabca !
e Dijebto de conactacon Sabds 2

Fig.64 Objetos de comunicacién dispositivos 2.2.119 —2.2.121

e 2.2.122-2.2.124 Pulsadores de 2 y 4 elementos

Namero * Nombre Funcion def Objeto Descripcion Daeccion de Grupo

A 22122 Push-button intertace, 2-gang phus Ventana pulsado
[~ H] Do arada/Onent amay HO 2_ATTOS503_pater_Ventans_oq 5/2/44
=2 Objeto de mosmmants Trtwda | Z_ACTUSS03_movimiento_Yentane_zg 5/vaa
2 Copeto Parada/Crent amas Ertrada 2 Z_ACTOS5C3 parar_Ventans_og 3244
s Obyeto de monments Ertrads 2 2_ACTO5503_movimyenio_Ventans_zg S84
L > P2 Oopelto de conectaoen Saica 1
iz Oojekan de conectacon Sals 2
(A} 2.2.122 Push-button Interface. 2-gang plus.Ventana pulsado
o Oigjeto Parada/Crient lamas Ertrada 1 2_ACTOSS03_parar_Ventana_drch 52445
LH A Cojets de mowimiento frendal 2_ACTOSS03 mowmients Ventana_drch 545
a:ls Oojeto Parada/Orent amas irarada 2 2 ACTOS503 parar Ventana_drch 52048
ws Onets de manimants fraada 2 Z_ACTOSS03 mevmients_Ventana_dech 5145
e Tmies e coeectacen Salida 1
s Dtuekto de coractacsn Saicia 2
(R) 2.2.123 R/M3) Intertace de pubiidor de 4 elamantos phuthab ppad
2o Otieto Parada/Orent amaes Erdreda 1 Z_ACTORS0T pater_ab_ppal_iaq_forscun rirag
= Ofjeto de movimients Erarsds | 2_ACTO4S07_mowmiento_Hab_ppal iz forsc... 5/1/27
s Cojeto Parada/Crent smas Ergrada 2 2_&CTO4S07 _parar_rab_ppal_=q forscunt 5227
(> Otpeto de moviments freradal Z_ACTOLS07_mowmiento_Mab_cpal o forse. /127
s Objeto Parada/Orentamas Ertrada 3 2_ACTDASCE parar_Hab_ppel_zq_cortinas 52728
07 Objeto de mosimients Erarada 2_ACTOALE movmients_ab_ppal =g corti. S/1/28
(> F) Obseto Parada/Crent lamas frerada 4 2 _ACTOSSCE parar =ab ppal_og cortinas 2728
a0 Onjeto de masimants frerada 4 2 ACTOALCR moviments =ab_ppsi q corti. S/V28
e Opekso Ua CorecTAOSn Salica 1
oY Onpebts de cormctaaén Salca 2

N Otusito de corectacdn Saiche 3
L E Objeito J= conactacion Salde d

Fig.65 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.122 —2.2.124
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e 2.2.125-2.2.126 Pulsadores de 4 elementos

Numero * Nombee Funcién del Objeto Descripcidn Direccion de Grupo

(A) 2.2125 {2/115) baterface de pulsador de 4 elementos plus.hab ppal

l:k' Objeto Parada/Orient lamas Entraga | 2_ACTO4S07_parar_Mab_ppa!_cq_forscut s

w2 Objeto de movmiento Enteada 1 S ACTC4S07 movimiento_rab_poal_zq fone . 57127

[ H Objeto Parada/Crientiamas Entrada 2 2_ACTD4S07 parar_Hab_ppel_cg_forscuit rira

w4 Otyeto de menimients Entends 2 2 ACTONS07 mavimmients_Hab_opal en fone 57727

l:lé Chyeto Parada/Cnent amas Entrada 3 2 _ACTO4S08 parar_Hab_ppal_zq cortngs §228

l:l' Ttyeto de movimiento Entrade 3 Z_ACTUMSOS_movmvento_Hab_ppel_ca_cortl 57128

2z Obieto Parada/Onent amas Entrada 4 2 ALTDMECS parar Sab_ppal_ogq cortnas SR8

l:' LY Chyeto de movwmiento Entrada 4 Z_ACTU4508_movimvento_Hab_ppel_cg_cort 57128

s Otyelte e coracaota Salds 1

l:’ZZ Obyeito de conectacion Salids 2

I:‘i' Otgeltn de corectantén Selda 3

s Chjelto d2 conectacica Salds &

(A) 2.2.126 2/M8)) Interface de pulsador de 4 elementos phashab ppal

I:I’J Ctjeto Parada/Orient lamas Entrada 1 2 _ACTCASC3 parar_Mab ppal dreh forscut 5/2/23

I:‘Y Otyeto de movimiento Enteads 1 Z_ACTOISE3 maovirmiento_Hab_ppel_drch_for.. 5/123

)2 Objeto Parada/Crient amas Entrada 2 2 _ACTOAS03 parar Hab ppal orch doscuit 572723

L~ Ctjeto = movimients Entrade 2 2_ACTOM503_movinvento_Hab_opel_drch_for. 5123

-:10 Obyeto Parada/Crient amas Entrada 3 S_ACTOAS0S parpr_~ad_ppal_dech cortras 57224

':l.' Chjeto de movwmiento Entrade 3 2_ACTO4S04_movemerso_Mab_ppel_drch_cor_ 51724

-:!9 Obyets ParadaOrien lamas Enteada 4 _ACTOMSCA parne_-ad_poal_dech corvrnss 57224

20 Ctjeto de monmiento Entrads 4 2_ACTCAS04 movimiento_Hab_ppal_drch_cor_ 3/128

s Dbjekeo da comactssién Selcis |

U Obielsn de conectacian Salics 2

lﬂ:" Chyeito de conectacién Solds 3

CNES Objekta o8 conectacien Salcs &

Fig.66 Objetos de comunicacion dispositivos 2.2.125 —2.2.126
.« 7 7 e
e 2.2.130 Estacidon meteoroldgica

Nimero * Nombre Funcién del Objeto Descripcion Direccidn de Grupo
l3_'|0 Valor de luminosidad delante Valer fisico Luminosidad_delante 271
l:|1 Valor de luminosidad a Iz izquierda Valor fisico Luminesidad_izquierda 271172
l;-'|2 Valor de luminosidad a Is derecha Valer fisico Luminosidad_derecha 27143
l3_'|3 Valor de luminosidad méximeo Valor fisico Luminosidad_maxima 27174
l;_'|4 Valor de temperatura Valor fisico Temperatura_sxierior 2715
l;_’| 5 Velocidad del viento (km/h) Valor fisico Velocidad viento 276
l;-’| 6 Detector de lluvia Llueve / no llusve Detector_lluvia 27T
l3_'|8 Hera lecal Recibir Hora_meteo 27//8
e Fecha Recibir Fecha_meteo 2712
l;-'|10 Consulta de tiempo Enviar Consulta_tiempo 271110
l;-'|12 Elevacidn 0° = harizente Elevacion 27m
P E] Acimut N=0°, E=90°, 5=180°, O0=270° Acimut 27112
l;_’|15 Estado del sensor de temperatura 0=0K, 1=defectucso Estado_sensor_temperatura 277113

Fig.67 Objetos de comunicacidn dispositivos 2.2.130
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1. Funciones basado en eventos

Las funciones basado en eventos, se realiza mediante una accién o evento que se asigna
a la funcién. Cada funcion se activa mediante una direccion de grupo asociada, dentro
de la pestaiia Editor, se podrd introducir el cddigo deseado para cada funcién.

Dichas funciones, se desarrollan mediante un lenguaje de programacién de alto nivel,
llamado LUA.

Las funciones grp.getvalue () y grp.write (), permiten leer y escribir en una direccién de
grupo respectivamente.

1.1. Detectores

Para los detectores, se ha realizado una funcién para cada detector de la vivienda, este
codigo es el mismo a diferencia de que se le asocia la direccion de grupo
correspondiente.

En lafuncidn realizada, primero se leen los valores de las direcciones de grupo asociadas,
la salida de regulacién de la luz (4) y el switch de presencia (1), estas direcciones
guardadas en las variables presencia y valor.

A continuacidn se realiza una funcion IF, donde si detecta presencia (presencia==true),
asignamos al grupo DALI que queremos activar la variable valor. Mediante esta variable
el detector indicara que porcentaje de luz es requerido para alcanzar la luz deseada, es
decir, hara una comparacion entra la luminosidad real y su consigna. Si por el contrario
no detecta presencia, la luz del grupo DALI permanecerda apagada.
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Martws U by gt }wmnn«—o.'m' Deszogeon Cawgwn e
DETEI_selnh_predenisd M DET 9
DETEZ_swict_prsencis a7 8T b}
OETEI sefch_prevencs 343 cer |
GETT4_swezh_prevencis 2 cer <]
32 _DETON_swdan_seesoens 2am (€3 v
02_CETO2_swich_soepeacia W12 oET v
02_DETO) weizh_gwwssscs 2413 ceT 9
2_DETO4_wizh_sresassa %16 cer )
Q2_DETOS_swich_sseserss 2813 LEY v
Q2_DETOS_ywikcn_esescia 2415 oET 9
03, DETOT_wich_peesessa T oaT v
02_CET0I_swich_ssesesza 2410 cer °
DETT1_twhh_presencs_Mamcsy i) ot A7)
DETEZ_seiich_gresenciy " CET 9
OETE)_swiws_presencis_setiaza M CET "]
DETEA_sstch_prmvencis_Sesperns wAas rer v
GETES awich_prevencia_wepsesa "nas per |
UETRE_swiirh_presentia_soces nits CEY A" |
DETET_svins_pretencia_mcead "waT CET A
CETEE sk _jresencia_swcsers BT oeT w
Q2_CET0T_westch_esesca_poteh_del aan cer A% )
A2_DETO_wvich_enentd_pothe_del w2 CEY 9
02_DETO3_swilch_seessasa_porche_e N3 CET w
02_DETOA_swetcn_peasassia_poache 2% N oET w

Fig.1 Funciones de los detectores de presencia

Basado en eventos: DET01_switch_presencia 3azado en eventos: DET02_switch_presencia
1 presencia = grp.getvalue('2/4/1") 1 presencia = grp.getvalue('2/4/2")
2 valor = grp.getvalue('2/1/1") 2 valor = grp.getvalus{"2/1/2")
3 3
4 4
5 5
§ if presencia == true Then 6 if presencia == true then
7 grp.write{'1/3/43"', walor) v sro.write('1/3/43", valor)
gl e1se 3| else
9 grp.write{'1/3/43°, @) 3 grp.write('1/3/43", 8)
18 | end !
11 1@ end
11
Fig.2 Funcién detector 1. Primer piso Fig.3 Funcidn detector 2. Primer piso

Basado en eventos: DET03_switch_presencia Basado en eventos: DET04 switch_presencia

1 presencia = grp.getvalue('2/4/3") 1 presencia = grp.getvalue('2/4/4")
2 walor = grp.getvalue("2/1/3") 2 valor = grp.getvalue("2/1/4")
3 3
4 4
5 5
& if presencia == true then 6 if presencia == true then
7 grp.write{'1/3/43', valor) 7 grp.write{'1/3/43', valor)
8| else 8| else
g grp.write('1/3/43", @) 9 grp.write('1/3/43", @)
1@ end 18| end
Fig.4 Funcidén detector 3. Primer piso Fig.5 Funcidn detector 4. Primer piso
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Basado en eventos: 02_DET01_switch_presencia

[

presencia = grp.getvalue('2/4/11")
valor = grp.getvaluel"2/1/11")

if presencia == true then
grpo.write{'1/3/42", valor)
else
grp.write({'1/3/42%, @)
end

[T s B I Ry I AR WU N

=

Fig.6 Funcion detector 5. Primer piso

Basado en eventos: 02_DET03_switch_presencia

1 presencia = grp.getvalus('2/4/13")
valor = grp.getvalue('2/1/13")

if presencia == trus then
grp.write{'1/3/42", valor)
else
grp.write{'1/3/42", 8)
end

L=Jt= il R s (R I U F U (8]

=

Fig.8 Funcion detector 7. Primer piso

Basadoe en eventos: 02_DET05_switch_presencia

1 presencia = grp.getvalue('2/4/15")
valor = grp.getvalue('2/1/15")

2
3
4
5
& if presencia == trus then
7 grp.write{'1/3/41", valor)
8 else

g grp.write{'1/3/41", @)

@ end

Fig.10 Funcién detector 9. Primer piso

ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: 02_DET02_switch_presencia

1 presencia = grp.getvalus( ' 2/4/12")
valor = grp.getvalue('2/1/12")

if presencia == true then
grp.write('1/3/42", valor)
else
grp.write{'1/3/42', B)
end

L s e I e W I R WY )

[

Fig.7 Funcién detector 6. Primer piso

Basado en eventos: 02_DET04_switch_presencia

presencia = grp.getvalue('2/4/14")
valor = grp.getvalue("2/1/14")

grp.write('1/3/41", valor)
else
grp.write{'1/3/41', @)

1
2
3
4
5
& if presencia == trus then
7
8
9
2| end

1

Fig.9 Funcién detector 8. Primer piso

Basado en eventos: 02_DET06_switch_presencia

1 presencia = grp.getvalue('2/4/16")
valor = grp.getvalue('2/1/16")

grp.write('1/3,39", valor)
else
grp.write{'1/3/39", B)

2
3
4
5
& if presencia == true then
7
8
9
2 end

Fig.11 Funcion detector 10. Primer piso
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Basado en eventos: 02_DETO7_switch_presencia Basado en eventos: 02_DETO8_switch_presencia
1 presencis = grp.getvalus('2/4/17") 1 presencia = grp.getvaluel'2/4/13")
2 wvalor = grp.getvalue('2/1/17") 2 walor = grp.getvalue('2/1/18")

3 3

4 4

5 5

6 if presencia == true then & if presencia == true then

7 _gr‘p.l.-.'r'lte{'il.,f?u-'3£"'J valor) 7 grp.write{'1/3/3%', valar)

8 else . e g else

g grp.write{'1/3/32", 8) g gro.write( 1/3/38°, @)
) end 18 end

Fig.12 Funcion detector 11. Primer piso Fig.13 Funcidn detector 12. Primer piso

Basado en eventos: DET01_switch_presencia_slamcen Basado en eventos: DET02_switch_presencia_bar

1 presenciz = gro.getvalus('1a/4/1) 1 presencia = grp.getvalus('18/4/2')

2 valor = grp.getvalue(’12/1/1") 2 valor = grp.getvalue('18/1/2")
: /
3
4
5 5
6 if presencia == true then & if presencia == true then
7 rp.write('12/3/2', valor . Tk ==
8 e'_fep ! (*12/ ) g _gr‘p.wrlte{'12;'3,—'1'J walaor)
g grp.write{'12/3/2', @) else
18 end g grp.writef'12/3/1", @)
11 16 end
11
Fig.14 Funcion detector 1. Planta baja Fig.15 Funcion detector 2. Planta baja
Basado en eventos: DET03_switch_presencia_entrada Basado en eventos: DET04_switch_presencia_despensa
1 presencia = grp.getvalus{'18/4/3") 1 presencia = grp.getvalue '18/4/4")
2 valor = grp.getvalue( ' 18/1/3") 2 valor = grp.getvalue('18/1/4")
3 3
.| 4
5 5
5 if presencia == true then & if presencia == True then
7| grp.write{'12/3/8", walor) ; E_%:P-L'-""lte'i 12/3/11", valer)
g else = .
, L write('12/3/11", @
9 grp.write('12/3/8', @) : qurp write('12/ )
18 end 11
11
Fig.16 Funcion detector 3. Planta baja Fig.17 Funcion detector 4. Planta baja
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Basado en eventos: DET05_switch_presencia_limpieza

1 presencia = grp.getvalus('18/4/5")
2 valor = grp.getvalue('18/1/5")

if presencia == true then
grp.write{'12/3/12", valor)
else
grp.write{'12/3/12", @)
end

[ T N - S S

o

Fig.18 Funcion detector 5. Planta baja

Basado en eventos: DET07_switch_presencia_cocina2

presencia = grp.getvalue('18/4/7")
valor = grp.getvalue("18/1/7")

if presencia == true then
grp.write('%/3/3", wvalor)
else
grp.write{'s,/3/3", 8)
end

[ T - R T N T Ay

[Rrpy

Fig.20 Funcion detector 7. Planta baja

Basado en eventos: 02_DET01_switch_presencia_porche_del

1 presencia = grp.getvalus{'18/4/11")
2 valor = grp.getvalue("18/1/11")

if presencia == trus then
grp.write('8/3/5", valor)
else
grp.write({'9/3/5', @)
end

[l s R - R R VRN [ T}

P

Fig.22 Funcidn detector 9. Planta baja

Basado en eventos: 02_DET03_switch_presencia_porche_izg

1 presencia = grp.getvalue('1@8/4/13")
valor = grp.getvalue("18/1/13")

if presencia == true then
grp.write{'9/3/36", walor)
else
grp.write('9/3/36", 8)
end

[l = = R s TR I S T ¥}

e

Fig.24 Funcion detector 11. Planta baja

[ = - R I T R S PTR NY
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ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: DET06_switch_presencia_cocina

1 presencia = grp.getvalue('18/4/6")
2 valor = grp.getvalue('18/1/6")
3

if presencis == true then
grp.write{'9/3/2", valor)
else
grp.write{'9/3/2", @)
end

[ T . AT Y

=

Fig.19 Funcion detector 6. Planta baja

Basado en eventos; DETOB_switch_presencia_sscalera

1 presencia = grp.getvalue('1@/4/8")
2 valor = grp.getvalue('18/1/8")
3

if presencia == trues then
grp.write{'9/3/4', valor)
else
grp.write{'9/3/4', @)
end

== =< I s YR I

ol

Fig.21 Funcion detector 8. Planta baja

Basado en eventos: 02_DET02_switch_presencia_porche_del2

presencia = grp.getvalue('1@8/4,/12")
valor = grp.getvalue('18/1/12")

if presencia == true then
grp.write{'9/3/6", valor)
else
grp.write('9/3/6", 8)
end

Fig.23 Funcion detector 10. Planta baja

Basado en eventos: 02_DET04_switch_presencia_porche_izg

1 presencia = grp.getvalue('18/4,/14")
valor = grp.getvalue('18,/1/14")

grp.write{'9/3/36", walor)
else
grp.write{'e/3/36", @)

2
3
4
5
& if presencia == true then
7
8
9
@| end

Fig.25 Funcion detector 12. Planta baja



Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 4: FUNCIONES

1.2. Multitouch

Para las multitouch, se realizan dos funciones para su control.

La primera funcién, estd asociada a la direccidn de grupo numero 5 de cada multitouch,
referenciada para el modo de operacidn. Esta funcién, leera las direcciones de grupo del
modo de operacidon de la multitouch y el estado del suelo radiante, estos valores
guardados en las variables valor y valor2 respectivamente. Este cédigo se realiza
mediante cuatro funciones IF:

e Si el modo esta encendido (valor == 1) y el suelo radiante esta desactivado
(valorl==false), se activa el suelo radiante.

e Si el modo esta encendido (valor == 1) y el suelo radiante estd activado
(valorl==true), se mantiene activo el suelo radiante.
e Si el modo estd apagado (valor == 0) y el suelo radiante estd activado

(valorl==false), se desactiva el suelo radiante
e Si el modo estd apagado (valor == 0) y el suelo radiante estd desactivado
(valorl==true), se mantiene desactivado el suelo radiante

La segunda funcidn, estd asociada a la direccion de grupo numero 13, referenciada al
Modo On/Off. En esta funcion, se lee el valor de direccién nimero 13 para saber si esta
en On o en Off y segln su valor, se escribe el modo de funcionamiento indicado. Por lo
gue si su estado es On, el modo de funcionamiento sera el 1 y si por el contrario su
estado es Off, el modo sera el 4.

Ol O | A £ ® | % -

noees oo W) dawide Dlonccdn 3n Graps | Mmpwts < Dani Ciam Catepacs (22

Fig.26 Funciones multitouch
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Basads en syempa: HT Bafiol Out Cossigea Meco Operacion

i

i

"

4 1f velor == 1 and velord a= false then
b3 gravritef 37171, true)

&

I e

0

8 AF velor = 1 and valorl s rrue Thnen
I gro.weite{*3/1/1°, true)

13

11 esg

08}
14 5§ valor == @ and valorl == False then
8 ro.write('3/1/1°, falwe)

10

17 eng

1E

19 3f valor e= @ and valerd == rfus then
N growrite(' 311, false)

n

22 ena

Fig.29 Funcidn 1, multitouch 6.2

Basade wwronrrtie: WT_Raiiad Oud_Cimagna_Mide Clenason

1 valor « gro.getvalus('5/1/5') Yodo In/05F
2 valorg = gro.petvaluel '3/ \.‘d‘) ~«tetmda susln ragisnte
3
4 if valor == | sl ymlor2 == fslse then Basado en eventos: MT_Bafo_1_0n/Off
s Rro.wmrite( 37172, true)
b o 1 valor = grp.getvalue('6/1/13")
gl 2
9 1F valor == 1 ond walor2 =a Trus Than 3
12 P S s 4 if valor == true then
12 end 5 grp.write("6/1/6", 1)
13 6
;; Zalee then 5
15 8 else
:; = 9  grp.write{'&/1/6', 4)
15 .37 velor =- @ ang valori == true Then le
22 gro.wrlte('3/1:20, Salse) 11
21
327 pod 12 end
Fig.27 Funcidn 1, multitouch 6.1. Fig.28 Funcidn 2, multitouch 6.1
Basats e eventos: MT_Hab:_Out_Canugie_Mado_Operscos
valor = gro.getvolee('6/2)5') Mada Owm/0OFF
valord = gro.getvalaef‘3/3/1°) E 2 sual adlants

Basado en eventos: MT_Habl_On/Off

1 valor = grp.getvaluel'a/2/13")

if walor == true then
grp.write("6/2/6", 1)

else
grp.write{'6/2/6", 4)

= WD A =] houn e L pa

12| end

Fig.30 Funcidn 2, multitouch 6.2

1l veler < prp.getveluel’ %d0 an/OfF
2 velord = gro.getvalued ') --Estady sueld radlonte

3 Basade en eventos: MT_Bario_2_On/Off
& 0f valar o= 1 ane valarl ee $ulew Lhen

L L R s ] 1 walor = grp.getvalue('6/3/13")
7 exo 2

g 3

0 if valer ee 1 900 valarl ee Tree thes .

“i St i 4| if valor == true then

13 5 grp.write('6/3/6", 1)
12 era [

13

18 i€ y3lor e= @ anc valorl ee False then 7

B arpoerite{3/123, 4alw) 3 else

" . =

3 et g grp.write{'6/3/6", 4)

8 1e

19 1F valor == @ ONC WALOr2 == Truz then 11

n re.arital*3/1,3°, falise)

N 12 end

33| e

Fig.31 Funcién 1, multitouch 6.3

Fig.32 Funcién 2, multitouch 6.3
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0 25 evercos: NT_Hab2 Out Consigna_Medo Operncon
) --Mode De/OSS
) Estaco susld raciante

valor = grp, getualoed
valerZ = gro.getvalus|

i valoe == 1 and ¢alor? == false ther

ANEXO 4: FUNCIONES

Pomrire(’3/1/4°, true) Basado en eventos: MT_Hab_2_On/off

e

if valor <= 1 ang velor2 «= true then
gro.write!'3/1/4%, true)

=nd

17 valor == @ and valor? == Filse thae
gro.weite{'3/1/47, Falsze)

vl

if valor == 2 ar¢ valor2 == trus zhen
gro.write{'3/4/4°, False)

end

Fig.33 Funcidn 1, multitouch 6.4

Besetn en evwnitos: MT_Sadol_Owt_Comegee_Mods_Operacon

Fig.35 Funcidn 1, multitouch 6.5

Basado en sventos; MT_Hadd_Out_Consigne_Mado_Uperavon

valer - grp.ge
velord = prp.g 0 rediente
1f valor =« 1 an¢ valorZ -e fnlse then
gro.write('3/1/%°, trye)
enc 1
2
1 valor == 1 valar2 == truk ther 3
aro.wrize{'2:2/5', true)
A
vl -
% i 6
if velor == @ ang velord == false then
erourited'3/9/6°, false) F
8
enc g
iF valor == 8 2 vdlor2 ee truz thee 18
gro.write('3/20°, talse) 11
12
ena

Fig.37 Funcioén 1, multitouch 6.6

1 valor = grp.getvalue('6/4/13")

if valor == true then
grp.write('6/4/8", 1)

2
3
4
5
[
7
8 else

g grp.write{'6/4/6", 4)
1@

11

12| end

Fig.34 Funcion 2, multitouch 6.4

valor = grp,getyal " o
velorl « gro.@ aatante
iF Veloc = 1 and valorZ s False:then Basado en eventos: MT_Bafio_3_OnfOff
prowritel '371/5°, tree)
and 1 valor = grp.getvalue('6/5/13")
2
f valor == 1 and valard == true tsen 3
PP ritat LRS-y, trem) 4 if valor == true then
endt 5 grp.write('6/5/6', 1)
6
i* velor == 0 and velerd == False then 7
gro.eritel /1%, falas)
3 else
Y end 9  grp.write{'6/5/6", 4)
i¥ velor s« ¥ snd valorl == trye teen 1e
poowritel ' 3/L7%7, false) 11
12 end

Fig.36 Funcion 2, multitouch 6.5

Basado en eventos: MT_Hab_3_On/Off

valor = grp.getvalue('6/6/13")

if walor == true then
grp.write('6/6/6", 1)

else
grp.write{'6/6/6", 4)

end

Fig.38 Funcién 2, multitouch 6.6
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1
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ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: MT_Hab_ppal_On/Off

valer o grp.getvalue('S/3/3°) T
valorZ o grp.getvelue{ " VIAL") It 1o rediante
1F w9lac == 1 300 v230rY e= fulis then
FrE.arite] (33730, true)
end
1f valoe == | 50a y8l0r2 == True Tren
grE.wratel V110, true)
e
1f valer s @ and valor2 ee False thes
greawritel 1AL, false)
et
1f valec e @ and valor2 o= true Dhan
growwritel 'YVA/11', false)
ed
valerd = grp getualusl " 3/3/30°) Satate suslu radiants
I7 velar »» 1 ard yalor) o= Talye then
gre.nritel '3/3/16°, ) 1
wd a
17 xalor ev 1 and valord e= trye thes 3
gre.write 2700180, true) 4
ot 3
[
1F valor == 0 ovd volord es fplse thes 7
gre.write '371718°, fale)
8
e 9
1¢ valar ee & 30d velord true teen 18
gre.write( ‘337000, 11
ot 12

Fig.39 Funcidn 1, multitouch 8.1

Rasadds on evestue 11 _Seis el Cul Carmsgre 1adc, Opsacon

valor = grp.getvalue('8/1/13")

if valor == true then
grp.write('8/1/6", 1)

else
grp.write{'8/1/6", 4)

end

Fig.40 Funcion 2, multitouch 8.1

valer « grp.getualue('6/2/5') )
volorl o gro petvales! ' NAr12') radiante
if valer e 1 ang valard == falis then
gro.write('3/1/12°, true)
end
5% v8lor == 1 303 YRION) e trus then
gop.write( 312120, troe)
g
i valor = 0 and valord == false thes
gro.write("3/1/32°, *alwn)
end
£f veler == 4 anz iard ee true then
ro.write( 304/ “alse)
end
valerd = gra.getvaluel “3/3/21') --F51a00 semlo redlants
11 walor *w I an3 valard we falaw thes Basado en eventos: MT_Bafio_ppal On/Off
ppwrite(*3/1731°, trus)
hasciars ey 1 valor = grp.getvaluel'8/2/13")
end 2
5f weler o= L and valord es true thes 3 }
Bro.write("3/1/21', wrue) 4 if wvalor == true then
) 5 grp.write( 8/2/8", 1)
6
i¥ volor «= @ and vBlord e False thea 7
pro.write("N1217, false)
8 else
end % grp.write{'8/2/6", 4)
5* valor e= 0 w03 valor} = trye thex 1@
pre.erite(3/1731°, 4alss) 11
end 12 end
Fig.41 Funcidén 1, multitouch 8.2 Fig.42 Funcién 2, multitouch 8.2
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velor » grp, aleel
valard = grop.getvalue(

1F valor e 1 ord valorl es False then
gro.write! ‘3113, tree)

ol

If valor = 1 ard valerd we trye then
groomrite{ 1/1/1%°, trew)

end

if valor == 0 and velard o= falss than

gro.mrived "3/1/13°, false)
esd

1f valor == @ A valerl e True tnen
groowrite! "3/1/137, ¢alsze)

et
valor? = gro.getynlue(*3/3/22°) --Estafn suela raglsnte

it valor == 1 ard valord w= false
gro.meditel3/0/22°, tree)

e

1f valor o= 1 and valerd we true thes
growrite{"3/1/12', troe)

—d

1 valor e € ard valor3 == Falce Then

L]

1F valor =« & ard Alord as trye then
grovwritel V1T, Telwe)

end

Fig.43 Funcidn 1, multitouch 8.3

E2cade e svermas: mm.«n.c-pnwc.w

LR

i

Wior & gro.getvalue( 0/4/5") -~
valorl = gro,getvelue{ M/3/14) -

sdv 3ueln rogisnte

if valar e 1 and veler) e falie then
gro.erite('3/1/14', tre)

end

if velor s= 1 snd velorl »» trim then
gro.write(' V138, tree)

=a

1F valor es @ 200 valorl ee false then
groowrite{"3/1714", false)

(]

if valoe e= 0 300 valOrZ e triw Then
Fro.write{ 3/1718', False)

e

valord = gre.getvalue('5/3/23') < Esteau susln radlante

if valor e= 1 8nd valord ee f2lse then
growwrite('3/L23', treel

Lall

if valar == L 300 valerd ee Trie ©
gro.weitel ' 21/23', tree)

L]

ead

Fig.45 Funcién 1, multitouch 8.4

11

ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: MT_Vestidor_On/Off

1 valor = grp.getvalue('8/3/13")

if wvalor == true then
grp.write('8/3/6"', 1)

else
grp.write('8/3/6", 4)

(el I T I S WY K]

18
11
12| end

Fig.44 Funcion 2, multitouch 8.3

Basado en eventos: MT_Estudio_On/Off
1 wvalor = grp.getvalue('8/4/13")

if valor == true then
grp.write('8/4/6', 1)

else
gro.write('8/4/6", 4}

12 end

Fig.46 Funcion 2, multitouch 8.4



Basago e evenites: MT_Crradstion_Oct_Cansgea_Maco_Upersces

1
2

L R R T

bt g b

6 15 valor == 1 &1

Moga OnJore

veior = grp.getusiue('B/5/8

)
valord = gre.getvelael "373/1%') Estatu susla ratlsnte

1€ valor == 1 and valorl sa false then
gro.write{"W1/157, troe)

L

i¥ valor s= 1 anc valor?

ss trys Then
gro.writel ' 3/1/33°, true)

eed

if vaior s= 0 anc valor.
gro.write( " N1/197, falwe)

Talse then

P

if velor == @ anz velord e true shem
gro.ncite("3/1/3%°, ‘alun)

end

valord » gro . petvelun| '3/3/34") Sxtadn simin ratimmte

21073 ee False then

gro write('3

1 ans veiord ee trus tren
{"3/1247, true)

L¥ valor s= 0 ang velord es False then
gro.wrstel '3/1/34°, falmm)

e

Lf vakor o= § and valord sa trys tten
gro.write(')1/708°, falw)

erd

Fig.47 Funcion 1, multitouch 8.5

Banado m ontos: MT_Cevinia_Out_Consgne_Hode Operacan

P et e B b g

o
[P N N T R T R N N W S

8

wiloe = grp.petvaluel " 18/1/5') roan O O5F

valerZ - gro.getvalus('1lfy/1') --E

if valor == 1 300 valor2 as falze then
gro.write( "11/3/1', true)

end

if valor e« 1 800 valorZ «e true then
ero.nite(F1371/1°, Srue)

endg

if valor == @ sna velord == false then
reoecito( 1171710, fal

wivd

if valor == @ sl valor2 == true then
Aro.write("1171/1', falise)

end

Fig.49 Funcién 1, multitouch 14.1

CC suslo radionte

12

ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: MT_Circulacion_On/Off

1 valor = grp.getvalue('8/5/13")

2

3

4 if valor == true then
5 grp.write('8/3/6', 1)
&

7

8 else

g grp.write({'8/5/6", 4)
18

11

12 end

Fig.48 Funcion 2, multitouch 8.5

Basado en eventos: MT_Cocina_On/Off
1 valor = grp.getvalue('14/1/13")

2

3

4 if valer == true then

5 grp.write('14/1/6"', 1)
[

7

8 else

g grp.write('14/1/6", 4)
18

11

12 end

Fig.50 Funcidn 2, multitouch 14.1



Dasato en evercox MT_Acceso_Solom_Oun_Cansgna_Moso_Cpersaon

) --Fego Oni0If

Brsads @ wantis: MT Crculitan Oul_Consgra Nodoe Operaum

T )
B T B

e
m

1
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21
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valor] == False then

/217217, true)

ir walor ss 1 enc walorl ss trus then

Ee-wcite( 13370117, tews)

f valor == 8 sod valor) == False [hen

go.write("11/1/7117, false)

7 ene

AF valor e D 20C vAlorl e Trus then
go-eritel 11707117, falw)

e

Fig.51 Funcidn 1, multitouch 14.2

it valar == 1 *wis= then

grp.write('l
ane

It velpr == 1 a% valorl ~= trye then

™

if velor == 8 7 velorl == felse then
gro.vritel'17/3/1", False]

el

1f volor «« B B30 VBlOrl <« Tros then
Arp.drited '1775/1", Salse)

Fig.53 Funcion 1, multitouch 20.5

Easado en evsntos: MT_Cne. Cut Consigoa Modo_Oseracioo

1 valar = grp.getvalie( 28/6/5°)

ST RS ST

w

it
12
13
14
15
15
1

19
28

2

valorl = gro.getvalus('17/3/2')

if valar == 1 and valor? == falee ther
grasarite("17/1727, true}

end

Or2 == truz <hen
+ true}

if volor == 1 pnd va
gowrite( 1771/

-

end

if velor == ¢ and valor2 == felse ther
grp-write(17/1/72°, €alce)

end

if valor e= @ and v2iOr2 == true then
gro.aritef 175172, folse)

ond

Fig.55 Funcién 1, multitouch 20.6

) Eitady o

suele radinnte

ANEXO 4: FUNCIONES

Basado en eventos: MT_Acceso_Salon_On/Off

1 valor = grp.getvalue('14/2/13")

2

3

4 if valer == true then

5 grp.write("14/2/6', 1)
[

7

8 else

E} grp.write{ '14/2/6%, 4)
18
11
12| end

Fig.52 Funcion 2, multitouch 14.2

Basado en eventos: MT_Circulacion_On/Off_

1 valor = grp.getvalue('29/5/13")
2

3

4| if valor == true then

5 grp.write('28/5/6', 1)
[

7

3 else

g grp.write('28/5/6", 4)
18
11
12 end

Fig.54 Funcion 2, multitouch 20.5

Basado en eventos: MT_Cine_On/Off

1 valor = grp.getvalue('28/6/13")

if walor == true then
gro.write( 2e/6/6', 1)

else

gro.write('28/6/6", 4)
1
1
12 end

2
3
a
5
6
7
3
9
@
1

Fig.56 Funcion 2, multitouch 20.6
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1.3. Escenas

Para las escenas, se ha creado una direccion de grupo asociada a la activacién de cada
escena. Cada escena activara o desactivara diferentes dispositivos de la vivienda como
son las luces, persianas, lamas, foscurit, cortinas y ventanas. Se ha realizado 6 diferentes
escenas:

e Laescena Luces Noche, permite activar las luces de las habitaciones, comedor y
cocina al 60% de intensidad, y apagar el resto de luces de la vivienda.

e La escena Adids, permite cerrar todas las persianas, lamas, foscurit, cortinas y
ventanas de la vivienda.

e LaescenaBuenas Noches, actua sobre las lamas, persianas, foscurit y cortinas de

las habitaciones y las activa al 80%.

e Laescena Hasta Luego, apaga todas las luces, cierra todas las ventanas y abre las
lamas, persianas, foscurit y cortinas

e La escena Buenos Dias, enciende las luces las habitaciones al 60%, las ventanas
al 40% y las lamas, persianas, foscurit y cortinas abiertas (0%).

e LaescenaHola, enciende las luces principales del actuador DALI de la planta baja.

e Laescena Porche, activa las luces del porche y desplegaremos los toldos (100%).

Faver) ec vt " . ' y ” ¢ o bnioents §
7™ n ™\ A | - o - o [Ferens
O O ) Al x ® e ‘

hertre e b Arces Dwctath) Su gras | dboues Ducsgod Caepots

Fig.57 Funciones de escenas

14



Fsowda Tixwiea Sipenior de rgneisn 44 D ANEXO 4: FUNCIONES

e Escena Luces noche

Basado en eventos: Escena_Luces_Noche

1 -------mmm e oo - LUCES -
2| --P1_Bus_1 luces

grp.write('1/3/1", @)

4 grp.write('1/3/2", @)

5 grp.write{'1/3/3', @)

6 grp.write('1/3/4', &8)
o
8

(1]

grp.write('1/3/5", &@)

gro.write('1/3/6", 6@)
9 grp.write('1/3/7", @)
18| grp.write('1/3/8', @)
11 grp.write('1/3/9', @)
12 grp.write('1/3/18', 5@}
13 grp.write('1/3/11", 6@}
14 grp.write('1/3/12", 68}
15 grp.write{'1/3/13", @)
16, grp.write{'1/3/14', @)
17 grp.write('1/3/15', @)
18 grp.write('1/3/16", 6@}
19 grp.write('1/3/21", 68}
28| grp.write{'1/3/22', 6@)

22| --P1_Bus_2_ luces

23 grp.write('1/3/31", 6@}
24 grp.write('1/3/32", 68}
25 grp.write{'1/3/33', 6@)
26 grp.write('1/3/34', &8)
27 grp.write('1/3/35', @)
28 grp.write('1/3/36', @)
29 grp.write('1/3/37', @)
38 grp.write{'1/3/38', @)
31 grp.write('1/3/359', @)
32, grp.write{'1/3/42', @)
33 grp.write('1/3/41', @)
34 grp.write('1/3/42', @)
35 grp.write('1/3/43', @)

37 grp.write{'4/1/11', false)
38 grp.write('4/1/12', false)

48| --PB_Bus_1_luces

41 grp.write{'9/3/1', @)
42| grp.write{'5/3/2', 68)
43 grp.write('9/3/3", &@)
44 grp.write('s/3/4, @)
45 grp.write('s/3/5", @)
45| grp.write('9/3/6', @)

48 gro.write('12/1/1", false)
49 gro.write('12/1/2", false)
5@ grp.write('12/1/3', false)
51 grp.write{'12/1/4', false)
52| grp.write{'12/1/5', false)
53 gro.write('12/1/6", false)
54 gro.write('12/1/7", false)
55 grp.write('12/1/8', false)
56| grp.write{'12/1/11', false)
57 grp.write('12/1/12", false)
t:) gro.write('12/1/13", false)
59 gro.write('12/1/14", false)
60 grp.write('12/1/15", false)

62| --PB_Bus_2_ luces

63 grp.write{'9,/3/31", 68)
64 grp.write('9/3/32', 8)
65 grp.write{'9/3/33", 68)
66 grp.write{'9,/3/34", 68)
67 grp.write{'9,/3/35", 68)
68 grp.write('9/3/36', 8)
69 grp.write('9/3/37", 8)

71| --5 _Bus_1 luces
72 grp.write{'16/3/1", @)
73 grp.write{'16/3/2", 8)

Fig.58 Funcion escena Luces Noche
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Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey ANEXO 4: FUNCIONES

e Escena Adios

--VENTANAS
Fowrite(S/348%, 109)
gro.write{ S/3/4%', 108)

growwrited “13/3/1°, 108)
erowwrite{ 13/3/2°, 193)
erowrite{"13/3/3', 108)
growrite{ 13r3/4", 102)

1 LANS

12| gro.wcite{'5/3/3°, 1)
13 o write(5/4/5°, 188)
34  gra.write{"5/475", 109)
15 grp.write{S/4/21°, 102)
36 gp.write{"5/4/25', 108)
¥ grpowrite{'S$/4729', 109)
18 gpouwrite{’S/a/32’, 12)
19  prpowrite("S/4/31', 182)
W growrite("S/4/32°, 109)
A prowwrite('3/4/41°, 109)
12 grp.wwrite{'S/4/42°, 108)
13| prowrite{"5/4/43', 109)

5 prowrite('13/4/3, 109)
36 gro.owrite("1374/33, 108)
17 gro.write(t13/4724', 108)

E- -~ PERSIAHAS (FOSCURIT/CORTINAS

n gro.write{"%/3/27, 189)
34 grpawrite{'S/VY, 109)
35 grouowrite("$/3/4°, 1W)
3 prowrite("S/V/4°, 1)
37 growrite('5/3/7°, 1MW)
M gro.write('5/3/8°, 1MW)
39 gro.write("5/3/10°, 199)
49 growwrite{"3/3/11°, 168)
41 gro.write("5s3/12', 1)
42|  pre.write("5/3/22', 109)
43 gre.wite{5/3/237, 108)
44 gro,write{'5/3/24°, 108)
45  gro.write{*3/3/25', 109)
48 grp.write{'3/3/27', 109)
47| gro.write{'$/3/28', 108)

0  proorite{"13/3/11°, 100)
51| pro.uwrite{"13/3,22', 100)
52| gro.write("1373/25', 100)
55  pgro.write('13/3/26', 100)
34 growsite{'13/3/27', 108)
55 ero.weite('13/3/26', 199)
56  gro.weite(*13/3/39°, 190)
57 orowrite{"13/3/33', 1)
58  prp.write{'13/3/31', 190}
59 grp.write{'13/3732', 100)
=

Fig.59 Funcion escena Adids
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Fsenda Texwiea Siperior de rgneeein 3 ey ANEXO 4: FUNCIONES

e Escena Buenas Noches

, e e e )
o e AR RATI O S L L 122  gro.write(*
L .- RSO ITENOIIITCI [ -, I ST 62 --PB_BI.IS._Z_JL:ICES . ¥ ] gro.writel”
2 63 gr‘p.wrlte% 9/3/31°, B; 12
YT 64 grp.write{'9/3/32', @ o N ——
3 write{'1/3/1°, B L :
a :::.:Pite:‘USIZ': .; 65 grp.write{'9/3/33", @) 13% - VENTAHAS
§  gro.write{"1/3/3, B) 66 grp.write{'9/3/34', @) 127 Bl‘n.nrite(ziv'lv’“:. te)
$ gro.write('1/3/4', W) 67 gr‘p.wr:!.tef'g,-’3,-'35'_, a; 3’8 gro.write( 5/3/45°, 109)
T gro.write{'1/3/5', €8) 68 grp.write{'9/3/36', @ —
= gro.write{'1/3/&', £8) 69  grp.write('9/3/37', 8) 3? ‘:”":}:‘{:;;i;;_‘ f:;
gl - Be.mcite A4/ ) 0 122 ‘r:"ru:('n;s';s-' 128)
10 gro.write(*173/8', ) 71| --5 -1_Bus_1_luces S e riteC 134", 108)
31 gro.writel'is3/9Y, 8) 72 grp.write{'1l6/3/1', @) 13 i '
12 grp.urice{"1/3/10°, @) 73 grp.write('16/3/2', 8) o
13 grp.write{*li3/11', @) 74 grp.write('16/3/3°, @) 15 grp.write(3/4/1°, 88)
1: '”’"’::“4': :’:g' :; 75 grp.write{'16/3/4', @) 137 grp.write(*S/4/5°, Ba)
- B At Rl R 76 gro.write('18/3/5°, @) 18 grp.wreite{"$/4/3°, 88}
s Gy 77 grp.write(*16/3/6", 8) A gro-wite(13/a/al ", 38)
v 3
17  grp.wrive{'1/3/15", @) " T
- ' ' 138 gro.wrive("3/4/25°, 8@)
- “1/316° 78  grp.write{'15/3/7', @)
18 grpoerite{*1s3/16', @) . . . 341 gro.write{'$/4/23', 180)
15 gro.writel"1/3/21°, ) 79| grp.write('16/3/8', @) 102 gro.write(*5/4:38', 100)
2 gro.wrize{‘3/2722', @) &e gr‘p.wr}te{'lﬁ!S{Q', @) 163 aro.artzet'swar: yo)
n : 81 grp.write{'le/3/18', @) 184 pro.write{ S/4/32%, 1B)
22 --F1_Bu3_2_luces 82 143 grp.write("S/4/41', 180)
23 gro,write('173/31°, @) 83| grp.write('18/1/1', false) 185 grp.write("S/4/42', 189)
34 grp.write("3/3/327, @) 84  grp.write('18/1/2', false) 187 rp.write "S/474)', 100)
& X el ero »
i "'9-""1"(_1’3'33.' a) 85  grp.write{'18/1/3', false) 142
i: lfﬂ-"%‘eg ;:;‘; . g; 86 grp.write{'18/1/4', false) 145 groorite(13/8/5', 109)
growwritel'1/3/35°, 87 grp.write('18/1/5', felse) 159  growrite("13/4s23°, 169)
2 gro.writel"173/36°, 9) 88  grp.write{’18/1/6', false) 151 gro.write{*13/4/24', 182)
) @rocwrite(’3/3/32, 8) 89 rp.write'18/1/7", false) 2
30 gro.write{"173/387, 8) o gre. g 153 - DERSIAMAS/ FOSCURIT/CORTTNAS
n gro.write{"173/53%, @) 51 155
32 gro.write('13/40', 0) 21 =05 1 Bus 2 luces 15 grp.arite(S/3/2°, 10)
33 gro.writel 373741, @) 92 gr‘p.wr}te( 16/3/31", @) 155 3', 89)
34 grp.write{"1/3/42', @) 93 grp.write{'l6/3/32', @) 157 2, £8)
3% gro.write{1/3743', 2) 94 grp.write{'16/3/33', @) 158 o', Be)
36 95 grp.write{'16/3/34', @) 155 gro.write("S/3/7°, 8@)
3 gro.writed ‘4/1/11°, “alse) 96  grp.write{'15/3/35', @) 189 grp.write{'S/30°, B0)
38 gro.write{'4/1/12°, false) 97 grp.write{'16/3/36', @) 181 grp.write("5/3/19', 88)
2 N 98 grp.write('16/3/37', @) i:: :ra--r?:i‘::?’:;'. ::;
--P0_Bus_1_luces .write('15/3/38"', @ gro.write{ '$/3/127,
41 gro.write'973/1', 0) we| o ::L:E-la::sisg-' ag 154 gro.ecite("5/322°, 89)
43  gro.writel'$372', ER) 101 - .write{'lGBMB', 2) 165 grp.wrive{'%/2/23', 82)
43 grp.write{"5/3/3', E9) T ero. fte(*16/3/61". ) 164 grp.write('3/3/24°, 88)
4a  grp.write('ss3s2', B) gro.write('16/3/41", 157 gro.arite('S/3/26°, 88)
45 gro.weeite('8/3/5', 8) 183 grp.write(’16/3/42', 9) 188 grp.arite{’s/3/27", 88)
46 gro.writel w6, B) 124 grp.write('16/3/43', ) W% growrite("$/3/26°, 88)
47 1@5 gro.write('16/3/44', @) 178
48 grp.wrive{'12/1/1', feise) 186  grp.write{'16/3/45', @} 71
43 rp write{ 127172, felse) 187  grp.write{'16/3/45', @) 172 growwrite(13/3/21', 100)
N
S8  grp.erite{'i2/1/3', felss) 108 173  gro.write("33/3/22', 1e@)
51 gro.write{*12/1/4', False) 129 grp.write{'1s/3/51', @) 178 growrite('13/3/25', 100)
52 gro.write{'12/1/5°, #alze) 118 grp.write{'16/3/52', 8) 175 gro.write("13/3/28', 164)
5% groowrite! "12/1/6', false) 111 s . . 176 gro.wrize("13/3/27', 18@)
. ¥ £ o grp.write('16/3/53', @} “3%/8/98"
54 gro.write(*12/1/7', false) oz rp.write('16/3/52", @) 177  gro.write("13/3/28', 18@)
55 gro.write(*12/1/8', False) grp.wroted - 7R gro.write(*33/3/20', 100)
S6  gro.write{"13/1/11°, false) B grp.wr:_l.te{llﬁfafssl, 2 73 gro.write("13/3/38', 18@)
'13/1712"  fals 114  grp.write{'16/3/56', @} 188 gro.write("13/3/31°, 169)
57  gre.write{'12/1/12', felse) B , ,
S8 grp.write{'12/1/13', false) 115 grp.write('16/3/57", @) 181 gro.arite('13/3/32', 109)
55  gro.write{‘12/1/13', false) 116  grp.write{'16/3/58', @} 2 -
68  gro.write{'i2/1/15', False) 117| grp.write{'16/3/59', @) 183  gro.wrlite(*19/V1', 0) --CINE

Fig.60 Funcion escena Buenas Noches
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I FYTTTL

Fsowda Tixwea Siperiorde rgnnieein 43 D ANEXO 4: FUNCIONES

e Escena Hasta Luego

B = VRTINS e
3 grp.write('5/3/43°, 1@8) €8 --P1_Bus 1 lices
; 8rp write(5/3/45°, 108) 61 grp.write('1/3/1°, 2)
wrlte("1/3/2°, 0
B grp.write{"13/371°, 109) ';’} :ZS.ZZLZE-J:};-' 0;
7 gre.write("13/1/2°, 109) 64 gro.write('1/3/4%) 0)
[ ] m.-rlt:(:n/)/!:. 109) 65  grp.write('1/3/5°, 8)
‘: growwrite("1M/0a%, 109) :: .,.P.',::.E-;g,.:-. :;
grp.-write(” i7",
11 --Lanay SRR
12 grp.write{'s/a/1°, 0} :: ::::::Ei{:'/:' :;
13 grp.write('5/2/5°, @) 79 . ]
X (e grp-weite('1/3/18', @)
13 grp.write(°5/4/0°, 0) n weite('1/3/31', @)
15 grp.welte('5/4721°, 9) o ‘:"m_"e(.u,“z.' o
16 gre.urite('5/4/257, 0) - Mgl Bt
17 grp.write('5/4/20°, 0) 3 s?'::mf'u:/u" e;
16 gro.write('5/4/30°, 9) o - "‘m"(.m,‘s.' 0
15 grp.write{'%/4/31°, 0) e R -frrd
20 grp.write('5/8/32", 8) §9] Bre-weitel 1/3/107, 0)
I grp.write{'s/4/21°, 8) 4 grp.w:te(_://]ln., o}
33 grp.write('5/2/431°, @) - I te('1f3f22, @)
% {"5/a/43"
;: grp.write{ 5/4/43°, @) g0 --P1_8us_2_luces
35 grp.write('1374/5°, 9) 81 gre.write("1/3/31', 0)
36 gre.owrite{'13/4723°, 0) 8z grp.write("1/3/32°, 9)
27 gro.write("13/4/24°, 0) 83 grp.weite{'1/3/33', @)
% 84 grp.write('1/3/34°, 0)
> grp.write{"1/3/35°, @)
s g .
30 --PERSTANAS/FOSCURIT/CORTINAS 86 grp.write("1/3/38°, @)
31 grp.write('5/3/2°, 6} &2 “grp-write(2/3/37", 6)
32 grp.write('5/3/3', 8) 88| grp.write(1/3/38', 0)
33 grp.write('5/3/4, B) 83 gre.write("1/3/39°, 0)
34 grp.write('5/3/6°, 9} g8 grp.write('1/3/48°, 0}
35 gre.write('5/3/7", &) 81 grp.vrlte('u‘llu‘. e)
36 gro.write("5/3/8°, 0) o2 |rp.wrltu(:l/3,'42 , 0}
37 grp.write("5/3/10°, @) 93 grp.write(’1/3/43°, 0}
38 grp.write('5/3/11°, 0) i ; :
35 grp.write('5/3/12°, @) 85 grp.write('4/1/11', false)
3 grp.write('5/3/22°, @) 86 grp.write('a/1/12°, falze)
21 grp.write(’5/3/23°, 0) : e .
43 grp.write('5/3/24', @) --P8_Bus_3_luces . e
43 grp.write('5/3/26°) @) 83 grp.write('9/3/1°, ) e ::2::1;:“:33 :::;3
44 grp.oweite('5/3/27°, @) 98| grp.write('9/3/2", 9) 137 grpoaclcel'1271748°, false)
45 gro-write(*5/3/287, 0) 101 grp-write("973/3°, 0) 1 'rp.nri!l('l7/!_flh': falaw)
“w 162 grp.write('9/374°, @) 1
&7 182 grp.write('2/3/5°, 0) 123 -PB Bus I luces
40 grp.write{‘13/3/21', @) 184 grp.write(’2/3/6', 9) 131 grpoariced'9/3731°, 0)
43 grp.write(*13/3/22', @) 18z 122/ cr,«.uri.-g('gi'a/u:, 8)
s grp.write{’'13/2/2%', @) 186 grp.write("12/1/1', false) 123 grp.nri::(:sn.f:)', 8)
31 grp.write('13/2/28', 8) 107 grp.write('12/1/2', false) 124 8?9-"1“(,9-:9-’3‘_~ ¢
52 gro.wrlte{'13/3/27', @) 188 grp.write(12/1/3°, false) T ':"":;'(.;',;f;;.' :’
53 grp.write('13/3/28', 0) 108 grp.write('12/1/4', false) s :r:'::n:é'a:‘s's?" e;
54 grp.write(13/3/29°, 8) 110 grp.weite("12/1/5°, false) i : bl
45 gro.owrite{'13/3/730°, 0) 111 grp.write('12/1/6°, felse) 128 -~ tws_)_liices
56 grp.write('13/3/31%, 0) 112 grp.write("12/1/7°, false) 130 Rrp.mrdze{ 1673:1', 0}
5 grp.write{'15/1/12', @) 113 grp.write('12/1/8', falze) 131 gepoarited'16/272°, @)
SE  grp.write{’15/3/1°, @) 134 grpowelte(C12/3/11°, falye) 112 grposrise("18/171", falae)

Fig.61 Funcidn escena Hasta Luego

18



2
3
4
5
6
7
8
9

1@
11
12
13
14
15
16
17
18
19
2@
21
22
23
24
25
26
27
28
29
3@
31
32
33
34
35
36
37
38
35
48
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42
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44
45
48
47
48
45
1)
51
52
53
54
55
56

Feenda Tixwiea Siperior e rgnnieein 43 D

e Escena Buenos Dias

--WVENTANAS

grp.write('5/3/44", 4a)

grp.write('5/3/45°,

grp.write(*13/3/1°,
grp.write(*13/3/2°,
grp.write(*13/3/3°,
grp.write(*13/3/4°,

--LAMAS

48)

4a)
4a)
4a)
4a)

grp.write('5/4/1", @)
grp.write(’'5/4/5", @)
grp.write('5/4/9", @)

grp.write('5/4/21°,
grp.write('5/4/25°,
grp.write('5/4/28°,
grp.write('5/4/30°,
grp.write('5/4/31",
grp.write('5/4/32°,
grp.write('5/4/41°,
grp.write('5/4/42°,
grp.write('5/4/43°,

)
)
)
)
)
)
@)
)
@)

grp.write('13/4/5", @)
grp.write('13/4/23", @)
grp.write('13/4/24", @)

--PERSIANAS /FOSCURIT/CORTINAS

grp.write('5/3/2", @)

grp.write('5/3/3",
grp.write('5/3/4",
grp.write('5/3/6",
grp.write('5/3/7",
grp.write('5/3/8°,

@)
8)
@)
e}
@)

grp.write('5/3/12°, @)

grp.write('5/3/11°,
grp.write('5/3/12°,
grp.write('5/3/22°,
grp.write('5/3/23°,
grp.write('5/3/24°,
grp.write('5/3/26°,
grp.write('5/3/27°,
grp.write('5/3/28°,

grp.write('13/3/21"', '@
grp.write('13/3/22",
grp.write(*13/3/25",
grp.write('13/3/26",
grp.write(*13/3/27",
grp.write('13/3/28",
grp.write(*13/3/29",
grp.write('13/3/38",
grp.write(*13/3/31",
grp.write('13/3/32",

)
)
)
)
@)
)
)]
)

£3sado en eventos: Escens_Buenos_Dias
5B --c-meemeeeeaes e LusCE:
59 Pl _3us_1_luces

&8 grp.write("1/3/1°, @)

61 gro.write{"173/2%, @)

62 gro.write{ 1/3/3", @)

63 gro.write{"1/3/4°, @)

64 grp.weite('1/3/3', €8)

a5 grp.write("1/3/6°, 68)

66 grp.write('1/3/7', @)

o7 gryp.write("1/3/8%, 0)

8 gra.write("173/9', 9)

&5 grp.write{"1/3/18°, 0)

76 grp.write("1/3/11', @)

n grp.write{"1/3/12°, @)

734 grp.write("1/3/13', @)

73 gro.write(*1/3/14°, )

74 gro.write( 1/3/15°, @)

75 grp.write(“1/3/18', 0)

76 gro.write( 173721, @)

77 gre.writef{"1/3/22', @)

78

78 --P1_Bus_2_luces

8 grp.weite('1/¥/31', @)

81 grp.write("1/3/32', @)

52 grp.write{"1/3/33', @)

83 gro.write( 173734, 9)

84 grp.write("173/35', @)

85 grp.write('1/3/38', 8)

L1 gro.write("1/3/37°, ©)

87 grp.write{'1/3/38', @)

B8 grp.write{'1/3/38', 0)

@ grp. write("1/3/40°, @)

S8 grp.write{'1/3/21', @)

91  grp.write("1/3/42°, @)

92 grp.write("1/3/23°', @)

93

84 grp.write('3/1/11°, false)
S5 gro.write{"4/1/12", false)
96

9 --P8_Bus_1_luces

98 grp. write{"8/3/1°, 9)

98 gro.write("9/3/2", &)

100 grp.acite( /3/3', &)
101 gro.write("9/3/4°, @)

102 Bro.wrlte( 8/3/5", @)

183 grp.write{'5/3/6", @)

104

185 gro.write(*12/1/1', false)
106 grp.write("12/1/2', false)
107 grp.write("12/1/3°', false)
108 grp.write("12/174°, false)
109 grp.write("12/1/5', false)
118 grp.weite{"12/1/6', false)
111 grp.write( 12/1/7', false)
112 gro.write("12/1/8°, false)
113 gro.avite("12/1/11°, false)
114 grp.write("12/1/12°, false)

Fig.62 Funcion escena Buenos Dias
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115
11e
117
318
115
120
121
22
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O m—— ————

grp.write('12/1/13°,
grpwwrite( 12717347,
grp.urite('12/2/35°,

--PB_Eus_2Z_luces

grp.write('9/3/31°,
gro.urite('9/3/32',
grp.uritel ' 9/3/33°,
gro.write('9/3/38",
grp.urite('9/3/35°,
gro.write('9/3/30',
gro.urdte('9/3/37',

-5l Bus_1_luces

Erp.urite 167371,
grp.urite('16/3/2",
grp.urite('18/1/1°,

Cm——

false)
false)
false)

69)
Q)
£0)
D)
&0)
o)
)

)
o8)
Talss)
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e Escena Hola

e Escena Porche

Bads en seentoc: Esvana_rats

32

Fig.63 Funcion escena Hola

Basado en eventos: Escena_Porche

L=l R R e

1a

21

--Luces Porche

grp.write('9/3/5", 16a)
grp.write('9/3/6", 1@@)

grp.write('9/3/36",

109)

grp.write('9/3/37", 10a)

--Luces Paellero

grp.write("12/1/7", true)
grp.write('12/1/8", true)

-- Toldos

grp.write('13/3/25",
grp.write("13/3/28",
grp.write('13/3/27",
grp.write('13/3/28",
grp.write("13/3/29",
grp.write('13/3/30",
grp.write('13/3/31",
grp.write("13/3/32°,

108)
108)
108)
108)
100)
108)
108)
108)

Fig.64 Funcion escena Porche
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1.4. Meteorologia

Para el control de la estacion meteoroldgica, se ha desarrollado un cédigo diferenciado
en 4 funciones, indicando un orden de prioridad para cada una. Estas funciones, se han
configurado a una direccion de grupo especifica de la estacion. A partir de la medicién
de la luminosidad, la temperatura exterior, la velocidad del viento y la deteccién de
lluvia, se actua sobre los diferentes dispositivos de la vivienda como luces, toldos y
calefaccién.

Para las diferentes funciones, se ha utilizado una variable llamada prioridad enlazada a
la direccidn de grupo 33/1/1. Mediante esta variable, que puede adquirir un valor entre
1y 4, seindica el orden de prioridad de las diferentes funciones.

Barado ar sewrsy ww x w3 ¥ . . f »
~: ’

® O fay Al fx ® %

NaTraw o b bancade Drwcniss ow e ( segees Deacoees St

Fig.65 Funciones estacion meteoroldgica.

e Funcidon Velocidad del viento

Para esta funcidn, se lee mediante la direccién de grupo 27/1/6 la velocidad del viento,
y se guarda en la variable denominada valor. A través de la funcidn IF, si nuestra variable
valor es mayor o igual a 25, es decir la velocidad es mayor o igual a 25 km/h, se cerraran
todos los toldos del porche, y se le da a la variable prioridad el valor de 1. Si por el
contrario es menor a esa velocidad, se le asigna a prioridad un valor de 2.

Fig.66 Funcion velocidad del viento
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e Funcion Detector de lluvia

Para esta funcidn, se lee mediante la direccion de grupo 27/1/7 la deteccidn de lluvia, y
se guarda en la variable denominada valor. A través de la funcién IF, si el orden de
prioridad es 2 y la variable valor es igual a true (detecta lluvia), se cerraran los toldos del
porche. Si por el contrario, no detecta lluvia, se asigna a prioridad un valor de 3.

Fig.67 Funcion detector de lluvia

e Funcidon Luminosidad maxima

Para esta funcidn, se lee mediante la direccién de grupo 27/1/8 la luminosidad maxima
exterior, y se guarda en la variable denominada valor. A través de la funcion IF, si la
variable prioridad es de valor 3 y nuestra variable valor es igual a 20000 (luxes), se
abriran todos los toldos del porche (se asigna a las direcciones de grupo un valor de 100)
y se apagaran las luces. Si por el contrario la variable valor es menor o igual a 10000
(luxes), se cerraran todos los toldos del porche (se asigna a las direcciones de grupo un
valor de 0) y se encenderan las luces.
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Fig.68 Funcién luminosidad maxima

e Funcion Temperatura exterior

Para esta funcion, se lee mediante la direccion de grupo 27/1/5 la temperatura exterior,
y se guarda en la variable denominada valor. A través de la funcién IF, si valor es mayor
o igual a 30, es decir que se tiene una temperatura exterior igual o mayor a 30 grados,
asignamos a la direccion 12 del modo Frio/Calor de los diferentes multitouch un valor
de false (modo Frio). También se asigna un valor de 1 a la direccién de grupo 6, para
indicar el modo de funcionamiento 1.

Si valor es menor o igual a 6, es decir que se tiene una temperatura exterior menor o
igual a 6 grados, asignamos a la direccion 12 del modo Frio/Calor de los diferentes
multitouch un valor de true (modo Calor). También se asigna un valor de 1 a la direccién
de grupo 6, para indicar el modo de funcionamiento 1.

Si por el contrario no se obtiene en la variable valor ninguno de esas temperaturas, se
asigna a la direccion de grupo 6, el modo de funcionamiento 4 (Modo Off).
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3 velar = gryp.gervales( 27/17Y")

3

1 LF valar se 38 ther

.

: ) .

'

K wr

,

"

LI AR,

Mg TRATLET, falue)

4 ] [ WWE, 8

i gy ‘WL, falus)

W g e 1)

N g , false)

w

37 groarite BL67, 1} Calefuccion I3
™ proeite{ W12, fali)

¥ preoerite{ W28, 3}

W praowitel w212, folse)

n g

a v

n

M

P W, 3)

I prpoerite WL, talne)

Eas

»

23 prpowrita{‘1471/', 1)  Caletaccim Pe
I grp.writs{ 1417137, falus)

3 gyoerite| 162/, 1)

13 prponrits(T34/2/32°, falen]

"

=

35 elzelf valor «e5 then

an

37 grp.write{'s/176', 1)

38 grp.write('6/2/12°, true)
3 grp.write('6/2/6°, 1)

40  grp.write('s/2/12°, true)
41 grp.write('6/3/8°, 3)

42 grp.erite('6/3/12', true)
43  grp.wite('6/4/8°, 1)

44,  grp.write('6/4/12', teus)
45  grp.weite('6/5/8', 1)

48 grp,write('6/5/12", true)
47 grp.welte('S/€/€', 1)

A gro.write('6/8/12', true)
a0

SHRREEmIgYSYIF AR IIBSYEREOR 2R LS YR AR ENES

gro.arite('8/1/6°, 1)
gry.weite('8/0/12°, true)
gro.welte( 8/2/6", 1)
grp.write('0/2/12°, true)
grp.write('8/3/6°, 1)
grp.ooritel'8/3/12', true)
grp.write('6/4/8°, 3)
grp.nrite('8/4712', teue)
grp.write('6/3/8', 1)
grp.weite('8/5/12", trus)

gep.write( 14/1/6', 1)
gro.owrite(14/1/12°, true)
grp.weite('18/2/6", 1)
gro.write{'14/2/12°, troe)

A
3

grp.write("8/3/8', 4)
grp.write('6/2/5°', 4)
grp.write('6/3/0°, 4)
gro.write{'6/4/€", &)
gro.write('8/5/6°, &)
gro.write('6/8/08", 4)

grp.write('8/0/0', 4)
grp.weite('8/2/6°, &)
gro.write{'8/2/6', a)
grp.arite( '68/4/8", 4)
srp.erite{'8/5/8', 4)

grp.arite{'14/176°, 4)
grpwrite{12/2/8°, &)

&

Fig.69 Funcion temperatura exterior
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2. Funciones Residente

Las funciones residentes, consisten en la ejecucion de la funcidn cada cierto periodo de
tiempo. Para ello, se realizan las diferentes funciones para el control de los actuadores,
con un periodo de ejecucién de 60 segundos.

2.1. Detectores de presencia

Para los detectores de presencia, se utiliza el mismo cédigo utilizado para las funciones
Basado en eventos. De esta manera, se consigue que se active la funcidon cuando detecta
el primer cambio de valor y se vuelva a ejecutar cada cierto periodo.

1L o4 Apey Fecgere ‘ winr o Fa - F P Ry ANCaees 3% Ctegoa
O O iy [l fx ® S .

HATEIr M Pateitn Eaesodn cadh neger s Duscrpemn Campate b

1
XK ERRARARKESR

Fig.70 Funciones residentes de los detectores de presencia

2.2. Meteorologia

Para el control de la estacidon meteoroldgica, se utiliza el mismo cédigo utilizado para las
funciones Basado en eventos. De esta manera, se consigue que se active la funcion
cuando detecta el primer cambio de valor y se vuelva a ejecutar cada cierto periodo.

—y— o — ' p— fisnasies ga enarda Pitte Aarciore oo caepus

OIS I - ® | & | '

Fig.71 Funciones residentes de la estacion meteoroldgica
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2.3. Multitouch

Para las multitouch, se ha desarrollado las funciones Residentes para el control de la
calefacciéon segun la temperatura. Estas funciones se ejecutaran cada 60 segundos,
comprobara que el estado de funcionamiento sea ON (Variable valor) y medira el valor
de la temperatura ambiente (variable valor 2), y se comparard con la temperatura
deseada (variable valor 3) de cada estancia que contenga la multitouch.

Mediante funciones IF, si la temperatura ambiente es menor a la temperatura deseada
(valor 2<valor3), se activa el canal del actuador de calefaccién. Si por el contrario la
temperatura no es menor, se desactiva el canal del actuador de calefaccion.

O O fiy @l x ® & :

PoxTite da la Lovoss ERCICEn Cudd (baganse Dssapcin) « | Cétequrs  Coem

Fig.72 Funciones residentes de las multitouch

Fig.73 Funcion residente de la multitouch 6.1
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Regdenke: emperatura habl
1 velor = grp,getveluel "§/2/5"') --Modo ON/OFF
3
4 i valor == 1 then
5 valor2 = grp.getvalus('6/2/2') - Teep aablents
6 valari = gep getvaluo('672/3%) Tosp dosoada
7
8 iF velor2 < velor3 then
9 gre.wite{"3/1/1", true)
B
11 elss
12 grp-write{"3/1/1', talse)
13
14 eny
35
16 2lse

17 grp.weite('3/1/1°, false)

I8 end

Fig.74 Funcion residente de la multitouch 6.2

Resdente: teoperstura bafiad

1
3
3
4
s
&
J
]
3

19
n
1z
13
"

i€

valor = grp.getvalue('a/3/8%) - Madu On/OFF

§f valar e= 1 then

valord = grp,getvnlue{'0/3/2
valord = gep.getvolue{ 67343

‘) <~Temp awbienie
‘) Teap deseada

if valor? ¢« valorld then
gro.write{"3/1/3°, true)

elar
gro.write! 3/1/3', false)

g

else
grw.urite("N1/8", false)

Fig.75 Funcion residente de la multitouch 6.3

Resdente: temperatisa had2

SV T S

valor = grp.getvalue( '6/4/5") --»

if volor == 1 then
valor2 « grp.getvalue('6/4/2°

s antiente
valor3 « grp.getvalue('&/a/

deseada

if valor2 < valor3 then
grp.write('3/1/47, true)

wise
pr.write('3/0/4°, False)

end
else

grp.write('3/1/4", false)

end

Fig.76 Funcidn residente de la multitouch 6.4
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Rasstente. 1omperstur s Lasto)
1 valor = grp.getvalue(’s

»

4 1% volor e I then
5 welarl = grp.getvalue('6/5/2")
6 velord = grp.getvelus(“a/4/3°)

3 if valor2 « valor3 then
3 grp.arite{"3/1/9°, true)

18

11 else

12 grp.avite{"3/1/5°, falsa)
13

13 end

15

10 else

7 grpowrite('3/1/5", false)
in

19

20 end

Fig.77 Funcidn residente de la multitouch 6.5

Residente: tamparatua hab3

1 walor « grp.getvalue(°6/6/5') --Modo TN/CFS

3

4 if valor == 1 then

5 valord = grp.gotvaluoe{'&/E/2") - -Terp usbivnle
8 valard e grp.getvaloe('§7E/2")  Tesp descada
?

8 if velor2 < welerd then

8 grp.owrize('1/1/6°, true)

18

n elew

12 grooweite('3/1/6%, Tulse)

13

14 end

15
16 =lse

17 grp.writef's/1/0', false)

1

mn

2 end

Fig.78 Funcion residente de la multitouch 6.6

fevgente! temperatura hab powl

1 valor = gra.getvalue{ 'B/1/5") - Modo ON/OFF

3
4 1f valor == 1 then

S wvalor? = grp.getvalue( B/1/2 Tump axblsnte
% velord = grp.getvelue{ ‘0/1/3") -~Tesp dessnda
L] 1f valorl « valar3 then

v grp.write( 3/1/11°, trus)

10 grp.write( 3/1/18°, true)

&) wlew
1 gro.write('3/1711°, folse)
1s Brp.write(“3/1718', folse)

15
I8 eng
17

18 else

1Y grp.urite('3/1/
20 grp.write( 3L/
a1

23 end

Fig.79 Funcidn residente de la multitouch 8.1
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Resgente: temperatura bafio posl
1 valor = grp.getvalue('8/2/5%) Medo 08/ QFF
3
4 11 valor == 1 then
5 wvelor2 = grp.getvalue(’ anbispte
6 walor? = grp.getvalus(’ deseada
8 if valorz < velor3 then
o] grp.urite("3/1/12', true)
10 grp.write(3/1/21°, true)
1
12, else
13 gro.uritol’
14 prpwwrite{"3s
15
16 end
1?7
15 else
19 grp.urite{"3/1/12%, false)
20) grp orite{"3/1721°, falsw)
21
22
23 e

Fig.80 Funcion residente de la multitouch 8.2

a
1 valor = grp,getvelue( '8/5/5") --"odo ON/OI
2
)
4 if valor == 1 then
5 welor2 = grp.getvalue{'s Y =-Temp webinn)
£ walor3 = gep.gelvaluef 'BF373%) - -Teap desenda
7
2 L wvalor2 ¢ valor3d thea
9 grp.wecite(’'s 137, true)
18 grp.write('3/1/22°, trae)
i1
12:  elsze
13 grp.write{ 3/1/12°, false)
14 gre.write(3/1722', false)
15
16 eng
14 elze
19 grp.write('3/1713°, fales)
20 prp.amite('3f1022°, false)
g
2
23 w2

Fig.81 Funcion residente de la multitouch 8.3
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RESIOINte: TEMp aturs eshado

valor = grp,.getvalue('8/8/5") --Modo CR/OF!

:
P4
3
4 if velor == 1 then

5 velor2 = grp.getvalue{'0/4/2°) --Tewp smtiiente
§ valord = grp.getvelue('0/4/3") —~Twsp dessadn
’

L}

]

if valor2 < valor3 then
grp.uritel” /147, true)
w groowrite("372/23', true)
i
12 nlse
13 grp.vritel 3717147, false)

14 grp.ucite( 373722, Talse)
15

18 end

1

18 elce

1% grp.write('3/1/34°, false)
20 grp.write('3/1/23%, false)
21

22

23 end

Fig.82 Funcion residente de la multitouch 8.4

¢ £ ceod (51
1 valar = grp.gotvalue('8/5/87)  Mate OH/OFF
2
3
4 if valor == 1 then
S welor2 = gro.getvalue{ 0/9/2') --Tewp mvbiente
n walor3 = prpapetvalue] "875/3%) Teap deswaile
7
8. it walor2 ¢ valor2 then
9! grp.write{'3/1/15°, true)
10; grp.urite(’3/1/28'; true)
11
12 vlve

(17157, falce)
14| grp.writa('3/1/28", talse)

15
10, end
17
18| nlew

10 grp.avitu('3/1/15, false)
10 grp.arite('3/1/24', talse)
s §

a2

23 erd

Fig.83 Funcion residente de la multitouch 8.5

RERonts: SMPperatura coons

valor = grp.gesvalue('14/1/9") - -Moda oW/ 0er

1
2
3
& 1F valor w= 1 than

$  welor2 = grp.getvalue{'14
5 2
7

¥

a

‘1471 ~~Tesp se0iente
181

valord = grp.getvalue( ) ~~Tewp desenda

i¥ valor? < valor$ then

grpowritel ‘1171717, true)

w wlew
13 grp.write( 1171717, folse)

10 »nd

18 else
19 grp.write('12/1/1', falss)

33 end

Fig.84 Funcidn residente de la multitouch 14.1
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Resitanta: temMparsturs acrasy sslon

1 valar = grp.petualon{ 14/0/5") weda M/ GFF
a'if vslor 1 ther
5 valor? = wrp.getvalus('1a Tewgp ardsiont

§ valor3 = gre.getvalue('13)

(] if valorz < valor3d then

] grpowrite'197111°, Lruw)

16

11

12 else

13 rpoeritad'2371011°, Tale)
1

15

1 e=n

17

18 else

13 gro.ardive(11/1/11°, falzse)
i

S |

23 erd

Fig.85 Funcion residente de la multitouch 14.2

Residente: temperatura circulacion

valor = grp.getvalue('20/5/5") --Modo ON/OFF

1
2
3
4 if walor == 1 then

5 walor2 = grp.getvalue('20/5/2") --Temp ambiente
6 walor3 = grp.getvalue('28/5/3") --Temp deseada
7
8
9

if valor2 < valor3 then
grp.write('17/1/1", true)

1@

11 else

12 grp.write('17/1/1", false)
13

14 end

15

16 else

17 grp.write('17/1/1", false)
18

19 end

Fig.86 Funcion residente de la multitouch 20.5

Residente: temperatura sala de cine

1 valor = grp.getvalue('20/6/5"') --Modo ON/OFF

2

3

4 if wvalor == 1 then

5| wvalor2 = grp.getvalue('28/6/2") --Temp ambiente
& walor3 = grp.getvalue('20/6/3") --Temp deseada
7

8 if valor2 < wvalor3 then

9 grp.write('17/1/2", true)

1a

11 else

12 grp.write('17/1/2", false)

13

14 end

15

16 else

17 grp.write('17/1/2", false)

18

19 end

Fig.87 Funcidn residente de la multitouch 20.6
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La funcién hora, escribird tanto la hora como la fecha actuales. Esta funcidn se ejecutara
cada 60 segundos, para que se pueda ir actualizando la hora actual. Si se requiere un
valor precisién de la hora actual, se pondria 1 segundo de periodo.

Meriaw du Iy lenesn

B x| ®

Fig.88 Funcion residente hora

Residente: hora

=
[ BV T - B I W L B S WY (% By T

e
M3 =

now = os.date("*t")

--loginow)

time = {

hour = now.hour,
minute = now.min,
second = now.sec,

}

--log(time)
grp.write('hora’, time, dt.time)
grp.write('fecha’, now, dt.txt)

Fig.89 Funcidn residente codigo hora
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G1_Habl_Pas G2_Bafiol G3_Espejol G4_Habl G5_Hab1_lamp_izq

Pulsador_Hab1_boton_1 7 1 1 X
Pulsador_Hab1_boton_2 7 1 2 X
Pulsador_Bafiol_boton_1 7 1 3 X
Pulsador_Bafiol_boton_2 7 1 4 X
Pulsador_Hab1_entrada_boton_1 7 1 5
Pulsador_Hab1_entrada_boton_2 7 1 6 X
Pulsador_Hab1_lamp_izq_boton_1 7 1 7 X
Pulsador_Hab1_lamp_izq_boton_2 7 1 8 X
Pulsador_Hab1_lamp_drch_boton_1 7 1 9 X
Pulsador_Hab1_lamp_drch_boton_2 7 1 10
Pulsador_Hab2_boton_1 7 1 11
Pulsador_Hab2_boton_2 7 1 12
Pulsador_Bafio2_boton_1 7 1 13
Pulsador_Bafio2_boton_2 7 1 14
Pulsador_Hab2_entrada_boton_1 7 1 15
Pulsador_Hab2_entrada_boton_2 7 1 16
Pulsador_Hab2_lamp_izq_boton_1 7 1 17
Pulsador_Hab2_lamp_izq_boton_2 7 1 18
Pulsador_Hab2_lamp_drch_boton_1 7 1 19
Pulsador_Hab2_lamp_drch_boton_2 7 1 20
Pulsador_pasillo_boton_1 7 1 21
Pulsador_pasillo_boton_2 7 1 22
Pulsador_Hab3_boton_1 7 1 23
Pulsador_Hab3_boton_2 7 1 24
Pulsador_Bafio3_boton_1 7 1 25
Pulsador_Bafio3_boton_2 7 1 26
Pulsador_Hab3_entrada_boton_1 7 1 27
Pulsador_Hab3_entrada_boton_2 7 1 28
Pulsador_Hab3_lamp_izq_boton_1 7 1 29
Pulsador_Hab3_lamp_izq_boton_2 7 1 30
Pulsador_Hab3_lamp_drch_boton_1 7 1 31
Pulsador_Hab3_lamp_drch_boton_2 7 1 32
Pulsador_4_Habl_botonl 7 1 33
Pulsador_4_Habl_boton2 7 1 34
Pulsador_4_Habl_boton3 7 1 35
Pulsador_4_Habl_boton4 7 1 36
Pulsador_4_Hab1l_persiana_izq_botonl 7 1 37
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton2 7 1 38
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton3 7 1 39
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton4 7 1 40
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_botonl 7 1 41
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton2 7 1 42
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton3 7 1 43
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton4 7 1 44
Pulsador_4_Hab2_botonl 7 1 45
Pulsador_4_Hab2_boton2 7 1 46
Pulsador_4_Hab2_boton3 7 1 47
Pulsador_4_Hab2_boton4 7 1 48
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton1 7 1 49
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton2 7 1 50
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton3 7 1 51
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton4 7 1 52
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_botonl 7 1 53
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton2 7 1 54
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton3 7 1 55
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton4 7 1 56
Pulsador_4_Hab3_botonl 7 1 57
Pulsador_4_Hab3_boton2 7 1 58
Pulsador_4_Hab3_boton3 7 1 59
Pulsador_4_Hab3_boton4 7 1 60
Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton1 7 1 61
Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton2 7 1 62
Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton3 7 1 63
Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton4 7 1 64
Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton1 7 1 65
Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton2 7 1 66
Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton3 7 1 67
Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton4 7 1 68




G6_Hab1_lamp_drch

G7_Hab2_Pas

G8_Bafio2

G9_Espejo2

G10_Hab2

G11_Hab2_lamp_izq

G12_Hab2_lamp_drch

G13_Hab3_Pas

G14_Bafio3

G15_Espejo3

G16_Hab3




G17_Hab3_lamp_izq

G18_Hab3_lamp_drch

Al__Habl_Lamas

A2_Hab1l_Persianas

A3_Habl_Foscurit

A4_Hab1l_Cortina

A5_Hab2_Lamas

A6_Hab2_Persianas

A7_Hab2_Foscurit




A8_Hab2_Cortina A9_Hab3_Lamas A10_Hab3_Persianas A11_Hab3_Foscurit A12_Hab3_Cortinas Pasillo_General

Pulsador_Hab1_boton_1
Pulsador_Hab1_boton_2
Pulsador_Bafiol_boton_1
Pulsador_Bafiol_boton_2

X Pulsador_Hab1_entrada_boton_1
Pulsador_Hab1_entrada_boton_2
Pulsador_Hab1_lamp_izq_boton_1
Pulsador_Hab1_lamp_izq_boton_2
Pulsador_Hab1_lamp_drch_boton_1
Pulsador_Hab1_lamp_drch_boton_2
Pulsador_Hab2_boton_1
Pulsador_Hab2_boton_2
Pulsador_Bafio2_boton_1
Pulsador_Bafio2_boton_2

X Pulsador_Hab2_entrada_boton_1
Pulsador_Hab2_entrada_boton_2
Pulsador_Hab2_lamp_izq_boton_1
Pulsador_Hab2_lamp_izq_boton_2
Pulsador_Hab2_lamp_drch_boton_1
Pulsador_Hab2_lamp_drch_boton_2
Pulsador_pasillo_boton_1
Pulsador_pasillo_boton_2
Pulsador_Hab3_boton_1
Pulsador_Hab3_boton_2
Pulsador_Bafio3_boton_1
Pulsador_Bafio3_boton_2

X Pulsador_Hab3_entrada_boton_1
Pulsador_Hab3_entrada_boton_2
Pulsador_Hab3_lamp_izq_boton_1
Pulsador_Hab3_lamp_izq_boton_2
Pulsador_Hab3_lamp_drch_boton_1
Pulsador_Hab3_lamp_drch_boton_2
Pulsador_4_Hab1_botonl
Pulsador_4_Hab1_boton2
Pulsador_4_Hab1_boton3
Pulsador_4_Hab1_boton4
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_botonl
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton2
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton3
Pulsador_4_Hab1_persiana_izq_boton4
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_botonl
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton2
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton3
Pulsador_4_Hab1_persiana_drch_boton4
Pulsador_4_Hab2_boton1
Pulsador_4_Hab2_boton2
Pulsador_4_Hab2_boton3

X Pulsador_4_Hab2_boton4
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton1
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton2
Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton3

X Pulsador_4_Hab2_persiana_izq_boton4
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton1l
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton2
Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton3
X Pulsador_4_Hab2_persiana_drch_boton4
X Pulsador_4_Hab3_botonl

X Pulsador_4_Hab3_boton2

X Pulsador_4_Hab3_boton3

X Pulsador_4_Hab3_boton4

X Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_botonl
X Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton2
X Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton3
X Pulsador_4_Hab3_persiana_izq_boton4
X Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_botonl
X Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton2
X Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton3
X Pulsador_4_Hab3_persiana_drch_boton4







G1_Hab_ppal_general G2_Hab_ppal_butacas G3_Hab_ppal_lamp_izq G4_Hab_ppal_lamp_drch G5_Baiio_ppal_general

Pulsador_Hab_ppal_boton1
Pulsador_Hab_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_entrada_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_entrada_boton2
Pulsador_Vestidor_boton1
Pulsador_Vestidor_boton2
Pulsador_Entrevestidor_boton1
Pulsador_Entrevestidor_boton2
Pulsador_Estudio_entrada_boton1
Pulsador_Estudio_entrada_boton2
Pulsador_Estudio_boton1
Pulsador_Estudio_boton2
Pulsador_Vestidor_pq_boton1
Pulsador_Vestidor_pq_boton2
Pulsador_Estudio_boton1
Pulsador_Estudio_boton2
Pulsador_Circulacion_boton1
Pulsador_Circulacion_boton2
Pulsador_Cuarto_contadores_boton1
Pulsador_Cuarto_contadores_boton2
Pulsador_Limpieza_boton1
Pulsador_Limpieza_boton2
Pulsador_Ventana_izq_boton1
Pulsador_Ventana_izq_boton2
Pulsador_Ventana_cental_boton1
Pulsador_Ventana_central_boton2
Pulsador_Ventana_drch_boton1
Pulsador_Ventana_drch_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton1
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton2
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton3
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton4
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton1
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton2
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton3
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton4
Pulsador_Hab_ppal_persiana_botonl
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton1
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton2
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton3
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton4
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Bafio_ppal_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_boton3
Pulsador_Bafio_ppal_boton4
Pulsador_Circulacion_boton1
Pulsador_Circulacion_boton2
Pulsador_Circulacion_boton3
Pulsador_Circulacion_boton4
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
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G6_Baiio_ppal_pila

G7_Vestidor_1

G8_Vestidor_2

G9_Pasillo_central

G10_Estudio

G11_Circulacién

G12_Pasillo_luz_1

B1_Limpieza

B2_Contadores

Al_Hab_ppal_drch_lamas

X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X




A2_Hab_ppal_drch_persianas

A3_Hab_ppal_drch_foscurit

A4_Hab_ppal_drch_cortinas

A5_Hab_ppal_izq_lamas

A6_Hab_ppal_izq_persianas

A7_Hab_ppal_izq_foscurit

A8_Hab_ppal_izq_cortinas

A9_Baiio_ppal_lamas




A10_Vestidorl_lamas A11_Vestidor2_lamas A12_Estudio_lamas A13_Circulacion_lamas A14_Pasillo_1_lamas A16_Ventana_izq A17_Ventana_drch

Pulsador_Hab_ppal_boton1
Pulsador_Hab_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_entrada_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_entrada_boton2
X Pulsador_Vestidor_boton1
Pulsador_Vestidor_boton2
Pulsador_Escalera_boton1
Pulsador_Escalera_boton2
Pulsador_Estudio_entrada_boton1
Pulsador_Estudio_entrada_boton2

X Pulsador_Estudio_boton1
X Pulsador_Estudio_boton2
X Pulsador_Vestidor_pg_boton1

Pulsador_Vestidor_pq_boton2
Pulsador_Estudio_boton1
Pulsador_Estudio_boton2

X Pulsador_Circulacion_boton1
Pulsador_Circulacion_boton2
Pulsador_Cuarto_contadores_boton1
Pulsador_Cuarto_contadores_boton2
Pulsador_Limpieza_boton1l
Pulsador_Limpieza_boton2
Pulsador_Ventana_izq_boton1
Pulsador_Ventana_izq_boton2
Pulsador_Ventana_cental_boton1
Pulsador_Ventana_central_boton2

X Pulsador_Ventana_drch_boton1

X Pulsador_Ventana_drch_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton1
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton2
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton3
Pulsador_Hab_ppal_cama_izq_boton4
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton1l
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton2
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton3
Pulsador_Hab_ppal_cama_drch_boton4
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Hab_ppal_entrada_botonl
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton2
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton3
Pulsador_Hab_ppal_entrada_boton4
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
Pulsador_Bafio_ppal_boton1
Pulsador_Bafio_ppal_boton2
Pulsador_Bafio_ppal_boton3
Pulsador_Bafio_ppal_boton4

X Pulsador_Circulacion_boton1

X Pulsador_Circulacion_boton2
Pulsador_Circulacion_boton3
Pulsador_Circulacion_boton4
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/113)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/116)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton1
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton2
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton3
(2/118)Pulsador_Hab_ppal_persiana_boton4
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PULSADORES

G1_Pasillo G2_Cocina_mesa G3_Cocina_encimera Pasillo-Esc P1
9/1 9/1 9/1 1/1
1 2 3 42

Pulsador_Bar_boton_1 1 1

Pulsador_Bar_boton_2 15 1 2

Pulsador_Vestidor_boton_1 15 1 3

Pulsador_Vestidor_boton_2 15 1 4

Pulsador_Entrada_boton_1 15 1 5

Pulsador_Entrada_boton_2 15 1 6

Pulsador_Despensa_boton_1 15 1 7

Pulsador_Despensa_boton_2 15 1 8

Pulsador_Limpieza_boton_1 15 1 9

Pulsador_Limpieza_boton_2 15 1 10 X
Pulsador_Porche_pasillo_boton_1 15 1 11

Pulsador_Porche_pasillo_boton_2 15 1 12

Pulsador_Guardarropa_boton_1 15 1 13

Pulsador_Guardarropa_boton_2 15 1 14
Pulsador_Guardarropa_entrada_boton_1 15 1 15
Pulsador_Guardarropa_entrada_boton_2 15 1 16

Pulsador_4_Almacen_boton_1 15 1 17

Pulsador_4_Almacen_boton_2 15 1 18

Pulsador_4_Almacen_boton_3 15 1 19

Pulsador_4_Almacen_boton_4 15 1 20

Pulsador_4_Barbacoa_boton_1 15 1 21

Pulsador_4_Barbacoa_boton_2 15 1 22

Pulsador_4_Barbacoa_boton_3 15 1 23

Pulsador_4_Barbacoa_boton_4 15 1 24

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_1 15 1 25

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_2 15 1 26

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_3 15 1 27 X
Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_4 15 1 28
Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_1 15 1 29 X
Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_2 15 1 30 X
Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_3 15 1 31 X
Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_4 15 1 32

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_1 15 1 33

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_2 15 1 34

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_3 15 1 35 X
Pulsador_4_Cocina_drch_boton_4 15 1 36 X
Pulsador_4_Cocina_izq_boton_1 15 1 37

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_2 15 1 38

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_3 15 1 39 X
Pulsador_4_Cocina_izq_boton_4 15 1 40 X
Pulsador_4_Porche_boton_1 15 1 41

Pulsador_4_Porche_boton_2 15 1 42

Pulsador_4_Porche_boton_3 15 1 43

Pulsador_4_Porche_boton_4 15 1 44

Pulsador_Escalera_boton_1 15 1 45

Pulsador_Escalera_boton_2 15 1 46

Pulsador_Escalera_boton_3 15 1 47

Pulsador_Escalera_boton_4 15 1 48

Pulsador_Escalera_luz_boton_1 15 1 49

Pulsador_Escalera_luz_boton_2 15 1 50 X




G4_Escalera G5_Porche_1 G6_Porche_2 A2_Ventana_2 A3_Ventana_3 A4_Ventana_4 A5_Cocina_lamas
9/1 9/1 9/1 13/1 13/1 13/1 13/1
4 5 6 2 3 4 5

X




A7_Comerdor_cortina_2

ACT02S01_Bar

ACT02S02_Almacen

ACT02S03_Vestidor_1

ACT02S04_Vestidor_2

ACT02S05_Pasillo

ACT02S06_Escalera

13/1

12/1

12/1

12/1

12/1

12/1

12/1

22

1

2

3

4

5

6




ACT02S07_Paellero_

ACT02S08_Paellero_2

ACT03S01_Despensa

[ACT03S02_Limpieza

[ACT03503_Aseo_1

ACT03504_Aseo_2

ACT03S05_Guardarropa

12/1

12/1

12/1

12/1

12/1

12/1

12/1

7

8

11

12

13

14

15

PULSADORES

Pulsador_Bar_boton_1

Pulsador_Bar_boton_2

Pulsador_Vestidor_boton_1

Pulsador_Vestidor_boton_2

Pulsador_Entrada_boton_1

Pulsador_Entrada_boton_2

Pulsador_Despensa_boton_1

Pulsador_Despensa_boton_2

Pulsador_Limpieza_boton_1

Pulsador_Limpieza_boton_2

Pulsador_Porche_pasillo_boton_1

Pulsador_Porche_pasillo_boton_2

Pulsador_Guardarropa_boton_1

Pulsador_Guardarropa_boton_2

Pulsador_Guardarropa_entrada_boton_1

Pulsador_Guardarropa_entrada_boton_2

Pulsador_4_Almacen_boton_1

Pulsador_4_Almacen_boton_2

Pulsador_4_Almacen_boton_3

Pulsador_4_Almacen_boton_4

Pulsador_4_Barbacoa_boton_1

Pulsador_4_Barbacoa_boton_2

Pulsador_4_Barbacoa_boton_3

Pulsador_4_Barbacoa_boton_4

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_1

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_2

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_3

Pulsador_4_Puerta_vidrio_boton_4

Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_1

Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_2

Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_3

Pulsador_4_Acceso_armarios_boton_4

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_1

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_2

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_3

Pulsador_4_Cocina_drch_boton_4

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_1

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_2

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_3

Pulsador_4_Cocina_izq_boton_4

Pulsador_4_Porche_boton_1
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Pulsador_4_Porche_boton_3

Pulsador_4_Porche_boton_4

Pulsador_Escalera_boton_1

Pulsador_Escalera_boton_2

Pulsador_Escalera_boton_3

Pulsador_Escalera_boton_4

Pulsador_Escalera_luz_boton_1

Pulsador_Escalera_luz_boton_2
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* [Pulsador Sion V2_pantas_boto
0 [Pulsador Sion V2_pancala_boton 2
0 Pulador & Acteso-alon boton
% Pulador 4 Aceso-salon_boton 2
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x Pulador 4 Acceso-salon_boton &

= [Pulsador pergols_boton 2




G1_Comedor_Mesa

G2_Comedor_Bodega

9/1 9/1

PULSADORES 31 32
Pulsador_Salon_V2_pantalla_boton_1 15 5 1
Pulsador_Salon_V2_ pantalla_boton_2 15 5 2
Pulsador_4_Acceso_salon_boton_1 15 5 3
Pulsador_4_Acceso_salon_boton_2 15 5 4 X
Pulsador_4_Acceso_salon_boton_3 15 5 5 X
Pulsador_4_Acceso_salon_boton_4 15 5 6
Pulsador_4_Salon_L1 boton_1 15 5 7
Pulsador_4 Salon_L1_boton_2 15 5 8
Pulsador_4 Salon_L1 boton_3 15 5 9
Pulsador_4 _Salon_L1 boton_4 15 5 10
Pulsador_4_Salon_V2/C2/L3_boton_1 15 5 |11
Pulsador_4 Salon_V2/C2/L3 boton_2 15 5 |12
Pulsador_4_Salon_V2/C2/L3_boton_3 15 5 |13
Pulsador_4_Salon_V2/C2/L3_boton_4 15 5 |14
Pulsador_4_Salon_V1y C1l boton_1 15 5 15
Pulsador_4 Salon_V1y C1_boton_2 15 5 16
Pulsador_4_Salon_V1y C1l _boton_3 15 5 17
Pulsador_4_Salon_V1y C1_boton_4 15 5 18
Pulsador_4_Toldo1/2/3/4_boton_1 15 5 119
Pulsador_4_Toldo1/2/3/4_boton_2 15 5 |20
Pulsador_4_Toldo1/2/3/4_boton_3 15 5 |21
Pulsador_4 Toldo1/2/3/4 boton_4 15 5 |22
Pulsador_4_Toldo5/6/7/8_boton_1 15 5 |23
Pulsador_4_Toldo5/6/7/8_boton_2 15 5 |24
Pulsador_4 Toldo5/6/7/8_boton_3 15 5 |25
Pulsador_4_Toldo5/6/7/8_boton_4 15 5 |26
Pulsador_Porche_boton_1 15 5 27
Pulsador_Porche_boton_2 15 5 28
Pulsador_Pergola_boton_1 15 5 29
Pulsador_Pergola_boton_2 15 5 30
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33 34 35 5 36
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PULSADORES

Pulsador_Salon_V2_pantalla_boton_1

Pulsador_Salon_V2_ pantalla_boton_2

Pulsador_4_Acceso_salon_boton_1

Pulsador_4 Acceso_salon_boton_2

Pulsador_4_Acceso_salon_boton_3

Pulsador_4 Acceso_salon_boton_4

Pulsador_4_Salon_L1 boton_1

Pulsador_4 Salon L1 boton_2

Pulsador_4_Salon_L1 boton_3

Pulsador_4 Salon_L1 boton 4

Pulsador_4_Salon_V2/C2/L3_boton_1

Pulsador_4 Salon_V2/C2/L3 boton_2
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Pulsador_4_Salon_V1y C1l boton_1

Pulsador_4 Salon_V1y C1l boton_2
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Pulsador_4_Toldo1/2/3/4_boton_1

Pulsador_4 Toldo1/2/3/4 boton_2
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Pulsador_4 Toldo1/2/3/4 boton_4

X Pulsador_4_Toldo5/6/7/8_boton_1

X Pulsador_4 Toldo5/6/7/8_boton_2

X Pulsador_4 Toldo5/6/7/8_boton_3

X Pulsador_4 Toldo5/6/7/8 boton_4

Pulsador_Porche_boton_1

Pulsador_Porche_boton_2
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A1_Pantalla_Cine

Pulsador_Escalera_boton_1 23 1 1 X Pulsador_Escalera_boton_1
Pulsador_Escalera_boton_2 23 1 2 X Pulsador_Escalera_boton_2
Pulsador_Cine_boton_1 23 1 3 X Pulsador_Cuarto_piscina_boton_1
Pulsador_Cine_boton_2 23 1 4 X Pulsador_Cuarto_piscina_boton_2
Pulsador_pantalla_boton_1 23 1 5 X Pulsador_Deposito_boton_1
Pulsador_pantalla_boton_2 23 1 6 X

Pulsador_Deposito_boton_2
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1. Pantalla principal

Al iniciar la pantalla, se accede a la pantalla principal del sistema (Fig.1), en ella se
encuentran los pulsadores que conducen a las diferentes estancias de cada piso.

Mediante el pulsador P1 se accede a la pagina principal de estancias de la primera planta
(Fig.2), con el pulsado PB a la pagina principal de estancias de la planta baja (Fig.4) y
mediante el pulsador S a la pagina de estancias del Sétano (Fig.6).

PLANTA PRIMERA PLANTA BAJA

SOTANO

Fig.1 Pantalla principal
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2. Pantalla Estancias

e Plantal
Al pulsar el botén P1, visto anteriormente, conduce a la pantalla de estancia. Estan
accesibles las 8 habitaciones principales del primer piso, mediante lo siguientes
pulsadores:

e El primero pulsador conduce a la pantalla de la Habitacién 1.

e Elsegundo pulsador conduce a la pantalla del bafio 1.

e Eltercer pulsador conduce a la pantalla de la Habitacién 2.

e El cuarto pulsador conduce a la pantalla del baio 2.

e El quinto pulsador conduce a la pantalla de la Habitacién 3.

e El sexto pulsador conduce a la pantalla del bafio 3.

e El séptimo pulsador conduce a la pantalla de la Habitacién principal.
e El octavo pulsador conduce a la pantalla del bafio principal.

8:35:13 31.00°C PLANTA 1

Habitlscon 3 Patelac i poal

& 8 2 @

Fig.2 Pantalla estancias planta primera 1

Mediante los botones inferiores se accede al resto de pantallas principales:
e El botdn i | permite acceder a la pantalla de Sétano. (Fig.6)

e Elbotdn U permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

4
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e El botdén D permite acceder a la segunda pantalla de estancias de
la planta primera. (Fig.3)

e Elbotdn u permite acceder a la pantalla de escenas. (Fig.7)

En esta pantalla se puede acceder al resto de habitaciones de la planta:
vestidores, estudio, circulacién, contadores y limpieza.

8:36:13 31.00°C

Vestizores

PLANTA 1

Estudio Circulacion

Fig.3 Pantalla estancias planta primera 2

Mediante los botones inferiores se puede acceder al resto de pantallas
principales: =
e El botdn U permite acceder a la primera pantalla de estancias de

la primera planta. (Fig.2)

e Elbotén D permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

e El botdn permite acceder a la primera pantalla principal de la
planta baja. (Fig.4)
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5

e Elbotén u permite acceder a la pantalla de escenas. (Fig.7).

¢ Planta Baja
En la siguiente pantalla se puede acceder a las estancias principales de la planta
baja mediante los siguientes pulsadores:
e El primero pulsador conduce a la pantalla de Entrada.
e El segundo pulsador conduce a la pantalla de Limpieza.
e Eltercer pulsador conduce a la pantalla de Cocina.
e El cuarto pulsador conduce a la pantalla de Guardarropa.
e El quinto pulsador conduce a la pantalla de Aseo.
e El sexto pulsador conduce a la pantalla de Acceso.
e El séptimo pulsador conduce a la pantalla de Comedor.
e El octavo pulsador conduce a la pantalla de Salén.

8:36:13 31.00°C
PLANTA BAJA

Cocine

< & B (@

Fig.4 Pantalla estancias planta baja 1

Mediante los botones inferiores se puede acceder al resto de pantallas
principales:
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e El botén i« J permite acceder a la segunda pantalla de estancias de
la primera planta. (Fig.3)

e Elbotdn U permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

e El botén @ permite acceder a la segunda pantalla principal de la
planta baja. (Fig.5)

e Elbotén l-___J permite acceder a la pantalla de escenas. (Fig.7)

En esta pantalla se puede acceder al resto de habitaciones de la planta: porche,
bar, acceso, vestidor y almacén.

8:36:13 31.00°C
PLANTA BAJA

Almacan

g-rﬁ
o "w
P

&
.

< & =2 @

Fig.5 Pantalla estancias planta baja 2

Mediante los botones inferiores se puede acceder al resto de pantallas
principales: =
e El botdn &J permite acceder a la primera pantalla de estancias de
la planta baja. (Fig.4)

e El botén U permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

7
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e El botdn }._’ permite acceder a la pantalla de estancias del sétano.
(Fig.6)
e Elbotén 0 permite acceder a la pantalla de escenas. (Fig.7)
e Sdtano

Mediante esta pantalla, se accede a las habitaciones del sétano mediante los
diferentes pulsadores:

e Mediante el primer pulsador, se puede ir a la pantalla de Circulacion.

e Mediante el segundo pulsador, se puede ir a la pantalla de Sala de cine.

8:37:13 31.00°C
SOTANO

Croulacion Saln oo One

<3| C—}' o> (A

Fig.6 Pantalla estancias sotano

Con los botones inferiores, se puede acceder al resto de pantallas principales:

e Elbotén i:y

de la planta baja. (Fig.5)

1@‘

e Elbotén

permite acceder a la segunda pantalla de estancias

permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
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' permite acceder a la pantalla principal de estancias del

primer piso. (Fig.2)

e El botdn

3. Pantalla escenas

permite acceder a la pantalla de escenas. (Fig.7)

ESCENAS

Luces Noche

PRODUCTION

Buenas Noches Hasta Luegol

DIRECTOR  Buenos Dias

Fig.7 Pantalla escenas

En esta pantalla se puede controlar las diferentes escenas configuradas

mediante los pulsadores siguientes:

@)

e El botdn

activa la escena Luces Noche, con ella se encienden las

luces las habitaciones, comedor y cocina al 60%.

e El botdn [E

activa la escena Buenas Noches, con ella se actua sobre

las lamas, persianas, foscurit y cortinas de las habitaciones y las situa al

80%.
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&

e El botdn activa la escena Hasta Luego, con ella se apagan todas

las luces, se cierran todas las ventanas y se abren las lamas, persianas,
foscurit y cortinas

%

e El| boton @

luces las habitaciones al 60%, las ventanas al 40% y las lamas, persianas,

activa la escena Buenos Dias, con ella se encienden las

foscurit y cortinas abiertas.

9

e E| botdn activa la escena Hola, con ella se encienden las luces

principales (DALI) de la planta baja.

m
e Elbotdn E activa la escena Adids, con ella se apagan todas las luces
y se cierran las ventanas, lamas, persianas, foscurit y cortinas,

e Elbotdn [: activa la escena Porche, con ella se encienden las luces

del porche y se despliegan los toldos.

o El botén a permite retroceder a la pantalla principal. (Fig.1)

10
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4. Pantallas Primera planta

e Habitacion 1
3:39:13 _25.20°C

HABITACION 1

[1]Fig.8 Pantalla Habitacién 1

® El pulsador Pasillo , activara la luz del pasillo de la planta primera.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
que se quiere para esa luz.

® El pulsador Plafén , activara la luz del plafén de la habitacion 1.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.

11
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® El pulsador Lamparita izq. , activara la luz de la lamparita izquierda
de la habitacion 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere para esa luz.

® El| pulsador Lamparita drch. , activara la luz de la lamparita
izquierda de la habitacién 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar
el porcentaje de regulacion que se quiere para esa luz.

—

e =

® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas de la
habitacion 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la lama.

-

0%

® El pulsador Persianas , permite parar el movimiento de la persiana
de la habitacién 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la persiana.

-

0%

12
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® El pulsador Foscurit , permite parar el movimiento del foscurit de la
habitacion 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién del foscurit.

o~

0%

® E| pulsador Cortina , permite parar el movimiento de la cortina de
la habitacién 1. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la cortina.

-

0%

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion de la habitacion 1. El modo ON se representa

@ Q)

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono

® El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control del
Baio 1.

® FE| pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)

13
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e Bafol

[2]Fig.9 Pantalla Bafio 1

® El pulsador Espejo ﬂ , activara la luz del espejo del bafio 1. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

® El pulsador Plafén E , activara la luz del plafén del bafio 1. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

Ml

14
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® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion del bafio 1. El modo ON se representa

@ O]

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Habitacion 1.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Habitacidn 2.

® E| pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales
de la planta primera (Fig.2)

15
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e Habitacion 2

FRIO/CALOR

[3]Fig.10 Pantalla Habitacion 2

® E| pulsador Pasillo , activara la luz del pasillo de la planta primera.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulaciéon
que se quiere para esa luz.

® FE| pulsador Plafén , activara la luz del plafén de la habitacién 2.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
gue se quiere para esa luz.

16
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® El pulsador Lamparita izq. , activara la luz de la lamparita izquierda
de la habitacion 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacidén que se quiere para esa luz.

® El| pulsador Lamparita drch. , activara la luz de la lamparita
izquierda de la habitacién 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar
el porcentaje de regulacion que se quiere para esa luz.

® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas de la
habitacion 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacidén que se quiere dar a la posicién de la lama.

-

0%

® El pulsador Persianas , permite parar el movimiento de la persiana
de la habitacién 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la persiana.

P

0%

17
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® El pulsador Foscurit , permite parar el movimiento del foscurit de la
habitacion 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién del foscurit.

o~

0%

® E| pulsador Cortina , permite parar el movimiento de la cortina de
la habitacién 2. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la cortina.

-

0%

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion de la habitacion 2. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control, del
Baio 1.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control, del
Baio 2.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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e Bafo 2

[4]Fig.11 Pantalla Bafio 2

® El pulsador Espejo E , activara la luz del espejo del bafio 2. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

® El pulsador Plafén E , activara la luz del plafén del bafio 2. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

K
§
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® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion del bafio 2. El modo ON se representa

@ O]

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Habitacion 2.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Habitacidn 3.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales
de la planta primera (Fig.2)
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HABITACION

[5]Fig.12 Pantalla Habitacién 3

® El pulsador Pasillo , activara la luz del pasillo de la planta primera.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
que se quiere para esa luz.

® E| pulsador Plafén , activara la luz del plafén de la habitacion 3.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.
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® El pulsador Lamparita izq. , activara la luz de la lamparita izquierda
de la habitacion 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacidén que se quiere para esa luz.

® El| pulsador Lamparita drch. , activara la luz de la lamparita
izquierda de la habitacion 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar
el porcentaje de regulacion que se quiere para esa luz.

—

e =

® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas de la
habitacion 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la lama.

—

® El pulsador Persianas , permite parar el movimiento de la persiana
de la habitacién 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la persiana.

<

0%
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® El pulsador Foscurit , permite parar el movimiento del foscurit de la
habitacion 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién del foscurit.

o~

0%

® E| pulsador Cortina , permite parar el movimiento de la cortina de
la habitacién 3. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la cortina.

<

0%

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion de la habitacion 3. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control, del
Baio 2.

® FE| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control, del
Baio 3.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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[6]Fig.13 Pantalla Bafio 3

® E| pulsador Espejo , activara la luz del espejo del bafo 3. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se

0

|

quiere para esa luz.

® E| pulsador Plafén , activara la luz del plafon del bafio 3. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

3

24



i Fseada Texwea Sperior e rgesierin 32 Dirin ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion del bafio 3. El modo ON se representa

@ O]

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Habitacion 3.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Habitacidn ppal.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales
de la planta primera (Fig.2)
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‘Parte izquierda
— —

Persianas

HABITACION PPAL

[7]Fig.14 Pantalla Habitacidn Principal

® El pulsador Pasillo ,

activara la luz del pasillo de la planta primera.

Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulaciéon

que se quiere para esa luz.

® E| pulsador Plafén
principal. Pulsando sobre

, activara la luz del plafén de la habitacién
el nombre, se puede indicar el porcentaje de

regulacidén que se quiere para esa luz.
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® El pulsador Lamparita izq. , activara la luz de la lamparita izquierda
de la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere para esa luz.

® El| pulsador Lamparita drch. , activara la luz de la lamparita
izquierda de la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacion que se quiere para esa luz.

—
0
® Los pulsadores Lamas , permite parar el movimiento de las lamas de

la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la lama.

P—

0%

® los pulsadores Persianas , permiten parar el movimiento de las
persianas de la habitacion principal. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicion de las

—

persianas.
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® Los pulsadores Foscurit , permiten parar el movimiento del foscurit
de la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién del foscurit.

-

0%

® Los pulsadores Cortina , permiten parar el movimiento de la cortina
de la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la cortina.

P—

0%

® Los pulsadores Ventana , permiten parar el movimiento de la
ventana de la habitacién principal. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacidn que se quiere dar a la posicidn de Ia

<

ventana.

® El| pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccidn de la habitacién principal. El modo ON se

O]

representa mediante el icono (D y el modo OFF mediante el icono

® FE| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control, del
Baio 3.
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® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control, del
Bafio ppal.
® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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e Bafio principal

BANO PPAL

[6]Fig.15 Pantalla Bafio Principal

® E| pulsador Espejo , activara la luz del espejo del bano principal.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.

r

® FE| pulsador Plafén , activara la luz del plafén del bafio principal.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
gue se quiere para esa luz.
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® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas del
bafo principal. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicién de la lama.

o~

0%

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién del bafio principal. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Habitacidon ppal.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Vestidores.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® FE| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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Vestidor. 2

) S .
SRR | TR A

Pistén Lamas

- >

‘
"W A

WVESTIDORES

TS
[8]Fig.16 Pantalla Vestidores

En esta pantalla se puede controlar los dos vestidores colindantes de la planta, vestidor
1 corresponde al vestidor pequefio y vestidor 2 corresponde al vestidor grande, en
ambos controlaremos las luces y lamas:

® E| pulsador Plafén , activara la luz del plafén del vestidor indicado.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
gue se quiere para esa luz.

32



3

J-A\‘_"

IR

Es A
i it ﬁ
L l EEEED
L)
e

Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO

El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas del
vestidor indicado. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la lama.

-

0%

El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccién frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion de los vestidores. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

El pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de Bafio
ppal.

El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Estudio.

El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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ESTUDIO

[9]Fig.17 Pantalla Estudio

® El pulsador Plafén , activara la luz del plafén del estudio. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

® FE| pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas del
estudio. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere dar a la posicion de la lama.
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® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién del estudio. El modo ON se representa

@ O]

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Vestidores.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Circulacion.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales
de la planta primera (Fig.2)
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e Circulacién

® El| pulsador Escalera , activara la luz de la escalera de la planta
primera. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de

regulacién que se quiere para esa luz.

® Elpulsador Pasillo1 ", activara la luz del pasillo de las habitaciones
de la planta primera. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el

porcentaje de regulacidn que se quiere para esa luz.

Faam |
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® El pulsador Pasillo 2 , activara la luz del pasillo general de la planta
primera. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere para esa luz.

| |

® Elpulsador Lamas izq , permite parar el movimiento de la lama 1 del
espacio de circulacion entre los dos pasillos. Pulsando sobre el nombre,
se puede indicar el porcentaje de regulacion que se quiere dar a la

o~

0%

posicion de la lama.

® Elpulsador Lamas izq , permite parar el movimiento de la lama 2 del
espacio de circulacién entre los dos pasillos. Pulsando sobre el nombre
se puede indicar el porcentaje de regulacidon que se quiere dar a la

<

0%

posicion de la lama.

® El pulsador Lamas pasillo 2 , permite parar el movimiento de las
lamas del pasillo de las habitaciones. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacidon que se quiere dar a la posicién de la

—

lama.
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El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefacciéon de circulacién. El modo ON se representa

@ O]

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

El pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Estudio.

El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Contadores.

El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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e Contadores

[11]Fig.19 Pantalla Contadores

® E| pulsador Pasillo E , activara la luz del pasillo de la planta primera.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
gue se quiere para esa luz.

® El| pulsador Plafén E , activara la luz del cuarto de contadores de la
planta primera.

El pulsado, permite pasar a la pantalla anterior de control de

Circulacién.

&)

>)

o [ pulsadork ~, permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Limpieza.

““
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® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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e Limpieza

[12]Fig.20 Pantalla Limpieza

® E| pulsador Pasillo , activara la luz del pasillo de la planta primera.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulaciéon
que se quiere para esa luz.

® Elpulsador Plafén ,activara la luz del cuarto de limpieza de la planta
primera.

e El pulsador | permite pasar a la pantalla anterior de control de
Contadores.

® FEl|pulsador’ , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® E| pulsador | permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.2)
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5. Pantallas Planta Baja

e Entrada

31.00°C

[13]Fig.21 Pantalla Entrada

® El pulsador Plafon , activara la luz de la entrada de la vivienda.

® FE| pulsador Paellero , activara la luz del porche junto al paellero.

® FEl pulsador: =, permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Limpieza.

® F| pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® F| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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[12]Fig.22 Pantalla Limpieza

® E| pulsador Pasillo , activara la luz del pasillo de la planta baja.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulaciéon
que se quiere para esa luz.

® Elpulsador Plafén ,activara la luz del cuarto de limpieza de la planta
baja.

e El pulsador | permite pasar a la pantalla anterior de control de
Entrada.

43



Fond Tiawea Siperivr de renieei 44 D ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO
® El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Cocina.
® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta primera (Fig.4)
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TEMPERATURA
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FRIO/CALOR

[14]Fig.23 Pantalla Cocina

® E| pulsador Mesa , activara la luz del plafén de la cocina. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

® E| pulsador Plafén , activara la luz del plafén de la cocina. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

45



Fsonds Terwea Siperior e rena e 43 Disin ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO

® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas de la
cocina. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacion que se quiere dar a la posicion de la lama.

—

l 0%

® Los pulsadores Ventana , permiten parar el movimiento de la
ventana localizada en la cocina. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacidon que se quiere dar a la posicidn de la

<

0%

ventana.

® El| pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién de la cocina. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

® FE| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Limpieza.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Guardarropa.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® FE| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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e Guardarropa

We

[15]Fig.24 Pantalla Guardarropa

® E| pulsador Plafén , activara la luz del plafén del guardarropa.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulaciéon
que se quiere para esa luz.

® FE| pulsador Acceso , activara la luz del plaféon del guardarropa.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
gue se quiere para esa luz.

0

N
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® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Cocina.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Aseo.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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e Aseo

[6]Fig.25 Pantalla Aseo

® E| pulsador Espejo , activara la luz del espejo del aseo. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se

0

|

quiere para esa luz.

® FE| pulsador Plafén , activara la luz del plafén del aseo. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

3
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e E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Guardarropa.

® E| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Acceso.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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e Acceso

[10]Fig.26 Pantalla Acceso

® E| pulsador Escalera E , activara la luz de la escalera de la planta baja.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
gue se quiere para esa luz.

® E| pulsador Pasillo E , activara la luz del pasillo de la planta baja.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.
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® Los pulsadores Ventana , permiten parar el movimiento de la
ventana del acceso a la planta baja. Pulsando sobre el nombre, se puede
indicar el porcentaje de regulacidn que se quiere dar a la posicidon de la

ventana.
0%

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control del
Aseo.

® El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Comedor.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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[16]Fig.27 Pantalla Comedor

® Elpulsador Mesa , activara la luz de la mesa del comedor. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se

quiere para esa luz.
l—_1
Mesa |

0 1

N

® El| pulsador Bodega , activara la luz de la bodega del comedor.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.

|
Eand

0
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El pulsador Butacas , activara la luz de la zona de butacas del
comedor. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere para esa luz.

— ]

Los pulsadores Cortina , permiten parar el movimiento de la cortina
del comedor. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje
de regulacién que se quiere dar a la posicidn de la cortina.

—

0%

Los pulsadores Ventana , permiten parar el movimiento de la
ventana del comedor. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacién que se quiere dar a la posicién de la ventana.

-

0%

El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién del comedor. El modo ON se representa

@ O

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono .

El pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Acceso.

El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Salén.
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® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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e Saldn

[17]Fig.28 Pantalla Salén

® E|pulsador Plafén , activara la luz general del saléon. Pulsando sobre
el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se quiere
para esa luz.

® El pulsador Sofas , activara la luz de la zona de los sofas del salén.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.

[~
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® El pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas del
salén. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere dar a la posicidn de la lama.

i

0%

® Los pulsadores Cortina , permiten parar el movimiento de la cortina
del salén. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere dar a la posicidn de la cortina.

o~

0%

® Los pulsadores Ventana , permiten parar el movimiento de la
ventana del salén. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el
porcentaje de regulacidén que se quiere dar a la posicién de la ventana.

P

0%

® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccidn frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién del salén. El modo ON se representa mediante

@ Q)

el icono y el modo OFF mediante el icono .
® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Comedor.
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® El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Porche.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)

58



t&‘l;\," llIllI.
Nigs e Tievea Syt et b i ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO
e Porche

31.00°C

Lateral
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Delantero

Toldo &

[18]Fig.29 Pantalla Porche

® E| pulsador Plafén , activara la luz general del porche. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se
quiere para esa luz.

® FE| pulsador Lamas , permite parar el movimiento de las lamas del
porche lateral de la vivienda. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar
el porcentaje de regulacidn que se quiere dar a la posicion de la lama.
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® El pulsador Mesa , activara la luz de la mesa del porche delantero.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién
que se quiere para esa luz.

® El pulsador Plafén , activara la luz del plafén del porche delantero.
Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacion
que se quiere para esa luz.

I
0

® Los pulsadores de Toldo , permite parar el movimiento de los toldos
del porche. Los toldos estdn numerados de izquierda a derecha por orden
ascendente. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacidén que se quiere dar a la posicidn del toldo.

<

0%

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Salon.

® Elpulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de Bar.

® FE| pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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e Bar

[19]Fig.30 Pantalla Bar

® El pulsador Plafon , activara la luz general del bar. Al ser binaria
solo permite la conmutacion.

® FE| pulsador = ", permite pasar a la pantalla anterior de control de
Porche.

e FEl pulsador: |, permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Acceso.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® F| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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[10]Fig.31 Pantalla Acceso

® E| pulsador Pasillo E , activara la luz general del pasillo de la planta
baja. Al ser binaria solo permite la conmutacion.

® El pulsador Escalera E , activara la luz general de la escalera para
acceder al sotano. Al ser binaria solo permite la conmutacion.

e El pulsado, permite pasar a la pantalla anterior de control de Bar.

©
e El pulsador}L ., permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Vestidor.

o [ pulsador@ , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
® El pulsador @ permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)

62



t'(‘;{‘l;s.\' llIlll.
Nigs e Tievea Syt et b i ANEXO 6: MANUAL DE USUARIO

e Vestidor

wESTIDOR

[8]Fig.32 Pantalla Vestidor

® El pulsador Entrada , activara la luz de la entrada del vestidor de
la planta baja. Al ser binaria solo permite la conmutacion.

® E| pulsador Plafén , activara la luz general del vestidor. Al ser
binaria solo permite la conmutacién.

® El pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Acceso.

® F| pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de
Almacén.

® F| pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® E| pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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[20]Fig.33 Pantalla Almacén

® El pulsador Plafon , activara la luz general del almacén. Al ser
binaria solo permite la conmutacion.

e [ pulsador"""-.. 1-;;’-" permite pasar a la pantalla anterior de control de

Vestidor.
T
® Elpulsador’ =, permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)
o [ pulsador"“ S permite acceder a la pantalla de estancias principales

de la planta baja (Fig.4)
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6. Pantallas Sétano

e Circulaciéon

® El pulsador Acceso ', activara la luz del acceso al sétano. Pulsando
sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de regulacién que se

quiere para esa luz.

® E| pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

X

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

o

y el modo calor mediante el icono
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El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccion del acceso al sétano. El modo ON se

representa mediante el icono (D y el modo OFF mediante el icono (D

El pulsador , permite pasar a la siguiente pantalla de control de Sala
de cine.

El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

del sétano (Fig.6)
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® El pulsador Proyector , activara la luz de la zona del proyector. Al
ser binaria solo permite la conmutacién.

® El pulsador Butacas , activara la luz de la zona de butacas de la sala
de cine. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere para esa luz.

o\ |
U‘

® El pulsador Pantalla , permite parar el movimiento de la pantalla de
cine. Pulsando sobre el nombre, se puede indicar el porcentaje de
regulacién que se quiere dar a la posicién de la pantalla.

o~

0%
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® El pulsador FRIO/CALOR, permite conmutar entre los modos de

calefaccion frio y calor. El modo frio se representa mediante el icono

y el modo calor mediante el icono

® El pulsador ON/OFF, permite conmutar entre el modo de encendido y
apagado de la calefaccién de la sala de cine. El modo ON se representa

@

mediante el icono y el modo OFF mediante el icono (D .

® E| pulsador , permite pasar a la pantalla anterior de control de
Acceso.

® El pulsador , permite acceder a la pantalla principal (Fig.1)

® El pulsador permite acceder a la pantalla de estancias principales

del sétano (Fig.6)
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1. Cuadro primer piso

Cuadro general planta primera

1.1. Cuadro primer piso bus 1

1.2.

CC-01 General

CC-01 Suelo Radiante 1 Planta primera
CC-01 Control de alumbrado

CC-01 Suelo Radiante 1 Planta primera (2)
CC-01 Control de persianas

Arquitectura pulsadores y Termostatos
Arquitectura pulsadores y Termostatos (2)
CC-01 Deteccion de inundacién 1

CC-01 Deteccion de inundacién 2

Cuadro primer piso bus 2

CC-01 General

CC-01 Suelo Radiante 2 Planta primera
CC-01 Suelo Radiante 3 Planta primera
CC-01 Suelo Radiante 1 Planta primera .2
CC-01 Control de alumbrado 2

CC-01 Suelo Radiante 1 Planta primera
CC-01 Control de persianas 2

CC-01 Control de persianas 3

CC-01 Deteccién de inundacion 3
Arquitectura pulsadores y Termostato
Arquitectura pulsadores y Termostato (2)

2. Cuadro planta baja

Cuadro general planta baja

2.1. Cuadro planta baja bus 1

CC-02 General

CC-02 Suelo Radiante 1 Planta baja
CC-02 Control de alumbrado 1

CC-02 Suelo Radiante 1 Planta baja
CC-02 Control de alumbrado 2

CC-02 Control de persianas 1

CC-02 Control de alumbrado 3
Arquitectura pulsadores y Termostato
Arquitectura pulsadores y Termostato (2)
CC-02 Deteccion de inundacién 1
CC-02 Deteccion de inundacién 2

Plano 1
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2.2. Cuadro planta baja bus 2

CC-02 General

CC-02 Suelo Radiante 2 Planta baja
CC-02 Control de alumbrado 4

CC-02 Suelo Radiante 2 Planta baja
CC-02 Control de alumbrado 5

CC-02 Control de persianas 2

CC-02 Control de alumbrado 6
Arquitectura pulsadores y Termostato

3. Cuadro Sétano

Cuadro general sétano

CC-03 General

CC-03 Suelo Radiante 1 sétano
CC-03 Control de alumbrado
CC-02 Suelo Radiante 2 sétano
CC-03 General (2)

4. Planos de la vivienda

Plano general planta primera
Plano general planta baja
Plano general sétano

Plano 34
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1. Definicién y alcance del objeto
Este proyecto tiene cardcter de obligado cumplimiento una vez sellado y legalizado,
debiendo ser objeto de aprobacién previa todas aquellas modificaciones al mismo

durante su ejecucion. Este proyecto regula las obras e instalaciones necesarias para la
automatizacién y control de una vivienda basada en tecnologia KNX.

2. Condiciones y normas de caracter general

Este Pliego de Condiciones, con todos sus articulados, estara en vigor durante la
ejecucidn de la instalacién y hasta la terminacién de la misma, entendiéndose que las
partes a que hace referencia éste, se aceptaran en todos sus puntos por el adjudicatario
de la instalacion. Frente a posibles discrepancias, el orden de prioridad de los
documentos basicos del Proyecto sera el siguiente:

A. Planos.

B. Pliego de Condiciones
C. Presupuesto

D. Memoria.

3. Condiciones particulares

3.1. Condiciones facultativas

Las funciones de Director de la Obra son las de revisién del trabajo realizado,
programacién de los trabajos, reconocimiento de los materiales utilizados vy
autorizaciones referentes al proyecto. En el caso de que los materiales no fueran
especificados, los que se utilicen deberan cumplir los requisitos minimos de
funcionamiento y tolerancia que se requiere, siendo obligatorio que sean normalizados
y sometidos a la aprobacion del Director de la Obra. Todos los trabajos se ejecutaran
con estricta sujecién al proyecto que ha servido de base a la contratacién y a las
modificaciones que hayan sido aprobadas. En caso de dudas u omisiones, o con motivo
de reforma del presupuesto, se formara un comité entre proyectistas, Director de la
Obra v, si se cree oportuno, el contratista, para decidir la solucién mas adecuada y
econdmica.

3.2 Condiciones econdmicas
Se indica que el importe de los trabajos contratados serd el definido en el Documento
n? 4: Presupuesto; y que la forma de pago, las garantias para el cumplimiento de lo
pactado, las indemnizaciones en caso de incumplimiento, y la obligacion contraida por
el promotor de satisfacer el importe de los trabajos ejecutados, se estableceran en el
oportuno contrato.
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3.3. Condiciones legales
El contratista sera responsable del cumplimiento de las disposiciones legales que
afecten al aspecto laboral, asi como del Real Decreto 1627/1.997, de 24 de Octubre, por
el que se establecen disposiciones minimas de seguridad y de salud en las obras de
construccion.

3.4, Condiciones Técnicas
3.4.1. Objeto

La presente especificacion técnica se refiere a la domotizacion de una vivienda basado
en tecnologia KNX.

Queda excluida toda la instalacion eléctrica necesaria para la ejecucion de Ia
automatizacion de la vivienda, que deberan ser objeto de especificacion aparte y
responsabilidad de la empresa instaladora.

3.4.2. Condiciones de los materiales
3.4.2.1. Descripcién

e KNX Spacelynk

Protocolos de comunicacion Modbus, IP, BACnet y KNX. Puerto Ethernet 10BASE-
T/100BASE-TX. Tensién de alimentacion asignada de 24V DC y un consumo de potencia
de2 W.

Dimensiones (L x An x Pr):= 90x52x58 mm
Peso:=0.116 kg

e Acoplador de linea

El dispositivo incluye una tabla de filtros (8 kB) y garantiza una separacién galvanica
entre las lineas. El acoplador es compatible con los marcos largos KNX y el software ETS®.
La linea principal es menor a 5Ma,

Dimensiones (L x An x Pr):= 110x18x66 mm
Peso:=0.116 kg

¢ Fuente de alimentacién

La fuente de alimentacién integra un filtro que separa los telegramas de datos de la
fuente de alimentacién. La fuente de alimentacién suministra una baja tension de
seguridad estabilizada (SELV, Safety Extra Low Voltage) de 30 V CC.

Contiene 4 médulos de 18 mm, la tension asignada es de 110-239 V CAy la frecuencia
de red es de 50...60Hz.
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Dimensiones (L x An x Pr):= 90x72x65 mm
Peso:=0.235 kg

e Actuador binario
Actuador binario de 8 relés de cierre, libres de potencial. Necesaria una alimentacién
desde el bus de 24V CC y maximo 10mA.

Dimensiones (L x An x Pr):= 75x125x270 mm
Peso:=0.561 kg

e Actuador DALI

Actuador de 2 canales DALI independientes con direccionamiento de 16 grupos DALI por
canal. Permite una conexion de hasta 64 balastros electrénicos por canal. Dispone de 2
salidas: D1+, D1- y D2+, D2-. Tension de alimentacion de 100-240 V CA/CC y fuente de
alimentacion desde KNX de 24V CC.

Dimensiones (L x An x Pr):= 80x124x158 mm
Peso:=0.160 kg

e Actuador de persianas

El actuador de persianas en un accionador de conmutador ciego, dispone de 12 médulos
de 18mm y su montaje es sobre el carril DIN. Tensidn de alimentacién de 100-240 V CA
y fuente de alimentacién desde KNX de 24V CC.

La potencia nominal del motor es maximo de 1000W a 230 V CA.

e Actuador de calefaccién

Actuador de calefaccién dispone de 6 salidas electrdonicas que pueden controlar los
accionamientos termoeléctricos de valvulas mediante telegramas KNX. En cada salida se
pueden conectar un maximo de 4 accionamientos de valvulas (un maximo de dos para
accionamientos de valvulas de 24V). Tensidn de alimentacion de 100-240 V CA y fuente
de alimentaciéon desde KNX de 24V CC.

Dimensiones (L x An x Pr):= 80x124x158 mm
Peso:=0.224 kg

e Detector de presencia

Detector de presencia fabricado en plastico y de color blanco lacado, dispone de 6
canales y un angulo de deteccidon horizontal del 0...3602. Dispone de un ajuste de
luminosidad de 2-1000 lux y un sensor infrarrojo pasivo. La tensidon de alimentacion KNX
es de 7.5mA
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e Multitouch

Unidad de control KNX con la que puede controlar hasta 32 funciones de habitacién
diferente. La pantalla tiene un tamafio de 7.1 cm (2.8”). Fabricada en pldstico con un
color de tono negro.

Dimensiones (L x An x Pr):= 71x71x30 mm
Peso:=0.064 kg

e Marco D-Life Multitouch
Marco de cubierta para multitouch de material ABS y de tono de color blanco satinado.

Dimensiones (L x An x Pr):= 90x90x12 mm
Peso:=0.019 kg

e Pulsador de 2 elementos

Pulsador de 2 elementos de entradas binarias, el tipo de salida ofrece tensidn de seial.
La alimentacidon desde el bus es de 24V CC, o menor a 10mA. La resistencia de transicidon
es menor a 500 Ohm. Longitud méaxima de cable de 7.5m.

Dimensiones (L x An x Pr):= 74x74x24 mm
Peso:=0.012 kg

e Pulsador de 4 elementos

Pulsador de 4 elementos de entradas binarias, el tipo de salida ofrece tensién de senal.
La alimentacion desde el bus es de 24V CC, o menor a 10mA. La resistencia de transicidn
es menor a 500 Ohm. Longitud mdéxima de cable de 7.5m.

Dimensiones (L x An x Pr):= 74x74x24 mm
Peso:=0.012 kg

¢ Pantalla tactil

Pantalla tactil de 7 pulgadas fabricada en plastico y metal en un tono de color aluminio.
Dispone de un conector RJ45 y 2 conectores USB. La resolucién de la pantalla es de
800x480 pixeles WSVGA. Dispone de una memoria de 512MB RAM y un altavoz y
microfono integrado. Tensidon nominal de empleo:=9... 36 V CC.

Dimensiones (L x An x Pr):= 136x215x31 mm
Peso:= 0.6 kg

e Estacidn meteoroldgica
Estacion meteoroldgica que dispone de sensores tanto de viento, como de luminosidad

y temperatura, necesita una alimentacion de 1110-230V CA. Su consumo de potencia es
de 0.7W (max. 5.5W).
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e Accesorio para fijacion meteoroldgica

Accesorio para fijaciéon de esquina y mastil de la estacion meteoroldgica. Diametro
48mm 60mm.

¢ Fuente de alimentacién modular

Fuente de alimentacién modular, el tipo de fuente de alimentaciéon es de modo de
encendido regulado. Su material envolvente es de plastico. Tensién de entrada nominal
100...240V AC fase Unica. Barras de separacion 90...264V CA. Tensién de salida 24V CCy
corriente de salida de alimentacion 2.52

e Detector de inundacién

Detector de inundacion fabricado en plastico y de color de la caratula blanco. Tensidn
nominal de empleo 12V y consumo de corriente de 63mA. Dispone de 2 mddulos y el
tipo de contactos de 1C/O. Vida util de 5 afios.

Dimensiones (L x An x Pr):= 45x45x50 mm
Peso:=0.096 kg

¢ Fuente de alimentacién polar
Fuente de alimentacidon de 2 mddulos. La tension de entrada es de 220V CAy la tensién
de salida de 12V CC, 2.5W. Dispone de un sensor de gas y un sensor de agua.

Dimensiones (L x An x Pr):= 45x45x50 mm
Peso:=0.096 kg

e Sensor para detectar inundacion

Sensor del detector de inundacién, dispone de una aplicacion de control sensible, su
mecanismos es completo y el tinte de color de la caratula es blanco. La tensiéon nominal
de empleo es de 12V. Seccidén transversal de cable de 1.5mm?2.

Dimensiones (L x An x Pr):= 45x45x50 mm
Peso:=0.096 kg

e (Cable KNX

Cable de conexidon verde con certificacion 4kV para domdtica KNX. Didmetro del
conductor es de 0.8mm. Clase conductor interior Cl.1 es monofilar. Tiene 4 conductores
y un elemento de trenzado cuadruple. Material de asilamiento del nicleo mediante
Cloruro de polivinilo (PVC). Diametro exterior aproximado de 6.8mm.
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e Switch

Conmutador no gestionado TCP/IP Ethernet. Puerto Ethernet es 10/100BASE-TX —
Scables de cobre. El nimero maximo de conmutadores en casada es ilimitado. La
tensién nominal de alimentacion es de 12...24V y su consumo de potencia es de 2.2W

Dimensiones (L x An x Pr):= 25x114x79 mm
Peso:=0.113 kg

3.4.2.2. Control de calidad

Comprobar, que todos los componentes se encuentren en perfecto estado. No poner en
servicio el producto si presenta dafos.

Comprobacion del correcto funcionamiento de todos los dispositivos, variando las
condiciones de entorno, teniendo en cuenta los valores minimos y maximos que puede
soportar de los diferentes pardmetros externos: tanto de la temperatura ambiente (-
5...452C), altitud (<=2000m) y humedad relativa (0...93%).

3.4.3. Condiciones de la ejecucién
3.43.1. Descripcién

e KNX Spacelynk
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN y por ultimo se cablea el dispositivo segun la aplicacidon deseada y se
conecta la alimentacion final.

e Acoplador de linea
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN y por ultimo se cablea el dispositivo segun la aplicacién deseada y se
conecta la alimentacion final.

¢ Fuente de alimentacién
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN y por ultimo se cablea el dispositivo segln la aplicacién deseada y se
conecta la alimentacidn final.
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e Actuador binario
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN, se cablea el dispositivo segun la aplicacién deseada mediante KNX y se
conecta la tension del bus. Después se conecta y desconecta una vez los relés de los
canales de forma manual con los interruptores manuales.

A continuacidn se conecta los consumidores, los cables para los consumidores, asi como
la tensién de alimentacion (L1, L2 o L3), se conectan mediante bornes a tornillo para
max. 16 A. Las conexiones en L estan puenteadas internamente de dos en dos. Por
ultimo se conecta la tensidn de alimentacion

e Actuador DALI
De conformidad con EN 60929, los cables de control DALI se pueden enrutar en un cable
de 5 nucleos junto con los cables para la conduccidn de la tensidn de red (es suficiente
con un aislamiento basico simple).

e Actuador de persianas
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN, se cablea el dispositivo segun la aplicacién deseada mediante KNX y se
conecta la tension de alimentacién.

Posteriormente se conecta la tension de bus y se espera un minimo de 30 segundos
antes de colocar los relés de los canales en la posicién deseada mediante un sencillo
ciclo de maniobra ‘ON/OFF’.

Por ultimo se conectan los consumidores y la tensién de consumo.

e Actuador de calefaccién
Se coloca el dispositivo en el riel DIN, posteriormente se presiona hacia abajo la traba
para el riel DIN. Se realiza el conexionado de los accionamientos de las valvulas y se
conecta la alimentacion de accionamientos de valvulas a los bornes (L) y (N).
Posteriormente se conecta la tensidon de alimentacién a los bornes y se conecta el
cableado del bus al borne de conexion. Para finalizar se acopla la tapa.

e Detector de presencia
Se debe colocar en el techo de una estancia interior de la vivienda en modo rasante a
un altura entre 2 y 5 metros. La profundidad de empotrado debe ser minimo de 65mm
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e Multitouch
Primero se fija el anillo de retencidn a la caja de montaje con la flecha apuntando hacia
arriba y se conecta al bus. Después se aisla la pantalla y el hilo conductor, asi como los
dos conductores blanco y amarillo y se coloca el dispositivo con la conexién de bus de la
base en el macro. Para finalizar se conecta el borne de conexidn del bus a la conexién
del bus y se inserta el dispositivo junto con el marco en el anillo de retencién y se encaja

en su sitio.

e Pulsador de 2 y 4 elementos
Primero se monta la interface de pulsador en:

» Una caja para empotrar de 40 mm de profundidad como minimo.
» Una caja de instalacion en pared hueca (#=60 mm).
» Una caja de derivacion.

Segundo, se conecta las entradas con un pulsador o un interruptor libre de potencial y
se conecta las salidas con los indicadores luminosos al pulsador o interruptor.

Para finalizar se conecta los conductores de bus al borne de conexién bus.

e Estacidon meteoroldgica
La estacidon meteoroldgica se fija en un poste de fijacion o una escuadra de esquinas
(accesorio).

e Detector de inundacién
Fijado a presion en el lugar deseado mediante una profundidad de incrustacién de
33mm.

e Switch

Primero se saca el bloque de terminales de 3 pins del conmutador y se coloca los cables
de terminales de fuente de alimentacién (pins 1y 2) y del terminal de puesta a tierra PE
(pin3). Después se conecta el otro extremo del cable de puesta atierra a la mejor toma
de tierra eléctrica disponible y se vuelve a instalar el bloque de terminales de 3 pins del
conmutador. Posteriormente se encaja el conmutador en un segmento DIN EN 50 022
estandar de 35mm y se engancha la barra deslizante de cierre superior del mddulo en el
segmento DIN. Para finalizar se instala los cables Ethernet.

10
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3.4.3.2. Control de calidad

Los dispositivos estan instalados en un carril DIN TH35, de conformidad con la norma EN
60715, y las conexiones de bus se realizan a través de un borne de conexién de bus.

Debe cumplirse el despeje de seguridad conforme a IEC 60664-1. Debe haber por lo
menos 4 mm entre los nucleos individuales del cable de suministro de 230 V y el cable
bus KNX.

Se comprueba, que exista un aislamiento bdsico minimo al lado de los dispositivos
instalados.

e Fuente de alimentacion
Todos los dispositivos que se monten junto a la fuente de alimentacion, deben estar
provistos de al menos un aislamiento basico.

e Actuador DALI
Comprobar que la longitud de cable maxima es de 300m ya que no debe superarse en
toda la instalacién de segmento DALI (seccién transversal recomendada 1,5 mm2).

e Actuador de persianas
Comprobar que las pausas de inversién no son demasiado breves, ya que los motores
de persianas de lamas pueden resultar dafados, el tiempo debe ser de 500 ms.

e Actuador de calefacciéon
Asegurarse de que se ha instalado el aislamiento bdsico. Todos los dispositivos
montados junto al actuador deben estar equipados por lo menos con aislamiento
simple.

Los bornes conductores neutros de las salidas de valvulas, estan puenteadas
internamente.

e Detector de presencia
Elegir un lugar de montaje adecuado, teniendo en cuenta el alcance y la deteccién de
movimiento. Este aparato nunca deberd ser conectado a una baja tension (230 V AC), ya
gue ha sido disefiado para ser conectado a circuitos de extra baja tension

11
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e Estacién meteoroldgica

Se comprueba que la estacién esta bien fijada, este en un lugar que evite sombras y luz

reflejada, asi como el sensor de lluvia este orientado hacia arriba y el rotor orientado

hacia abajo. Que el sensor de viento no se ha fijado en una zona resguardada.

e Switch
Comprobar que no se cubren las ranuras de ventilacion ni tampoco se impida la libre
circulacidn de aire cerca de ellas. La distancia desde cualquier superficie a las ranuras de
ventilacion de la carcasa debe ser, al menos, de 4 pulgadas (10 cm).

3.4.4. Pruebas de servicio

Una vez realizada la fase de ejecucidn, se comprueba de manera manual mediante los
diferentes pulsadores de los actuadores, su correcto funcionamiento.

Una vez realizada la programacién, se comprueba que los diferentes pulsadores de 2 y
4 elementos, las pantallas y las multitouch realicen las diferentes funciones
programadas y controlen los diferentes actuadores de la vivienda.

12



£5a2 UNIVERSITAT ﬁ
“ClMi9P PoLITECNICA EEEEN

DE VALENCIA Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Disefio

UNIVERSITAT POLITECNICA DE VALENCIA

Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Diseio

AUTOMATIZACION Y CONTROL DE UNA VIVIENDA MEDIANTE
TECNOLOGIA KNX

4. PRESUPUESTO

TRABAJO FINAL DEL
Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica El

REALIZADO POR
RAUL ALFONSO SAFONT

TUTORIZADO POR
CARLOS RICOFE VIALA

CURSO ACADEMICO: 2020/2021



Indice

1. Precios UNILATIOS .....ccceiiiiiiiiiiiiiieieeete ettt s sne e e sne e e nnne e e 2
1.1.Cuadro de Materiales ......cocuieiieieerieiee ettt s 2
1.2.Cuadro de Man0o de OBra ....c.c.ciiiie it 4
GV F- T [ o I o [Ny o F=To (V1o =Y I T PRI 6

2. Precios deSCOMPUESTOS ..........ccuuiiiiiiiieeeieee e ecitee et e e et e e e ate e e e e atae e e eabeeeeentaeesennraeeeensees 10

3. IMEAICIONES. ...ttt b e st s e sttt e b e s bt s at e et e et e e nbe e s reesaeeeaee 15

A, PresSUPUESTO ... e e e e e 17

5. ReSUMEN de PreSUPUESTOS ..........coiviuiiiiiiiiiiieeiiiee e et e e ettt e e esre e e s sabee e e sabeeeessnbeeeessreeessnsens 20



Cuadro _de mano _de obra




Cuadro de nano de obra Pagi na 1
Nam Cédi go Denoni naci 6n de | a mano de obra Precio Hor as Tot a
1 MCCE. 8a Oicial 12 electricidad 18, 830 20, 600 h 387, 28

2 MOCEl2a Peén el ectrici dad 14, 990 20,600 h 309, 00

Total mano de obra: 696, 28



Cuadro de nmguinaria




Tot al

maqui nari a:

0, 00
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Cuadro de materi al es

Pagina 1

Nam Cédi go Denoni naci 6n del materia

Precio

Cant i dad

Tot al

1 LSS100200 SpaceLynk es un servidor web que
permite visualizar y controlar
| ai nstal aci 6n KNX en cual qui er
plataforma, PC, tablet o
Smar t phone
La visualizacién es libre, permte
crear paginas
conpl et anent eper sonal i zadas
Permite el control de la
il um naci 6n, persianas, clina, asi
cono cual qui er funci 6n di sponi bl e
en KNX. Ademés spacelLYnk di spone
de un potente cal endari o donde
generar eventos dependi endo de |a
hora, dia, mes, afio y dias
predefini dos cono vacaci ones. Es
posi bl e supervi sar camaras |P
i ntegraci 6n con di spositivos
BACNET | P server (500 puntos).
Conuni caci 6n MbdBus RTU y TCP
(maestro o esclavo), RS232
Comnuni caci 6n DMX

2 MIN6260-03... Pantalla tactil para el uso
donotico de 7 pul gadas. La
aplicaci 6n U notion Control puede
utilizarse para controlar la
i nst al aci 6n KNX

3 MIN649912 Act uador mi xto persianas/binario
de carril REGK / 12x. Canal es
persi anas/ bi nari o: 12/24 MARCA
SCHNEI DER ELECTRI C
Para el control independiente de
acci onam ent os de
persi ana/ persi ana de | amas o para
| a conexi 6n de consunpbs nedi ante
contacto n.a
La funci 6n de | os canal es de
persiana o | os canal es de
encendi do se puede confi gurar
librenente, de forma que un
acci onam ento de persiana se puede
configurar conp dos acci onam ent 0os
bi nari os y viceversa. Todas | as
sal i das de persianal/ encendi do se
pueden acci onar manual nente con
tecl as

4 MIN6725-00... EIl KNX DALI Gateway Basic
REG- K/ 2/ 16/ 64 conecta el bus KNX
al bus
DALI. De esta forma se pueden
integrar luces con bal astros
el ectroéni cos DALI en un sistema
KNX conpl eto en fornma de
subsi stemn, y nanejarse a través
de un gran nanero de dispositivos
KNX di sponi bl es

5 MIN6904- 00... La estaci 6n nmeteorol gica nmide |la
tenperatura, la lumnosidad y |a
vel oci dad del viento. Tanbi én hay
un sensor de |luvia ubicado en la
parte superior del dispositivo. H
di spositivo esté disefiado para su
uso en edificios

6 MIN647893 Actuador binario de carril 16A
con 12 canal es REG K/ 12x230/ 16
Acci onami ento necani co MARCA
SCHNEI DER ELECTRI C
Act uador es binari os para conectar
consunos i ndependi entes con
contactos n.a., libres de
pot enci al

7 MIN6215-59... EI Miltitouch KNX Pro es una
uni dad de control KNX con |a que
puede controlar hasta 32 funci ones
de habitaci 6n diferentes, conp
encender o atenuar |as |uces,
control ar |as persianas o activar
escenas. Adenés tiene un regul ador
de tenperatura anbiental integrado
que soporta diferentes tipos de
control

1.708, 200

1. 633, 830

791, 160

646, 380

640, 620

437, 300

337, 890

2,000 ud

10, 000 ud

6, 000 ud

5, 000 ud

1, 000 ud

9, 000 ud

15, 000 ud

3. 416, 40

16. 338, 30

4.746, 96

3. 231,90

640, 62

3.935,70

5. 068, 35



Cuadro de materi al es

Pagi na 2

Nam Cédi go

Denomi naci 6n del nmateria

Precio

Cant i dad

Tot al

8 MIN6500-01...

9 MIN6730-00...

10 MIN684064

11 M3aU3.713.18
12 MIN6303-00...

13 TCSESUO53F...

14 NSYS3D6620P

15 ABLMLA24025

16 M3U3. 716. 18

El acopl ador SpacelLogi c KNX
constituye un acopl ador KNX de

di sefio conpacto

que conecta dos segnentos de bus
KNX. Funci ona conp acopl ador de
linea o de area y en anbos casos
se utiliza el par trenzado (TP)
conp ej e central

Act uador de cal efacci 6n REGK/ 6 3
24/ 230/ 0,16 A MARCA SCHNEI DER
ELECTRI C

Para el control de accionam entos
ternoel éctricos o el ectroval vul as,
permite control ar sistemas de

cal ef acci é6n/refrigeraci 6n por
agua. Valido para suel os

radi antes, cal efacci 6n por agua
caliente y en general, sistemas
uni canent e dependi entes de agua

Di spone de 6 salidas

i ndependi entes para zonificar
instal aciones y mninizar el gasto
energéti co. Di spone de 6 salidas
el ectrdéni cas 24/230 V

Fuente de alinmentaci 6n KNX 640 mA
MARCA SCHNEI DER ELECTRI C

Generan | a tensi 6n de bus para

| i neas con conponentes de bus.
Prot egi das contra cortocircuitos
En | as fuentes con conexi 6n a

sum nistro de energencia se

requi ere la instal aci 6n de un
acurul ador .

Det ector De | nundacion 12 Vcc

Pol ar

Los detectores de presencia
infrarrojos regulan el alunbrado y
el sistema CEA, en funcion de la

| um nosi dad anbiental y |la
presenci a.

Los conmut ador es Et her net
ConneXi um que se explican en esta
gui a estéan di sefiados especi al nente
para conectar dispositivos

i ndependi entes o segnentos de red
conpl et os en entornos
industriales. Son conpatibles con
Et hernet 10 Miit/s y Fast Ethernet
100 Moit/s.

Los mddul os de connut aci 6n
permiten el uso de redes Ethernet
connut adas de acuerdo con | a norma
| EEE 802.3 u 802. 3u nedi ante
tecnol ogia de cobre y fibra
Optica

La caja de acero de nontaje en
pared Schneider Electric Spacia
S3D di spone de un cuerpo de

pl egado y sol dado de una pi eza con
perfil frontal con forma de cana
conmpuest o por una placa de espesor
dobl e.

La serie Spacial S3D tiene
carriles perforados en puerta, con
un di anetro perforado de 4,2 nmy
un paso de 25 mm (las cajas con
una altura externa de 400 nm
tienen 2 carriles verticales y |las
caj as con un ancho externo de 800
mmtienen 2 carriles horizontales
y vertical es).

Fuente connmutada nodul ar de 2.5 A
y 24 V. Proteccio6n contra
sobrecarga y cortocircuitos
tecnol ogi a de protecci6n: rearne
aut omati co

Fuente alinmentaci on 220 V-12 V

Pol ar

321, 000

314, 240

308, 620

233,770
185, 110

139, 980

130, 850

127, 220

109, 190

5, 000 ud

6, 000 ud

7,000 ud

8,000 ud
27,000 ud

3,000 ud

3,000 ud

13, 000 ud

8, 000 ud

1. 605, 00

1. 885, 44

2.160, 34

1.870, 16
4.997, 97

419, 94

392, 55

1. 653, 86

873, 52



Cuadro de materi al es

Pagi na 3

NGm

Codi go

Denomi naci 6n del materi al

Precio

Cant i dad

Tot al

17

18
19

20

21
22

23

MING70804

MIN5001- 00...
MING70802

TCSECN3MBM..

M3AU3. 712
MIN6904- 00...

MIN4010- 65...

Interface de pul sador de 4

el enent os. MARCA SCHNEI DER
ELECTRI C

Mddul os de entradas binarias para
conectar rel és o contactos

i ndependi entes y actuar sobre el
bus en funci 6n de |os eventos a la
entrada.

Cable KNX, rollo de 100 netros.
Mar ca SCHNEI DER ELECTRI C

Interface de pul sador de 2

el enent os. MARCA SCHNEI DER
ELECTRI C

Mddul os de entradas binarias para
conectar rel és o contactos

i ndependi entes y actuar sobre el
bus en funci 6n de | os eventos a la
entrada.

Cabl e de conexi 6n Et hernet, de par
trenzado blindado. Conectores,
RJ45 Derecho conector con

capaci dad de sujeci 6n: 8 pines
Sensor para Detector |nundacion
Accesorio de nontake y fijacion de
| a estaci 6n neteorol 6gica.

Di anetro 48 mm 60 nm

Marco de cubierta de la

mul titouch. Col or blanco sati nado.

106, 240

87,730
61, 880

59, 160

39, 580
38, 920

2,520

Tot al

43, 000 ud

6, 000 ud
46, 000 ud

13, 000 ud

8, 000 ud
1, 000 ud

15, 000 ud

mat eri al es:

4.568, 32

526, 38
2. 846, 48

769, 08

316, 64
38, 92

37,80

62. 340, 63



Anej o de justificacion de precios




Anej o de justificacion de precios Pagi na 1
Niom Cédi go ud Descri pci 6n Tot al
1 |EAB ud Act uador Binario
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN647893 1,000 ud Actuador binario 437, 300 437, 30
REG K/ 12x230/ 16 Acci ona
3,000 % Cost es indirectos 440, 680 13, 220
Total por ud ............: 453, 90
Son CUATRQZI ENTCS CI NCUENTA Y TRES EURGCS CON
NOVENTA CENTI MOS por ud.
2 |1EAC ud Act uador de cal ef acci 6n
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pebn el ectrici dad 14, 990 1,50
MI'N6730- 0001 1,000 ud Actua. Cal efaccion 314, 240 314, 24
REG- K/ 6x24/ 230/ 0. 16
3,000 % Cost es indirectos 317, 620 9, 530
Total por ud ............: 327,15
Sqn TRESCI ENTOS VEI NTI SI ETE EURCS CON QUI NCE
CENTI MOS por ud.
3 |EAD ud Act uador DALI
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN6725- 0004 1,000 ud KNX DALI-Gateway Basic 646, 380 646, 38
REG K/ 2/ 16/ 64
3,000 % Cost es indirectos 649, 760 19, 490
Total por ud ............: 669, 25
Son SEI SCI ENT(,IS SESENTA Y NUEVE EURGCS CON
VEI NTI Cl NCO CENTI MOS por ud.
4 | EAL ud Acopl ador de linea
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pedn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN6500- 0101 1,000 ud Acopl ador de linea KNX Secure 321, 000 321, 00
3,000 % Cost es indirectos 324, 380 9, 730
Total por ud ............: 334,11
Sqn TRESCI ENTCS TREI NTA Y CUATRO EUROCS CON ONCE
CENTI MOS por ud.
5 | EAP ud Act uador de persianas
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pedn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN649912 1,000 ud Act.de persiana act.binario 791, 160 791, 16
REG K / 12x
3,000 % Cost es indirectos 794, 540 23, 840
Total por ud ............: 818, 38

Son OCHOCI ENTOS
CENTI MOS por ud.

DI ECI OCHO EUROCS CON TREI NTA Y OCHO



Anej o de justificacion de precios Pagi na 2

Niom Cédi go ud Descri pci 6n Tot al
6 | ED ud Det ect or de i nundaci 6n
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
M3U3. 713. 18 1,000 ud Detector De Inundacion 12 Vcc 233,770 233,77
Pol ar
MAU3. 716. 18 1,000 ud Fuente alinentacion 220 V-12 109, 190 109, 19
V Pol ar
M3U3. 712 1,000 ud Sensor para Detector 39, 580 39, 58
I nundaci on
3,000 % Cost es indirectos 385, 920 11, 580
Total por ud ............: 397, 50

Son TRESCI ENTOS NOVENTA Y SI ETE EUROCS CON Cl NCUENTA
CENTI MOS por ud.

7 | EDP ud Det ect or de presencia
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1, 88
MOCE12a 0,100 h Pe6n el ectrici dad 14,990 1,50
MIN6303- 0019 1,000 ud Detector de presencia mni 185, 110 185, 11
KNX
3,000 % Costes indirectos 188, 490 5, 650
Total por ud ............: 194, 14

Son CI ENTO NOVENTA Y CUATRO EURCS CON CATORCE
CENTI MOS por ud.

8 | EEM ud Est aci 6n net eorol ogi ca
MOCE. 8a 0,100 h Oficial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
MI'N6904- 0001 1,000 ud KNX estaci 6n neteorol 6gi ca 640, 620 640, 62
basica v2

MI'N6904- 0002 1,000 ud Accesorio para fijacion de 38, 920 38,92

central neteo
3,000 % Cost es indirectos 682, 920 20, 490
Total por ud ............: 703, 41

Son SETECI ENTOCS TRES EUROCS CON CUARENTA Y UN
CENTI MOS por ud.

9 |EFA ud Fuent e de alinentaci 6n
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOOE12a 0,100 h Pebn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN684064 1,000 ud Fuente de alinentaci 6n 640 mA 308, 620 308, 62
3,000 % Cost es indirectos 312, 000 9, 360
Total por ud ............: 321, 36

Son TRESCI ENTGS VEI NTI UN EURCS CON TREINTA Y SEI S
CENTI MOS por ud.

10 IEFA M ud Fuent e nodul ar
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pebn el ectrici dad 14, 990 1,50
ABLMLA24025 1, 000 ud FUENTE CONMUT. MODULAR 2, 5A 127, 220 127, 22
24V
3,000 % Cost es indirectos 130, 600 3,920

Total por ud ............: 134, 52

Son CI ENTO TREI NTA Y CUATRO EURGCS CON Cl NCUENTA Y
DOS CENTI MOS por ud.



Anej o de justificacion de precios Pagi na 3
Niom Cédi go ud Descri pci 6n Tot al
11 I El A la ud KNX SPACELYNK
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
LSS100200 1,000 ud KNX SpacelLynk Logic 1.708, 200 1.708, 20
Controller
3,000 % Cost es indirectos 1.711, 580 51, 350
Total por ud ............: 1.762,93
Son ML SETECI ENTCS SESENTA Y DOS EURCS CON NOVENTA
Y TRES CENTI MOS por ud.
12 | EMI ud Mul ti t ouch
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pebn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN6215- 5910 1,000 ud Multitouch KNX Pro D-Life 337, 890 337, 89
MI'N4A010- 6535 1,000 ud Marco D-Life 1 elenento 2,520 2,52
Artico
3,000 % Cost es indirectos 343, 790 10, 310
Total por ud ............: 354,10
Sqn TRESCI ENTOS Cl NCUENTA Y CUATRO EURCS CON DI EZ
CENTI MOS por ud.
13 | EP. 2e ud Pul sador de 2 el enent os
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pedn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN670802 1,000 ud Interface de pul sador de 2 61, 880 61, 88
el .
3,000 % Cost es indirectos 65, 260 1, 960
Total por ud ............: 67, 22
Son SESENTA Y S| ETE EUROS CON VEI NTI DOS CENTI MOS
por ud.
14 | EP. 4e ud Pul sador de 4 el ementos
MOCE. 8a 0,100 h Oficial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN670804 1,000 ud Interface de pul sador de 4 106, 240 106, 24
el .
3,000 % Cost es indirectos 109, 620 3,290
Total por ud ............: 112,91
Son Cl ENTO DOCE EURCS CON NOVENTA Y UN CENTI MOS por
ud.
15 | EPT ud Pantal |l a Tactil
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Pebn el ectrici dad 14, 990 1,50
MIN6260- 0307 1,000 ud Pantalla tactil U notion 7'’ 1. 633, 830 1.633,83
3,000 % Cost es indirectos 1.637, 210 49,120
Total por ud ............: 1. 686, 33

Son ML SEI SCI ENTGS OCCHENTA Y SEI' S EURCS CON
TREI NTA Y TRES CENTI MOS por ud.



Anej o de justificacion de precios Pagi na 4

Niom Cédi go ud Descri pci 6n Tot al
16 |ERC ud Mat eri al adi ci onal

MTN5001- 0000 6,000 ud Cable KNX 87,730 526, 38

NSYS3D6620P 3,000 ud Caja cuadro de control 130, 850 392,55

TCSECN3MBMLS4U 13,000 ud Cabl e Ethernet 59, 160 769, 08

3,000 % Costes indirectos 1. 688, 010 50, 640

Total por ud ............: 1.738, 65

Son ML SETECI ENTOCS TREINTA Y OCHO EURCS CON
SESENTA Y Cl NCO CENTI MOS por ud.

17 | ESC ud Swi tch
MOCE. 8a 0,100 h Oicial 12 electricidad 18, 830 1,88
MOCE12a 0,100 h Peén el ectrici dad 14, 990 1,50
TCSESUO53FNO 1,000 ud Switch de conexi 6n de 5 139, 980 139, 98
puert os
3,000 % Cost es indirectos 143, 360 4, 300

Total por ud ............: 147, 66

Son ClI ENTO CUARENTA Y SI ETE EURGCS CON SESENTA Y
SEI'S CENTI MOS por ud.



Medi ci 6n



Presupuest o donotica de una vivi enda Pagi na 1
Presupuesto parcial n° 1 VIVIENDA

Conent ari o P.ig. Longitud Anchura Altura Subtotal Tot al

1.1 IEIA.1a ud KNX SPACELYNK

Total ud............: 2,000
1.2 IEAL ud Acoplador de linea

Total ud............: 5, 000
1.3 IEFA ud Fuente de alimentacion

Total ud............: 7,000
1.4 IEAB ud  Actuador Binario

Total ud............: 9, 000
1.5 IEAD ud  Actuador DALI

Total ud............: 5, 000
1.6 IEAP ud Actuador de persianas

Total ud............: 6, 000
1.7 IEAC ud  Actuador de calefaccién

Total ud............: 6, 000
1.8 IEDP ud Detector de presencia

Total ud............: 27,000
1.9 IEMT ud Multitouch

Total ud............: 15, 000
1.10 IEP.2e ud Pulsador de 2 elementos

Total ud............: 46, 000
1.11 IEP.4e ud Pulsador de 4 elementos

Total ud............: 43, 000
1.12 IEPT ud Pantalla Tactil

Total ud............: 10, 000
1.13 IEEM ud Estacion meteorologica

Total ud............: 1, 000
1.14 IEFA.M ud Fuente modular

Total ud............: 13, 000
1.15 IEDI ud Detector de inundacion

Total ud............: 8, 000
1.16 IERC ud Material adicional

Total ud............: 1, 000
1.17 IESC ud Switch

Total ud............: 3, 000



Pr esupuest o



Presupuesto domotica de una vivienda Péagina 1
Presupuesto parcial n°® 1 VIVIENDA
Ndm. Cadigo ud Denominacion Cantidad Precio (€) Total (€)
1.1 IElIA.1a ud KNX SPACELYNK 2,000 1.762,93 3.525,86
1.2 IEAL ud Acoplador de linea 5,000 334,11 1.670,55
1.3 IEFA ud Fuente de alimentacion 7,000 321,36 2.249,52
1.4 IEAB ud Actuador Binario 9,000 453,90 4.085,10
1.5 IEAD ud Actuador DALI 5,000 669,25 3.346,25
1.6 IEAP ud Actuador de persianas 6,000 818,38 4.910,28
1.7 IEAC ud Actuador de calefaccion 6,000 327,15 1.962,90
1.8 IEDP ud Detector de presencia 27,000 194,14 5.241,78
1.9 IEMT ud Multitouch 15,000 354,10 5.311,50
1.10 IEP.2e ud Pulsador de 2 elementos 46,000 67,22 3.092,12
1.11 IEP.4e ud Pulsador de 4 elementos 43,000 112,91 4.855,13
1.12 IEPT ud Pantalla Tactil 10,000 1.686,33 16.863,30
1.13 IEEM ud Estacion meteorologica 1,000 703,41 703,41
1.14 IEFAM ud Fuente modular 13,000 134,52 1.748,76
1.15 IEDI ud Detector de inundacion 8,000 397,50 3.180,00
1.16 IERC ud Material adicional 1,000 1.738,65 1.738,65
1.17 IESC ud Switch 3,000 147,66 442,98
Total presupuesto parcial n® 1 VIVIENDA : 64.928,09



Presupuesto domotica de una vivienda
Presupuesto de ej ecuci 6n nateri al

1 VIVIEENDA .

Péagina 2

| nporte (€)

64. 928, 09

64. 928, 09

Asci ende el presupuesto de ejecuci6n nmaterial a |a expresada cantidad de SESENTA Y CUATRO M L

NOVECI ENTOS VEI NTI OCHO EURCS CON NUEVE CENTI MOS.

~ VALENCIA, 16/ 06/ 2021 )
| NGENI ERi A ELECTRONI CA | NDUSTRI AL Y AUTOVATI CA

RAUL ALFONSO SAFONT



Resumen de presupuesto

Proyecto: Presupuesto domotica de una vivienda

Capitulo Importe %
Capitulo 1 VIVIENDAL........otiiieiieieee ettt nne e 64.928,09 100,00
Presupuesto de ejecucion material ..........ccocveiiiiiiiiniiiiie e 64.928,09

15% de gastos generales..... 9.739,21
6% de benefiCio INAUSTHIAL..........c.coiiiii e e 3.895,69
SUIMIA ettt et e e e ettt e e e e a4 et b et et e e e e e e s bbbttt e e e e e e e n b e be e e e e e e e e nnan e en 78.562,99
2190 IVA et 16.498,23
Presupuesto de €JeCUCiOn POr CONTIALA ......ceveieriiieiiiieiee et 95.061,22

Honorarios de Ingeniero en Automatica

Proyecto 5,00% SODIE PEM ....cviiiiiiiiiie ettt 3.246,40
IVA 21% sobre honorarios de Proyecto ...........ccocceevvienieeiieesieaiieaes 681,74
Total honorarios de Proyecto .........c..cccevueriiieiirinie e 3.928,14
Direccién de obra 5,00% SODIrE PEM ....oovviiiiiiiiiiiieieee ettt 3.246,40
IVA 21% sobre honorarios de Direccion de obra ...........cccoceeieeeieennnes 681,74
Total honorarios de Direccion de obra ..........ccccooeeiiiiiiieiieennn. 3.928,14
Total honorarios de Ingeniero en Automatica ...........cccecvene.. 7.856,28
Total honorarios 7.856,28
Total presupuesto general .......ccccccovvecvvvieeeeeennnnnnn, 102.917,50

Asciende el presupuesto general a la expresada cantidad de CIENTO DOS MIL NOVECIENTOS DIECISIETE
EUROS CON CINCUENTA CENTIMOS.

VALENCIA, 16/06/2021
INGENIERIA ELECTRO[\IICA INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA

RAUL ALFONSO SAFONT
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