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1.3. Metodoloǵıa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

1.4. Estructura de la Tesis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

Bibliograf́ıa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

2. Revisión Bibliográfica 13
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sobre el rotor . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 220
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