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Índice general

Agradecimientos V

Resumen VII

Abstract XI

Resum XV

Notación matemática XIX
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tema hidrogeológico lineal . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24
2.7. Descomposición del problema de flujo subterráneo mediante el principio de
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3.5.4. Acúıfero parcialmente conectado y acción puntual . . . . . . . . . . 55

3.6. Caso de referencia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 56
3.6.1. Autovalores, autofunciones y factores de reparto . . . . . . . . . . . 56
3.6.2. Simulaciones para acción distribuida . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59
3.6.3. Simulaciones para acción puntual . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 65

3.7. Conclusiones y discusión . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66
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xxvi ÍNDICE GENERAL

6.5.1. Resolución de los sistemas de ecuaciones lineales en la generación de
los autovectores para el MAV . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 149

6.5.2. Deflación y reortogonalización . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 155
6.5.3. Generador por minimización del cociente de Rayleigh mediante gra-

diente conjugado acelerado con deflación . . . . . . . . . . . . . . . . 156
6.5.4. Generador racional de Lanczos con reinicio expĺıcito . . . . . . . . . 160
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de Lanczos 193
7.1. Introducción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 193
7.2. Procedimiento de reducción de un modelo de flujo subterráneo mediante el
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7.3.1. Caracteŕısticas de los subespacios de Krylov generados . . . . . . . . 200
7.3.2. Simulaciones para acción exterior distribuida . . . . . . . . . . . . . 204
7.3.3. Simulaciones para acción exterior puntual . . . . . . . . . . . . . . . 210

7.4. Simulación reducida de un acúıfero heterogéneo de geometŕıa regular some-
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