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INTRODUCCION
El aeropuerto de Teruel es conocido bajo el nombre OBJETIVOS

Plat,aforma Aeroportuaria- Teruel Plata es un El objetivo de este proyecto es elaborar tres Planos
aerodromo situado muy cerca del Pueblo de Caude alternativos de aer6dromo para movimientos en tierra y

o Fase de Operacién | Plano de aerédromo OACI |Escala
Te ru el : e ntl’ an d O en servicio en f e b rero d e 20 1 3 - . . - l RTINS e i S
( ) rutas/modelos de superficie para aplicaciones de . Plano de aerddromo OACI

Esta destinado como centro de mantenimiento, de sistema GNSS (moéviles) para la tripulacién de aeronaves s . . .
reciclado de aeronaves y almacenamiento de corta ue desean conocer las calles de rodaje, plataforma y pista e —
arga duracion q , je, plataforma y p
el de despegue del aerodromo de Teruel. Se realizan tres Slatinite ob<tacalos de asroHrBHG 1:10.000 3 1:30.000
OACI: LETL planos debido a que no se sabe aln si habran mas de una e
El aeropuerto todavia no esta previsto para salida a pista ya que la plataforma ain no esta terminada instrumental s
pasajeros hoy en dia. Esta ubicado en el antiguo del todo y se proponen tres alternativas. Para realizar este Carta de aproximacién por instrumentos OACI 250000
campo de Tiro del Ejercito del Aire, que tras proyecto hay que recoger datos informativos de la pagina LSRN carta para aproximacin visual OACH i
cerrarse se vendio al ayuntamiento de Teruel, que www.enaire.es que es responsable de la gestién y control Pt :::rr;; ;!;l:::g'ada pormallada de sl or rstumencos (RIS
junto 2 & DipUtaCién Gen,eral o Aragén [Evm el del trén.s,ito aé_rgo, y de |3..S Nred,es de ComunicaCién’ Carta de llegada normalizada de vuelo por instrumentos 1:400.0'000-1:500.000
motor del proyecto del aerodromo. naveggqlon y VlgllanCIa' Se disenara rptas y modelos d_e Carta de salida normalizada de vuelo por instrumentos 1:400.000 6
superficie del aeropuerto para el sistema de Android (SID)-0ACI 1:500.000
OruxMaps para facilitar a la tripulacion datos para su TMA Area terminal de maniobras  ROIER0RA T ROL (O 1:1.000.000

1:2.500 horizontal

Carta topografica para aproximaciones de precision EOn varical

circulacion en pistas. Para el disefio de los planos se Carta de radionavegacién UIR 1:2.000.000
seguira las normas OACI anexo 4 capitulo 14. , Carta de radionavegacin FIR e
visual Carta aeronautica OACI 1:500.000
WWW.enaire.es
TERUEL - LETL
EI Datos del Aerodromo @
] ADC - Plano de aerédromo - OACI , . )
&l AOC - Plano de obstaculos de aerddromo (tipo A) - OACI Pla NO de aerOd romo pa Ia mOV|m|entOS
E] AOCHM - RWY 18 .
, B Aociz- RWY 36 en tierra
Sistema de referencia: ETRS 89 ETRS 89 Y WGS 84 a efectos R g 5l VAC - Carta de aproximacién visual - OACI

practicos son compatibles

Plano de aerodromo para movimientos en tierra

GEODATABASE.GDB
Feature Class:
Poligono->pista, plataforma, pista de rodaje,

Instalaciones

N0 40°24'43'N

Linea-> lineas de rodaje 1°13'03"0
Punto->sefalizacion entrada
\
[ SALIDA1PISTA
PLANO | E1-T1-G1 E2-T2-G2 E3-T3-G3 Resumen W
PLANO 2 : E1-T1-G1 E2-T2-G2 El plano de movimientos en tierra de aeronaves y la creacion de rutas/ modelos de ﬂ
PLANO 3 - - E1-T1-G1 superficie para OruxMaps usan sistemas de referencia ETRS89 y WGS84
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o , , , : , .- : : Digitalizar Sobre
Digitalizar en color @ Simbologia segun OACI respectivamente y en efectos practicos ambos sistemas son muy parecidos. En los ‘,,.g : .

dos proyectos se crean Geodatabases en ArcGis, y dentro de ellas las Features
Classes tanto de poligonos, lineas y puntos para crear los mapas y las rutas. Se
crean tres planos alternativos de movimientos en tierra debido a que la plataforma
esta todavia en construccion (solo hay hecho una tercera parte de la plataforma).
La parte de la plataforma en construccion tiene realizado el levantamiento
topografico y visualizando las ortofotos se pueden ver las posibles dos salidas que
podria tener una vez terminado. Los planos de movimiento en tierra se crean segun
los datos recogidos en el Anexo 4. Las rutas se crean con Feature Class de lineas
y exportadas como capa a KML y los modelos de superficie para OruxMaps con
| poligonos y lineas exportandolos como mapa a KML desde ArcGIS. Dentro del
Digitalizar en blanco/negro ﬂ Simbologia segin OACI OruxMaps se puede ,modificar tanto las rutas como las capas del modelo de

K T . i superficie. Y se podran enlazar rutas creadas desde el propio OruxMaps a las
capas de KML creadas.
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Conclusion

Se puede decir que la Geomatica y Topografia nos mete en el
mundo aeronautico tanto en la construccibn de aeropuertos
recogidos en el Anexo 14 de OACI como en la creacion de cartas
de navegacion por el Anexo 4. El sistema que se utiliza para la
creacion de cartas de navegacion es muy parecido al que se
utilizada para crear mapas/planos en cartografia en general, pero
siguiendo las normas establecidas por la OACI. El sistema de

Seleccidn de los untos criticos GNNS en OruxMaps te permite hacer rutas desde el mismo p——

Se identifica las intersecciones tanto de calle de rodaje como de aeropuerto, pero es mucho mas complejo, en ArcGIS puedes
pista para que el tripulante de la aeronave pueda identificar las hacer rutas digitalizando la zona georreferenciada y sin tener que

zonas de posibles conflictos con aeronaves que estén en e_star en dicha zona. Ademas de crear modelos de superficie para
movimiento visualizarlos en sistemas de GNSS tanto en 2D como 3D.

Diseno planos segun normas OACI ANEXO 4 Capitulo 14 l RESULTADO

Digitalizar @ Simbologia sin normas OACI
MODELO 2 MODELO 3

PLANO 1 PLANO 2 PLANO 3

AP ESPANA — ADF 2-LETL ADC WEF 22-JUN-2015 AP ESPANA - ADF 2-LETL ADC WEF 22-JUN-2015 AIP ESPANA — ADF 2-LETL ADC WEF 22-JUN-2015
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FLATAE ORM MOVIMIENTO EN TIERRA-OACI 1018 GMC: N/A TERUEL MOVIMIENTO EN TIERRA-OACI 1018 GMC: N/A TERUEL

MOVIMIENTO EN TIERRA-OACI 1018 GMC: N/A TERUEL
ELEVACIONES Y DIMENSIONES EN METROS

ELEVACIONES Y DIMENSIONES EN METROS

PRECAUCION:
POSIBLE PUNTC DE INCURSION EN TAX|

ELEVACIONES Y DIMENSIONES EN METROS

ZONA DE
PRUEBAS DE MOTORES

Exportar ﬂ Mapas a KML

ZONA DE

[ ZONA DE
PRUEBAS DE MOTORES

PRUEBAS DE MOTORES

RWY: 52/FIAMNIT
WY 52/F/AIWIT
PLATAFORMA: 46/R/BIWIT

8
&
£

REGIMEN VARIACION
ANUAL7.0E

RWY: 52/FIAMIT
TWY 52/FIAIWIT
PLATAFORMA: 46/R/B/WIT

RWY: 52/FIAMIT
TWY:52/FIAIWIT
PLATAFORMA: 46/R/B/WIT

& & RESULTADO

1AM € Sejny

2
S
N7
<&
X

6\6\
N

3

&

Aeropuerto
Coordenadas

PRECAUCION:
POSIBLE PUNTC DE INCURSICN ENTAX|

pra RECAUCION:
40‘;24'43 _N ) ] SIBLE PUNTO DE INCURSION EN TAX |

001°13°03"W REGIMEN VARIACION

ANUAL7.0°E

REGIMEN VARIACION

Aeropuerto
ANUAL7.0'E

Coordenadas
40°24'43"N
001°13°03"W

Aeropuerto
Coordenadas

40°24'43"N
001°13°03"W

ELECTRICO
*

L 4

ELECTRICO
F3

&

ELECTRICO
»

Estacionamiento
> Coordenadas

1. 40°24'46.64°N 1°1319.88"
0°24'4588"N 1°1319.84"

DEPOSITOS DEPOSITOS &

DEPOSITOS 4

BOMBEROS .BOMBEROS BOMBEROS

o]
(0]

Estacionamiento
Coordenadas

1. 40°24'46.64'N 1°1319.88"0
2 40°2445.88"N 1°1319.8470
3 40°244521"N 1°1319.85°0
4. 4
54
6. 4

Estacionamiento
Coordenadas

4
F i 4
7 N~)  TERMINAL 40°2445.21°N  1°1319.85" TERMINAL
4 40°244378'N 17131971
40°2443.03'N  1°1319.64°0
40°244233°N_1°1319.57°0

0
(0]

0°24'46.64'N 1°1319.88"
0°24'4588'N 1°1319.8

g 80
- 40
0°244521°N 1°1219.85°0
10

40

7°0

0°244378"N 1°1319.71° 0°2443.78°"N 1°1319.71°0

0°2443.03'"N 1°1319.6
0°24'4233'N 1913195

0°2443.03'N 1°1319.64°0
0°244233'N 1°1319.57°0

PRECAUCION:
POSIBLE PUNTO DE INCURSION EN PISTA

4
4
4
4
4
4

1
2
3
4.
5.
6.

& O = all B 19:06

w & 4 A I

PRECAUCION:
POSIBLE PUNTO DE INCURSION EN PISTA

PRECAUCION:
POSIBLE PUNTO DE INCURSION EN PISTA

Q
£l

CLAVE
¢ O O O RODAJEAEREO DE HELICOPTEROS

ﬁ“““(“

v
v
w

CLAVE HOT SPOT

WIP: En construccion ESCALA 10.000

0 95 190 380 Metros
| 1 1 1

ESCALA 10.000

0 110 220 440 Metros
L 1 1 1 | 1 1 1 |

WIP: En construccién ESCALA 10 000

0 85 170 340 Metros
L 1 1

3 S S
; g g :
= ™
(0] 2 < v
g PRECAUCION: = = CLAVE HOTSPOT v
s FOSIBLE PUNTO DE INCURSION EN PISTA = ENTRADA = Y
O O ) © Pista v
S LAVE HOT SPOT o B Fista o == )
< ! = ENTRADA v
= B Fist= 5 - rodaje 5
S 2 2 B rocie ?;.
o N ENTRADA a PRECAUCION: WIE: En constricds

PRECAUCION: o - En construccién
a POSIBLE PUNTO DE INCURSION EN PISTA : & POSIBLE PUNTQ:0E INGURS KM ENEISTA ® "
o rodaje o o
i3} o [ia]
= g g
z g g

1 | 1 1 1

AIS ESPANA AIRAC AMDT 06/15 AIS ESPANA AIRAC AMDT 06/15

AIS ESPANA AIRAC AMDT 06/15




