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2.3. Ciruǵıa guiada por imagen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14
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8.5. Localización del núcleo subtalámico mediante el registro no ŕıgido de atlas
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(a) Ĺımite superior de la comisura anterior (b) Ĺımite inferior de la comisura
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9.6. Localización del núcleo rojo en distintos cortes axiales del atlas de Talairach-

Tournoux . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216

9.7. Error medio en mm. (E) al localizar el núcleo subtalámico variando el tamaño
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Índice de tablas

4.1. Aplicaciones que realizan la transformación de Talairach . . . . . . . . . . . . 52

5.1. Distancia en mm. entre los cortes del atlas de Talairach-Tournoux . . . . . . 62

6.1. Tabla comparativa atendiendo al grado de interacción que puede realizar un

usuario al realizar la segmentación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 73

6.2. Información de los 18 modelos creados a partir de los cortes axiales del atlas

de Talairach-Tournoux. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102

6.3. Modos de variación del modelo K . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106
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usando distintos métodos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 214

9.6. Error medio cometido por Stancello et al. [Stan 07] al localizar el núcleo rojo
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