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4.4.3 Resultados experimentales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101

5 Métodos Maximum-Likelihood 107

5.1 Uso de la descomposición de valores singulares en el Sphere-Decoding 107
5.1.1 Selección del radio inicial para el método Sphere-Decoding basa-

da en la SVD . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108
5.1.2 Resultados experimentales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111

5.2 Preprocesado y ordenación basado en el gradiente . . . . . . . . . . . . 116
5.2.1 Resultados experimentales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
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