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“Introducción a la domótica”



Domus (Latín “Casa”) + Robótica = Domótica

Es un conjunto de servicios realizados por automatismos dentro del 
hogar y dirigidos a la gestión de cuatro funciones:

Funciones

Control energético
Seguridad
Confort
Telecomunicaciones



Control y gestión
de la energía

Seguridad

Automatización de 
sistemas e 
instalaciones
domésticas

Comunicaciones

Control y gestión
de la energía

Seguridad

Automatización de 
sistemas e 
instalaciones
domésticas

Comunicaciones



Control y gestión
de la energía

Seguridad

Automatización de 
sistemas e 

instalaciones
domésticas

Comunicaciones

Control y gestión
de la energía

Seguridad

Automatización de 
sistemas e 

instalaciones
domésticas

Comunicaciones



Sistemas Descentralizados Sistemas Centralizados
SimónVIS
Autómatas Programables

Sistemas por corrientes portadoras

Sistemas por bus de datos

Sistemas por controlador 
programable

SimónVIS
Autómatas Programables



“KNX-EIB: Sistema de Bus Europeo”



Un sistema no propietario (Más de 118 compañías  
asociadas)
Productos compatibles entre fabricantes
Un sistema descentralizado
Sistema inteligente a bajo voltaje (24 V c.c.) a dos hilos
Los dispositivos son programados





Doble Misión:



Crear dominios con alimentación 
independientes

En principio una línea 
puede albergar 256 
dispositivos.

El comienzo de una línea 
queda identificado por su 
acoplador de línea.

Como mínimo, cada línea 
dispondrá de una F.A.  



Cada área engloba a 15 
líneas como máximo.

El comienzo de área se 
identifica por su acoplador 
de área.

Para la alimentación de 
acopladores de línea y área 
hay que utilizar F.A 
independientes.

Área 0

Área 15

Área 2
Área 1

256 x 15 + 255 +1 = 4.096

4.096 x 15 + 4.095

ÁREA

TOTAL

65.535
(Incluido acopladores)



L1

L2

P1

Condiciones de 
funcionamiento

Ejemplo:Encendido, apagado y regulación de dos lámparas incandescentes

L1

L2

P1

¿Qué ocurre cuando se ejerce una acción sobre P1?



L1

L2

P1

Identificación



Fabricante

Selección de la aplicación
Pulsador de 2 Canales

Aplicación: Conexión regulación (Pulsador P1)

Objeto de comunicación



Crear y Asociar las D.G a los objetos de comunicación

Actuador Regulador

Fabricante

Selección de la aplicación de los actuadores



L2

L1

Asociar las D.G a los objetos de comunicación

L1

L2

Encender L1
P1



Programación de elementos

Base de datos de 
fabricantes

Programación de 
componentes

El Software es UNIVERSAL

Un proyecto se puede elaborar 
con mecanismos de distintos 
fabricantes

Conmutada
de pasillo

Sistema Convencional



Conmutada
de pasillo

Sistema EIB



A través del Bus se transmite la información desde unos dispositivos
a otros.

El contenido de la información se denomina telegrama.

¿Pero ....

Transmisión de 
información en el bus



Valor Lógico “0” Valor Lógico “1”

En cualquier instante 
“t”, la d.d.p. es 24V



Prioridad del telegrama 
Dirección física del elemento emisor
Dirección física del elemento destino
Dirección de grupo de modalidad de funcionamiento
Vida del telegrama
Función a realizar
Comprobación o veracidad de la información
Acuse de recibo

La información enviada y recibida al ejecutar una acción es la 
siguiente:

2 Intentos



3 Intentos

FIN

Colisión

Solución



Las prioridades se pueden definir
mediante el software de programación,
excepto Prioridad 1.

P1

P2

Señal BUSEnviar y Escuchar

P2 pierde el control del 
Bus y deja de emitir



El Telegrama

Existen dos tipos de telegramas:



La información se fragmenta en bloques de datos de 8 bits (byte).

A cada bloque de datos, el sistema añade 3 bits y forman la palabra de 
telegrama.

El significado de los tres bits que añade el sistema es el siguiente:

Bit de MarchaBit de Paridad

Bit de Parada

Bit de marcha: bit de comienzo de una palabra de telegrama, su valor 
lógico es “0”. 
Bit de parada: bit de finalización de una palabra de telegrama, su valor 
lógico es “1”.
Bit de paridad: bit de comprobación de un byte o bloque de datos.



El sistema realiza la comprobación de cada uno de los bloques de datos 
mediante “Paridad PAR”.

Paridad PAR: Su valor lógico será “1” si el número de unos del bloque 
de datos es impar, en caso contrario, será  “0”.
Paridad IMPAR: Su valor lógico será “1” si el número de unos del 
bloque de datos es par, en caso contrario, será  “0”.

Comprobación
por paridad PAR

Principio de transmisión de las palabras del telegrama

T. de mensaje T. de confirmación

Telegrama

“t1”: Tiempo de separación de palabras en el telegrama de mensaje (= 2 bits). 
“t2”: Tiempo de espera para recibir el telegrama de confirmación (= 13 bits). 
“t3”: Tiempo de finalización de la comunicación o bus libre (= 50 bits).



Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:

Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:



Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:

Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:



Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:

Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:



Las partes de las que consta el telegrama son las siguientes:

Identifica el inicio del telegrama 
de mensaje



Identifica la dirección física del elemento emisor u origen

En funcionamiento normal se utiliza la dirección de grupo, ya que 
permite realizar una acción sobre diferentes actuadores.

La dirección física se utiliza cuando se desea establecer una 
conexión local sobre un dispositivo.



Dirección Física

Dirección de Grupo (3 ó 2 Niveles)



Se trata de un contador iniciado por
una constante, que es decrementada en
una unidad cada vez que el telegrama
pasa a través de un acoplador de línea
o área.

Si este valor es “0”, el telegrama es
eliminado.

Si el valor de partida es “7”, el
contador no se decrementa,
estableciéndose una vida infinita.

Mide la vida útil del 
telegrama de mensaje

Informa a los elementos de la cantidad de bytes que contiene el
telegrama en el campo LSDU (Información útil).



El campo LSDU del telegrama de mensaje informa de las órdenes
o acciones que deben realizarse sobre los receptores

Ejemplo de LSDU: Emisión de una orden de conexión



Este byte nos servirá para
chequear en el extremo
receptor si el telegrama ha
llegado correctamente.

La comprobación se realiza
mediante paridad IMPAR.

Los valores de cada uno de
los cinco bytes de datos no
tienen significado alguno,
se trata de un ejemplo.

Ejemplo del campo de 
comprobación



Error detectado

Emisor Receptor



Error No detectado

Emisor Receptor

Informa de la veracidad del 
telegrama de mensaje





Hasta 64 dispositivos igualmente distribuidos sobre 350 m.

La longitud máxima del bus en una línea es de 1000 m.



Hasta 32 dispositivos conectados en los extremos de un cable de 
700 m

700 m de cable con dos fuentes de tensión



Los 64 dispositivos en el extremo de un cable de 350 m con 
una sola fuente de tensión: No está permitido.

Distancia mínima entre dos fuentes de alimentación en la 
misma línea: 200 m.



Doble Misión:



Características generales

Significado de los LEDs



Tipos de fuentes de alimentación

¿Cuándo es obligatorio poner una fuente de alimentación?

En la alimentación de 
los acopladores de área

En la alimentación de 
los acopladores de línea

En la alimentación de 
cada una de las líneas 
como mínimo, excepto 
en la línea 0



Funciones que realiza:

Funciones que realiza:



Funciones que realiza:

Significado de LEDs:



Codificación de los acopladores:

El funcionamiento depende de
la D.F asignada

Es necesario adjudicarle una D.F.



Son unidades de aplicación (Emisores) que necesitan para 
su funcionamiento un acoplador de bus para empotrar.

Aunque depende del fabricante, se distinguen por normal 
general varios tipos:

SERIE alpha nea



Aunque depende del fabricante, se distinguen por normal 
general varios tipos:

SERIE Triton (Incluye control por IR)

Las funciones que pueden realizarse son las siguientes:



Para señales de tipo convencional

El montaje puede ser: carril DIN 
o falso techo.

Existen varios tipos:





Las funciones que pueden realizarse son las siguientes:

El montaje puede ser: carril DIN 
o falso techo.
Las señales de entrada pueden 
ser:



Aparato para el montaje p. ej.  de 
lámparas de uso comercial.
Es capaz de recibir órdenes de conexión y 
desconexión.

A través del ETS se pueden ajustar: 

- Retardo de temporización

- Posición de preferencia si falla la 
tensión del bus

- Concatenación lógica (Y/O)

- Capacidad de inversión



El actuador regulador universal es un 
componente integrado que puede 
utilizarse en luminarias normales, 
canalizaciones o falsos techos.

Se usa para conmutar y regular las 
luminarias incandescentes, halógenas de 
tungsteno de 230 V, así como halógenas 
de baja tensión por medio de 
transformadores.



Aparato de montaje para el control de un 
accionamiento para persianas. 
Adicionalmente es posible SUBIR, 
BAJAR y ajustar las láminas mediante un 
pulsador convencional para persianas. 
También es posible el bloqueo 
independiente (posición SUBIR) p. ej. a 
través de un controlador de viento.

El aparato se utiliza igualmente p. ej. 
para ser montado en lámparas de uso 
comercial. Es posible además la conexión 
y desconexión a través de pulsadores 
convencionales.



Para montaje sobre carril DIN. Conecta 
dispositivos eléctricos independientes 
mediante contactos libres de potencial a 
través del ABB i-bus® EIB. El aparato no 
necesita ninguna fuente de alimentación 
Se usa para conmutar y regular las 
luminarias incandescentes, halógenas de 
tungsteno de 230 V, así como halógenas 
de baja tensión por medio de 
transformadores.


